% Manual de Instrucdes

Inversor Multifuncional de Alto Desempenho

FRENIC-MEGA
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Este produto ¢ elaborado para acionar um motor de indugdo trifasico. Leia este manual para se familiarizar com o uso e manuseio
correto do produto.

O manuseio incorreto pode resultar em mau funcionamento, vida util reduzida ou falha deste produto, assim como, do motor.
Entregue este manual ao usuario final deste produto. Mantenha este manual em um local seguro até que o produto ndo esteja mais
em uso.

Para instru¢des sobre como usar um dispositivo opcional, consulte os manuais de instalag@o e instrug@o para dispositivos opcionais.
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Prefacio
Este produto ¢ elaborado para acionar um motor de indug@o trifasico. Leia este manual para se familiarizar com o uso e manuseio correto
do produto.

O manuseio incorreto pode resultar em mau funcionamento, vida util reduzida ou falha deste produto, assim como, do motor. Entregue
este manual ao usuario final deste produto. Mantenha este manual em um local seguro até que o produto nao esteja mais em uso.

A seguir, uma lista de outros materiais relacionados ao uso do FRENIC-MEGA. Leia-a juntamente com este manual de acordo com a
necessidade.

¢ Manual do usuario FRENIC-MEGA
¢ Manual do Usuario Comunicagdo RS-485

Estes materiais estdo sujeitos a mudangas sem aviso prévio. Certifique-se de obter as versdes mais atualizadas para uso.

| Precaugodes de Seguranga

Leia este manual com ateng@o antes de proceder com a instalagdo, conexdes (cabeamento), operacdo ou manutengao e inspegao.
Certifique-se de que tenha pleno conhecimento sobre o dispositivo e este familiarizado com todas as informagdes de seguranga e
precaugdes antes de operar 0 inversor.

As precaucdes de seguranca sdo classificadas em duas categorias neste manual, apresentadas a seguir.

O ndo cumprimento das informagoes indicadas por este simbolo pode levar a condi¢des
A AVISO perigosas, possivelmente resultando em morte ou lesdes corporais graves.
O ndo cumprimento das informagdes indicadas por este simbolo pode levar a condigdes
A CUIDADO perigosas, possivelmente resultando em ferimentos leves ou danos substanciais a propriedade.

O ndo cumprimento das informagoes contidas sob o titulo CUIDADO também pode resultar em consequéncias graves. Estas precaucdes
de seguranga sdo extremamente importantes ¢ devem ser observadas a todo momento.

Aplicagao

A AVISO

O FRENIC-MEGA ¢ elaborado para acionar um motor de indugdo trifasico. Ndo use em motores monoféasicos ou para outros
propositos.
Existe a possibilidade da ocorréncia de acidente ou incéndio.

O FRENIC-MEGA néo deve ser usado como sistema de suporte a vida ou outros propoésitos diretamente relacionados a
seguranga do ser humano.

Embora o FRENIC-MEGA seja fabricado sob rigoroso controle de qualidade, instale os dispositivos de seguranga para
aplicacdes nas quais acidentes graves ou danos materiais sdo previstos em relag@o a possibilidade de falha do mesmo.

Existe a possibilidade da ocorréncia de acidente.

Instalagao

A AVISO

Instale o Inversor em uma base de metal ou outro tipo de material nio inflamavel.
Caso contrério, é possivel ocorrer incéndio.

Nao coloque objetos inflamaveis proximos a ele.
Ao fazé-lo, pode ocorrer incéndio.
Inversores com uma capacidade de 50 HP ou superior, cuja estrutura protetora ¢ IP00, envolvem a possibilidade de que um

corpo humano possa tocar os condutores ativos do bloco do terminal do circuito principal. Os inversores que possuem um
reator CC opcional conectado também envolvem o mesmo. Instale esses inversores em locais inacessiveis.

Caso contrario, é possivel ocorrer choque elétrico ou ferimentos.
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Nao carregue o inversor por sua tampa frontal durante o transporte.
Ao fazé-lo, é possivel que ele caia podendo causar ferimentos.

Evite que fiapos, fibras de papel, serragem, po, pedagos metalicos, ou outros que materiais estranhos entrem no inversor ou se
acumulem no dissipador de calor.

Ao alterar as posi¢des das bases de montagem superior e inferior, utilize apenas os parafusos indicados.
Caso contrario, isto pode resultar em acidente ou incéndio.

Nao instale ou opere um inversor que esteja danificado com possua partes faltantes.
Ao fazé-lo, é possivel causar incéndio, acidentes ou ferimentos.

Cabeamento

/A AVISO

Se nenhum dispositivo de deteccdo de corrente de fase zero (corrente de fuga a terra) como um relé de falha de aterramento
esteja instalado na linha de alimentag@o a montante, a fim de evitar a paralisa¢do de todo o sistema de fornecimento de energia
indesejavel para a operagdo da fabrica, instale um dispositivo de protecdo operado por corrente residual (RCD) / disjuntor de
fuga a terra (ELCB) individualmente para inversores para quebrar somente as linhas da fonte de alimentagdo do inversor
individual.

Caso contrario, é possivel ocorrer incéndio.

Ao fazer o cabeamento para a fonte de alimentagéo, insira um disjuntor de invélucro (MCCB) ou um protetor de corrente
residual (RCD)/disjuntor de aterramento (ELCB) (com fungdo de prote¢do contra sobrecorrente) no trajeto de cada par de
fontes de alimentagdo para os inversores. Use os dispositivos recomendados dentro da capacidade de corrente recomendada.

Use cabos do tamanho especificado.
Aperte os terminais com o torque especificado.
Caso contrario, é possivel ocorrer incéndio.

Quando houver mais de uma combinag@o de um inversor € motor, ndo use um cabo multicondutor para executar as ligagdes
juntas.

Nao conecte um supressor de surto ao circuito (secundario) de saida do inversor.
Ao fazé-lo, pode ocorrer incéndio.

Certifique-se de conectar um reator CC opcional (DCR), quando a capacidade de energia do transformador de poténcia for
superior a 500 kVA e seja 10 vezes ou mais a capacidade nominal do inversor.

Caso contrario, é possivel ocorrer incéndio.
Aterre o inversor de acordo com o cddigo elétrico nacional ou local.
Certifique-se de aterrar os terminais de aterramento do inversor &G,
Caso contrario, é possivel ocorrer choque elétrico ou incéndio.
O cabeamento deve ser realizado por eletricistas qualificados.
Certifique-se de realizar o cabeamento apds tudo estar devidamente desligado.
Caso contrario, é possivel ocorrer choque elétrico.
Certifique-se de realizar o cabeamento ap6s instalar a unidade do inversor.
Caso contrario, é possivel ocorrer choque elétrico ou ferimentos.

Certifique-se de que o nimero de fases de entrada e a tensdo nominal do produto correspondem ao niumero de fases e a tensdo
do fornecimento de energia de CA para o qual o produto deve ser ligado.
Caso contrario, é possivel ocorrer incéndio ou acidente.
Nao conecte os cabos de energia aos terminais de saida (UV e W)
Ao conectar um resistor de frenagem CC (DBR), nunca o conecte a outros terminais que nao sejam os terminais P (+) e DB.
Ao fazé-lo, é possivel ocorrer incéndio ou acidentes.
Geralmente, os isolamentos dos cabos de sinal de controle ndo sio especificamente projetados para suportar alta tensdo (ou
seja, o isolamento reforcado ndo € aplicado). Portanto, no caso de um cabo do sinal de controle entrar em contato direto com
um condutor ativo do circuito principal, o isolamento da capa pode se romper, o que deixara o cabo exposto para a alta tensdo

do circuito principal. Certifique-se de que os cabos do sinal de controle ndo entrem em contato direto com os condutores ativos
do circuito principal.

Ao fazé-lo, é possivel ocorrer um acidente ou choque elétrico.
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Antes de mudar os interruptores ou tocar a placa do simbolo do terminal do circuito de controle, desligue a energia e aguarde
pelo menos cinco minutos para inversores de 40 HP ou inferiores, ou pelo menos dez minutos para inversores de 50 HP
ou superiores. Certifique-se de que o monitor LED e a lampada que indica carga estejam desligados. Além disso, certifique-
se, usando um multimetro ou um instrumento semelhante, que a tensao do circuito intermediario entre os terminais P (+) e N (-
) caiu para o nivel de seguranca (+25 VDC ou abaixo).

Caso contrario, é possivel ocorrer choque elétrico.

/\ CUIDADO

O inversor, o motor ¢ a fiacdo geram ruido elétrico. Isso pode causar mau funcionamento de sensores e dispositivos proximos.
Para evitar o mau funcionamento, implante medidas de controle de ruido.

Caso contrério, é possivel ocorrer acidente.

Operagao

/N AVISO

Certifique-se de montar a tampa frontal antes de ligar o aparelho. Nao remova a tampa quando o inversor estiver ligado.
Caso contrario, é possivel ocorrer choque elétrico.

Nao opere os botdes com as maos molhadas.
Ao fazé-lo, é possivel que cause um choque elétrico.
Se a fungdo de reinicio automatico tiver sido selecionada, o inversor pode reiniciar automaticamente e acionar o motor,

dependendo da causa da falha. A maquina ou equipamento foi elaborado para que a seguranga humana seja garantida no
momento da reinicializagdo.

Caso contrario, é possivel ocorrer acidente.
Se a funcdo de prevengao de parada (limitador de corrente), a desaceleragdo automatica (controle antirregenerativo), ou

controle de prevengao de sobrecarga tiverem sido selecionados, o inversor pode operar com aceleragdo/ desaceleragdo ou
frequéncia diferentes dos comandados. Prepare a maquina para que a seguranga esteja garantida em casos como esse.

Caso alguma func@o de protegdo foi ativada, primeiramente remova a causa. A seguir, apos verificar que todos os comandos
estejam desligados, emita o alarme. Se o alarme for emitido enquanto os comandos estiverem ligados, o inversor podera
fornecer energia para o motor, ativando-o.

Caso contrario, é possivel ocorrer acidente.

Se o0 modo "Reiniciar apos falha de energia momentanea" (Codigo de fungdo F14 =3 a 5) for ativado, entdo o inversor reinicia
automaticamente o motor quando a energia for recuperada.

Prepare a maquina ou equipamento para que a seguranga humana seja garantida apos a reinicializaco.

Se o usuario configurar os codigos de fungdo de maneira incorreta, sem entender completamente este Manual de Instrugdes e o
Manual do Usuario da FRENIC-MEGA, o motor pode girar com um torque ou a uma velocidade nao permitida para a
maquina.

Isto pode causar acidente ou ferimentos.

Mesmo que o inversor tenha interrompido a energia para o motor, quando a tensdo ¢ aplicada aos terminais de entrada do
circuito principal L1/ R, L2/ S e L3/ T, a tensdo pode ser enviada para os terminais de saida do inversor U, V, e W.

Mesmo que o comando estiver configurado para DESLIGADO (OFF), a tens@o ¢ emitida para os terminais de saida U, Ve W
se o comando da servotrava estiver LIGADO (ON).

Mesmo que o motor esteja parado devido a frenagem CC ou excitagdo preliminar, a tensdo ¢ emitida para os terminais de saida
do inversor U, Ve W.

Pode haver choque elétrico.

O inversor pode facilmente aceitar operagdes em alta velocidade. Ao trocar a configuragdo de velocidade, verifique
previamente e com atencdo as especificagdes dos motores ou equipamentos.

Caso contrério, é possivel ocorrer ferimentos.
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Nao toque no dissipador de calor e no resistor de frenagem, uma vez que eles se aquecem demais.
Ao fazé-lo, podem ocorrer queimaduras.

A fungdo de frenagem CC do inversor ndo fornece qualquer mecanismo de suporte.
Podem ocorrer ferimentos:

Certifique-se de garantir a seguranga antes de modificar as defini¢cdes do codigo de fungao.

Comandos de operacao (ex., "Avangar" FWD), comandos de parada (ex., "Parada por inércia" BX), e comandos de mudanca
de frequéncia podem ser atribuidos para os terminais de entrada digital. Dependendo dos estados de atribui¢do desses
terminais, a modificag@o da configuragdo de codigo de func¢do pode causar uma partida subita do motor ou uma mudanga
abrupta na velocidade.

Quando o inversor ¢ controlado com os sinais de entrada digitais, alternar as fontes dos comandos de execugdo ou frequéncia
com os comandos dos terminais relacionados (por exemplo, SS1, SS2, SS4, SS8, Hz2/Hz1, Hz / PID, IVS, e LE) pode causar
uma partida subita do motor ou uma mudanca abrupta na velocidade.

Garanta a seguranca antes de modificar configuragdes personalizaveis 16gicas relacionadas ao codigo de fungio (codigos U e
codigos de funcdo relacionados) ou ao ligar o terminal de comando CLC "Cancelar logica personalizavel". Dependendo das
defini¢des, tal modificag@o ou cancelamento da logica personalizavel pode alterar a sequéncia de operagdo e causar uma
partida suibita do motor ou uma operagéo inesperada do motor.

Isto pode causar acidente ou ferimentos.

Manutengao e Inspegao e Substituicdao de Pegas

/AN AVISO /A

Antes de proceder com os trabalhos de manutengio/inspegdo, desligue a energia e aguarde pelo menos cinco minutos para
inversores de 40 HP ou inferiores, ou pelo menos dez minutos para inversores de 50 HP ou superiores. Certifique-se de
que o monitor LED e a lampada que indica carga estejam desligados. Além disso, certifique-se, usando um multimetro ou um
instrumento semelhante, que a tensdo do circuito intermediario entre os terminais P (+) e N (-) caiu para o nivel de seguranga
(+25 VDC ou abaixo).

Caso contrério, é possivel ocorrer choque elétrico.
A manutengao, inspecao e substitui¢do de pecas devem ser realizadas apenas por pessoas qualificadas.
Remova reldgios, anéis e outros objetos metalicos antes de iniciar os trabalhos.
Use ferramentas isoladas.
Caso contrario, é possivel ocorrer choque elétrico ou ferimentos.
Nunca modifique o inversor.
Ao fazé-lo, é possivel que cause chogue elétrico ou ferimentos.

Descarte

/\ CUIDADO

Considere o inversor como um residuo industrial quando descarta-lo.
Caso contrario, é possivel ocorrer ferimentos.

PRECAUCOES GERAIS

Os desenhos deste manual podem ser ilustrados sem as tampas ou protegdes de seguranga para explicagdo de pecas em
detalhes. Recoloque as tampas e protecdes no estado original e observe a descri¢do no manual antes de iniciar a operagao.

icones
Os icones a seguir sdo usados ao longo deste manual.

( Nota

“—  Esse icone indica informagdes que, se ndo atendidas, podem resultar na operagéio sem a completa eficiéncia do inversor, bem
como informagdes sobre operacoes e configuragoes incorretos que podem resultar em acidentes.

(e

K ICa I . . . ~ ;. ~ . ~ ~

" Este icone indica informagdes que podem ser uteis durante a execugdo de determinadas configuragdes ou operagdes.

==t Este icone indica uma referéncia a informagdes mais detalhadas.



Conformidade com as Normas de Baixa Tensao na UE

Se instalado de acordo com as orientagdes dadas abaixo, os inversores marcados com CE sdo considerados em conformidade com as
Normas de Baixa Tensao 2006/95/EC.

Conformidade com as Normas Europeias

Sistemas de Acionamento Elétrico de Velocidade Ajustavel (PDS).
Parte 5-1: Normas de Seguranga. Elétricas, Térmicas e de Energia EN61800-5-1: 2007

A AVISO /A

1. O terminal de aterramento &' G do solo deve ser sempre ligado ao chdo. Nao use apenas um dispositivo de protegdo de corrente residual
(RCD)/ disjuntor de fuga a terra (ELCB)* como o Ginico método de protegdo contra choques elétricos. Tenha certeza de usar fios de terra
cujo tamanho seja maior do que as linhas de fornecimento de energia.

*Com protegdo de sobretensao.
2. Para prevenir o risco de acidentes perigosos que possam ser causados por dano do inversor, instale os fusiveis especificados no lado da

alimentacdo (lado primario) de acordo com as tabelas a seguir.
- Capacidade de Quebra: Min. 10 kA
- Tensao Nominal: Min. 500 V

Fonte de
Tensdo de alimentagdo Tipo de Inversor Calibre (A) Alimentagdo Tipo de Inversor Calibre (A)
Tensdo:
FRNF50G1S-2U 10 (IEC60269-2) FRNF50G1S-4U 3 (IEC60269-2)
FRNO001G1S-2U 15 (IEC60269-2) FRNO001G1S-4U 6 (IEC60269-2)
FRN002G1S-2U 20 (IEC60269-2) FRN002G1S-4U 10 (IEC60269-2)
FRN003G1S-2U 30 (IEC60269-2) FRN003G1S-4U 15 (IEC60269-2)
FRN005G1S-2U 40 (IEC60269-2) FRN005G1S-4U 20 (IEC60269-2)
FRN007G1m-2U FRN007G1m-4U
FRNO10G1m-2U 125 (IEC60269-4) FRNO010G1m-4U 80 (IEC60269-4)
FRNO015G1m-2U FRNO15G1m-4U
230V FRN020G1m-2U 160 (IEC60269-4) FRN020G1m-4U
FRN025G1m-2U 200 (IEC60269-4) FRN025G1m-4U 125 (IEC60269-
FRNO030G1m-2U FRNO030G1m-4U
FRN040G1m-2U 250 (IEC60269-4) FRN040G1m-4U 160 (IEC60269-
FRN050G1m-2U 350 (IEC60269-4) FRN050G1m-4U 250 (IEC60269-
FRN060G 1 m-2U 400 (IEC60269-4) FRN060G1m-4U
FRN075G1m-2U 450 (IEC60269-4) 460 V FRN075G1m-4U 315 (IEC60269-
FRN100G1m-2U FRN100G1m-4U
FRN125G1S-2U FRN125G1S-4U 350 (IEC60269-
FRN150G1S-2U 500 (IEC60269-4) FRN150G1S-4U 4)
FRN200G1S-4U 400 (IEC60269-
Nota: Uma caixa (m) nessas tabelas, substitui o S ou H dependendo do invélucro FRN250G1S-4U 450 (IEC60269-
MCCE FRN300G15-4U 500 (IEC60269-
Desconectar | ( o ) MG Fusiveis FRN350G18-4U 550 (IEC60269-
| RCDELCB, e, 7 FRN450G1S-4U 630 (IEC60269-
Fonte de e G e L3 FRN500G1S-4U
energia Al - _— % Len FRN600G1S-4U 900 (IEC60269-
3 = FRN700G1S-4U
FRN800G1S-4U 1250 (IEC60269-
fe0 FRN900G1S-4U
e FRN1000G1S-4U | 2000 (IEC60269-
3 T1
FRENIC-MeGa

Nota: Ao utilizar o inversor em energia de entrada monofasica, use também fusiveis
adequados para o tipo de inversor como especificado nesta pagina.




Conformidade com as Normas de Baixa Tensao na UE (Continuagéo)
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3. Quando usado com o inversor, o disjuntor de involucro (MCCB), dispositivo de protecao de corrente residual (RCD)/ disjuntor de
fuga a terra (ELCB) ou contator magnético (MC) deve estar de acordo com as normas EN ou IEC.

4. Ao usar um dispositivo de protecdo de corrente residual (RCD)/ disjuntor de fuga a terra (ELCB) para prote¢do contra choques
elétricos em linhas de energia de contato direto ou indireto ou nos, ndo se esquega de instalar o RCD/ ELCB tipo B na entrada
(primaria) do inversor, se a fonte de alimentago for trifasica 200/400 V.

5. O inversor deve ser usado em um ambiente que ndo exceda grau de poluicdo 2. Se o ambiente esta de acordo com grau de poluicdo 3
ou 4, instalar o inversor em um gabinete de IP54 ou superior.

6. Instale o inversor, reator AC ou CC, filtro de entrada ou saida em um gabinete com grau minimo de protecdo IP2X (superficie
superior do invélucro deve ser de no minimo IP4X quando ele pode ser facilmente acessado), para evitar que o corpo humano toque
diretamente nas partes destes equipamentos.

7. Nao conecte nenhum fio de cobre diretamente aos terminais de aterramento. Utilize terminais crimpados com estanho ou
chapeamento equivalente para conecta-los.

8. Use os fios listados na IEC60364-5-52.

Tamanho recomendado da fiagdo (mm2)
; ’ Circuito Principal
Motor Nominal Aplicado MCCB ou RCD/ELCB © 5
= * Entrz_lda_ da fonte = = o S 3
£ Tipo de Inversor = Corrente nominal principal *2 = o P 3 ol 2=
S 3 [L1/R, L2/S, L3/T] S T E = 8E| &=
= T Aterramento do 5 o S © el 8%
8 ° . S = & o 3 k| T
@ B inversor *3 S~ o Sk S S5| S5
@ = Q\G z * 1) = g = == S =
" [=al < 8 | 3 g | 25| o3
< 5 5 (3] 2® 2°
Trifasico | Monofésico Com CCR| Sem CCR| Com CCR [ Sem CCR é 3 g i S
-é—g o g w
05 025 FRNF50G1S-2U 5
1 05 FRN001G1S-2U 5 10 1 L . .
2 1 FRN002G1S-2U HDILD 15
3 15 FRN003G1S-2U 10 20 15
5 FRN005G1S-2U 20 30 25 4 25 25
3 FRN007G1m-2U 1
& FRNO10G1m-2U HD %0 50 4 6 4 4
LD 6
10 5 ) 40 75 6 10 6
FRN015G1m-2U m) 10
15 75 ) 50 100 10 16 16
FRN020G 1m-2U m) 065
20 Ty 75 125 16 2 16 2 a0g2
10 FRN025G1m-2U D 25
- 25 ) 150 25 35 25
8 FRN030G1m-2U D 100 %
30 15 D 175 35 50 35 15
FRN040G 1m-2U M)
40 20 ) 150 200 50 70 50 70
FRN050G 1m-2U m) 25
50 25 ) 175 250 70 95 70 95
FRN060G1m-2U m) 4
60 ) 200 300 95 70x2 95 50x2
30 FRNO75G1m-2U D 6
75 ) 250 350 50x2 95%2 70%2 70x2 25
FRN100G1m-2U m) 10
100 ) 350 95x2 95%2 95x2
40 FRN125G1S-2U M) - -
125 ) 400 120x2 120x2 120x2 -
150 50 FRN150G1S-2U D 500 1502 150x2 | 150%2

Nota: Uma caixa (M) nessas tabelas, substitui o S ou H dependendo do invélucro.

* 1 O tamanho do quadro e o modelo do MCCB ou RCD/ ELCB (com protegao contra sobrecorrente) podem variar, dependendo da capacidade de transformador
de poténcia. Consulte a documentagao técnica para obter detalhes.

* 2 O tamanho do fio recomendado para o circuito principal € para a fiagdo de PVC 70°C (158 ° F) 600 V utilizados a uma temperatura em torno de 40°C (104 ° F).

* 3 O terminal de aterramento pode aceitar apenas um fio.

Vi




Conformidade com as Normas de Baixa Tensado na UE (Continuagao)
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Tamanho recomendado da fiagdo (mm2)
Circuito Principal 5
_ | Motor Nominal Aplicado MCCB ou RCD/ELCB Entrada da fonte = - § 5
T . =] * rincipal *2 = x ® s
£ Tipo de Inversor 5 1 princip = o~ r 2 2 =
5 s Corrente nominal [L1/R, L2/S, L3/T] - = = £ g 3=
2 a Aterramento do inversor| = T g 8 88| 8%
2 = 3 e‘G] 2 <~ TN g o - © =
3 Ev | & | i | 2| cg| Bz
* : ol 8% 2| E st
b 5 5 S 3 P
s 5
Trifasico | Monofésico Com CCR| Sem CCR| Com CCR | SemCCR | 3 2 3 2 u%_
3 2 S
05 0,25 FRNF50G15-4U
1 05 FRN001G15-4U 5 5 . 1 ;
2 1 FRN002G1S-4U HD/LD 10 1
3 15 FRN003G15-4U 15
5 FRN005G1S-4U 10 20 15
FRN007G1m-4U 15 30 25 15 15
75 8
' HD
FRNO10G 1m-4U D
10 D 20 ) 15 4 25 25 1
5 FRNO15G1m-4U N % = 7 5 7 "
15 FRN020G 1m-4U HD
75 5
20 5 © 60 . 10 6 6
10 FRN025G1m-4U D
% FRN030G 1m-4U HD 7 " o 10 0,65
2
D a0,8
%0 N FRN040G1m-4U HD %0 100 10 16 25
D 75 16 25 16
40 20
FRN050G1m-4U HD
- " 125 25
o LD
< 50 25 3 25
HD 100 2
FRN060G1m-4U D
15
60 0 FRN075G1m-4U HD 150 50 3 3
D
75 D 125 200 35 70 50 70
FRN100G1m-4U D 25
100 40 D 175 70 70 95
FRN125G1S-4U ) 200 % 95 120 4
125 50 D
FRN150G15-4U oD
150 D 250 . 50%2 . . 150
60 FRN200G1S-4U VoD 25
200 FRN250G15-4U HD 300 702 702
MDILD
250 75 D 350 185 240 300
FRN30061S-4U MDILD 30 | 120%2
. 100 HD 500 300
FRN350G1S-4U oD
350 FRN450G15-4U HD 1502 | 15022

Nota: Uma caixa (W) nessas tabelas substitui o S ou H dependendo do invélucro.

* 1 O tamanho do quadro e o modelo do MCCB ou RCD/ ELCB (com protegéo contra sobrecorrente) podem variar, dependendo da capacidade de transformador
de poténcia. Consulte a documentagao técnica para obter detalhes.

*2 O tamanho do fio recomendado para o circuito principal é para a fiagdo de PVC de série de 70°C (158 ° F) e 600 V utilizada a uma temperatura em torno de 40°C
(104 ° F).

* 3 O terminal de aterramento pode aceitar apenas um fio.
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Conformidade com as Normas de Baixa Tensao na UE (Continuagao)

/A AVISO /A

Tamanho recomendado da fiagéo (mm2)
Circuito Principal 5
_ | Motor Nominal Aplicado MCCB ou RCD/ELCB|  Entrada da fonte = - = 8
S i = * rincipal *2 = = @ N s
£ Tipo de Inversor S 1 princip = o~ r 2 2 =
5 = Corrente nominal [L1/R, L2/8, L3/T] = = = £ £ S E
2 = Aterramento do = a g 8 Sg| 8z
18 el . 1 B o - & (] o '_» [} =
@ o inversor *3 [ ¥G] 2 = cx © Ss 8=
5 3 B Iy g 2 sZl 52
3 = < 8 82 2| & | 382
2 2 = °l 8 | g
Trifasico | Monofésico Com CCR[ Sem CCR| Com CCR [ Sem CCR ] § 2 2 §
3 2 S
350 MD 185x2 185x2 185x2
50 FRN450G1S-4U D 600
200 125 HD 2420>< 240x2 s
FRN500G1S-4U VD
450
FRN600G1S-4U HD
150 800 300x2
FRN500G1S-4U LD
500 FRN600G1S-4U VD 300<2 300<2 065
150 FRN700G1S-4U HD - - a0,82 25 2,5
> 200 FRN600G1S-4U LD
o
3 600 FRN700G1S-4U VD 240x3 240x3 300x3
FRN800G1S-4U HD 1200
200 FRN700G1S-4U LD
700 VD 200e3 300x3 240%4
FRN800G1S-4U )
800 250 HD 240x4 oo
FRN900G1S-4U )
900 300 HD 1400 300x4 300x4
1000 400 FRN1000G1S-4U ) 1600

10.

11.

* 1 O tamanho do quadro e o modelo do MCCB ou RCD/ ELCB (com protegéo contra sobrecorrente) podem variar, dependendo da capacidade de transformador
de poténcia. Consulte a documentagao técnica para obter detalhes.
* 2 O tamanho do fio recomendado para o circuito principal ¢ para a fiagdo de PVC de série de 70°C (158 ° F) e 600 V utilizada a uma temperatura em torno de 40°C

(104 ° F).

*3 O terminal de aterramento pode aceitar apenas um fio.

Quando vocé usa um inversor a uma altitude de mais de 6,600 pés (2.000 m), vocé deve aplicar isolamento basico para os circuitos do
inversor de controle. O inversor ndo pode ser utilizado em alturas de mais de 9800 pés (3.000 m).

O inversor foi testado com IEC61800-5-1 2007 5.2.3.6.3 Teste de Corrente de Curto-Circuito sob as seguintes condigdes.
Corrente de curto-circuito na alimentagdo: 10

kA

Maximo de 240 V para a série 200 V com 40 HP ou inferior;
Maximo 230 V para a série 200 V com 50 HP ou superior;
Maximo 480 V para a série 400 V

Ligue o inversor a um sistema de emergia com um ponto neutro aterrado. Em caso de sistema nao aterrado (ex.

Delta-Delta), a interface de controle do inversor tem isolamento basico, portanto, ndo ligue o circuito SELV a partir do controle

externo diretamente. Consulte o diagrama béasico de conexio (2.3.4).
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Conformidade com as Normas da UL e CSA (listado no cUL para o Canada)

Os inversores listados no UL / cUL estéo sujeitos aos regulamentos estabelecidos pelas normas UL e CSA (listados no cUL para o Canada)
pela instalagdo dentro das precaugdes listadas abaixo.

/\ CUIDADO

1. Protecdo solida de sobrecarga do motor (protecéo de sobrecarga do motor através do relé térmico eletronico) é fornecida em cada
modelo.
Use codigos de fungdo F10 a F12 para definir o nivel de protegdo.

2. Use somente cabos de Cu.

Use cabos Classe 1 apenas para circuitos de controle.

hed

4. Classificag@o de curto-circuito
"Adequado para uso em um circuito de fornecimento de ndo mais de 100.000 rms amperes simétricos, 240 Volts maximo para série
230 V de entrada de 40 HP ou inferior, maximo 230 Volts para série 230 V de entrada 50 HP ou superior, quando protegido por
fusiveis Classe J ou um disjuntor com uma classificagdo de interrupgao igual ou superior a 100.000 rms amperes simétricos, 240 Volts
maximo. Modelos FRN; classificados para entradas 230 V.

"Adequado para uso em um circuito de fornecimento de ndo mais de 100.000 rms amperes simétricos, 480 Volts maximo, quando
protegido por fusiveis Classe J ou um disjuntor com uma classificagdo de interrupgdo igual ou superior a 100.000 rms Amperes
simétricos, 480 Volts maximo. Modelos FRN; classificados para entradas 460 V.

"Protec@o solida contra curto-circuito integral ndo fornece protecdo contra sobrecarga. A protecdo do circuito de ramificacdo deve ser
fornecida de acordo com o Codigo Elétrico Nacional e todos os codigos locais adicionais.

5. Conexoes da fiacdo de campo devem ser realizadas por uma certificagdo UL e CSA e o conector do terminal de circuito fechado
dimensionada para o calibre dos fios envolvidos. O conector deve ser fixado usando a ferramenta de crimpagem especificada pelo
fabricante do conector.

6. Todos os circuitos com os terminais L1/ R, L2/ S, L3/ T, R0, TO, R1, T1 devem ter uma desconexdo comum e ser ligados a0 mesmo
polo da desconexdo, se os terminais estiverem ligados a fonte de alimentagdo.

MCCB ou
Desconectar ( RDC/ELCB, etc. ) MC

Fonte de e I 1 P LIR

energia X

FRENIC-MeGA

7. Quando se utiliza o inversor como um UL Fechado (UL TIPO1), compre 1 kit (opcional) e monte-o no inversor conforme as
instrugdes.




Conformidade com as Normas da UL e CSA (listado no cUL para o Canadd) (continuagao)

/\ CUIDADO

8. Instale os fusiveis ou disjuntor com certificagdo UL entre a alimentag@o e o inversor, de acordo com a tabela abaixo.

Torque necessario
Ib-in (N-m) Tamanho de cabeamento AWG (mm2)
Motor Nominal —_
Aplicado z §
= 2 Terminal principal
2 | = 5 | & 5 | 8
= @ 3 = = = E
£ Todemversor | g [ S | 8 =] 3 L1R, L2/S, L3/T TAAT] R
2 2l 2|e T8 3 S| 3
) o 8 @ S z = z =
8 gl 2| g £ 8|8 8| 2
S = | 3|3 sl s z o | =
" g3 el 3| E|E3| £3 £3| £3 -
Trifasico | Monofasico s 2 E & S So 5o @ S 5o ] o 8
£ 5 S|l €| s |3 =73 £ = = g s | 5
i £ ] © o8 o8 = o3 o8 = 3 ©
= 2| s | g8 e 58 o8 2| o
< 2 © ~ © ~ c L
i S £ S
[ w
05 0,25 FRNF50G1S-2U 10| 5 10,6
12) 14 14 14 14 -
1 05 FRN001G1S-2U ] 0] &
(2,1) (2,1) (2,1) (2,1)
2 1 FRN002G1S2U | Ho/ | 20 | 15 _ .
3 5 FRN003GIS20 | [ 30 | 20 (115; .
' 10 10 12 2|
5 FRN005G1S-2U 40 | 30 (53) (53) 33) (33)
s FRN007G1m-2U
75 wo] 60 | 50 (884) .
FRNO10G1m-2U ’
- LD 30,9 . Y) - (8.4) *2
10 5 ] 5] 5| e ) 3 *3 )
FRNOTSGTm-2U 5 5
15 75 o] 100 | 100 (13,3)
FRNO20G1m-2U [T
20 150 | 125 3 4 7 6 —
10 ! (21,2) (133)
FRN025G1m-2U | HD 106 (26,7) _ 21.2) “
LD 513 | (112 1 3 3 4 e
25 ] 75| 10| (5 (424) (26,7) @67 | @12 ;
- FRNO30Gtm-2U 5 5 3
3 30 15 o] 200 | 175 (33,6) (336) | (267)
FRN040G 1m-2U 3 —
LD 20 (674) | (33,6)
40 20 250 | 200 ] .
HD 1194 (42,4)
FRN050G 1m-2U 135
- (139) 110 (53,5)
50 25 LD | 350 | 250 3/0 (85) *2
- *3
HD "
FRN0B0GTE-2U 5 00072 ) "
60 00 | 300 | 2380 410 (107,2)
30 HD 7
FRNOT5GTm-2U 5 02
75 450 10,6 (67,4x2) 14
FRN100G1m-2 o 350 (.2 @
00G1m-2U 3/0x2 3/0x2
100 | 500 (85%2) (85x2)
40 FRN125G1S-20 3 e o 02
12 4 ' 107,2x2 107,2x2,
5 ap | 600 | 400 49) ( ) ( )
FRN150G1S-2U 30002 0
150 50 b | 700 | 500 (152x2) (152x2)

Nota 1: Terminais do Circuito de Controle Torque de Aperto: 6,1 Ib-in (0,7 N-m), Tamanho recomendado do cabo: AWG 19 ou 18 (0,65 a 0,82 mm?)
Nota 2: Uma caixa (m) nessas tabelas substitui o S ou H dependendo do invélucro.
*1 Nenhum tratamento final é necessario para conexao.
*2 Use somente cabos de cobre 75°C (167°F).
*3 O tamanho do cabo do tipo aberto UL e o tipo do invélucro sdo comuns. Entre em contato, caso seja necessario um cabo exclusivo para o Tipo Aberto UL.




Conformidade com as Normas da UL e CSA (listado no cUL para o Canada)

/\ CUIDADO

Torque necessario
Ib-in (N-m) Tamanho de cabeamento AWG (mm2)
Motor Nominal Aplicado _ <
z =
= 2 = Terminal principal g =
2 | 2 8 < 3 S
s s | &= % | 3 S| 8
£ Tipo de Inversor = s | e 3 s L1R, L2/S, L3/T UV, W ® =
S = ] o | 2 S [ @
= a = £ e g k) = >
S I 3 S S| = = S o 4
s |s| 2| /8¢ 8| 8%
° = — — — - =
2 | Trifasico | Monofasico = e 3 2 § 8 =3 &3 =3 &3 S S =
= = @ o ~ [=3 ~ [%2] [] o
s e £ <4 33 T @ © @ o I o © @ © O =
5 5 el e 8 =2 =3 s | =% =T sl & @
c | g 3| g | 98 £8 =21 2% o8 Zl % | =
i 2 ° g O 0o QO 0o S =
oS 15 Q o
e 2 = e
2
05 025 FRNF50G1S-4U 3 10,6
1 05 FRN001G1S-4U e | ° | (2
HD/ LD 14 14 - 14 14
2 1 FRN002G1S-4U 10 10 2.1 (2.1 2.1 2.1
3 15 FRN003G15-4U 5 | 15 (115;39)
5 FRN005G1S-4U 20 [ 20 ' " “
s FRN007G1m-4U 12
75 ) 30 | 30 33) (312)
FRN010G1m-4U ) 109 m " i "
10 HD 40 40 (3.5) _ (5,3) *3 _ *3
5 FRN015G1m-4U ) m
15 ) 60 | 50 (884) (5.3)
75 FRN020G1m-4U ) . k 3 N
20 70 | 60 (8.4)
HD
10 FRN025G1m-4U ) 6
2 o o | 75 (13.3) 6 6
51,3 (13,3) (13,3) 6
FRN030G1m-4U D (5.8) 4 (133) 14
30 15 0 100 | 100 21,2) - (%,11)
FRN040G1m-4U ) 2 ”
40 20 125 3 4 (21,2)
- m 125 @67 (212
8 FRN050G1m-4U ) 10,6 > 3
Sl
50 2% D 175 (12 336) | (267 2
(33,6) 2
FRNO60G1m-4U D 19,4 2 (33,6)
60 “ FRNO75G 1m-4U FD | 200 | 150 | (138) (836) | )
LD
75 ) - 200 110 (53,5)
FRN100G 1m-4U ) 110 (53,5)
100 40 175
HD
FRN125G1S-4U 2/0 (67,4) 2 4/0 (107,2)
tb 238,9 3
125 50 300 | 200 . - .
HD 27 - 2
FRN150G1S-4U WDILD 10x2 s
150 0 350 | 250 1/0x2 (63,5%2) 14
10,6 (53,5%2) @1
60 FRN200G1S-4U VDD 12) 202 .
200 o 400 | 300 (67,4x2) 2
FRN250G1S-4U MDILD 3/0x2 (85x2) 3102 (85x2)
250 75 ) 500 | 350
4247
FRN300G1S-4U MDILD (48) 4102 250%2
300 ) 600 (107,2x2) (127x2)
100 500
FRN350G13-4U MDILD 250%2 300x2
350 FRN450G154U ) 700 (127x2) (152x2)

Nota 1: Terminais do Circuito de Controle Torque de Aperto: 6,1 Ib-in (0,7 N-m), Tamanho recomendado do cabo: AWG 19 ou 18 (0,65 a 0,82 mm?)
Nota 2: Uma caixa (m) nessas tabelas substitui o S ou H dependendo do invélucro.

*1 Nenhum tratamento final ¢ necessario para conexao.

*2 Use somente cabos de cobre 75°C (167°F).

*3 O tamanho do cabo do tipo aberto UL e o tipo do invélucro sdo comuns. Entre em contato, caso seja necessario um cabo exclusivo para o Tipo Aberto UL.
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Conformidade com as Normas da UL e CSA (listado no cUL para o Canada) (continuagao)

/\ CUIDADO

Torque b Tamanho de
necessario Ib-
Motor nominal — = in (N-m\ ‘ cabeamento AWG
aplicado < = - ) . 5
HP > 2 2 Terminal principal =
2 S o = _ =
2| = 8 3 sl 3
o o E 5 L1/R, L2/S, L3/T UV, w S 5
o z ° = P B P 5
= y P 7] 2 s ] = S z
S Tipo de a 2 g 3 £ s £ S
E Inverso § 3 2 g_ S _g _ _ ~ ~ § K
3 r = 21 8| =| €| sl £s3 £3 r3| 3 s| =
3 = =
S | Tiifasi Monoféasi 3 g 2 € 8 S| g 5 = 5e s| &
s co co = & S 2 £ 3| 58 S8 @ S8 S8 2 L 3
— ] @ O o O o £ O o O o By @
IS S o o8 ] o o8 N3 o - i)
&) @ 2| go © o = QO © G = o s
= kS 2 € L
i i
300x 350%
350 - M 80 ) . 5 .
FRN450G1 D 0 = ) am: )
S4U x : x ‘
450 L 60 ) )
125 D 0 (203x | 3 | (203x 3
400 H 100 250x 300x
2 2
;R4[IIJSOOG1 D 0 (127x (159x
450 - M 300% 350x
pr 2 2
150 FRING00GT H (152x (77x
FRN500G1 L 80
e v 0 400 400
500 - FRNB0OG1 M ) * ) * 1 1
H 203 203x
> 190 RS | 2| g a4, | 10, | 10, 3 g P
8 200 FRNG00GT L | o 7 6 6 - - 2 > g )
oa 2 48 1, 1, 500 500
oo [ [ ewmer |y MERE R IR
200 FRN800G1 H (72\53)( 2 (72\53)( 2 * o
FRN700G1 L 120 600% 4 600 4
700 - = (1)40 0 ’ )
FRNS00G1 = (304x (304x
350 400
800 250 4 2 160 b il
FRN900G1 = 0 (177% (203x
S-4U 500x 600x
900 300 A 200 | 140 3 3
A 0 (253 (304x
FRN1000G 600 500
1000 400 154U L | 220 | 160 bl s
D 0 0 (304x (253x

Nota: Terminais do Circuito de Controle

Torque de Aperto: 6,1 1b-in (0,7 N-m), Tamanho recomendado do cabo: AWG 19 ou 18 (0,65 a 0,82 mmz)

*1 Nenhum tratamento final € necessario para conexao.
*2 Use somente cabos de cobre 75°C (167°F).

*3 O tamanho do cabo do tipo aberto UL e o tipo do invélucro sdo comuns. Entre em contato, caso seja necessario um cabo exclusivo para o Tipo Aberto UL.

*4 Esta mostrando o tamanho do cabo para o Tipo Aberto UL.
Ver materiais adicionais INR-SI47-1365C-JE para Tipo Fechado UL (pacote com o Kit Tipo 1).
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Conformidade com as Normas da UL e CSA (listado no cUL para o Canada) (continuagao)

/\ CUIDADO

Ao aplicar o acionamento monofasico ou trifasico, o motor aplicado ndo deve exceder as especificagdes da tabela abaixo. Especificagdes
diferentes das apresentadas sdo as mesmas que aquelas das especificagdes "trifasico série 230 V" e "trifasico série 460 V"

Para precaugdes de utilizagdo monofasica, consulte a Segdo 1.3.4.

Modelo Padréo 1 (Tipo Basico)
(1) Monofasico Série 230 V

Modo LD (Carga baixa)- inversores de modo para cargas leves

Item Especificagdes
Tipo (FRN_ _ _G1S-2U) F50 | 001 002 [ 003 | 005 | 007 | 010 | 015 [ 020 025 | 030 040 [ 050 060 [ 075 100 125 150
Moto nominal aplicado (HP) (Saida
Nominal) 1 0,25 [ 05 1 1,5 3 3 5 7,5 10 10 15 20 25 30 30 30 40 50
Capacidade Nominal
§ § v 08 13 19 2,6 44 6,8 9,2 12 13 16 18 23 30 37 38 41 52 59
35 :
Corrente Nominal (A) 1,9 31 4,7 6,3 1 17 23 30 32 39 44 58 74 93 95 102 131 149
» Monofasico, 200 a 220 V, 50 Hz
E Tensao, frequéncia | Monofésico, 200 a 240 V, 50/60 Hz Monofésico, 200 a 230 V, 60 Hz
§ Frequéncia/ Tensao
2 Permitida Tens&o: +10 a -10% , Frequéncia: +5 a -5%:
B Capacidade Exigida
£ (com CC*%) (kVA) 05 | 09 | 16 [ 22 | 40 | 58 | 79 | 11 | 13 | 16 | 18 [ 25 | 32 | 40 | 41 | 47 | 59 | 67

Modo HD (Carga Alta)- para inversores de modo com cargas pesadas

Item Especificagoes
Tipo (FRN_ _ _G1S-2U) F50 | 001 002 | 003 005 007 | 010 | 015 020 | 025 | 030 040 [ 050 060 | 075 100 125 150
Moto nominal aplicado (HP) (Saida
Nominal) " 025 05 1 1,5 3 3 3 5 75 10 10 15 20 25 30 30 40 40
Capacidade Nominal
o2 08 13 19 2,6 44 68 | 68 9,2 10 13 15 18 24 30 37 38 44 52
S £ *2
s E
n S
= Corrente Nominal (A) 1,9 31 4,7 6,3 1 17 17 23 26 33 38 45 61 75 93 95 109 131
Monofésico, 200 a 220 V, 50 Hz
§ Tenséo, frequéncia | Monofasico, 200 a 240 V, 50/60 Hz Monofésico, 200 a 230 V, 60 Hz
§ Frequéncia/ Tensdo
@ Permitida Tenszo: +10 a-10% , Frequéncia: +5 a -5%:
h=3
%’ Capacidade Exigida
w (com CCR) (kVA) 05 09 | 16| 22| 40 | 58| 58 | 77| 97 | 13 16 18 26 33 40 42 50 58
*3

*1 US 4P- Motor de Indugio padrao
*2 A capacidade nominal ¢ calculada supondo uma tensdo da saida nominal de 230 V para a série 230 V e 460 V para série 460 V.
*3 Necessario quando um reator CC (DCR) for usado.

Xl




Conformidade com as Normas da UL e CSA (listado no cUL para o Canada) (continuagao)

/\ CUIDADO

(2) Monofasico Série 460 V

Modo LD (Carga baixa)- inversores de modo para cargas leves

(0,25 2 40 HP)

Item Especificagdes
Tipo (FRN_ __G18-4U) F50 | 001 | 002 [ 003 | 005 [ 007 | 010 | 015 [ 020 | 025 | 030 | 040 | 050 | 060 | 075 | 100
Moto nominal aplicado (HP) (Saida
Nominal) " 0,25 0,5 1 15 3 3 5 75 10 10 15 20 25 30 30 40
2| Capacidade Nominal (kVA)
é *2 08 1,2 20 24 45 6,4 8,8 12 14 16 18 23 30 37 43 47
2
8
2 Corrente Nominal (A) 0,9 1,5 24 3.0 56 8.0 1 15 17 20 23 29 37 46 54 59
w
é Tens#o, frequéncia Monofésico, 380 a 480 V, 50/60 Hz
€
2| Frequéncial Tensdo
S| Permitida Tenséo: +10 a-10% , Frequéncia: +5 a -5%:
h=3
8
| capacidade Exigida (com
CCR) (KVA) 3 0,5 09 1,7 22 4.0 54 73 1 13 16 18 25 32 39 46 51
(50 a 400 HP)
Item Especificagdes
Tipo (FRN_ __G1S-4U) 125 | 150 [ 200 | 250 | 300 | 350 | 450 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000
Moto nominal aplicado (HP) (Saida
Nominal) * 5 | 50 | 60 | 75 | 100 | 100 | 125 | 150 | 200 | 200 | 250 | 300 | 400
2| Capacidade Nominal (KVA)
€ *2 55 65 78 96 116 | 128 | 160 | 198 [ 229 | 259 | 305 | 368 | 461
2
8
;‘,,-%CorremeNominal(A) 70 82 99 121 146 | 161 | 202 | 250 | 288 | 326 | 384 | 462 | 579
” Monofésico, 380 a 440 V, 50 Hz
'® [ Tens&o, frequéncia Monofasico, 380 a 480 V, 60 Hz
£
o
2 - - -
§ Frequénciaf Tenséo Pemitida Tens&o: +10 a-10% , Frequéncia: +5 a -5%:
S
S Capacidade Exigida (com
CCR) (KVA) 3 61 73 | 87 | 105 | 130 | 143 | 181 | 227 | 257 | 291 | 330 | 404 | 488
Modo HD (Carga Alta)- para inversores de modo com cargas pesadas (0,25 a30 HP)
Item Especificacdes
Tipo (FRN_ __G1S-4U) F50 [ 001 | 002 | 003 | 005 | 007 [ 010 | 015 | 020 [ 025 | 030 | 040 [ 050 | 060 | 075 | 100
Moto nominal aplicado (HP) (Saida
Nomminal) * 025 | 05 1 15| 3 3 3 5 | 75| 10 | 10| 15| 20 | 25 | 30 | 3
2| Capacidade Nominal (kVA)
g *2 08 1,2 20 24 45 64 64 96 10 14 16 18 24 30 36 44
2
8
§ Corrente Nominal (A) 0,9 15 24 3.0 56 8.0 8.0 12 13 17 20 23 30 38 45 55
§ Tensdo, frequéncia Monofasico, 380 a 480 V, 50/60 Hz
€
o
< A a "
2 Frequéncial Tenséo Pemifida |.ro cz0: +10.a-10%, Frequéncia: +5 a -5%:
S
S Capacidade Exigida (com
CCR) (kVA) 3 05 0,9 17 22 4.0 54 54 78 9,9 13 16 19 26 32 39 49
(40 a 300 HP)
Item Especificagdes
Tipo (FRN___G1S-4U) 125 150 200 250 300 350 450 500 600 700 800 900 | 1000
Moto nominal aplicado (HP) (Saida
Nominal) + | 4 | 50 | 60 | 60 | 75 [ 100 [ 100 | 125 | 150 | 150 | 200 | 250 | 300
2| Capacidade Nominal (kVA)
g *2 48 57 68 82 97 118 133 162 184 206 236 305 373
2
8
;‘,,-%CorremeNominal(A) 61 72 86 103 | 122 | 149 | 167 | 204 | 231 | 259 | 297 | 384 | 469
w Monofésico, 380 a 440 V, 50 Hz
‘@ | Tenséo, frequéncia Monofasico, 380 a 480 V, 60 Hz
£
o
< A ~ "
8 Frequéncial Tenszo Permitida Tenséo: +10 a-10% , Frequéncia: +5 a -5%:
8
S Capacidade Exigida (com
CCR) (kVA) *3 53 63 76 89 108 | 132 | 147 | 182 | 206 | 236 | 265 [ 325 [ 410

*1 US 4P- Motor de Indugio padrdo

*2 A capacidade nominal ¢ calculada supondo uma tensdo da saida nominal de 230 V para a série 230 V ¢ 460 V para série 460 V.

*3 Necessario quando um reator CC (DCR) for usado.
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Conformidade com as Normas da UL e CSA (listado no cUL para o Canada) (continuagao)
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Modelo Padréo 2 (Tipo CCR Embutido)
(1) Monofasico Série 230 V

Modo LD (Carga baixa)- inversores de modo para cargas leves

Item Especificagdes
Tipo (FRN__ _ G1H-2U) 007 010 015 020 025 | 030 040 050 060 075 100

Moto nominal aplicado (HP) (Saida

Nominal) 1 3 5 75 10 10 15 20 25 30 30 30

-&| Capacidade Nominal (KVA)

€ *2 5.0 6,1 8,7 1 12 16 21 27 32 34 36

2

&

;‘/!,; Corrente Nominal (A) 14 17 24,2 31 36 46,2 | 59,4 75 91 95 102

» Monofasico, 200 a 220 V, 50 Hz

2 |Tenséo, frequéncia Monofésico, 200 a 240 V, 50/60 Hz Monofasico, 200 a 230 V, 60 Hz

£

2 | Frequéncial Tensdo

5 Permitida Tensao: +10 a -10% , Frequéncia: +5 a -5%:

©

=

w

Capacidade Nominal (kVA) | 41 66 | 93 | 128 | 132 | 191 | 26 33 39 40 41

Modo HD (Carga Alta)- para inversores de modo com cargas pesadas

Item Especificagdes
Tipo (FRN__ _ G1H-2U) 007 010 015 020 025 | 030 040 050 | 060 | 075 100
Moto nominal aplicado (HP) (Saida
Nominal) il 3 3 5 75 10 10 15 20 25 30 30
‘& | Capacidade Nominal (kVA)
E *2 5.0 5.0 6,8 93 1 14 16 21 27 32 34
2
3
E Corrente Nominal (A) 14 14 19 26 33 39 47 59,4 75 91 95

Monofasico, 200 a 220 V, 50 Hz
Tensao, frequéncia Monofasico, 200 a 240 V, 50/60 Hz Monofasico, 200 a 230 V, 60 Hz

Frequéncia/ Tenséo
Permitida Tensdo: +10 a -10% , Frequéncia: +5 a -5%:

Entradas nominais

Capacidade Nominal (kVA) | 44 | 41 | 68 | 96 | 132 | 134 | 193 | 27 33 | 40 | 40

*1 US 4P- Motor de Indugdo padrao
*2 A capacidade nominal ¢ calculada supondo uma tensio da saida nominal de 230 V para a série 230 V e 460 V para série 460 V.
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Conformidade com as Normas da UL e CSA (listado no cUL para o Canada) (continuagao)

/\ CUIDADO

(2) Monofasico Série 460 V

Modo LD (Carga baixa)- inversores de modo para cargas leves

Item Especificagdes
Tipo (FRN__ _ G1H-4U) 007 010 015 020 025 030 040 050 060 075 100

Moto nominal aplicado (HP) (Saida

Nominal) il 3 5 75 10 10 15 20 25 30 30 40

-&| Capacidade Nominal (KVA)

E *2 6,7 8,7 1" 14 17 20 25 31 36 43 47

2

3

5 | Corrente Nominal (4 85 | 1 | 14 | 18 | 22 | 25 | 32 | 39 [ 46 | 54 | 59

' | Tensao, frequéncia Monofasico, 380 a 480 V, 50/60 Hz

£

2 | Frequéncial Tensdo

§ Permitida Tensao: +10 a -10% , Frequéncia: +5 a -5%:

©

€ . .

1| Capacidade Nominal (kVA) [ 41 | 66 | 93 | 128 | 132 | 191 | 26 33 39 40 54

Modo HD (Carga Alta)- para inversores de modo com cargas pesadas

Item Especificagdes
Tipo (FRN_ _ _G1H-4U) 007 010 015 020 025 | 030 040 050 060 075 100
Moto nominal aplicado (HP) (Saida
Nominal) 1 3 3 5 75 10 10 15 20 25 30 30
-2| Capacidade Nominal (kVA)
= *2 6,7 6,7 9,5 11 14 18 20 26 33 39 47
2
3
E Corrente Nominal (A) 85 85 12 15 18 23 26 33 42 49 59

Tensao, frequéncia Monofasico, 380 a 480 V, 50/60 Hz
Frequéncia/ Tens&o
Permitida Tensao: +10 a-10% , Frequéncia: +5 a -5%:

Entradas nominais

Capacidade Nominal (kVA) | 44 | 41 | 68 | 96 | 132 | 135 | 194 | 27 | 33 | 40 | 41

*1 US 4P- Motor de Indugao padrao
*2 A capacidade nominal é calculada supondo uma tensio da saida nominal de 230 V para a série 230 V e 460 V para série 460 V.
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Capitulo 1 ANTES DE USAR O INVERSOR
11 Inspecgao de Aceitagao

o

[Y)
b

-

Retire o produto da embalagem e verifique o seguinte:

(1) Um inversor e um manual de instru¢des (este manual) devem estar dentro da embalagem. >
— -4
{{ Not . . ~ . =
“2% O FRN100G1S-2/4U e tipos superiores sdo acompanhados com um Reator CC (DCR). Certifique-se de conectar o m
DCR. o
(2) O inversor ndo tenha sido danificado durante o transporte, ndo deve haver partes amassadas ou pegas em falta. g
(3) O inversor seja do tipo que vocé comprou. Vocé pode verificar o tipo e as especificagdes na placa de identificagdo principal. (As placas %
de identificag@o principais e sub-principais sdo anexadas no inversor e estio localizadas de acordo com a figura na proxima pagina.) g
2
FC Fuii Eletric 0] m
T S—all o)
§J vy § dedmmDuty | towimy (72}
SN T IS4/ Stz F60—MUN/SR (©)
i 7768 1 p07a 1 207& A
wane  simew . umee TYPE  FRN200G1S—4U
| i | i | SERNo.  WB81A123A0001Z
IP Code IPOO
AN WEIATSIANODIZ 1807 )353R  TOOKA
p Lt
in Ghins W
(a) Placa de Identificagdo Principal (b) Placa de Identificagdo Alternativa

Figura 1.1 Placas de Identificagdo

TIPO: Tipo do Inversor

ERN 200 G618 - 4U
Codigo  Nome de série Codigo 1 Destino de envio/
FRM Série FRENIC u Egzaglgénanua\ de instrugéo
Cddigo  Motor nominal aplicado cod
F50  05HP : ©419° | Tenso da fonte de energia
oo 1HP 2 Trifasica de 230 V
. i 4 Trifasica de 460 V
¥ : — Codigo | Protecéo
kil 200 HP ' Tibo ba
1000 1000 HP g  Tipo basico (IP20/1P100)

H  Tipo DCR integrado

Codigo | cadigo de desenvolvimento
1

Codigo Area aplicavel
G Alto desempenho, mau funcionamento

( Nota . . . . .
"= Nas tabelas deste manual, os tipos de inversores sao registrados como "FRN G 1m-2U/4U." A caixa m substitui
uma letra do alfabeto dependendo do involucro.

O FRENIC-MEGA esta disponivel em de dois ou trés modos de acionamento dependendo da capacidade do inversor: Modos de Baixa
Carga (LD) e Alta Carga (HD) ou modos de Baixa Carga (LD), Carga Média (MD) e Carga Alta (HD). Um desses modos deve ser
selecionado para se equiparar as propriedades de carga do seu sistema. As especificagdes de cada modo estdo impressas na placa de
identificagfio principal. Para mais detalhes, consultar o Capitulo 8 "ESPECIFICACOES."

Baixa Carga: Modo LD elaborado para aplicagdes de cargas leves. Capacidade de Sobrecarga: 120% por 1 min. Taxas continuas
= Classifica¢ao do inversor

Média Carga: Modo LD elaborado para aplicagdes de cargas médias. Capacidade de Sobrecarga: 150% por 1 min. Taxas
continuas = Classificagdo do inversor ou uma capacidade inferior de inversores

Alta Carga: Modo HD elaborado para aplica¢des de cargas pesadas. Capacidade de Sobrecarga: 150% por 1 min, 200% por
3 s. Taxas continuas = Uma ou duas classificagdes de capacidade baixa dos inversores

FONTE: Quantidade de Fases de Entrada (trifasico: 3PH), Tensdo de entrada, frequéncia de entrada, corrente de entrada
(cada um para os modos LD, MD e HD)

SAIDA: Quantidade de fases de saida, tensdo de saida nominal, faixa de frequéncia de saida, capacidade de produgio
nominal, corrente nominal de saida, capacidade de sobrecarga (cada um para os modos LD, MD e HD)

SCCR: Capacidade de curto-circuito

PESO: Massa do Inversor em lbs

SER. N°: Numero do Produto Data de Fabricacao
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W81A123A00012Z 801
Semana da Produgao
Indica o nimero da semana que é numerada a partir da

primeira semana de Janeiro.
A primeira semana de janeiro é indicada como '01'.

Ano de produgio: Ultimo digito do ano

Em caso de suspeita que o produto nio esteja funcionando corretamente ou caso tenha alguma diivida sobre seu produto, entre em
contato com seu representante de produtos Fuji Electric.

1.2 Visao Externa e Blocos do Terminal

(1) Visualizagdo Externa e Interna

Tampa frontal

Ventilador de refrigeragéo

= _(ventoinha) [
e - Parafuso de L
.fff 1 fixagao da tampa

> Guia da fiagdo

Placa de identificagdo
secundaria

Teclado .
Bloco do terminal do

circuito de controle
Placa de aviso

(1) ) L
- e
Tampa frontal ; Placa de identificagdo X
principal Bloco do terminal do
circuito principal
a) p.ex. FRN020G1S-4U
Ventilador de refrigeragao
ventoinha 2
( ) Parafuso de [:'
fixagdo da tampa G .
Guia da fiagao e
—— Placa de identificagdo
y secundaria
Teclado

Bloco do terminal do
circuito de controle
Placa de aviso (1)

Placa de identificagdo
Tampa frontal principal

Bloco do terminal do ™
circuito principal

(b) p.ex. FRNO20G1H-4U

Ventilador de refrigeracéo Ventilador de circulaggo de ar
(ventoinha)

interno

Base de montagem

Protegéo do teclado (pode ser
superior

aberta)
Tampa frontal

Bloco do terminal do

Tampa frontal w de controle
-
<

35
D Etiqueta de
i}

o i o aviso (3) I . r
i) Bloco do terminal do N
2 circuito principal A
Placa de identificagéo IQ./\" b
principal
Q
(c) p.ex. FRN450G1S-4U

Figura 1.2 Visualizagdo Interna e Externa dos Inversores

Teclado

Placa de aviso

@
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(2) Placas de Aviso e Roétulos

(@)
FRENIC-MEGA 2
A WARNING A )
WAISK OF INJURY OR ELEGTHIG SHOCK =
-mhmmﬂmﬂmmbufDm AWARNINGA
=D it remove @y caver while saplying power HRISK OF INJURY OR ELECTRIC SHOCK >
and af st Smiri. aber power. = Reter 1o the instruction manuel before installetion >
Mores |fren o live drouit. Ses insrution mamusl, and operalion. —
:mr:‘vngnmum (Brﬂﬂll the scuipmant. . %1 nat rammah!hls caver while n?plylrl pc:wg m
curen & This caver can be removed afier atauﬂ min [7)
ehtuttiple rated aquipment. power off and after the “CHARGE® lamp turna off. AWARNING
Seainatructian manual. 4 More than one live airouit. Bseu'ﬁnnhun menusl. I'UI'I
= Da nat inzert fingers or anything eise inta the inverter. RISK OF c
' Securely ground (eartn) the aquipment. IA
# High tauch curment. H'Ecmc m 4
# Rhiltiple rated equipmant. Sea instruction manual_ ;JG
Only type B of ACD is allowad. o
See manual for details. S
<
e Fe 2
[ < 8
A
Placa de Aviso (1) Placa de Aviso (2) Rotulo de aviso (3)

/N\WARNING |tot Sufacedisk of B | s

Rotulo de aviso (4)

Rétulo de Aviso (4)
(no dissipador de
calor)

Figura 1.3 Placas de Avisos e Rotulos
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1.3 Precaugodes para o Uso dos Inversores

1.31 Precaugoes ao Introduzir os Inversores

Esta se¢do apresenta as precaugdes a serem tomadas na introdugdo de inversores, por exemplo, precaugdes para o ambiente de instalagdo,
linhas de alimentag@o, fiagdo e conexdo com equipamentos periféricos. Certifique-se de observar essas precaucdes.

B Ambiente de Instalagcao

Instale o inversor em um ambiente que satisfaga os requisitos listados na Tabela 2.1 no Capitulo 2.

Por motivos de seguranga, a Fuji Electric recomenda a instalagdo de inversores em um painel; em particular ao instalar aqueles cujo grau

de protecdo ¢ IP00.

Ao instalar o inversor em um lugar fora das exigéncias especificas de ambiente, ¢ necessario desclassificar o inversor ou considerar o
projeto de engenharia do painel adequado para o ambiente especial ou o local de instalagdo do painel. Para mais detalhes, consulte as
informagdes técnicas Fuji Electric "Projeto de Engenharia de Painéis" ou consulte o seu representante Fuji Electric.

Os ambientes especiais listados abaixo requerem o uso de painel especialmente projetado ou considerando o local de instalagdo do painel.

concentrado ou outros
gases corrosivos

do inversor, resultando em
mau funcionamento do
inversor.

- Monte o inversor em um painel lacrado
com IP6X ou mecanismo de
purificagdo do ar.

- Coloque o painel em uma sala livre de
influéncia de gases.

Ambientes Possiveis problemas Medidas da amostra Aplicacdes
Gas sulfidizante Os gases corrosivos causam Qualquer uma das seguintes medidas pode Fabricacao de papel,
altamente corrosdo nas pegas internas ser necessaria. tratamento de esgoto,

tratamento de lodo,
fabricag¢do de pneus,
fabricagdo de gesso,
processamento de metais, e
um processo especial nas
fabricas téxteis.

Muito p6 condutor ou
material estranho (por
exemplo, pos
metalicos ou aparas,
fibras de carbono ou
po de carvao)

A entrada de poeira
condutora no inversor
provoca um curto-circuito.

Qualquer uma das seguintes medidas pode

ser necessaria.

- Monte o inversor em um painel lacrado.

- Coloque o painel em uma sala livre de
influéncia de poeira condutora.

Maéquinas de trefilagéo,
processamento de metais,
maquinas de extrusdo,
impressoras, cdmaras de
combustdo e tratamento de
residuos industriais.

Muito p6 fibroso ou de
papel

P¢ fibroso ou de papel
acumulado sobre o
dissipador de calor reduz o
efeito de resfriamento.

A entrada de poeira no
inversor pode causar mau
funcionamento do circuito
eletronico.

Qualquer uma das seguintes medidas pode

ser necessaria.

- Monte o inversor em um painel lacrado
que impeca a entrada de poeira.

- Certifique-se de que haja um espago
de manutenc¢ao para limpeza periodica
do dissipador de calor no projeto de
engenharia do painel.

- Empregar refrigeragao externa ao
montar o inversor em um painel para
facilitar a manutengéo e realizar a
manutencdo periodica.

Industria téxtil e de
fabricagao de papel.

Alta umidade ou
condensagao de
vapor

Em um ambiente onde sdo
usados umidificadores ou
onde o ar condicionado ndo
esta equipado com um
desumidificador, alta
umidade ou condensagdo do
vapor resulta em curto-
circuito ou mau
funcionamento de circuitos
eletronicos dentro do
inversor.

- Coloque um moédulo de aquecimento,
como um aquecedor no painel.

Instalagdo externa.

Linha de produgao de filme,
bombas e processamento de
alimentos.

Vibragao ou choque
que exceda o nivel
especificado

Se uma grande vibragao ou
choque exceder o nivel
especificado for aplicado no
inversor, por exemplo, uma
transportadora que opera em
articulagdes com emenda de
trilhos ou com explosdes em
um canteiro de obras, a
estrutura do inversor sera
danificada.

- Inserir material de aborgao de choque
entre a base de montagem do inversor e
do painel para uma montagem segura

Instalagdo de um painel
do inversor em um
transportador ou maquina
automotora.

Ventilador em uma
constru¢do ou uma
maquina de prensa.

Fumigagdo de
embalagens de
exportacao

Compostos halogénicos,
como o brometo de metila
usado na fumigagio
corroem algumas das pegas
internas do inversor.

- Ao exportar um inversor montado em
um painel ou equipamento, embale-os
em uma caixa de madeira fumigada
previamente.

- Ao embalar somente um inversor para
exporta¢do, use uma madeira laminada
e envernizada (LVL).

Exportacao.
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H Ambiente de Armazenamento

O ambiente de armazenamento em que o inversor ¢ armazenado apos a compra ¢ diferente do ambiente de operagdo. Para mais detalhes,
consulte o0 Manual do Usuario do FRENIC-MEGA, Capitulo 2.

B Precaugdes de Cabeamento

(1) Passe a fiag@o dos terminais do circuito de controle tdo longe da fiacdo do circuito principal quanto possivel. Caso contrario, o ruido
elétrico pode causar mau funcionamento.

(2) Fixe os fios do circuito de controle no interior do inversor para manté-los longe das partes ativas do circuito principal (como o bloco de
terminais do circuito principal).
(3) Se mais de um motor estiver ligado a um tnico inversor, o comprimento da fiagdo deve ser a soma do comprimento dos fios para os
motores.
(4) Terminais de saida de acionamento (U, V, W)
1) Conecte estes terminais a um motor trifasico na sequéncia correta das fases. Se o sentido de rotagdo do motor estiver incorreto,
troque quaisquer duas entre as fases U, Ve W.
2) Nio ligue um capacitor de corre¢do do fator de poténcia ou absorvedor de surto a saida do
inversor.
3) Se o cabo do inversor para o motor for muito longo, uma corrente de alta frequéncia pode ser gerada por capacitancia residual entre

os cabos e resultar em uma sobrecorrente do inversor, um aumento na corrente de fuga, ou uma redugio na precisao de indicagdo
da corrente.

Quando o motor ¢ acionado por um inversor do tipo PWM, os terminais do motor podem estar sujeitos a surtos de tensdo gerados pelo
elemento de comutagao do inversor. Se o cabo do motor (com 460 V motores de série, em particular) for particularmente longo, surtos de
tensao irdo deteriorar o isolamento do motor. Para evitar isso, use as seguintes diretrizes:

Inversor 7,5 HP e superior

Nivel de isolamento do Motor 1000 V 1300 V 1600 V
Tensao de Entrada 460 VAC 66 pés (20 m) 328 pés (100 m) 1312 pés (400 m)*
Tensao de Entrada 230 VAC 1312 pés (400 m)* 1312 pés (400 m)* 1312 pés (400 m)*

Inversor 5 HP ¢ inferior

vel de isolamento do Motor 1000 V 1300 V 1600 V
Tensdo de Entrada 460 VAC 66 pés (20 m) 165 pés (50 m)* 165 pés (50 m)*
Tensdo de Entrada 230 VAC 328 pés (100 m)* 328 pés (100 m)* 328 pés (100 m)*

* Para este caso, o comprimento do cabo ¢ determinado pelos efeitos secundarios e ndo surtos de tensdo.

 Nota . o A . . e .
"« Quando o relé¢ O/L do protetor térmico do motor ¢ inserido entre o inversor e o motor, o relé¢ O/L térmico podera

nao funcionar adequadamente (especialmente na série 460 V), mesmo quando o comprimento do cabo ¢ de 165
pés (50 m) ou menos. Para corrigir, insira um filtro ou reduza a frequéncia de suporte. (Use o codigo da fungao
F26 "Som do Motor".)

 Para 0 modo de controle vetorial, o comprimento da fiagdo é 328 pés (100 m) ou menos.

(5) Quando um filtro de circuito de saida ¢ inserido no circuito secundario ou a fiagdo entre o inversor e o motor for longa, existe a
ocorréncia de perda de tensdo devido a reatincia do filtro ou da fiagdo, de modo que a tensdo insuficiente, pode causar oscilagdo de
saida de corrente ou uma falta de torque de saida do motor. Para evita-lo, selecione o torque de carga constante, definindo o codigo de
fungdo F37 (Selecdo de Carga / Torque de Auto arranque / Operagdo de Economia de Energia 1) para "1" e mantenha a tenso de saida
do inversor em um nivel superior, configurando H50/H52 (Padrao Nao -linear V / f, Frequéncia) e HS1/H53 (Padrdo Néo-linear V / f,
tensao).

B Precaucgao para conexao de equipamentos periféricos

(1) Capacitores de avango de fase para corregao do fator de poténcia

Nao monte um capacitor de avango de fase para correcao do fator de poténcia na entrada do circuito de entrada do inversor (primario)
ou do circuito de saida (secundario). A montagem no circuito de entrada (primario) ndo tem efeito. Para corrigir o fator de poténcia
do inversor, use um reator CC (DCR) opcional. A montagem no circuito de saida (secundario) causa um desarme de sobrecorrente,
impossibilitando a operagéo.

Um desarme de sobretensdo que ocorre quando o inversor esta parado ou em execugdo com uma carga leve, ¢ considerado como
sendo devido a um surto gerado pela abertura/ fechamento dos capacitores de avango de corrente no sistema de energia. Um reator
CC/ AC (DCR/ACR) opcional ¢ recomendado como uma medida a ser tomada do lado do inversor.

A corrente de entrada a um inversor contém um componente harmonico que pode afetar outros motores e capacitores de avango de
fase na mesma linha de alimenta¢do. Se o componente harménico causar qualquer problema, ligue um CCR/ACR opcional para o
inversor. Em alguns casos, é necessario introduzir um reator em série com os condensadores de avango de fase.
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(2) Linhas de alimentagdo (aplicagao de um reator CC/AC)

Use um reator CC (DCR) opcional, quando a capacidade de energia do transformador de poténcia for superior a 500 kVA e seja 10
vezes ou mais a capacidade nominal do inversor ou que sejam cargas acionadas por tiristor. Caso nenhum CCR seja utilizado, o
percentual de reatdncia do fornecimento de energia ¢ reduzido e os componentes harmdnicos e seus niveis de pico aumentam. Estes
fatores podem quebrar retificadores ou capacitores na se¢@o de conversdo do inversor, ou diminuir a capacitancia dos capacitores.

Se a taxa de desequilibrio da tensdo de entrada for de 2% a 3%, use um reator de AC
opcional (ACR).

Desequilibrio da Tens&o (%) ~ Lensdo Maxima (V) - Tensdo Minima (V) x 67 (IEC 61800- 3)
Tensdo média trifasica (V)

(3) O Reator CC (DCR) para a corregao do fator de energia de entrada do inversor (para suprimir a harmonica)

Para corrigir o fator de poténcia do inversor (para suprimir harmoénicos), use uma CCR opcional. Usar um CCR aumenta a reatancia
da fonte de alimentacdo do inversor de modo a diminuir componentes harmonicos nas linhas da fonte de alimentacéo e corrige o fator
de poténcia do inversor.

Modelos CCR Fator de Energia de Notas
DCR2/4-000/00A/0O0B Aprox. 90% a 95%: A 1ltima letra identifica a capacitancia.
DCR2/4-/000C Aprox. 86% a 90%: Exclusivamente elaborado para inversores de 50 HP ou

(@ Nota ~
“**Eita Para selecionar os modelos de CCR, consulte o capitulo 8 "ESPECIFICACOES"

(4) Conversor PWM para corregao do fator de energia de entrada do inversor

O uso de um conversor PWM (Alto fator de poténcia, conversor PWM regenerativo, série RHC) corrige o fator de poténcia do
inversor até quase 100%. Ao combinar um inversor com um conversor PWM, desative o detector de falha de energia principal,
definindo o codigo de fungdo H72 para "0". Se o detector de falha de energia principal estiver habilitado (H72 = 1 por padrdo de
fabrica), o inversor interpreta a energia como estando desligada, ignorando uma entrada de um comando de execugéo.

(5) Disjuntor de involucro (MCCB) ou dispositivos de prote¢do operados por corrente residual (RCD)/ disjuntor diferencial (ELCB)

Instale um MCCB ou RCD/ ELCB (com protecéo contra sobrecorrente) recomendado no circuito primario do inversor para proteger a
fiagdo. Uma vez usando um MCCB ou RCD / ELCB com capacidade maior que as recomendadas, eles quebram a coordenagio de
protegdo do sistema de alimentagdo de energia, certifique-se de selecionar as recomendadas. Além disso, selecione aqueles com
capacidade de interrupgdo de curto-circuito adequado para a impedéncia da fonte de energia.

Disjuntor de invélucro (MCCB) e Dispositivo de Protegdo de Corrente Residual (RCD)/ Disjuntor de fuga a terra (ELCB)

Motor Nominal Corrente nominal de Motor Nominal Aplicado Corrente nominal de MCCB
Tenséo Aplicado Modo | MCCB e RCD/ELCB (A) Tenséo Modo HD/MD/ e RCD/ELCB (A)
Nominal Tipo de Inversor| HD/MD/ Nominal Tipo de Inversor LD

Trifasico | Monofasico| LD Com CCR | Sem CCR Trifasico Monofésico
Com CCR Sem CCR

0,5 0,25 FRNF50G1S-2U 5 5 0,5 0,25 FRNOF50G1S-4U

1 0,5 FRN001G1S-2U 10 1 0,5 FRN001G1S-4U 5 5

2 1 FRN002G1S-2U 10 15 2 1 FRN002G1S-4U 10

3 1,5 |FRN003G1S-2u| HDILD 20 3 1,5 FRN003G1S-4U |  HD/LD 15

5 FRN005G1S-2U 20 30 5 FRN005G1S-4U 10 20

7,5 3 FRN007G1m-2U 30 50 FRN007G1m-4U

FRN010G1m-2U HD 75 3 HD 15 30
FRNO10G1m-4U
10 5 LD 40 75 LD
FRN015G1m-2U HD 10 HD 2 40
15 75 LD 50 100 5 FRNO15G1m-4U LD
FRN020G1m-2U HD 15 HD 30 50
20 LD 75 125 75
2oy 10 FRN025G1m-2U HD 4oy 20 FRN020G1m-4U LD 40 60
HD
25 ) 150 % | FRNo25G1m-4U [ D 20 7
FRN030G1m-2U HD 100 FRN030G1m-4U HD
30 15 LD 175 30 15 LD 50 100
FRN040G1m-2U HD FRN040G1m-4U HD
40 20 LD 150 200 40 20 LD 75
FRN050G1m-2U HD FRN050G1m-4U HD 125
50 25 LD 175 250 50 25 LD
FRN060G1m-2U HD FRN0O60G1m-4U HD 100
60 LD 200 300 60 LD 150
FRN075G1m-2U HD 30 FRN075G1m-4U HD
75 30 LD 250 350 75 LD 125 200
FRN100G1m-2U HD FRN100G1m-4U HD
100 LD 350 100 40 LD 175 -
FRN125G1S-2U HD FRN125G1S-4U HD
125 40 LD 400 -
FRN150G1S-2U HD
150 50 LD 350

Nota: Uma caixa (m) nessas tabelas substitui o S ou H dependendo do invélucro.
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Corrente nominal de Corrente nominal de

~ ] Motor Nominal Aplicado ] MCCB ¢ RCD/ELCB Tensao Motor Nominal Aplicado MCCB e RCD/ELCB
Tens&o Nominal l"[’]'e:rg:r HDVI\/TS?LD (A Nominal Tipo de Inversor|  Modo (A) o)
Trftasico Monofésico Com CCR| Sem CCR Trftésico Monofésico HDMD/ LD ¢om cCR| Sem CCR %

125 FRN125G1S-| LD 200 150 FRN500G1S4U| LD y

50 FRN150G1S- | HD 500 - FRN600G1S4U|  MD 800 -
150 4U MDILD 250 150 FRN700G1S-4U|  HD

FRN200G1S- | HD 200 FRN600G1S4U| LD >
200 60 W MDILD 300 600 - FRN700G1S-4U]  MD 3
FRN250G1S- | HD 460V 200 FRN800G1S4U|  HD B m
460V 250 75 4 MD/LD 350 . 700 FRN700G1S4U| LD 1200 ‘é’
FRN300G1S- | HD - FRN800G1S-4U|  MD m
300 4U MDILD 800 250 LD c
100 FRN350G1S- | HD 500 FRN900G1S-4U|  HD g
350 4U MDILD 900 300 LD 1400 2
HD FRN1000G1S-| HD o
350 - FRN450G1S- |  MD 1000 400 4u LD 1600 =
450 125 LD 600 <
400 FRN500GTS- |__HD L
450 - 4U MD 800 (74
150 FRN600G1S- | HD %

/AN AVISO

Se nenhum dispositivo de detecgdo de corrente de fase zero (corrente de fuga a terra) como um relé de falha de aterramento estiver
instalado na linha de alimentagdo a montante, a fim de evitar a paralisa¢ao de todo o sistema de fornecimento de energia
indesejavel para a operagao da fabrica, instale um dispositivo de protecdo operado por corrente residual (RCD) / disjuntor de fuga a
terra (ELCB) individualmente para inversores para quebrar somente as linhas da fonte de alimentagio do inversor individual.

Caso contrdrio, é possivel ocorrer incéndio.

(6

=

Contator magnético (MC), na entrada do circuito do inversor (primario)

Evite operacdo frequente de LIGA/ DESLIGA do contator magnético (MC) no circuito de entrada; caso contrario, ¢ possivel que
haja falha do inversor. Caso seja necessaria operagéo frequente de Liga/ Desliga do motor, use os sinais FWD/REV ou os botdes
/&% no teclado do inversor.

A frequéncia de LIGA/ DESLIGA do MC ndo deve ser maior que uma vez a cada 30 minutos. Para garantir uma vida util do
inversor de 10 anos ou mais, esse procedimento ndo deve ocorrer mais que uma vez por hora.

—
.C-i_[_?_ica . C . : Anci i &t1
onsiderando a seguranga do sistema, recomenda-se empregar uma sequéncia que desligue o contator magnético

(MC) no circuito de entrada do inversor com um sinal de saida de alarme ALM emitido nos terminais de saida
programaveis do inversor. A sequéncia minimiza o dano secundario, mesmo que o inversor seja danificado.

Quando a sequéncia for empregada, conecte a linha de alimentagdo primaria do MC para entrada de energia de
controle auxiliar do inversor torna possivel monitorar o status do alarme do inversor no teclado.

* A quebra de uma unidade de frenagem ou a desconexdo de um resistor de frenagem externo podem desencadear
danos em pegas internas do inversor (por exemplo, resistor de carga). Para evitar tal avaria na ligagdo introduza
um MC e configure uma sequéncia que desliga o MC caso um sinal de estabelecimento de tensdo CC néo seja
emitido dentro de trés segundos apdos o MC tiver sido ligado.

Para os inversores com transistor de frenagem embutido, atribua um sinal de erro do transistor DBAL nos
terminais de saida programaveis do inversor para desligar o MC no circuito de entrada.

(7) Contator magnético (MC), na saida do circuito do inversor (secundario)

Se um contator magnético (MC) for inserido na saida do circuito do inversor (secundario) para a alimentagdo do motor a uma
poténcia comercial ou para quaisquer outros fins, este deve ser ligado e desligado quando o inversor e o motor estejam
completamente parados. Isso impede que o ponto de contato fique aspero devido a um arco de comutagdo do MC. O MC néo deve
ser equipado com nenhum supressor de surto de tensao.

A aplicagdo de energia comercial para o circuito de saida do inversor danifica o inversor. Para evitar, interconecte 0 MC na linha de
energia comercial do motor com a que esta no circuito de saida do inversor, de modo que eles ndo fiquem ligados ao mesmo tempo.

(8) Absorvedor de Surto/ Supressor de Surto

Nao instale nenhum supressor ou absorvedor de surto nas linhas (secundarias) de saida do
inversor.



B Reducao de Ruido

Se o ruido gerado pelo inversor afetar outros dispositivos, ou ruidos gerados a partir de equipamentos periféricos causem mau
funcionamento no inversor, siga as medidas basicas descritas abaixo.

(1) Se o ruido gerado a partir do inversor afetar outros dispositivos através de cabos de alimentagédo ou fios de aterramento:
- Isole os terminais de aterramento do inversor dos outros dispositivos.
- Conecte um filtro de ruido para os cabos de alimentagdo do inversor.
- Isole o sistema de alimentag@o dos outros dispositivos usando um transformador de isolamento.
- Diminua a frequéncia portadora do inversor (F26).

(2) Se o ruido por indugéo ou radio gerado a partir do inversor afetar outros dispositivos:

- Isole os principais fios do circuito dos fios do circuito de controle e outros fios do dispositivo.

- Coloque os principais fios do circuito através de um conduite de metal, e conecte o tubo a terra proximo do inversor.
- Instale o inversor no painel de metal e conecte todo o painel no chéo.

- Conecte um filtro de ruido para os cabos de alimentagio do inversor.

- Diminua a frequéncia portadora do inversor (F26).

(3) Ao implantar as medidas contra o ruido geradas a partir de equipamentos periféricos:

- Para os cabos de sinal de controle, use cabos trangados ou trangados-blindados. Ao usar os cabos trangados-blindados, conecte os
blindados aos terminais comuns ao circuito de controle.

- Conecte um supressor de surtos em paralelo com as bobinas do contator magnético ou outros solenoides (se houver).

B Corrente de Vazamento

Um componente de corrente de alta frequéncia gerada pela porta isolada de transistores bipolares (IGBTs) ligando/ desligando dentro do
inversor torna-se corrente de fuga através de capacitancia de entrada do inversor e fios de saida ou de um motor. Se algum dos problemas
listados abaixo ocorrer, tome uma medida adequada em relag@o a eles.

Problema Medidas
Um disjuntor 1) Diminua a frequéncia portadora.
diferencial* conectado 2) Encurte os fios entre o inversor e motor.

no .lad’o .da eptrada 3) Use um disjuntor diferencial com menor sensibilidade do que o usado atualmente.
(primaria) disparou.
4) Use um disjuntor diferencial que possua medidas contra a componente de corrente de alta

*Com protegio de frequéncia (série Fuji SG e EG).

sobrecorrente
Um relé térmico 1) Diminua a frequéncia portadora.
externo foi ativado. 2) Aumente a configuragdo atual do relé térmico.

3) Use a protecdo de sobrecarga térmica eletronica embutida no inversor, em vez de usar o relé térmico
externo.

m Selecionando a Capacidade do Inversor

(1) Para acionar um motor de uso geral, selecione um inversor de acordo com a poténcia nominal do motor aplicada listada na tabela de
especificagdes padrdo. Quando um alto torque de partida ou uma rapida aceleragdo ou desaceleragdo forem necessarios, selecione um
inversor com um grau maior capacidade do que o padrio.

(2) Motores especiais tém maior corrente nominal do que os de uso geral. Nesse caso, selecione um inversor que atenda a seguinte
condigdo.

Corrente nominal do inversor > Corrente Nominal do motor
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1.3.2 Precaugdes ao operar os Inversores

Precaugdes para a execugao de inversores para acionar motores ou maquinas sao descritos abaixo.

B Temperatura do motor

Quando um inversor é usado para acionar um motor de uso geral, a temperatura do motor aumenta mais do que quando ele é operado com
uma fonte de alimentacdo comercial. Na faixa de baixa velocidade, o efeito de resfrigeragdo do motor sera enfraquecido, por isso,
diminua o torque de saida do motor durante a execugdo do conversor na faixa de baixa velocidade.

B Ruido do Motor

Quando um motor de uso geral ¢ acionado por um inversor, o nivel de ruido é mais elevado do que quando ¢ acionado por uma fonte de
energia comercial. Para reduzir o ruido, aumente a frequéncia portadora do inversor. Operagdo a 60 Hz ou mais também pode resultar em
maior nivel de ruido.

B Vibragao da Maquina

Quando um motor controlado por inversor estd montado em uma maquina, pode ser causada ressonancia pelas frequéncias naturais da
maquina. Um motor de 2 polos em 60 Hz ou superior pode causar vibragdes anormais. Se isso acontecer, siga qualquer das seguintes
orientagdes:

» Considere o uso de um acoplamento de borracha ou de borracha anti-vibragéo.
* Use o recurso de controle de salto de frequéncia do inversor para ignorar as zonas de ressonancia de frequéncia.

* Use os codigos de fungdo relacionados a supressdo de vibragdo que possam ser eficazes. Para mais detalhes, consulte a descri¢do de
HS80 no capitulo 5 "CODIGOS DE FUNCAO."

1.3.3 Precaucdes Usando Motores Especiais

Ao utilizar motores especiais, observe o seguinte.

B Motores a prova de explosao

Ao usar um motor a prova de explosdo com um inversor, use uma combinac¢@o de motor e inversor previamente aprovado.

B Motores e bombas submersiveis

Estes motores t€ém maior corrente nominal do que os de uso geral. Selecione um inversor cuja corrente de saida seja maior que a do
motor. Estes motores diferem de motores de uso geral em caracteristicas térmicas. Diminua a constante do tempo térmico da protegdo de
sobrecarga térmica eletronica para coincidir com a do motor.

B Motores de Freio

Para motores equipados com freios em paralelo, a sua fonte de alimentacdo para a frenagem deve ser fornecida a partir da entrada do
circuito do inversor (primario). Se o fornecimento de energia para a frenagem ¢ erroneamente ligado a saida do circuito do inversor
(secundario), o freio pode ndo funcionar quando o inversor estiver desligado. Ndo utilizar inversores para motores equipados com freios
ligados em série.

B Motorredutores

Se 0 mecanismo de transmiss@o de energia usa uma caixa de velocidades ou do trocador/ redutor de velocidade lubrificados a dleo, a
operacdo continua em baixa velocidade pode causar ma lubrificag@o. Evite esta operag@o.

B Motores Sincronizados

E necessario tomar medidas especiais adequadas para este tipo de motor. Ente em contato com ser representante Fuji para mais
detalhes.

B Motores Monofasicos

Os motores monofasicos nao sdo adequados para a operagdo de velocidade variavel
controlado por inversor.

B Motores de Alta Velocidade

Se a frequéncia de referéncia estiver definida para 120 Hz ou superior para acionar um motor de alta velocidade, teste a combinacdo do
inversor e motor previamente para verificar a seguranca da operagao.
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1.34 Precaucgdes para utilizagdo em energia monofasica

Um inversor ¢ um dispositivo que converte a corrente alternada da linha de entrada para corrente continua através do retificador CA-
para-CC e, em seguida, converte-a em corrente alternada através de circuitos inversor de comutagdo CC-para-CA, a fim de emitir uma
corrente alternada necessaria. O FRENIC-MEGA ¢ projetado para se conectar a energia trifasica e este manual estabelece as
especificacdes para o uso na alimentacdo de trés fases.

Se o inversor projetado para conexao a energia trifasica for acionado com energia monofasica, ondulagdes (flutuagdo de tensdo) na tensdao
do barramento CC retificado a partir da energia de entrada tornam-se maiores do que os do inversor funcionando com energia trifasica. A
ondulagdo da tensdo CC afeta a saida do inversor; isto ¢, as ondulagdes podem ser sobrepostas a tensdo de saida ou de corrente, tornando

o controle mais dificil.

Assim, o inversor pode ndo funcionar em pleno desempenho ou fungdo corretamente. Para usar o FRENIC-MEGA em energia
monofasica, portanto, € necessario considerar o seguinte.

Hm Corrente de Saida

Selecione a capacidade do inversor para manter a corrente de saida dentro do nivel especificado, consultando as paginas xx a xxiii. A
corrente de saida que excede o limite de modo extremo aumenta ondulagdes de tensdo no barramento de corrente continua, impedindo o
funcionamento normal ou resultando em uma quebra do inversor.

m Cabeamento

Ao ligar Inversores 230 V de 60 HP ou superiores ou 460 V de 125 HP ou superiores na energia monofasica, utilize fases L1 e L3
considerando que as ventoinhas e contatores magnéticos no interior do inversor sejam alimentados via L1 e L3. O uso do L2 ndo funciona
em ventoinhas ou contatores magnéticos, causando calor anormal, e no pior dos casos, resultando em uma quebra do inversor.

B Conectando Dispositivos Periféricos

Para as especificagdes de disjuntores e fusiveis s serem aplicados, consulte as paginas x a xii e, para MCCB ou RCD/ ELCB, as paginas
1-6 ¢ 1-7.

m Configurando os Codigos de Fungéo

(1) Cancele a protecdo de perda da fase de entrada da fungéo de protecdo/ manutengdo com codigo de fungdo H98 (Bit 1 = 0). Isso ocorre
porque o inversor considera a fase de energia monofésica como uma perda de fase.

(2) Nao utilize o inversor no modo MD. Limite o modo de acionamento para o modo LD/ HD (Cédigo de fungdo F80 =0 ou 1).
(3) Nao use "Controle de vetor sem sensor de velocidade" ou controle de torque. (Codigos de Fungdo F42 # 5, HI8 = 0)
(4) Recomenda-se o controle V/f com compensagio de escorregamento inativo (F42 = 0).

Qualquer outro controle calcula o modelo do motor utilizando os parametros do motor no interior do inversor. Uma vez que as
ondulagdes na tensdo do barramento de corrente continua aumentam, o calculo causa alguns erros para que o inversor nio possa
fornecer o desempenho desejado. Considere este problema antes de usar.

Em particular, quando se usa "Controle de vetor com sensor de velocidade" (F42 = 6), controle do compensador (JO1 = 3), ou sinais de
freio (J68, J69, J70, etc), certifique-se do funcionamento e seguranca desses sensores de velocidade.



Capitulo 2

21 Ambiente de Operagao

Instale o inversor em um ambiente que satisfaga os requisitos listados na Tabela 2,1.

Tabela 2.1 Requisitos de Ambiente

MONTAGEM E CABEAMENTO DO INVERSOR

Tabela 2.2 Fator de Redugdo de Poténcia da Corrente de
Saida em relagdo a Altitude

Item Especificacdes Fator de
Localizagio Interno Redugdo de
Altitude Corrente de
Saida
Temperatura Ambiente 3300 pés (1000 m) 1.00
-10 a+50°C (14 a 122°F) (Nota 1) Ou inferior i
Humidade Relativa 5 a 95% (Se]fl condensagio) i i _ 3300 2 4900 pés
Atmosfera O inversor ndo deve ser exposto a poeira, luz solar direta, gases corrosivos, gases (1000 a 1500 m) 0,97
inflamaveis, névoa de 6leo, vapor ou gotas de dgua.
Grau de Poluigdo 2 (IEC60664-1) (Nota 2) 4900 a 6600 pés 0.95
A atmosfera pode conter uma pequena quantidade de sal. (1500 a 2000 m) ’
(0:01 mg/cm~2 ou menos por an(?) _ 6600 a 8200 pés
O inversor ndo deve ser submetido a mudangas bruscas de temperatura que irdo 0,91
N - (2000 a 2500 m)
causar a formagdo de condensagao.
Altitude 3300 pés (1000 m) max. (Nota 3) 8200 a 9800 pés 0.88
Pressio Atmosférica 86 a 106 kPa (2500 a 3000 m) ?
Vibragdo Inversores de Inversores de (Nota 1) Quando um inversor (40 HP ou inferior) estdo montados

100 HP ou inferior (série 230 V)
125 HP ou inferior (série 460 V)

125 HP ou superior (série 230 V)
150 HP ou superior (série 460 V)

0,12 polegadas (3 mm) (amplitude 0,12 polegadas (3 mm) (amplitude maxima)
maxima) 2 para menos de 9 Hz

2 para menos de 9 Hz 2m/s2 9 para menos de 55 Hz

9,8m/s2 9 para menos de 20 Hz 1m/s2 55 para menos de 200 Hz

2 m/s2 20 para menos de 55 Hz
1 m/s2 55 para menos de 200 Hz

lado-a-lado, sem qualquer folga entre eles, a temperatura ambiente
deve ficar dentro de -10 a 40°C (14 a 104°F). Esta especificagdo
também se aplica aos conversores (40 HP), equipados com um kit de
NEMAL.

(Nota 2) Nio instale o inversor em um ambiente onde ele possa ser
exposto a fiapos, residuos de algoddo ou poeira imida ou sujeira que
pode entupir o dissipador de calor do inversor. Caso o inversor seja
usado em um ambiente como esse, instald-lo em um painel a prova
de poeira.

(Nota 3) Caso utilize o inversor em uma altitude acima de 3,300 pés
(1.000 m), vocé deve aplicar um fator de redugdo da corrente de
saida, conforme listado na Tabela 2.2.

2.2 Instalando o Inversor
() Base de Montagem

Instale o Inversor em uma base de metal ou outro tipo de material nio inflamavel.

/\ AVISO

Instale o Inversor em uma base de metal ou outro tipo de material ndo
inflamavel.
Caso contrario, pode ocorrer incéndio

2) Espacos

Certifique-se que as distdncias minimas indicadas na Figura 2.1 e Tabela 2.3
sejam mantidas em todos os momentos. Ao montar o inversor no painel do seu
sistema, tome cuidado extra com a ventilagao no interior do painel, uma vez que
a temperatura ambiente sobe facilmente. Ndo montar o inversor em um pequeno
painel com pouca ventilagdo.

B Ao montar dois ou mais inversores

Ao montar dois ou mais conversores na mesma unidade ou painel, instale-os lado
a lado. Quando um precisar ser montado sobre o outro, certifique-se de separa-
los com uma placa divisoria, ou algo semelhante, para que todo o calor que
irradia de um inversor ndo afete o de cima.

Enquanto a temperatura do ambiente for de 40°C (104°F) ou inferior, os
inversores de 40 HP ou inferiores podem ser montados lado a lado, sem qualquer
folga entre eles.

Tabela 2.3 Espagos polegada (mm)

Capacidade do A B C
Inversor
0,5a2 HP 2,0 (50) 0
3 a40 HP 0,39 (10) 3,9 (100)
50 a 450 HP 3,9 (100)
500 a 1000 HP 2.050) 5,9 (150) 5,9 (150)

C. Espago necessario na frente do inversor
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B Ao aplicar resfriamento externo

No resfriamento externo, o dissipador de calor, que dissipa cerca de 70% do total de calor
(perda total) gerado no ar, esta situado fora do equipamento ou do painel. Portanto, o
resfriamento externo reduz significativamente a irradiacdo de calor no interior do material ou

painel.

Para empregar resfriamento externo para inversores (exceto CCR embutido) de 40 HP ou
inferior, utilize o adaptador de montagem para resfriamento externo (opcional); para os de 50

HP ou superior, basta alterar as posigdes das bases de montagem.

p——
ot

O CCR embutido de 40 HP ou inferior ndo pode possuir arrefecimento externo.

Radiagéo de
calor interno \
(30%) A

“Temperatura
interna do
painel:Max. 50°C
(122°F)"

Radiagao de calor externo
(70%)
: Ventiladores de
refrigeracao
(ventoinha)

Dissipador de
calor

T~
Entrada de ar
interno

Entrada de ar

externo

/\ CUIDADO

Evite que fiapos, fibras de papel, serragem, po, pedacos metalicos, ou outros que materiais
estranhos entrem no inversor ou se acumulem no dissipador de calor.

Caso contrario, é possivel ocorrer incéndio ou acidente.

Figura 2.2 Resfriamento Externo

Para utilizar arrefecimento externo para os inversores de 50 HP ou superior, altere as posi¢des de topo e base de montagem inferior da
borda para o centro do inversor, conforme mostrado na Figura 2.3.

Parafusos diferem em tamanho e contagem para cada inversor. Veja a tabela abaixo.

Tabela 2.4 Tamanho de Parafuso, Conta e Torque de Aperto

Parafuso de Fixacgdo na Base Parafuso de Fixagéo no involucro Torque de
Tipo de Inversor (Tamanho e quantidade do (Tamanho e quantidade do aperto
parafuso) parafuso) 1b-in (N-m)
FRNO050G1M-2U/FRN060G1H-2U 2/16 vaO ara o lado superior M6 x 20 51,3
FRN050G1M-4U a FRN100G 1 M-4U pegas para 0 ‘aco superior, 2 pegas para o lado superior (5,8
3 pegas para o lado inferior
FRN075G1H-2U/FRN100G1H-2U M6 % 20 M6 x 12 51,3
FRN125G1S-4U 3 pecas para cada um dos lados 3 pegas para o lado superior (5,8)
superiores e inferiores
FRN125G1S-2U M5 x12 M5 x 12 31,0
FRN150G1S-4U/FRN200G1S-4U 7 pegas para cada um dos lados 7 pegas para o lado superior (3,5)
superiores e inferiores
M5 x 16 MS5 x 16 31,0
FRN250GIS-4U/FRN300GIS-4U 7 pegas para cada um dos lados 7 pegas para o lado superior (3.,5)
superiores e inferiores
FRN150G1S-2U MS5 x 16 MS5 x 16 31,0
FRN350G1S-4U/FRN450G1S-4U 8 pegas para cada um dos lados 8 pegas para o lado superior (3,5)
superiores e inferiores
M5 % 16 M5 x 16 31,0
FRN500G1S-4U/FRN600G1S-4U 2 pecas para cada um dos lados 2 pegas para cada um dos lados (3.5)
FRN700G1S-4U/FRN800G1S-4U M6 x 20 M6 x 20 51,3
6 pegas para cada um dos lados 6 pegas para cada um dos lados (5.8)
superiores e inferiores superiores e inferiores
M8 x 20 M8 x 20 119
FRN900GIS-4U/FRN1000G1S-4U 8 pecas para cada um dos lados 8 pecas para cada um dos lados (13,5)
superiores e inferiores superiores e inferiores

Nota: Uma caixa () nessas tabelas substitui o S ou H dependendo do invélucro.

1) Retire todos os parafusos de fixacao da base e os parafusos de fixagdo do invélucro do inversor.

2) Mova a base de montagem superior para o centro do inversor e fixe aos furos de fixag¢ao dos parafusos com os parafusos de fixagdo da
base. (Depois de mudar a posi¢do da base de montagem superior, alguns parafusos podem ser deixados sem uso.)

3) Retire os parafusos de fixagdo de base da parte inferior do inversor, mova a base de montagem inferior para o centro do inversor, e fixe
com os parafusos de fixagdo de base, assim como no passo 2). (Inversores de 450 HP ou inferiores ndo possuem parafusos de fixagdo

na parte inferior.)
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Parafusos de { I
fixagao da base™__

Parafusos de., ki
fixacdo da caixa .

Base de
montagem
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|
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la | i
4
i
L

H i /Base de montagem inferior

N
v Parafusos de fixagdo da base

Figura 2.3 Mudando a posigdo das Bases de montagem superiores e inferiores

/\ CUIDADO

Ao alterar as posigdes das bases de montagem superior e inferior, utilize apenas os parafusos indicados.

HOSYHIANI Od OLNINVIEVI 3 WIOVLINONW

Caso contrario, é possivel ocorrer incéndio ou acidente.

(3) Notas de Montagem

Os FRN007G1H-2/4U ao FRN040G1H-2/4U devem ser montados com quatro parafusos ou porcas usando os orificios de parafuso A ou
B mostrados abaixo. Note que, em cada uma das partes superior e inferior do inversor, os dois parafusos ou porcas deve ser localizados
numa posigao bilateralmente simétrica.
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2.3 Cabeamento

Siga o procedimento abaixo. (Na descrigdo a seguir, o conversor ja foi instalado.)
2.31 Remocao e montagem da tampa frontal e do guia de fiagao

(1) Parainversores 40 HP ou inferiores

@ Primeiro solte o parafuso de fixagdo da tampa frontal, deslize a tampa para baixo, segurando ambos os lados, incline-a para si, e, em
seguida, puxe-o para cima, como mostrado abaixo.

& Enquanto pressiona o guia de fiagdo para cima, retire-o em sua diregéo.

@ Apos finalizar fiagdo (ver Segdes de 2.3.2 a 2.3.6), coloque a guia de fiagdo e a tampa frontal de volta no lugar, na ordem inversa da
remocao.

Parafuso da Tampa frontal Tampa frontal Guia de fiagao Enquanto pressiona o guia de fiagdo
para cima, retire-o em sua diregdo.

Figura 2.4 Removendo a tampa frontal e o Guia de Fiagéo (por exemplo FRN020G1S-4U)

(2) Parainversores com 50 a 1000 HP

@ Solte os quatro parafusos da tampa frontal, segure a tampa com as duas méos, deslize-a para cima um pouco, € puxe-a em sua dire¢do,
como mostrado abaixo.

@ Apos finalizar fiagdo (ver Segdes de 2.3.2 a 2.3.6), alinhe os furos dos parafusos da tampa frontal de volta no lugar, no inversor, depois
coloque a tampa frontal novamente em seu lugar na ordem inversa da remogao.
CDica Para expor a placa de circuito impresso de controle (controle PCB), abra o teclado.

Parafusos de fixagao
da tampa frontal

Tampa frontal

Parafusos de fixagéo
da tampa frontal

Torque de aperto 15,9 Ib-in (1,8 N.m) (M4)
31.0 Ib-in (3,5 N-m) (M5)

Figura 2.5 Removendo a tampa frontal (por exemplo FRN050G1S-4U)



2.3.2 Especificagoes de parafuso e tamanhos de cabos recomendados

(1) Organizag&o dos terminais do circuito principal

As tabelas e figuras apresentadas a seguir mostram as especificagdes de parafusos e tamanhos de cabos. Note-se que ajustes dos terminais
diferem dependendo do tipo de inversor. Em cada uma das figuras, dois terminais de aterramento (&@G) ndo sdo exclusivos para a fiagdo
de alimentag@o (circuito primario) ou fiagdo do motor (circuito secundario).

Use terminais de crimpagem isolados ou com tubo de isolamento.

Os fios recomendados para terminais do circuito principal sdo selecionados de acordo com os tamanhos em
conformidade com UL508C.

Tabela 2,5 Especificagdes de Parafusos

Tipo de Inversor Especificagdes do Parafuso
Terminais de entrada de Terminais de entrada de
Trifasico 230V Terminais do circuito principal Terminais de Aterramento alimentagao auxiliar alimentagéo do ventilafor de
Trifasico 460V Consultar: [RO, T0] refrigeragao auxiliar
Torque de aperto Torque de aperto Torque de Torque de aperto
Tamanho do Ib-in (N-m) Tamanho Ib-in (N-m) Tamanho aperto Tamanho Ib-in (N-m)
parafuso do do Ib-in (N-m) do
parafuso parafuso parafuso
FRNF50G1S-2U FRNF50G1S-4U
FRN001G1S-2U FRN001G1S-4U Figura A M35 106 (1,2) M3,5 106 (1,2) - -
FRN002G1S-2U FRN002G1S-4U
FRN003G1S-2U FRN003G1S-4U Figura B M4 15,9 (1,8) M4 15,9 (1,8)
FRN005G1S-2U FRN005G1S-4U
FRN007G1m-2U FRN007G1m-4U
FRNO10G1m-2U FRNO10G 1w-4U Figura C
FRNO15G1m-2U FRNO15G 1m-4U M5 31.0(39) M5 31.0(39) i i
FRN020G1m-2U FRN020G 1m-4U
FRN025G 1m-2U FRN025G 1m-4U
FRN030G1m-2U FRN030G1m-4U Figura D M6 51,3(58) M6 513(58) 10,6 (1,2)
FRN040G1m-2U FRN040G 1m-4U M35
FRN050G 1m-4U
FRN060G 1m-4U
FRN050G1m-2U FRNO75G1m-4U Figura E M8 119 (13,5)
FRN100G 1m-4U M8 119 (13,5)
FRNO60G 1m-2U
FRN075G 1m-2U FRN125G1S-4U Figura F
FRN100G1m-2U M10 239 (27)
- FRN150G1S-4U
- FRN200G1S-4U Figura G
FRN125G15-2U - Figura M M3.5 106(1.2)
- FRN250G1S-4U
- FRN300G1S-4U Figura H
FRN350G1S-4U
FRN150G1S-2U FRN450G1S-4U Figura | M12 425 (48) M10 239 (27)
- FRN500G1S-4U
- FRN600G1S-4U Figura J
- FRN700G1S-4U
- FRN800G1S-4U Figura K
- FRN900G1S-4U
- FRN1000G1S-4U Figura L
Nota: Uma caixa (m) nessas tabelas substitui o S ou H dependendo do invélucro.
A AVISO /A
Quando o inversor estiver LIGADO (ON), uma alta tensio ¢ aplicada aos seguintes terminais.
Terminais do circuito principal: L1/R, L2/S, L3/T, P1, P(+), N(-), DB, U, V, W, R0, T0, R1, T1, Contato AUX (30A, 30B, 30C,
YS5A, Y5C)
Nivel de isolamento
Circuito Principal — Invélucro : Isolamento Basico (Categoria de Sobretensdo 111, Grau de Polui¢do 2) Circuito Principal
— Circuito de Controle: Isolamento Refor¢ado (Categoria de Sobretenséo 111, Grau de Poluigdo 2) Saida do Relé —
Circuito de Controle: Isolamento Reforgado (Categoria de Sobretensao II, Grau de Poluigdo 2)
Pode ocorrer choque elétrico.
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Unidade polegadas (mm)
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Tabela 2.6 Tamanhos Recomendados dos fios

Tens&o

Tipo de Inversor

Tamanho recomendado do Fio (mm2)

Nominal Modo LD Modo MD Modo HD L1R, L2/S, L3IT Ate[";mg]”"’ UV, W DCR [P1, P(+)] Res'Stf’Pr(cii g;?agem
FRNF50G1S-2U - FRNF50G1S-2U 14(2,1)
FRN001G1S-2U - FRN001G1S-2U 14 (2,1) 14 (2,1) 14(2,1)
FRN002G1S-2U - FRN002G1S-2U 12(33)
FRN003G1S-2U -~ FRN003G1S-2U
FRN005G1S-2U - FRN005G1S-2U 10 (5,3) 10 (5,3) 12(3.3) 10(5,3)
FRN007G1m-2U - FRN007G1m-2U
- - FRN010G1m-2U 8(84) 8(84) 10(5,3)

FRN010G1m-2U - - 8(84)

Monoféisico/ - - FRN015G1m-2U 8(8.4)

Trifasico 230V |__FRN015G1m-2U - FRN020G1m-2U 6 (13,3) 4(21,2)
FRN020G1m-2U - FRN025G1m-2U 4(212) 6(13,3) 3(26,7)
FRN025G1m-2U - FRN030G1m-2U 3(26,7) 6(13,3) 4(212) 2(33,6)
FRN030G1m-2U - FRN040G1m-2U 2(33,6) 3(26,7) 1(42,4)
FRN040G1m-2U - - 2/0 (67,4) 4(212) 2(336) 210 (67.4)

- - FRN050G1m-2U 1(424)
FRN050G1m-2U - - 3/0 (85) 110 (53,5) 410 (107,2)
- - FRN060G1m-2U 3(26,7)
FRN060G1m-2U - FRN075G1m-2U 400 (107,2) 400 (107,2) 250 (127) -
FRN075G1m-2U -~ FRN100G1m-2U 200 (67,4) x 2 2(33,6) 350 (177)
FRN100G1m-2U - FRN125G1S-2U 300 (85) x 2 300 (85) x 2
FRN125G1S-2U - FRN150G1S2U | 4/0(107,2) x 2 1(424) 400 (107,2) x 2 500 (253)
FRN150G1S-2U - - 300 (152) x 2 10 (53,5) 300 (152) x 2 | 4/0 (107,2) x 2
FRNF05G1S-4U - FRNF05G1S-4U
FRN001G1S-4U - FRN001G1S-4U 14(2,1)
FRN002G1S-4U - FRN002G1S-4U 1421 14(2.1) 14(2,1)
FRN003G1S-4U - FRN003G1S-4U
FRN005G1S-4U - FRN005G1S-4U 12(33)
FRN007G1m-4U - FRN007G1m-4U 12(3,3) 12(3,3)
- - FRNO10G1m-4U 12(3.3)
FRN010G1m-4U - FRN015G1m-4U 10 (5,3) 10(5,3) 10 (5,3) 1063
FRN015G1m-4U - - 10 (5,3)
- - FRN020G1m-4U 8(84) 8(8.4)
FRN020G1m-4U -~ - 8 (8.4)
- - FRN025G1m-4U 8(8,4)
FRN025G1m-4U - FRN030G1m-4U 6(133) 6(13,3) 6(13.3)
FRN030G1m-4U - FRN040G1m-4U
FRN040G1m-4U - - 4(212) 4(21,2)
Monofasico/ -- - FRN050G1m-4U 6(13,3)

Trifasico 460V [ FRN050G1m-4U - FRN060G1m-4U 3(26,7) 2(33,6) 2(33,6)
FRN060G1m-4U - FRN075G1m-4U 2(33,6) 1(42,4)
FRN075G1m-4U - FRN100G1m-4U 110 (53,5)

FRN100G1m-4U - - 4(21,2) 1/0 (53,5) 1/0 (53,5)

- - FRN125G1S-4U 2/0 (67,4) 410 (107,2)
FRN125G1S-4U - FRN150G1S-4U 3/0 (85)
FRN150G1S-4U FRN150G1S-4U FRN200G1S-4U 110 (53,5) 3(26,7) 110 (53,5) 410 (107,2)
FRN200G1S-4U FRN200G1S-4U FRN250G1S-4U 2(33,6) 250 (127)
FRN250G1S-4U FRN250G1S-4U FRN300G1S-4U 310 (85) x 2 2(33,6) 3/0 (85) x 2 350 (177) ~
FRN300G1S-4U FRN300G1S-4U FRN350G1S-4U | 4/0(107,2) x 2 1(424) 250 (127) % 2 600 (304)
FRN350G1S-4U FRN350G1S-4U FRN450G1S-4U 250 (127) x 2 110 (53,5) 300 (152) x 2| 4/0 (107,2) x 2

- FRN450G1S-4U - 300 (152) x 2 350 (177) x 2 | 250 (127) x 2
FRN450G1S-4U - - 400 (203) x 2 400 (203) x 2 | 300 (152) x 2

- - FRN500G1S-4U 250 (127) x 2 2/0 (67,4) 300 (152) x 2

- FRN500G1S-4U FRN600G1S-4U 300 (152) x 2 350(177)x 2 | 350 (177) x 2
FRN500G1S-4U FRN600G1S-4U FRN700G1S-4U 400 (203) x 2 3/0 (85) 400 (203) x 2 | 400 (203) x 2
FRN600G1S-4U FRN700G1S-4U FRN800G1S-4U 500 (253) x 2 500 (253) x 2 | 500 (253) x 2
FRN700G1S-4U FRN800G1S-4U - 600 (304) x 2 410 (107,2) 600 (304) x 2 | 300(152) x 3
FRN800G1S-4U - FRN900G1S-4U 350 (177) % 3 400(203) x 3 | 400 (203) x 3
FRN900G1S-4U - FRN1000G1S-4U 500 (253) x 3 250 (127) 600 (304) x 3 | 600 (304) x 3
FRN1000G1S-4U - - 600 (304) x 3 350 (177) 500 (253) x 4 | 400 (203) x 4

Nota: Uma caixa (m) nessas tabelas substitui o S ou H dependendo do invélucro.

Os tamanhos de fios apresentados acima sdo especificados para fios de cobre 75°C (167°F)
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Terminais comuns para todos os inversores Tamanho recomendado do Fio (mm2) Comentarios

Terminais de entrada de alimentagao auxiliar [R0] e [TO0] 2HP ou superior
Terminais de entrada de alimentag&o do ventilador de refrigerag&o 14(2,1) Série 230 V com 60 HP ou superior e série 460 VV com 125
auxiliar [R1] e [T1] HP ou superior

(2) Ajuste dos terminais dos circuitos de controle (comum em todos os tipos de inversores)

Y5AYSC] ¥3 | Y4 | V2 |FM1|FM2) X5 | X6 | X7 |PLC| EN
30B] Y1 [y2] C1[{11 [PLC| X1 ]| X2 | X3 | X4 |DX-
30AJ30CICMY[ 11 112 | 13 | CM [FWD[REV]| CM [DX+| SD

olo|o[elele aﬁﬂ?ﬁ@
[e]S[e[e[s[o[s[e[][e]o]
| \e!e o[o[e[e[c[e[s[e[e]]

Reforgo de isolamento
(Max. 250VAC, Categoria de sobretens&o II, grau de poluigdo 2)

Tamanho do parafuso: M3, Torque de aperto: 6,2 1b-in (0,7 N-m),
Tamanho recomendado do cabo: AWG 19 ou 18 (0,7 a 0,8 mm?)*

* O uso de cabos e fios maiores que os tamanhos recomendados pode causar o levantamento da tampa frontal
dependendo da quantidade de cabos usados, impedindo a operagao do teclado.

233 Precaugdoes de Cabeamento

Siga as regras abaixo ao preparar o cabeamento do inversor.

(1) Certifique-se de que a tensdo esteja dentro da faixa de tensdo especificada na placa de identificacdo.

(2) Certifique-se de conectar os cabos de alimentagao trifasica nos principais terminais de entrada de alimentagao do circuito L1/R,
L2/S e L3/T do inversor. Se os cabos de alimentagao estiverem ligados a outros terminais, o inversor serd danificado quando o
inversor for ligado.

(3) Sempre conecte o terminal de aterramento para evitar choques elétricos, incéndios ou outros desastres, além de reduzir o ruido
elétrico.

(4) Utilize terminais de crimpagem cobertos com luvas isoladas para o cabeamento do terminal do circuito principal para garantir uma
conexdo confiavel.

(5) Mantenha os cabos de alimentagdo (circuito primario) e do motor (circuito secundario) do circuito principal, além do cabeamento
do circuito de controle o mais longe possivel um do outro.

(6) Depois de retirar um parafuso do bloco de terminais do circuito principal, certifique-se de recolocar o parafuso mesmo se nenhum
fio estiver conectado.

(7) Use o guia de fiag@o para separar os cabos. Para inversores de 5 HP ou inferiores, o guia de fiagdo separa os principais cabos do
circuito e os cabos do circuito de controle. Para os inversores de 7,5 a 40 HP, ele separa o cabeamento dos circuitos superiores e
inferiores, além do cabeamento do circuito de controle. Preste atengdo em relagdo a ordem do cabeamento.

Cabos do circuito principal superiores
Cabos de circuito de controle prNcip P

Cabos de circuito de controle

Tm——-

T

Guia de fiagdo —.Cabos do circuito principal

L inferiores

Cabos de circuito de
controle

Ex. FRN005G1S-4U Ex. FRN020G1S-4U

B Preparagio para o Guia de Fiagdo

Inversores de 20 a 40 HP (trifasico, série de 230 V) sdo por vezes carentes de espago de fiagdo para o circuito principal, dependendo dos
materiais utilizados nos cabos. Para garantir um espago de fiacdo suficiente, remova as se¢des encaixe (veja abaixo), conforme
necessario, com uma pinga. Observe que o grau de protegdo IP20 pode nao ser garantido quando o proprio guia de fiagdo ¢ removido para
garantir um espago para o cabeamento espesso do circuito principal.
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Secdes de encaixe
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Segdes de encaixe

Antes da remogédo das Apds a remogdo das
secdes de encaixe se¢des de encaixe

Guia de Fiagdo (ex. FRN025G1S-4U)

(8) Em alguns tipos de inversores, os cabos da caixa de terminais do circuito principal ndo podem ser direcionados diretamente para o
terminal. Direcione esses cabos como mostrado abaixo, para que a tampa frontal possa ser reinstalada.

——r——1
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(9) Para os inversores de 900 HP e 1000 HP, dois terminais de entrada L2/S sdo dispostos verticalmente ao bloco terminal. Ao ligar
cabos a estes terminais, use os parafusos, arruelas e porcas que vém com o inversor, como mostrado abaixo.

2-9



/N\ AVISO

Ao fazer o cabeamento para a fonte de alimentagdo, insira um disjuntor de involucro moldado (MCCB) ou um protetor
de corrente residual (RCD)/disjuntor de fuga a terra (ELCB) (com fungéo de protecdo contra sobrecorrente) no trajeto de
cada par de fontes de alimentagao para os inversores. Use os dispositivos recomendados dentro da capacidade de corrente
recomendada.

Certifique-se de usar os cabos no tamanho especificado.

Aperte os terminais com o torque especificado.

Caso contrario, pode ocorrer incéndio.

Quando houver mais de uma combina¢do de um inversor e motor, ndo use um cabo multicondutor para executar as
ligagdes juntas.

Nao conecte um supressor de surto ao circuito (secundario) de saida do inversor.

Ao fazé-lo, pode haver a ocorréncia de incéndio.

Aterre o inversor de acordo com o codigo elétrico nacional ou local.

Certifique-se de aterrar os terminais de aterramento do inversor @G.

Caso contrario, pode ocorrer choque elétrico ou incéndio.

O cabeamento deve ser realizado por eletricistas qualificados.

Certifique-se de realizar o cabeamento apds tudo estar devidamente desligado.

Caso contrério, pode ocorrer choque elétrico.

Certifique-se de realizar o cabeamento apos instalar a unidade do inversor.

Caso contrério, pode ocorrer choque elétrico ou ferimentos.

Certifique-se de que o numero de fases de entrada e a tensdo nominal do produto correspondem ao niimero de fases e a
tensao do fornecimento de energia de CA para o qual o produto deve ser ligado.

Caso contrario, pode ocorrer incéndio ou acidente.

Nao conecte os cabos de energia aos terminais de saida (U, V e W)

Ao fazé-lo, vocé pode causar incéndio ou acidentes.
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234

Esta secdo mostra os diagramas de conexdo com a fung@o de Ativagdo sendo usada.

Modo SINK por padrao de fabrica

MCCB ou
Fonte de forga RCD/ELCB ;™1
Série de 230 V
2002240V

40/60 Hz ]
Série de 460 V P

380 a 480 /

50/60 Hz ¥ o

Entrada de forga de controle auxiliar *3 [

Entrada de forca da ventoinha auxiliar *4 [ —— ORI Conector de comutagéo de forca da ventoinha (CN

Terminal de aterramento |

Entrada analégica

5HT1 RICNW)10

Fo;ne tie forga do potenciémetro

Entrada de tens&o para configuragéo
de frequéncia
0a+10VDC

Entrada de tens&o para

configuragéo de frequéncia 0 a
+10 VDC

Entrada de frequéncia para
configuragédo de frequéncia

4a20mACC

. @Eé -
2L PTCINTC

+10vDC)[_ 0V ] 30c

v2

—_— -

SwW5*11

#24VDCJ_ OV |

Ativagéo da Entrada "2

Comutador de segurariEa

Entrada digital "

Comando de operagéo adiante
Comando de operag&o em ré |
Terminal comum de entrada digital

Selecionar multi-frequéncia (passo 0 a 1)
Selecionar multi-frequéncia (passo 0 a 3)‘
Selecionar multi-frequéncia (passo 0 a 7)‘
. Selecionar multi-frequéncia (passo 0 a 15)‘
! Selecionar tempo ACC/DEC (5 passos)

77777777777777777777777777777 4

Fiacdo dos Terminais do Circuito Principal e Terminais de Aterramento

Circuito principal

Motor

Terminal de aterramento 7

[Circuito de controle 8

! Entradas de contato *
| Saida de alarme

| (para qualquer )

| alarme)

\

| Funggodo
i terminal AX " s4iga do transistor *9

iAIena antecipado de sobrecarga do 3
‘motor

YFrequéncia/veIocidade detectada
}Chegada de frequéncia/velocidade
[Inversor em operagéo

Terminal em comum

I L Medidor de frequéncia

11 .
analégico
£ Medidor de frequéncia

1 analogico

*A4
RS-485 Com porta 2

Selecionar tempo ACC/DEC (4 passos)

Reiniciar alarme!
Terminal comum de entrada digital
|

DBR: Resistor de Frenagem Dindmico
DCR: Reator CC

RCD: Protetor de corrente residual
ELCB: Disjuntor de aterramento

MC: Contator Magnético

MCCB : Disjuntor de Invélucro Moldado

RS-484 Com. porta 1 (conector RJ-45
para teclado)

] ] Transmisséo de dados
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)
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*1 Instale uma disjuntor de involucro moldado (MCCB) ou um protetor de corrente residual (RCD)/disjuntor de fuga a terra (ELCB)
(com fungdo de protegdo contra sobrecorrente) no circuito primario do inversor para proteger o cabeamento. Certifique-se de que a
capacidade do disjuntor seja equivalente a, ou mais baixa que a capacidade recomendada.

* 2 Instale um contator magnético (MC) para cada inversor para separar o inversor da fonte de alimentagdo, além do MCCB ou RCD/
ELCB, quando necessario.

Conecte um absorvedor de surtos em paralelo ao instalar uma bobina como a MC ou a solenoide proéxima ao inversor.
*3  Os terminais RO e TO sdo fornecidos para os inversores com uma capacidade de 2 HP ou superior.

Para reter um sinal de saida de alarme ALM emitido nos terminais de saida programaveis do inversor através da fungdo de protecdo
ou para manter o teclado ativo caso a energia principal tenha sido desligada, conecte estes terminais aos cabos da fonte de
alimentacdo. Sem a fonte de alimentagdo para esses terminais, o inversor pode.

*4 Funciona normalmente sem a necessidade de estar conectado. Use estes terminais quando o inversor estiver equipado com um
conversor PWM regenerativo com fator de alta poténcia (série RHC).

*5 Ao conectar um Reator CC opcional (DCR), remova a barra de travamento dos terminais P1 e P(+).
O FRN100G1S-2/4U e tipos superiores sao acompanhados com um DCR. Certifique-se de conectar o DCR.

Use um DCR quando a capacidade do transformador da fonte de alimentacdo exceder os 500 kVA e seja 10 ou mais vezes a
capacidade do inversor, ou quando houver cargas de tiristor na mesma fonte de alimentagao.

O Tipo com DCR embutido ndo possui DCR neste local.

*6 Os inversores com capacidade de 15 HP ou inferior possuem um resistor embutido (DBR) entre os terminais P(+) e DB. Ao conectar
um resistor de ruptura externa (DBR), certifique-se de desconectar o embutido.

*7 Um terminal de aterramento para um motor. Use este terminal caso seja necessario.

*8 Para os cabos de sinal de controle, use cabos trangados ou trangados-blindados. Ao usar os cabos trangados-blindados, conecte a
blindagem deles aos terminais comuns do circuito de controle. Para evitar mal funcionamento devido ao ruido, mantenha os cabos do
circuito de controle do cabeamento do circuito principal o mais distantes possivel (recomendado: 3.9 (10 cm) polegadas ou mais).
Nunca os instale no mesmo conduite. Ao cruzar o cabeamento do circuito de controle com o cabeamento do circuito principal,
coloque-os na angulagdo correta.

*9 O diagrama de conexao mostra as fungdes de padrao de fabrica atribuidas aos terminais de entrada digital [X1] a [X7], [FWD] e
[REV], terminais de saida do transistor [Y 1] a [Y4], ¢ os terminais de saida do relé de contato [Y5A/C] e [30A/B/C].

*10 Conectores de comutagdo nos circuitos principais. Para maiores detalhes, consulte “Conectores de Comutac@o” no final desta segéo.

*11 Comutadores deslizantes na placa de controle impressa (PCB de Controle). Use estes comutadores para personalizar as operagdes do
inversor. Para mais detalhes, consulte a Secdo 2.3.6 “Configurando os Comutadores Deslizantes.”

* 12 Ao utilizar a fungdo de Ativacdo da Entrada, certifique-se de remover o fio de ligacdo dos terminais [EN] e [PLC]. Para abrir e
fechar o circuito do hardware entre os terminais [EN1] e [PLC] e entre [EN2] e [PLC], use os componentes de seguranga como os
relés de seguranga e comutadores de seguranca em conformidade com as normas EN954-1, Categoria 3 ou superior. Certifique-se de
usar cabos blindados exclusivos aos terminais [EN] e [PLC]. (Nao coloque-os em conjunto com qualquer outro fio de sinal de
controle no mesmo nucleo blindado.) Faga o aterramento da camada de blindagem. Para mais detalhes, consulte o Capitulo 9, Se¢ao
9.4 “Conformidade com a EN954-1, Categoria 3.”

Quando ndo estiver usando a fungdo de Ativagdo da Entrada, mantenha os terminais entre [EN] e [PLC] em curto-circuito com o fio ativo
(padrdo de fabrica).

(@D Terminal de Aterramento Primario (@G) para o invélucro do inversor

Dois terminais de aterramento (@G) néo sdo exclusivos para o cabeamento de alimentagéo (circuito primario) ou fiagdo do motor
(circuito secundario). Certifique-se de aterrar um dos dois terminais de aterramento de seguranga e redugéo de ruido. O inversor ¢
projetado para uso com o aterramento de seguranga para evitar choque elétrico, incéndio e outros desastres.

O terminal de aterramento para o invélucro do inversor deve ser aterrado como se segue:
1) Aterre o inversor de acordo com o cddigo elétrico nacional ou local.
2) Use um fio de terra espesso, com uma grande area de superficie e mantenha o comprimento dos cabos o mais curto possivel.

@ Terminais de saida do inversor U, V, W e terminais de aterramento secundarios (®G) para motores
Os terminais de saida do inversor devem ser ligados da seguinte forma:

1) Ligue os trés cabos do motor trifasico nos terminais U, V, e W, alinhando as fases mutuamente.

2) Ligue o fio de aterramento secundério no terminal de aterramento (@G).

( Nota
=~ Quando houver mais de uma combinagido de um inversor ¢ motor, ndo use um cabo multicondutor para executar

as ligagdes juntas.

Inversor 1 Motor 1

Inversor 2 Motor 2

Cabo multi-ndcleos e o0

Inversor 3 Motor 3
8
‘| B
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@ Terminais do Reator CC P1 e P(+)
Conecte um reator CC (DCR) nestes terminais para correg¢ao do fator de poténcia.
1) Remova a barra de travamento dos terminais P1 e P (+).

2)  Conecte um DCR opcional a esses terminais.

(@ Nota . .
"=+ O comprimento do cabo deve ser de 33 pés (10 m) ou menor.

* Naio remova a barra de travamento quando um DCR néo estiver sendo usado.
* O FRN100G1S-2/4U e tipos superiores sao acompanhados de um DCR. Certifique-se de conectar o DCR.
* Se um conversor de PWM estiver ligado ao inversor, ndo ¢ necessario DCR.

A\ AVISO

Certifique-se de conectar um reator CC (DCR) opcional quando a capacidade de energia do transformador de poténcia for superior a
500 kVA e seja 10 vezes ou mais a capacidade nominal do inversor.

Caso contrario, pode ocorrer incéndio.

@ Terminais CC do resistor de frenagem P (+) e DB (para inversores de 40 HP ou inferiores)

Capacidade Transistor de Resistor de Frenagem Dispositivos Opcionais Passos de montagem
(HP) Frenagem Embutido (DBR) P P opcionais necessarios
05al5 Embutido Embutido Resistir de Frenagem Externo CC 1),2), 3)
(com maior capacidade)
20 a 40 Embutido Nenhum Resistor de Frenagem CC Externo 2), 3)

Para inversores de 15 HP ou inferiores, se a capacidade do resistor de frenagem CC (DBR) embutido for insuficiente ja que o inversor
sofre inicio/parada frequentes ou carga pesada de inércia, monte um resistor de frenagem opcional externo CC (DBR), com uma maior a
capacidade para aumentar a capacidade de travagem, usando os seguintes passos. Antes de montar o DBR externo, retire 0 DBR
embutido.

1) Parainversores de 0,5 a 5 HP, desconecte os cabos do DBR embutido dos terminais P (+) e DB; para aqueles entre 7,5 e 15 HP,
desconecte os cabos de DB terminal e do terminal de relé interno (veja a figura abaixo).
Isole os terminais dos cabos desconectados, com fita isolante ou outros materiais.

41l DB de Terminal

I Jx-‘ﬁﬂ o l

Terminal de relé

Fi‘agéo para resistor de
frenagem CC (DBR)

2)  Conecte um DBR opcional aos terminais P (+) e DB.
O terminal de relé interno nos inversores de 7,5-15 HP nio ¢ usado.

3) Organize o DBR e o inversor de modo que o comprimento do cabeamento chegue a 16 pés (5 m) ou menos e torga os dois cabos do
DBR ou direcione-os juntos e em paralelo.

/N AVISO

Ao conectar um resistor de frenagem CC (DBR), nunca o conecte a outros terminais que ndo sejam os terminais P (+) e DB.

Caso contrério, pode ocorrer incéndio.

2-13

O
)
i
N

HOSYHIANI Od OLNINVYIEVI 3 WIOVLINONW



® Terminais de Barramento de Corrente Continua P(+) e N(-)

Dispositivos Opcionais

Dispositivos e terminais

Unidade de frenagem

Inversor—Unidade de Frenagem: P(+) and

NG

Capacida Trar(lis;stor Resistor de Frenagem
de (HP) Embutido (DBR)
Frenagem
50a
1000 Nenhum Nenhum

Resistor de Frenagem CC (DBR)

Unidade de frenagem - DBR: P(+) e DB

1)  Conectando uma unidade de frenagem opcional ou resistor de frenagem CC (DBR)

Inversores de 50 HP ou superiores exigem tanto uma unidade de frenagem quanto um DBR.

Conecte os terminais P (+) e N (-) de uma unidade de frenagem aos do inversor. Organize o inversor ¢ a unidade de frenagem de
modo que o comprimento do cabeamento chegue a 16 pés (5 m) ou menos e tor¢a os dois cabos do DBR ou direcione-os juntos e

em paralelo.

Em seguida, conecte os terminais P (+) e DB de um DBR aos da unidade de frenagem. Organize a unidade de frenagem e o DBR de
modo que o comprimento do cabeamento chegue a 33 pés (10 m) ou menos e torga os dois cabos do DBR ou direcione-os juntos e

em paralelo.

Para mais detalhes sobre o cabeamento, consulte o manual de instru¢des da unidade de frenagem.

2)  Conectando outros dispositivos externos

Um barramento de corrente continua de outro inversores ou um conversor de PWM ¢ conectavel a estes terminais.

 Nota

= Quando precisar usar os terminais CC de corrente continua P (+) e N (-), consulte o seu representante Fuji Electric.

® Conectores de Comutagao

B Conectores de comutacéo de poténcia (CN UX) (em inversores de 125 HP ou acima de 460 V)

Inversores de 125 HP ou superiores para 460 V sdo equipados com um conjunto de conectores de comutagdo (masculino), que deve ser
configurado de acordo com a tensao da fonte de alimentagao e frequéncia. Por padrio de fabrica, um jumper (conector fémea) ¢ definido para
Ul. Se o fornecimento de energia para as principais entradas de energia (L1/R, L2/S, L3/T) ou os terminais de entrada de auxiliar da

ventilador de refrigeracdo (R1, T1) coincide com as condigdes listadas abaixo, mude o jumper para U2.
Para as instru¢des de comutagdo, ver Figuras 2.6 ¢ 2.7.

(a) FRN125G18-4U a FRN200G1S-4U

Configurac¢do do Conector

CN UX (vermelho)

]

CN UX (vermelho)

Tensdo da Fonte de
Alimentagao

398 a 440 V/50 Hz, 430 a 480 V/60 Hz

(Padréo de Fabrica)

380 a 398 V/50 Hz
380 a 430 V/60 Hz

(b) FRN250G1S-4U a FRN1000G1S-4U

Alimentacdo

CN UX (vermelho) CN UX
) (vermelho)
Configuragao do Conector
Tensio da Fonte de 398 a 440 V/50 Hz, 430 a 480 V/60 Hz 380 a 398 V/50 Hz,
(Padrdo de Fabrica) 380 a 430 V/60 Hz

(@ Nota

" A flutuagdo de tensdo de entrada de alimentagdo permitida esta dentro de -15% a +10% da tensdo de fonte de

alimentacdo.
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B Os conectores de comutagdo da fonte de alimentagéo do ventilador de refrigeragédo (CN R e CN W) (em inversores de
60 HP ou superior para a série 230 V e de 125 HP ou superior para 460 V)

O padrao da série FRENIC-MEGA aceita entrada de energia ligada a CC em combina¢do com um conversor PWM. Inversores de 60 HP
ou superior para a série 230 V e as de 125 HP ou superior para 460 V, no entanto, contém componentes movidos por corrente alternada
(CA), como os ventiladores de refrigeragio CA. Para fornecer energia CA para esses componentes, troque os conectores CN Re CN W
como mostrado abaixo e conecte a linha de alimentacdo CA aos terminais de entrada de alimentag@o do ventoinha auxiliar (R1, T1).

O
)
i
N

Para as instrugdes de comutagéo, ver Figuras 2.6 € 2.7.

(a) FRN060G1m-2U a FRN125G1S-2U, FRN125G1S-4U a FRN200G1S-4U

(b) FRNI150G1S-2U, FRN250G1S-4U a FRN1000G1S-4U

=
o
z
—
>
CN W (Branco) %
7\ N CN W (Branco) 47\,
Configuragio do (27 ( )\'fé&‘?f CN R (vermelho) :
Conector o
. >
Eazy & ~4 E
Quando néo estiver usando o terminal R1 ou Quando estiver usando os terminais R1 e T1 rgn
Condicdes de Uso T1 (Padrio de Fabrica) . Ahmeptando a energia CC z
. Combinado com um conversor PWM o
o
(o]
=
<
m
X
»n
o
A

Configuraggo do /\(
Conector CNR

CNW (vermelho) CNR - CNW
(Branco) (vermelho) —{==2 = (Branco)
Quando estiver usando os terminais R1 e T1
Condigdes de Uso Quando nao estiver usando o terminal R1 ou . Alimentando a energia DC
T1 (Padrdo de Fabrica) *  Combinado com um conversor PWM

Nota: Uma caixa (m) nessas tabelas substitui o S ou H dependendo do invélucro.

N 1. ~ . ~ . . ~

@ Por padrio de fabrica, a comutagdo dos conectores de alimentacao do ventilador de reftigeragdo CN e CN R W
sdo definidas nas posigdes [FAN] e [NC], respectivamente. Nao as troque a menos que vocé acione o inversor
com uma fonte de alimentagdo CC.

A configuragdo incorreta desses conectores de comutagdo pode ndo acionar os ventiladores de refrigeragdo,
. o - s o
causando um alarme de sobreaquecimento do dissipador de calor £+ ou um alarme de carga no circuito 5",

B Localizagéo dos conectores de comutagao

Os conectores de comutagdo estdo localizados na placa de circuito impresso de alimentagao (energia de PCB), como mostrado abaixo

Invélucro do teclado  Conectores de comutagédo
de forga (CM.H!YVY

Conectores de
_ comutag&o da fonte
il === de forga da ventoinha
= ] (CNRe CN W)
Termlnals de
. [EEEEE] - entrada de fora
il Il da ventoinha
auxiliares
|":| Terminais de entrada
o de forca auxiliares
[H
. “Forga PCB L) ﬁm[ ' ___Conectores de
, Terminais de entrada de forca- e “‘ comutaggo da fonte
Terminal de .e.ntrada da ventoinha auxiliares |0 ks fd i de forca da ventoinha
de forga auxiliares Conectores de comutag&o de (CNRe CNW)
forga (CN UX)
(a) FRN060G1M-2U to FRN125G1S-2U, (b) FRN150G1S-2U,
FRN125G1S-4U to FRN200G1S-4U FRN250G1S-4U to FRN1000G1S-4U

Figura 2.6 Localizagao dos conectores de comutagéo e terminais auxiliares de entrada de energia
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Nota: Uma caixa (H) nessas tabelas substitui o S ou H dependendo do invélucro.

@ Nota .

. . = Para remover cada um dos jumpers, pegue-os pelo seu
lr 0 NN /) lado superior entre os dedos, destrave o seu fecho, e

\ e / N/ enux .

' ff N\ ] 1 \/7 ( puxe-o para cima.

\ ! M| Ao monta-lo, coloque o jumper sobre o conector até
. que ele se encaixe no lugar.

\

\@ /4{ \ I‘[ m f’/ (CNR), (CNW)

]ﬂ,/ N

Figura 2.7 Inserindo/Removendo os Jumpers

@ Principais terminais de entrada de alimentagao do circuito L1 /R, L2/ S, e L3/ T (entrada trifasica)

As linhas de entrada trifasicas estdo ligadas a estes terminais.

1)  Por motivos de seguranga, certifique-se de que o disjuntor de invélucro moldado (MCCB) ou contator magnético (MC) esteja
desligado (OFF) antes de instalar os terminais de entrada de alimentagdo do circuito principal.

2) Conecte os cabos de alimentaggo do circuito principal (L1/ R, L2/ S e L3/ T) aos terminais de entrada do inversor através de um
MCCB ou operados por um dispositivo de protecdo por corrente residual (RCD)/ disjuntor de fuga a terra (ELCB)* , e um MC, se
necessario.

Naio ¢ necessario alinhar as fases dos cabos de alimentagdo e os terminais de entrada do conversor uns com os outros.
*Com protegdo de sobretensao.
(Z-P_'ca Recomenda-se inserir um contator magnético (MC) operado manualmente que permita desligar o inversor da fonte
de alimentagdo em caso de emergéncia (por exemplo, quando a fungdo de protecdo ¢ ativada), evitando que uma
falha ou acidente causem desastres secundarios.

Terminais de entrada de controle auxiliar RO e TO (em inversores de 2 HP ou acima)

Em geral, o inversor é executado normalmente sem energia fornecida para os terminais de controle auxiliar RO e TO. Entretanto, se a
alimentacdo do inversor estiver desligada, nenhuma energia ¢ fornecida ao circuito de controle, entdo o inversor ndo pode emitir uma
variedade de sinais de saida ou exibir no teclado.

Para reter um sinal de saida de alarme ALM emitido nos terminais de saida programéaveis do inversor através da fungdo de protecdo ou
para manter o teclado ativo caso a energia principal tenha sido desligada, conecte os terminais de controle auxiliar RO e TO aos cabos da
fonte de alimentag@o. Se um contator magnético (MC) for instalado no circuito principal do inversor, conecte o circuito primario do MC
a estes terminais RO e TO.

Classificagdo do Terminal:

200 a 240 VAC, 50/60 Hz, Corrente méaxima de 1,0 A (Série 230 V com 40 HP ou menos)

200-230 VAC, 50/60 Hz, Corrente maxima de 1,0 A (série 230 V com 50 HP ou acima)

380 a 480 VAC, 50/60 Hz, corrente maxima de 0,5 A (série 460 V)

"= Ao introduzir um dispositivo de prote¢do operado por protetor de corrente residual (RCD)/ disjuntor de fuga a

terra (ELCB), conecte sua saida lateral (secundario) para terminais de RO e TO. Conectar sua entrada lateral
(primaria) para os terminais causa mau funcionamento de RCD/ ELCB uma vez que a tensdo de alimentagdo de
entrada para o conversor ¢ trifasica, mas a que segue para os terminais RO e TO é monofasica. Para evitar tais
problemas, certifique-se de inserir um transformador de isolamento ou contatos auxiliares B de um contator
magnético no local mostrado na figura 2.8.

Protetor de corrente
residual/disjuntor de

R Reator CC P1 P(+)
fuga aterra Filtro de ruido de
. wt“d" ; s radio Contator [ 1 1
onte de forca Filtro de ruido ~ Magnético w A K A 4@ 46} 4@
7/.('_ \‘/ +
N ° s j—
g ot H
Transformador de kg A A A - 4@4@
isolamento - .
Y i
§ § w K& |
L + -
H o A° Fonte de forca para o
or i e — T DC/DC|  controle do inversor
Contator Magnético | A i |_
Contatos auxiliares B, | ~ .
Figura 2.8 Exemplo de conexao de dispositivo de protegéo operado por corrente residual (RCD) /

Disjuntor de Fuga a terra (ELCB)
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Ao conectar um conversor PWM a um inversor, ndo ligue a linha de alimentaco diretamente aos terminais RO e
TO. Se um PWM precisar ser ligado, insira um transformador de isolamento ou contatos auxiliares B de um
contator magnético na parte da fonte de alimentacéo.

Para exemplos de conexdo no lado do conversor PWM, consulte o Manual de Instrugdo do Conversor PWM.

(@)

- . Y}

Disjuntor de invélucro moldado e}

ou N
Plro'tetor de corrente residual / Contato reatorde  reatorde | Conversor PWM FRN—G1S

Disjuntor de fuga a terra magnético filtro reforgo =

Fontede =% T W— L1 PH — P U g

forga v 5

@ =4 L2 >

— g YN 13 NG NO) w @

| =

E R1 m

s1 Y

T =

Transformador de Jg>

isolamento (100 } RO m

VA) . TO 2

or o

= . =]

Contator magnético ] °

Contatos auxiliares B z

m

A

/2]

o

A

Figura 2.9 Exemplo de Conexao do Conversor PWM

@ Terminais de entrada de alimentagao do ventilador de refrigeracéo auxiliar R1 e T1

Inversores de 60 HP ou acima para a série 230 V ¢ os de 125 HP ou acima para a série 460 V sido equipados com terminais de R1 e T1.
Somente se o inversor operar com a entrada de energia CC cuja fonte ¢ um conversor PWM, esses terminais sao usados para alimentar de
energia CA para os ventiladores de refrigerag@o, enquanto elas nao sdo usadas em qualquer sistema de energia de configuragdo normal.

Neste caso, configure os conectores de comutagdo a fonte de alimentacao do ventilador de refrigeragdo (CN R e CN W).

Classificag@o do Terminal:

200 a 220 VAC/50 Hz, 200 a 230 VAC/60 Hz, Corrente Maxima 1,0 A (série 230 V com 60 HP ou acima)
380 a 440 VAC/50 Hz, 380 a 480 VAC/60 Hz, Corrente Maxima 1,0 A (série 460 V com 125 a 800 HP)
380 a 440 VAC/50 Hz, 380 a 480 VAC/60 Hz, Corrente Maxima 2,0 A (série 460 V com 900 a 1000 HP)
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2.3.5 Cabeamento para os terminais do circuito de controle

/N\ AVISO

Geralmente, os isolamentos dos cabos de sinal de controle ndo s3o especificamente projetadas para suportar alta tensdo (ou seja, o
isolamento refor¢ado ndo ¢ aplicado). Portanto, no caso de um cabo do sinal de controle entrar em contato direto com um condutor
ativo do circuito principal, o isolamento da capa pode se romper, o que deixara o cabo exposto para a alta tensao do circuito

principal. Certifique-se de que os cabos do sinal de controle ndo entrem em contato direto com os condutores ativos do circuito
principal.

Caso estas precaucdes ndo sejam observadas, é possivel ocorrer choque elétrico ou acidente.

/\ CUIDADO

Ruidos podem ser emitidos do inversor, motor e cabos.

Tome medidas adequadas para evitar que os sensores e dispositivos proximos operem de maneira inadequada devido ao ruido.

Existe a possibilidade da ocorréncia de acidente.

B Conectando/Desconectando os cabos a/de um terminal de circuito de controle

@  Descasque a ponta do fio por 0,31-0,39 polegadas (8 a 10 mm), como mostrado abaixo.

0,31 a 0,39 polegadas :IZZZZZZ
8a 10 mm A

Tipo de chave de fenda (forma de ponta) Reta (0,024 x 0,14 pol. (06 x 3.5 mm))

Comprimento de descasque da ponta do fio

 Nota

"~ Para cabos torcidos, a ponta especificada acima deve ser considerada apds torcé-los.

Se o tamanho da faixa estiver fora do alcance especificado, o cabo pode ndo ser firmemente preso ou pode sofrer
curto circuito com os outros cabos.

@ Torga a ponta dos cabos desencapados para uma insercdo mais facil e firme na entrada do cabo do terminal de circuito de controle.
Caso a inser¢do seja dificil, mantenha o botdo de liberagdo da presilha aberto com o auxilio de uma chave de fenda.

@ Ao desconectar os cabos do terminal, mantenha o botio de liberagio da presilha aberto com o auxilio de uma chave de fenda.

Conectando os cabos ao terminal Desconectando os cabos do terminal|
Chave de fenda

Entrada de cabo =
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A Tabela 2.7 lista os simbolos, nomes e fun¢des dos terminais do circuito de controle. Os cabeamentos para os terminais do circuito de
controle diferem dependendo da configuracdo dos codigos de fungdes, que refletem a utilidade do inversor. Organize os cabos de maneira
adequada para reduzir a influéncia do ruido.

Tabela 2.7 Simbolos, nomes e fungdes dos terminais do circuito de controle.

(9]
% Simbolo Nome Fungoes %
8 :
.“LE) [13] Fonte de Fonte de alimentagao (+10 VDC) para um potenciometro de comando de frequéncia externa N
§ alimentag@o (resistor variavel: 1 a 5kQ)
@) para o O potencidmetro de classificacdo 1/2 W ou mais deve ser conectado. =
potencidmetro g
[12] Entrada de (1) A frequéncia é comandada de acordo com a entrada da corrente externa. ;
Tensdo de . 0 a+10 mA VDC/0 a +£100% (Operagdo Normal) %
Configuragio . +10a 0 VDC/0 a 100% (Operagao Inversa) =
Analogica m
(2) Além da configuragio da frequéncia, o Comando PID, Sinal de Resposta PID, configuragdo do 2
comando de frequéncia auxiliar, configuragdo da taxa, do nivel do limitador de torque, ou do %
monitor entrada analogica podem ser atribuidos a este terminal. Jg>
m
(3) Especificagdes do Hardware E
. Impedancia da Entrada: 22kQ o
. A entrada maxima ¢ £15 VDC, no entanto, uma tensdo maior que £10 VDC ¢ considerada 8
como £10 VDC. =
. Introduzir uma entrada analdgica bipolar (0 a+10 VDC) ao terminal [12] necessita a r$1
configuracdo do Cddigo de Fungéo ¢35 como “0” c;g
[C1] Entrada de (1) A frequéncia é comandada de acordo com a entrada da corrente externa. ;ou
Corrente . 4 a20 mA DC/0 a 100% (Operagao Normal)
Analogica . 4 220 mA DC/0 a 100% (Operagao Inversa)
(2) Além da configuragdo da frequéncia, o Comando PID, o Sinal de Resposta PID, a configuragio
do comando de frequéncia auxiliar, a configuracdo da taxa, a configura¢do do nivel do
limitador de torque, ou o monitor entrada analdgica podem ser atribuidos a este terminal.
(3) Especificagdes do Hardware
*  Impedancia da Entrada: 250Q
. A entrada maxima ¢ +30 mA DC, no entanto, uma corrente maior que +20 mA CC ¢
considerada como =20mA DC
« PTC/NTC (1) Conecta o Termistor de PTC (Coeficiente
B Entrada do de Temperatura Positiva)/NTC (Coeficiente <cirouito de confrole>
‘% termistor de Temperatura Negativa) a prote¢do do .[13.] CC+10V
= motor. Certifique-se de que o comutador Resistor (Nivel operacional
= deslizante SW5 na PCB de controle esteja ) |
g ligado na posi¢do PTC/NTC (Consulte a
5 Sec¢do 2.3.6 “Configurando os Comutadores Termistor
Deslizantes”). PTCINTC
A figura mostrada no lado direito ilustra o {LL) BV
diagrama do circuito interno onde o SW5
(alternando a entrada do terminal [C1] entre
C1 e PTC/NTC) esta ligado na posigao
PTC/NTC. Para mais detalhes sobre 0 SW5, Figura2.10  Diagrama do Circuito Interno
consulte a Secdo 2.3.6 “Configurando os (SW5 Selecionando
Comutadores Deslizantes.” Neste caso, é PTC/NTC)
necessario alterar os dados da fungo, codigo
H26.
[V2] Entrada de (1) A frequéncia é comandada de acordo com a entrada da corrente externa.
Tensdo de . 0 a+10 mA VDC/0 a £100% (Operagdo Normal)
Configuragdo . +10a 0 VDC/0 a 100% (Operagao Inversa)
Analogica (2) Além da configuragio da frequéncia, o Comando PID, o Sinal de Resposta PID, a configuracdo
do comando de frequéncia auxiliar, a configuragdo da taxa, a configuragido do nivel do
limitador de torque, ou o monitor entrada analdgica podem ser atribuidos a este terminal.
(3) Especificagdes do Hardware
. Impedancia da Entrada: 22kQ
. A entrada maxima ¢ £15 VDC, no entanto, uma tensdo maior que £10 VDC ¢é considerada
como +10 VDC.
. Introduzir uma entrada analdgica bipolar (0 a+10 VDC) ao terminal [V2] necessita de
configuracdo do Cddigo de Fungdo C45 como “0”
[11] Comum Comum para sinais de entrada/ saida analdgicos ([13], [12], [C1], [V2], [FM1] e [FM2]). Isolada
Analogico dos terminais [CM] e [CMY].
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Tabela 2.7 Simbolos, nomes e fungdes dos terminais do circuito de controle (Continuagéo)

o | Simbolo Nome Fungoes
z§ r,‘r*
-

2 | (Ll

§ —  Uma vez que os sinais analdgicos de baixo nivel sdo tratados, estes sinais sdo especialmente susceptiveis aos efeitos de

S rui do externo. Passeos cabos deixando-os mais curtos possivel (dentro de 66 pés (20 m)) e usar cabos blindados. A
principio, aterrar a bainha dos cabos blindados; se os efeitos de ruidos externos indutivos sdo consideraveis, a conexao
para o terminal [11] pode ser eficaz. Como mostrado na Figura 2.11, certifique-se de aterrar a extremidade simples da
blindagem para aumentar o efeito de protecao.

—  Use um relé de contato duplo para sinais de baixo nivel se o rel¢ for utilizado no circuito de controle. Nao conecte o
contato do relé ao terminal [11].

—  Quando o inversor é conectado a um dispositivo externo emitir o sinal analdgico, o dispositivo externo pode ser
danificado devido ao ruido elétrico gerado pelo inversor. Caso isso acontega, de acordo com as circunstincias, conecte
um nticleo de ferrite (um ntcleo toroidal ou equivalente) ao dispositivo de onde sai o sinal analdgico ou conecte um
capacitor com as boas caracteristicas de corte para alta frequéncia entre os cabos de sinal de controle como mostrado na
Figura 2.12

—  Nao aplique uma tensgo de + 7,5 VDC ou superior ao terminal [C1]. Caso isso seja feito, pode causar danos no circuito
interno de controle.

Pabvovbvliﬁd?fjo‘ <Circuito de Controle> <Dispositivo de Saida  |capacitor <Circuito de Controle>
TTTTTTm- I Analéaica Externa> 0022 uF
T T [13] 0 N
| [
- L0 1121 1
L o T
" Ly ) 1)
Potendiometto 1y - Nicleo de Ferrite
TkparaSkQ - (Passe os cabos da mesma fase
— através ou ao redor do nicleo de
ferrite 2 ou 3 vezes)
Figura 2.11 Conexdo de Cabo Blindado Figura 2.12 Exemplo de redugdo de Ruido Elétrico
[X1] Entrada (1) Varios sinais como a “Parada por inércia” “Permitir a ativagdo do alarme externo,” e
Digital 1 “Selecionar multifrequéncia” podem ser atribuidos aos terminais [X1] a [X7], [FWD] e [REV]
[X2] Entrada configurando os codigos de fungdo E01 a E07, E98, e E99. Para mais detalhes, consulte o
Digital 2 capitulo 5, Secdo 5.2 “Detalhes dos Codigos de Fungdo.”
[X3] Entrada
Digital 3 (2) Modo de Entrada, isto ¢, SINK/SOURCE, ¢ alteravel usando o botdo deslizante SW1.
s | [X4] Entrada (Consulte a Segao 2.3.6 “Configurando os comutadores deslizantes.”) O padrao de fabrica é
D Digital 4 SINK
21 X5] Entrada . . . o
= Digital 5 (3) Altera o valor logico (1/0) para Ativagdo/ Desativagdo dos terminais [X1] a [X7], [FWD], ou
£ [ x6] Entrada [REV]. Se o valor 16gico para Ativar o Terminal [X1] € 1 no sistema ldgico normal, por
= Digital 6 exemplo, Desativar ¢ 1 no sistema logico negativo e vice versa.
[X7] Entrada . . . .
Digital 7 (4) O terminal de entrada Digital [X7] pode ser definido como um terminal de entrada de pulso
[FWD] Exccutar _ comos cédiggs de fungoes '
movimento Maximo de comprimento do cabeamento 66 pés (20 m)
para frente Maximo de pulso de entrada 30 kHz: Quando conectado a um gerador de pulsos com coletor
[REV] Excoutar abert(? da saida do jtransmtqr . .
- (Precisa de um resistor de impulso para cima ou impulso
movimento de . .
6 para baixo. Ver notas na pagina 2-22.)

100 kHz: Quando conectado a um gerador de pulsos com
coletor aberto da saida do transistor
Para as configuragdes dos codigos de fungdes, consulte 0 Manual do Usuario FRENIC-MEGA,
Capitulo 5 “CODIGOS DAS FUNCOES.”
(Especificagdes dos circuitos de entrada digital)

<Circuito de controle>
1o +24 \:"DC
b I Item Min. Max.
_____ Tensao Nivel Ligado (ON) oV 2V
Fotoacoplador Operacional Nivel Desligado 22V 27V
______ o, (SINK) (OFF)
Tensao Nivel Ligado (ON) 2V 21V
I_lL Operacional Nivel Desligado oV 2V
I (FONTE) (OFF)
| o |( : Tenséo Operacional em ON 25 mA 5mA
A FONTE | [ (Tensao de entrada é a 0 V)
X | (9,7 mA)
[X1] to|[X7), 54kQ "o (Para [X7)) (16mA)
I[FWD] [REV] (1.6kQ for [X7]) Corrente de fuga permitira em OFF - 0,5 mA

T[cw

Figura 2.13 Circuito de entrada Digital
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Tabela 2.7 Simbolos, nomes e fungdes dos terminais do circuito de controle (Continuagéo)

'Lé Simbolo Nome Fungdes
<
@)
[EN] Ativar (1) Este terminal tem a fungdo Torque de Seguranga Desativado (STO), que ¢ compativel com a
Entrada Norma EN954-1, categoria 3. Ele permite que o circuito de hardware pare os transistores de
saida do inversor e pare o motor por inércia.

(2) Este terminal ¢ utilizado exclusivamente para a entrada de modo de origem. Quando ¢é
causado um curto-circuito com o terminal [PLC], a op¢do Entrada de Ativagdo ¢ ligada
(pronto para inverter a operac¢do); quando ele esta aberto, o inversor para por inércia. (Este
terminal ndo € interconectado com o botao deslizante SW1.)

(3) Por padrao de fabrica, os terminais [PT] e [PLC] estdo em curto-circuito ente si usando um
cabo jumper, desabilitando esta funcgdo. Para habilita-lo, certifique-se de remover o fio
jumper.

Para mais detalhes sobre conexdes a este terminal e precaugdes, consulte o Capitulo 9, Secéo 9.4

“Conformidade com a EN954-1, categoria 3.”

<Especifica¢do do Circuito Terminal [EN]> Item Min. Max.

[ <Circuito de controle> Tenséo Nivel Ligado | 22V | 27V
PLO +24VDC Operacional | (ON)
— ‘ , (FONTE) Nivel ov 2V
| En ~ fotoacoplador Desligado
P ' g (OFF)
5 dka i K Tens&do OperacionalemON | 5mA | 10 mA
5 H (Tens&o de entrada é a 24
Eommome V)
—5—5——-7, -
e i { Corrente de fuga permitira - 0,5mA
.| L em OFF
[cM] e
[PLC] Poténcia do (1) Conecta o PLC a fonte de alimentagdo do sinal de saida.
sinal PLC Tensdo Nominal: +24 VDC (Faixa toleravel: +22 a +27 VDC), Maximo de 100 mA de CC
(2) Este terminal também fornece energia para a carga conectada aos terminais de saida de
transistores. Consulte “Saida de transistores” descrita mais adiante nesta tabela para mais
= informagdes.
E‘) [CM] Entrada Dois Terminais comuns para os sinais de entrada digital
A Digital Estes terminais sdo eletricamente isolados dos terminais [11] e [CMY].
§ i Comum
£ | @ Dic
= (h-.[ﬂca W Usando um contato de relé para passar de [X1] a [X7], [FWD], ou [REV] LIGADO ou DESLIGADO

A figura 2.14 mostra dois exemplos de um circuito que usa um relé de contato para acionar a entrada do sinal de
controle [X1] a [X7], [FWD], ou [REV] LIGADO ou DESLIGADO. Em um circuito (a), o comutador deslizante SW1
esta na posicao SINK, e o circuito (b) esta na posicio SOURCE (FONTE).

Nota: Para configurar este tipo de circuito, use um relé altamente confiavel.

J <Circuito de controle> l <Circuito de controle>
o) H FLal _ShK, =
1 P
““““ | 1ore roL
] 8 RE [1]8
ST & [ ot KiTs
[ “S50fcE vt
- i B o —
%;(\}3 DL]O[RDE\T-;I Pnotocoumelr TFF(-J.\].E;I[[E%’J Pmmwumer'
M fotoacoplador ___| (CM) fotoacoplador ___ |
(a) Com o comutador na posigdo SINK (b) Com o comutador na posigdo SOURCE (FONTE)
Figura 2.14 Configuragéo de Circuito Usando um Relé de Contato
& Dica
D2 g ysando um controlador I6gico programavel para passar de [X1] a [X7], [FWD], ou [REV] LIGADO ou

DESLIGADO
A figura 2.15 mostra dois exemplos de um circuito que usa um controlador l6gico programavel para passar a entrada
do sinal de controle [X1] para [X7], [FWD], ou [REV] LIGADO ou DESLIGADO.
Em um circuito (a), o comutador deslizante SW1 esta na posi¢do SINK. e o circuito (b) esta na posicio SOURCE
(FONTE).
Em um circuito (a) abaixo, um curto-circuito de ou a abertura do circuito coletor aberto do transistor no PLC usando
uma fonte de alimentagdo externa LIGA ou DESLIGA o sinal de controle [X1] a [X7], [FWD], ou [REV]. Ao usar
este tipo de circuito, observe o seguinte:

—  Conecte o n6 + da fonte de alimentacéo externa (que deve ser isolado de energia do PLC) ao terminal [PLC] do

inversor.
—  Nao conecte o terminal [CM] do inversor ao terminal comum do PLC.
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Tabela 2.7 Simbolos, nomes e fungbes dos terminais do circuito de controle (Continuagéo)

[
2 | Simbolo Nome Fungoes
O
o <Circuito de controle> o <Circuito de controle>
B ANGE Pria
a 8
K T3
J —— T < e
K T [X1] to] [X7], Fotoacoplador A [xﬂ. o
- [FWD], [REV] ; [FWD]
0 O . - O @ e
] ] [CM] | [cM]
(a) Com o comutador na posi¢ao SINK (b) Com o comutador na posicdo SOURCE (FONTE)

Figura 2.15 Configuragéo de Circuito Usando um PLC

Entrada Digital

‘==t Para mais detalhes, consulte a Secdo 2.3.6 “Configurando os Comutadores Deslizantes.”

 Nota . . . . .
(Lot Para introduzir uma cadeia de pulsos através do terminal de entrada digital [X7]

e  Introduzir a partir de um gerador de pulso com uma saida de coletor transistor aberto

Capacidade perdida no cabeamento entre o gerador de pulsos e o inversor pode inutilizar a transmissao da cadeia de
pulsos. Como contra medida, contra esse problema, insira um resistor de pull up entre o sinal de saida do coletor aberto
(terminal [X7]) e o terminal da fonte de alimentagao (terminal [PLC]) caso o comutador selecione a entrada do modo
SINK; insira um resistor de pull-down entre o sinal de saida e o terminal digital comum (terminal [CM]) caso o
comutador selecione a entrada do modo SOURCE.

Um resistor de pull-up/down recomendado ¢ o 1kQ 2 W. Verifique se a cadeia de pulso esta transmitindo capacidade
perdida corretamente uma vez que ela é afetada de modo significativo pelos tipos de caco e as condi¢des de
cabeamento.

Saida Analogica

[FM1] Monitor Ambas as saidas dos terminais monitoram os sinais de tensdo CC analdgicas (0 a +10 V) ou corrente
[FM2] Analodgico | CC analdgicas (+4 a +20 mA). A forma de saida (VO/IO) para cada [FM1] e [FM2] pode ser
alterada com os comutadores deslizantes no PCB de controle e os codigos de fungdes, de acordo
com a lista abaixo.

Funcgéo do Forma de Saida Contetido
Terminal terminal é Tensdo CC Corrente CC -
. . .. L especificado por:
especificada por: analogica analdgica
Comutador
[FMI] deslizante SW4 Vol 101 Codigo de
Codigo de 0 1 Fungédo F31
Funcdo F29
Comutador
FM2] deslizante SW6 voz 102 Codigo de
Codigo de 0 1 Fungdo F35
Fungdo F32
O contetdo do sinal pode ser selecionado a partir do seguinte com os codigos de funcdo F31 e F35
* Frequéncia de Saida « Corrente de Saida * Tensdo de Saida
Torque de Saida * Fator de Carga * Poténcia de Entrada
* Quantidade de Resposta  « Velocidade (Valor de * Tensdo do Barramento de Corrente
PID Resposta PG) Continua
* AO Universal * Saida do Motor * Calibragem
¢ Comando PID « Saida PID, etc.

. Impedancia de entrada do dispositivo externo: Min. 5kQ (em saida de 0 a 10 mA CC)
(Enquanto o terminal esta introduzindo 0 a 10 VDC, ele ¢ capaz de acionar dois voltimetros
anal6gicos com impedancia de 10 kQ.)

. Impedancia de entrada do dispositivo externo: Max. 500Q (em saida de 4 a 20 mA CC)

. Faixa ajustavel do ganho: 0 a 300%:

[11] Comum Dois terminais comuns para entradas analdgicas e sinais de saida.
Analodgico | Estes terminais sdo eletricamente isolados dos terminais [CM] e [CMY].

2-22




Tabela 2.7 Simbolos, nomes e fungdes dos terminais do circuito de controle (Continuagéo)

o
g | Simbolo Nome Funcgdes
)
[Y1] Saida do (1) Varios sinais, tais como operagdo do inversor, aviso prévio de chegada de velocidade / freq. e
Transistor 1 de sobrecarga, podem ser atribuido a todos os terminais, [Y'1] a [Y4], definindo o codigo de
fungdo E20 para E24. Consulte o Capitulo 5, Secéo 5.2 “Detalhes de codigos de fungdo” para
obter detalhes.
(2) Altera o valor logico (1/0) para Ativagdo (ON)/Desativagdo (OFF) dos terminais [Y1] a [Y4],
[FWD], ou [CMY]. Se o valor 16gico para Ativar (ON) entre os Terminais [Y1] a [Y4] e [CMY]
[Y2] Saida do for 1 no sistema logico normal, por exemplo, Desativar (OFF) ¢ 1 no sistema logico negativo e
Transistor 2 vice versa.
(Especificagdo do circuito de saida do Transistor)
<Circuito de controle>
[Y3] Saidado I:I Fotoacoplador Corrente ltem Miéix.
Transistor 3 — l e 7L . N Nivel Ativado 2V
RV, 1] Tensdo de
! i JaY = Operagio
) [ve] 1 ® Nivel Desativado 27V
b oawasy Y E
[cmy] ¢ g Corrente maxima em LIGADO 50 mA
Corrente de fuga em Desligado 0,1 mA
Figura 2.16 Circuito de Saida do Transistor
A Figura 2.17 mostra exemplos de conexao entre o circuito de controle e um PLC
\% [Y4] Saida do - Quando uma saida de transistor aciona um relé de controle, conecte um diodo de absorcdo de
] Transistor 4 surto entre os terminais da bobina do relé.
g —  Quando qualquer equipamento ou dispositivo conectado a saida de transistor precisa ser
3 alimentado com energia CC, forneca a energia (+24 VDC: Faixa permitida: +22 a +27 VDC,
< 100 mA max.) através do terminal [PLC]. Neste caso curto circuito entre os terminais [CMY] e
E [CM].
[CMY] Saida Terminal comum para os sinais de saida do transistor
comum do Este terminal ¢ isolado eletricamente dos terminais [CM] e [11]
Transistor 1
@ Dica . .
“.Dia @ Conectando o controlador légico programavel (PLC) para o terminal [YA], [Y2], [Y3] ou [Y4]
A Figura 2.17 mostra dois exemplos de liga¢do do circuito entre a saida do transistor de controle do inversor. No
exemplo (a), o circuito de entrada do PLC serve como um dissipador (SINK) para a saida do circuito de controle ,
enquanto no exemplo (b), ele serve como uma fonte (SOURCE) para a saida.
<circuito de controle> ' » Controlador <circuito de controle> < Controlador >
§ legico ) logico
D [Fotoacoplador corrente programavel> lc Qrogramével .
T ey aru
i W 7S <J ! pay J: [:,1 entrada SINK ! K1
I 1 1 57 1
1 1A 1
L) 1
e
Entrada SOURCE
(a) PLC atuando como SINK (b) PLC atuando como SOURCE
Figura 2.17 Conectando o PLC ao Circuito de Controle
[YSA/C] | Saidado (1) Uma saida de contato de relé geral utilizavel, bem como a funcéo do terminal de saida de
© Relé Geral transistor [Y1], [Y2], [Y3] ou [Y4].
° Contato nominal: [250 VAC 0,3 A, cos @ = 0,3, 48 VDC, 0,5 A|
S (2) A comutagdo da saida l6gica normal/ negativa ¢ aplicavel aos seguintes dois modos de saida de
3 contato: “Ativo Ligado (ON)” (Terminais [Y5A] e [Y5C] estao fechados (excitados) se o
E sinal estiver ativo) e “Ativo Desligado (OFF)” (Terminais [Y5A] e [Y5C] estdo abertos (ndo

excitados) se o sinal estiver ativo enquanto estdo normalmente fechados).
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Tabela 2.7 Simbolos, nomes e fungdes dos terminais do circuito de controle (Continuagéo)

o
g Simbolo Nome Fungdes
)
[30A/B/C] Saidadorelé | (1) Emite um sinal de contato (SPDT), quando uma fungao de protegdo for ativada para parar o
do alarme motor.
(para Contato nominal: 250 VAC, 0.3A, cos ¢ = 0,3, 48 VDC, 0,53
= qualquer (2) Qualquer um dos sinais de saida atribuidos aos terminais [Y1] a [Y4] também pode ser
° erro) atribuido a este contato do relé para usa-lo para a saida de sinal.
'2 (3) A comutagdo da saida l6gica normal/ negativa ¢ aplicavel aos seguintes dois modos de saida
Ig de contato: “Ativo LIGADO (ON)” (Terminais [30A] e [30C] e fechados (excitados) se o
n sinal estiver ativo.) e “Ativo DESLIGADO (OFF)” (Terminais [30A] e [30C] sao abertos
(ndo excitados) se o sinal estiver ativo enquanto estdo normalmente fechados).
[DX+])/ RS-485 Uma porta de comunicagdes transmite os dados através do protocolo multipontos RS-485 entre o
[DX-)/ Porta de inversor € um computador ou outro equipamento, tal como um PLC.
[SD] comunicagdo | (Para a configuragdo do resistor de terminagdo, consulte a Segdo 2.3.6 “Configurando os
2 comutadores deslizantes”)
(Terminais
em PCB de
controle)
RJ-45 Porta de (1) Usado para conectar o inversor ao teclado. O inversor fornece a energia para o teclado
Conector comunicagido através dos pinos especificados abaixo. O cabo de extensdo para operagdo remota também
para o RS-485 1 utiliza cabos ligados a estes pinos para fornecer a energia ao teclado.
teclado (Conector (2) Remova o teclado do conector RJ-45 padrao e conecte o cabo de comunicagao RS-485 para
RJ-45 controlar o inversor através do PC ou PLC (Controlador Logico Programavel). Para a
Padrio) configuragdo do resistor de terminagdo, consulte a Segdo 2.3.6 “Configurando os
comutadores deslizantes”.
T +5V
8 XD 4[:2 o2 6o L
=]
; wo e o | Ll
DE/RE A+ I
5 T allees, Eae
J_GND Resistorde ©|8 Vee Face do conector RJ-45
terminagéo atribui¢do do pino do
- conector RJ 45
Figura 2.18 Conector RJ-45 e sua atribuigao de pinos*
* Pinos 1, 2, 7, e 8 sdo exclusivamente atribuidos as linhas de energia para o teclado, por
isso, ndo use esses pinos para nenhum outro equipamento.
Conector Porta USB Um conector de porta USB (mini B) que liga um inversor a um computador. O FRENIC Loader
USB (no teclado (software) em execugdo no computador suporta a edigdo dos codigos de fungao, transferindo-os
remoto para o inversor, verificando-os, testando a execug@o de um inversor e monitorando o estado do
opcional TP- | inversor em execugao.
E1U) Nota: O teclado padrao ndo possui porta USB
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Cabeamento para os terminais do circuito de controle

Para FRN125G1S-2U, FRN150G1S-2U e FRN250G1S-4U a FRN1000G1S-4U

(1) Como mostrado na Figura 2.19, direcione os cabos do circuito de controle ao longo do lado esquerdo do painel para o lado de fora
do inversor.

(2) Fixe os cabos no apoio de fiagdo, usando uma bragadeira (por exemplo, Insulok) com 0,15 polegadas (3,8 mm) ou menos de largura
e 0,059 polegadas (1,5 mm) ou menos de espessura.

Bragadeira

Bloco do terminal do circuito de

Apoio da fiagéo controle

Fiagéo para os

terminais do circuito
de controle

s

“Painel do lado
esquerdo

Detalhes da Secéo A

Fiag&o para os
terminais do circuito
de controle

Figura 2.19 Direcionamento do cabeamento e posi¢ao de fixagao para os Cabos do Circuito de Controle

{ Nota

=~ - Direcione o cabeamento/fia¢do dos terminais do circuito de controle tdo longe do cabeamento do circuito principal quanto
possivel. Caso contrario, o ruido elétrico pode causar mau funcionamento.
- Fixe os cabos do circuito de controle no interior do inversor para manté-los longe das partes ativas do circuito principal (como
o bloco de terminais do circuito principal).

2.3.6 Configurando os Comutadores Deslizantes

/N\ AVISO A\

Antes de mudar os comutadores ou tocar a placa do simbolo do terminal do circuito de controle, desligue a energia e aguarde pelo
menos cinco minutos para inversores de 40 HP ou inferiores, ou pelo menos dez minutos para inversores de 50 HP ou
superiores. Certifique-se de que o monitor LED e a lampada que indica carga estejam desligados. Além disso, certifique-se, usando
um multimetro ou um instrumento semelhante, que a tensdo do circuito intermediario entre os terminais P (+) e N (-) caiu para o
nivel de seguranga (25 VCC ou abaixo).

Pode ocorrer choque elétrico se este aviso nédo for observado, pois pode haver alguma carga elétrica residual no barramento
de corrente continua do capacitor mesmo apds a energia ter sido desligada.

Ligar e desligar os comutadores deslizantes localizados no PCB de controle permite que vocé personalize o0 modo de operagéo dos
terminais de saida analdgicos, terminais I/O (E/S) digitais e portas de comunicac@o. As localizagdes desses comutadores sdo mostradas
na Figura 2.20.

Para acessar os comutadores, retire a tampa frontal, de modo que vocé possa visualizar o PCB de controle. Para inversores de 50 HP ou
acima, abra também o invélucro do teclado.

s==. Para mais informagdes sobre como remover a tampa frontal e como abrir e fechar o compartimento do teclado, consulte a Seg¢ido
2.3.1 “Remogdo e montagem da tampa frontal e do guia de fiagdo.”
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A tabela 2.8 lista a fungdo de cada comutador deslizante.

Tabela 2.8 Fungao de cada comutador deslizante.

Ao alterar essa configuracdo do comutador, também altere os dados de codigo de fungdo H26.

Comutador Func¢ado
SW1 Altera o modo de servico dos terminais digitais entre SINK (dissipador) e SOURCE (fonte).
. Ele altera o modo de entrada de terminais digitais [X1] para [X7], [FWD] e [REV] para ser usado como o modo
SINK ou SOURCE.
. O padrao de fabrica é SINK.
SW2 Liga (ON) e desliga (OFF) o resistor de terminagdo da porta de comunicagdo RS-485 no inversor. (Porta de
comunicac¢do RS-485 2, no PCB de controle)
. Se o conversor estiver ligado a rede de comunicagdes RS-485, como um dispositivo de terminagao, ligue o
SW2.
SW3 Liga (ON) e desliga (OFF) o resistor de terminagdo da porta de comunicagao RS-485 no inversor. (Porta de
comunicagdo RS-485 1, para conectar o teclado)
. Para conectar o teclado ao inversor, desligue o0 SW3. (Padrao de Fabrica)
. Se o conversor estiver ligado a rede de comunicagdes RS-485, como um dispositivo de terminagao, ligue o
SW3.
Altera a forma de saida dos terminais analogicos de saida [FM1] e [FM2] entre tens@o e corrente de saida. Ao alterar
SW4/SW6 a configuragdo de SW4 e SW6, também altere os dados de codigos de fungdo F29 e F32, respectivamente.
[FM1] [FM2]
Forma de Saida Sw4 Dados F29 SW6 Dados F32
Saida de tensdo (padrao de VOl 0 V02 0
fabrica
Saida de corrente 101 1 102 1
Muda a propriedade do terminal de entrada analdgica [C1] entre a defini¢do de entrada de corrente analdgica, entrada
SW5 do termistor PTC, e entrada do termistor NTC

SW5 Dados H26
Funcao
Entrada da corrente configuracdo Cl 0
analogica (padrio de fabrica)
Entrada de termistor PTC PTC/NTC 1 (alarme) ou 2 (aviso)
Entrada de termistor NTC PTC/NTC 3

A Figura 2.20 mostra o local dos comutadores deslizantes no PCB de controle para a configuragdo do terminal de entrada/saida.

[ I

Configuragdo dos Comutadores e Padrdes de Fabrica

T . R SWi1 SW2 SW3 SW4SWE SW3
SW3 OFF | OFF VoLvo? cl
Padréo de | - = 1
Fabrica | 1 | ] ]
SINE
FONTE oM
swsd Fowe ' l l l
i T )
swe [§ &} oM 101102 PTCNTC
W

Figura 2.20 Localizagdo dos Comutadores deslizantes no PCB de controle

Para mover um controle deslizante, utilize uma ferramenta com uma ponta estreita (por exemplo, pingas). Tenha
cuidado para ndo tocar em outras pecgas eletronicas, etc. Se o cursor estiver em uma posi¢ao ambigua, ndo ¢
possivel saber se o circuito esta ligado ou desligado e a entrada digital permanece em um estado indefinido.
Certifique-se de posicionar o comutador para que ele esteja em um dos lados do painel.

2-26




2.4 Montando e Conectando o Teclado
O padrdo do teclado TP-G1W-J1 esta em conformidade com o tipo UL 4 (NEMAA4).

B No painel ou em local remoto

O
)
i
N

O teclado pode ser montado na parede do painel, como mostrado abaixo, ou instalado num local remoto para uma operagio rapida.

Monte o teclado com quatro parafusos M3 x 12 - dois parafusos de rosca fina e
dois parafusos de rosca grossa. O torque de aperto recomendado ¢ de 6,2 Ib-in
Conectores RJ-45 (0,7 N » m).
Para dimensdes de corte do painel, consulte o Capitulo 8, Seggo 8.4.5.

HOSYHIANI Od OLNINVYIEVI 3 WIOVLINONW

Painel 0,51 polegadas (13 mm)
Conector RJ-45 i (comprimento efetivo do
L L il parafuso de rosca
____Parafusos de . | '
7~ fixagdo do teclado 3 J e H
,‘_' -
g / o M3 x 12 (parafusos de rosca |.. dentro do painel
\ = g fina) g
.. LS >3
Inversor Teclado (préximo) / EE
Cabo de extensédo s ‘ﬁ/ 0,43 polegadas (11mm) =
de operagao remota comprimento efetivo do |l 0,05a0,09"
M3 x 12 (parafusos de rosca parafuso) polegadas (1,2a2,3

grossa)

* Se a espessura de parede do painel estiver fora
do intervalo especificado acima, utilizar parafusos
de um comprimento adequado.

Figura 2.21 Montagem do teclado no painel de parede

Para montar o teclado em um lugar que ndo seja um inversor, sdo necessarias as pecas listadas abaixo.

Nome da pega Tipo Comentarios

0BASE-T/100BASE-TX cabo tipo reto

Cabo de extensio Cabo LAN em conformidade com a US ANSI/TIA/EIA-568A Categoria 5. (Menos de 66 pés (20 m))

B Noinversor

Para remover o teclado do inversor, puxe-o na sua diregdo enquanto mantém o gancho para baixo (apontado pela seta na Figura 2.22). Ao
monté-lo, coloque o teclado de volta no lugar, na ordem inversa da remogao.

Figura 2.22 Removendo o Teclado
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Capitulo 3 OPERAGAO USANDO O TECLADO

31 Monitor LED, Monitor LCD e Teclas

O teclado permite que vocé ligue e pare o motor, visualize varios dados, incluindo informagdes de manutengao e informagdes de alarme,
configura codigos de fung@o, monitore o status de sinal I /O (E/S), copie dados e calcule o fator de carga.

Monitor LED de 7 segmentos

Monitor LED indices indicadores

Tecla de OPERAGAO
(para frente)
Lampada LED

Tecla de,
programagéo
Tecla de troca <
Tecla de OPERAGAO
(ré)
Tecla de Redefinicdo |_Tecla de PARADA
(Reset)

Tecla para CIMA

Tecla remoto/local Tecla de

Tecla para BAIXO Fungao/Dados

Tabela 3.1 Visao Geral das Fungdes do Teclado

Monitores e

Teclas Funcoes

Item

Monitor LED de cinco digitos e 7 segmentos que exibe o seguinte de acordo com os modos de
operagao:

= eielx] | " Modo de operagdo: Informagdes de status de operagdo (por exemplo, a frequéncia de
-’J o saida, corrente e tensao)
= Modo de programagao: Mesmo que acima
= Modo de alarme: Codigo do alarme, que identifica o alarme quando a fungdo de

protegdo ¢ ativada.

= Modo de programagao: Menus, codigos de fungao e seus dados
= Modo de alarme: Cddigo do alarme, que identifica o alarme quando a fungao de
protegdo € ativada.

Monitores Monitor LED que exibe o seguinte de acordo com os modos de operagdo:
- = Modo de operagio: Informagao do status de operagdo

No Modo de operagéo, esses indices mostram a unidade do numero exibido no monitor LED de 7
segmentos e as informagdes de status em execugao no monitor LCD. Para mais detalhes, siga para a
proxima pagina.

Indices de
indicadores
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Tabela 3.1 Visédo Geral das Fungdes do Teclado (Continuagéo)

Monitores e ~
Item Fungoes
Teclas
@ Altera os modos de operagdo do inversor
@ Muda o cursor para a direita para a digitagdo de um valor numérico.
@ Pressionar esta tecla apds remover a causa de um alarme muda o inversor para 0 modo de execugio.
Esta chave ¢ usada para redefinir as configura¢des ou transi¢ao de tela.
7 @ Teclas CIMA e BAIXO, usadas para selecionar a configuragio de itens ou alterar os dados dos codigos
Teclas de e de fungio. o
Progra- Teclas de Fungdo/ Dados, que altera o modo de operagdo de acordo com o seguinte: &
magao =  Modo de operagao Pressionar esta tecla alterna a informagao a ser exibida sobre o estado T
do inversor (frequéncia de saida (Hz), a corrente de saida (A), tensdo de w
@ saida (V), etc.).
=  Modo de programacdo: Pressionar esta tecla mostra o codigo de funcéo e estabelece os dados o
recém-inseridos. )
= Modo de alarme: Pressionar esta tecla exibe os detalhes do problema indicado pelo §
codigo de alarme que surgiu no monitor LED. o
@ Comega a funcionar o motor na rotagéio de avango (para frente). Jo”
@ Comega a funcionar o motor na rotagdo reversa (ré). c
Teclas de Para o motor g
Operagdo @ : : %
@ Manter esta tecla pressionada por mais de 1 segundo alterna entre os modos local e remoto. o)
o
. (Fwo) LED Acende enquanto um comando de operagdo ¢ fornecido ao inversor. E'-.
Lampada \ o
LED @ 5
N, =]
(o]

Detalhes dos indices do Indicador

He A Y % inin mipin KW X{0 min sec 7D

==——— |ndicadores para a unidade do niimero no monitor LED

Indicadores para os status de operagéo e fonte de

—— " - . " " . comando de operagéo
FWD REV STOP REM LOC COMM JOG HAND
Tipo Item Descrigdo (Informagéo, condig@o e status)
Hz Frequéncia de saida e frequéncia de referéncia
A Corrente de Saida
v Tensdo de Saida
% Torque calculado, fator de carga e velocidade
Unidads do r/min Velocidades pré-definidas e reais do motor e velocidades de carga pré-definidas e reais do eixo
numero no m/min Velocidades pré-definidas e reais da linha
monitor LED kW Energia de entrada e saida do motor
X10 Dados excedendo 99.999
min Periodos de taxa constante de alimentagdo reais e pré-definidas
seg Temporizador
PID Valor de Processo PID




Tipo Item Descrigao (Informagéo, condigao e status)
FWD Operando em rotagdo de avango
Status (}e REV Operando em rotagéo reversa
Operacao
STOP Sem Frequéncia de Saida
REM Modo remoto
LOC Modo Local
Fonte do
comando de COMM Via link de comunicagdes (RS-485 (padrio, opcional), opgao fieldbus)
execucao .
JOG Modo de jogging
HAND Via teclado (este item também acende no modo local)
3.2 Visao Geral dos Modos de Operagao
O FRENIC-MEGA oferece os trés modos de operagdo a seguir.
Tabela 3.2 Modos de Operagao
Modo Descrig¢ao
Este modo permite a especificacdo dos comandos de avango/ parada em operagdo regular. Também ¢

Modo de Oper

possivel monitorar o status de operagdo em tempo real.
Caso ocorra um alarme luminoso, o sinal L-AL* aparecera na tela do monitor LED.

acao

Modo de
programagao

Este modo permite que vocé configure os dados de codigo de fungao e verifique uma série de informagoes

relativas ao estado do inversor e manutengdo.

Modo do Alarme

Caso ocorra uma condig@o de alarme, o inversor entra automaticamente no modo de Alarme em que é
possivel visualizar o codigo de alarme correspondente * e suas informagdes relacionadas nos monitores de

LED e LCD.
* O codigo de alarme que representa a(s) causa(s) do sinal de alarme que tenha sido desencadeado pela
fungao protetora. Para mais detalhes, consulte as “Fung¢des de Protegao” no Capitulo 6, segdo 6.1.

As Figuras 3.1 mostra a transi¢do de estado do inversor entre estes trés modos de operagdo.

Forga ligada (ON)
Modo de Programagéo

\\. \\‘
—r Modo de Operagéio _|—
(red)
rOperagéo/Parada do motor J e, [Configurag&o dos dados de cédigo da
T T . 'i .- ___—ffungéo e monitor das informagdes de
I Monitor do status de operagéo -~ — manutencao/alarme e varios status
b —————— s or (e S —
Deteccaode /M ¢~ Liberagéo de - = o i
alarmedeluz | _L '5&% alarme de luz Ao
—————— # i
IOperac;ao/Parada do motor _{ ‘,.. !
_________ | i i
| Alarme de luz exibido | ! f
- - _-'.'Flﬂ.:l / i \PRGY
T = i i '-.-.
! = ! J (Pressione esta tecla se
Al
Yoo H ¢/ ocorrer um alarme)
L] L] ] +
[ LY ' i ‘l'
Ocorréncia de . %, Liberagdo de alarme { I
alarme hY %\ 1 ;
% 1 i Fl
\\ LY " ,
. ! ] ¢
LN L] i ’J'
. 1
Modo de alarme i
Exibi¢&o do status de alarme
Figura 3.1 Transigao de Status entre Modos de Operagéo
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3.3 Modo de Operagao

3.31 Ligando ou Parando o motor

~ , . . el . . . . . o)
Por padrio de fébrica, pressionar a tecla * inicia o movimento de avango (para frente) do motor e pressionando a tecla =¥ desacelera

o0 motor até sua parada. A tecla " by

Programacao.

esta desativada. Ligar ou parar o motor com o teclado ¢ possivel somente nos Modos de Operagao e

Para operar o motor em sentido reverso (ré) ou operar o motor em modo reversivel, altere a configuragdo de codigo de fungio F02.

== Para mais informagdes sobre o codigo de fungiio F02, consulte o Capitulo 5 “CODIGOS DE FUNCAO.”

1 Avango (para frente)

- " Reverso (ré)

Figura 3.2 Diregao de Rotagao do Motor

Nota) A diregdo de rotagdo de um motor em conformidade com a IEC ¢é oposta a apresentada acima.

B Visualizagdo do status de operag@o no monitor LCD

(1) Quando o cddigo de funcao E45 (selegdo de itens monitor LCD) esta ajustado em “0”

O monitor LCD exibe o status de operagao, o sentido de rotagdo, e o guia de operacao.

(Os indicadores superiores mostram a unidade de valores exibidos no monitor LED, conforme detalhado na Segdo 3.3.2. Os inferiores
indicam o status de operagdo e a fonte de comando de operag@o.)

Status de operagdo Hz & V % omin mimin kKW X10 minsec PID

4 _—Diregao de rotagao

E-----—---—— f_'_'_,_,..-o-""'

"RUN  Fwe

Guia de operagéo _:__-—--""'F' RG®PRG MENU
——=FD®LED SHIFT

FWD REV STOF REM LOC COMM JOG HAND

Figura 3.3 Apresentagdo do Status de Funcionamento

O status de operagdo e a dire¢ao de rotagdo sdo apresentados na Tabela 3.3.

Tabela 3.3 Status de Operacgao e Diregado de Rotagao

Status/Dire¢do Exibi¢do Significado
~ RUN Um comando de operagdo ¢ dado ou o inversor esta operando o motor.

Status de Operacao (Avancar) Um comando de operagdo nio é dado e o inversor esta parado

STOP (Parar) perag parado.

FWD Operando na rotagao de avango

(Avango)
Diregio da Rotagio REV Operando na Fungdo Reversa

(Reverso)

Em branco Parado
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(2) Quando o cddigo de fungdo E45 (selegdo de itens monitor LCD) esta ajustado em “1”

O monitor LCD exibe a frequéncia de saida, corrente de saida, e torque calculado em um grafico de barras.
(Os indicadores superiores mostram a unidade de valores exibidos no monitor LED, conforme detalhado na Secéo 3.3.2. Os
inferiores indicam o estado de funcionamento e a fonte de comando de execugao.)

Gréfico de barras

H

AV % imin mmin k"l.l'l.-' X10 min sec PID

v

'E::-:j‘—*__l_p._l__l A=

o | | | | IH z ¢—— Frequéncia de saida

Foutz’Ioutz’TRG

FW

D REV STOP REM LOC COMM JOG HAND

A escala total (valor maximo) para cada parametro é o seguinte:
Frequéncia de saida:  Frequéncia maxima

Corrente de saida:
Torque calculado:

200% da corrente nominal do inversor
200% de torque gerado pelo motor

Figura 3.4 Grafico de Barras

3.3.2 Monitoramento do status de operagao no monitor LED

Os itens listados abaixo podem ser monitorados no monitor LED de 7 segmentos. Imediatamente ap6s o motor ser ligado, o item

especificado no monitor pelo codigo de fungdo E43 ¢ exibido.

'Corrente de saida
| Torque calculado

Pressionando a tecla ' em Modo de Operagio alterna entre os itens no monitor na sequéncia mostrada na Tabela 3.4. A coluna “ Pagina
do Monitor #” mostra a pagina do monitor dos itens apoiados.

Tabela 3.4 ltens Monitorados

Itens Monitorados no Monitor . Lo Codigo de Pagina do
LED Exemplo Unidade Significado do Valor Apresentado Funciio E43 Monitor #
Monitor de Velocidade O codigo de Fungdo E48 especifica o que deve ser mostrado. 0
Frequéncia de Saida 1
(Antes da compensagao de s0.00 Hz Frequéncia realmente sendo emitida (Hz) (E48 =0)
Escorregamento)
Frequéncia de Saida 2 s
(Antes da compensagdo de 5000 Hz Frequéncia realmente sendo emitida (Hz) (E48=1)
Escorregamento)
Frequéncia de Referéncia 5000 Hz Frequéncia realme(rl}fletz )sendo especificada (E48 =2) 0
Velocidade do Motor 500 t/min Frequéncia de Saida (Hz) x 120/P01 (E48 =3)
Xg;;‘dade do Eixo de 000 r/min Frequéncia de Saida (Hz) x ES0 (E48 = 4)
Velocidade da Linha Fo00 m/min Frequéncia de Saida (Hz) x E5S0 (E48=5)
Velocidade do Display 570 % Frequenm? de.: Sau'ia' (Hz) x100 (E48 = 7)
(%) Frequéncia Maxima (Hz)
Corrente de Saida e79 A Emissdo atual do inversor em RMS 3 8
Poténcia de Entrada 05 kW Entrada de Energia no inversor 9 9
: ES)
Torque Calculado 577 % Torque de saida do motor in % (Valor ] 10
calculado)
Tensdo de Saida g \Y Saida de Tensdo do inversor em RMS 4 11
Saida do Motor 985 kW Saida do motor em kW 16 12
577 o Fator de Carga do motor em %
Fator de Carga & considerando a saida nominal em 100% 15 13
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Tabela 3.4 Itens Monitorados (Continuagao)

Itens Monitorados no Monitor . Lo Codigo de Pagina do
LED Exemplo Unidade Significado do Valor Apresentado Funciio E43 Monitor #
Comando PID 0 Comando PID/quantidade de feedback
(Nota 1) ik - transformada no valor fisico do objeto a 10 14
dade do R PID ser controlado (ex., temperatura)
Quantidade de Resposta a7 _ Consultar os c()digqs de fungdo E40 e E41 12 15
(Nota 1) para mais detalhes.
Saida PID Saida PID em % como a maxima
0,
(Nota 1) e g frequéncia estando em 100% 14 16 8
T
] Entrada analdgica do inversor em um w
Entrada Analogica 2200 _ formato adequado para uma escala 17 18
(Nota 2) e desejada, Consulte os codigos de fungdo
E40 e E41 para mais detalhes %
m
Corrente do Torque yg o Valor de comando da corrente de torque 73 71 §
(Nota 3) 0 ou corrente de torque calculada -g
Comando de Fluxo Magnético 5 o Valor do comando de fluxo magnético 24 2 g
(Nota 3) o (Disponivel somente sob controle vetorial) ‘JI;
Entrada watt - hora (kWh 2
Entrada watt-hora g kWh (kWh) 25 23 3
100
o
-
O monitor LCD (fornecida abaixo) mostra informagdes relacionadas ao item mostrado no monitor LED. Os itens do monitor mostrados no Q
monitor LED podem ser alternados pressionando a tecla % %
o

Itens do monitor

Guia de Operagéo

o rmin m/min KW X10 minsec PID

-
F
p

nmaox
Immy

N
Q

S D)

D IFT

- & r

. - - - -
FWD REV STOP REM LOC COMM JOG HAMD

Pagina do monitor #

0 4:‘“/ " (Ver Tabela 3.4)

Figura 3.5

Amostrada Detalhada do Monitor LCD para o item do Monitor LED

(Nota 1)  Estes itens relacionados ao PID s6 aparecem sob controle PID especificado pelo codigo de fungédo JO1 (= 1, 2 ou 3). Quando um
comando PID ou saida PID ¢ exibido, o ponto com o menor digito no monitor LED pisca; quando uma quantidade de feedback
PID ¢ exibida, ele ¢ iluminado.

O monitor de entrada analogica s6 aparece quando o monitor de entrada analdgica é ativado por qualquer um dos codigos de
fungdo E61 para E63 (Selecione a funcgdo terminal).

Sob controle V/f, um zero (0) é mostrado.

(Nota 2)

(Nota 3)
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3.3.3 Monitorando alarmes luminosos

O FRENIC-MEGA identifica estados anormais em duas categorias - Alarme e Alarme Luminoso. Se ocorrer o primeiro, o inversor ¢
acionado imediatamente; se ocorrer o ultimo, o sinal £//4 aparece no monitor LED e “L-ALARM” aparece piscando na 4rea guia de
operagdo no monitor LCD, mas o inversor continua a operar sem problemas.

Quais estados anormais sdo categorizados como um alarme de luz (objeto “Alarme Luminoso”) deve ser definido com os codigos de
fungdo H81 e H82 previamente.

Atribuir o sinal LALM a qualquer um dos terminais de saida digital com qualquer um dos codigos de funcdo E20 a E24 e E27 (dados =
98) permite que o inversor emita o sinal LALM nesse terminal, quando da ocorréncia de um alarme luminoso.

h
‘-‘

' Significa que um alarme
l.' luminoso ocorreu

< r'"" —
—

Status de operagdo He & ¥ % rmn minin IOV X710 minsge F'U““m __Diregéo de rotagao
o : -.d""" T
R U N Fwb > indices de indicador
___+PRGw®PRG MENU
Guias de operaggo —~—+——+ L —ALARM Slgnlfca que um alarme
- - - luminoso ocorreu

. . . . 0 . Y
FWD REV STOP REM LOC COMM JOG HAND

Figura 3.6 Exibigdo do Alarme Luminoso

== Para mais detalhes sobre os alarmes luminosos, consulte o capitulo 6 “RESOLUCAO DE PROBLEMAS”

B Como verificar um alarme luminoso

Caso ocorra um alarme luminoso, o sinal £-A* aparecera na tela do monitor LED. Para verificar o alarme luminoso atual, entre no Modo
r
de Programac@o, pressione a tecla "’?9 e selecione LALM1 no menu # 5 “Informagdes de Manutengéo.”

Também ¢ possivel verificar os ultimos trés alarmes luminosos, selecionando de LALM?2 (tltimo) a LALM4 (antepentltimo).

Para mais detalhes sobre a transi¢do de menu da informagdes de manutengao, consulte a Se¢do 3.4.6 “Informagdes de manutengao de
leitura”.

B Como remover o alarme luminoso atual

Depois de verificar o alarme luminoso atual, para alternar o monitor LED da indica¢do L-AL novamente para a indicagdo do estado em
Funy

execugdo (por exemplo, a frequéncia de saida), pressione “* no modo de execugio.

Se a luz de alarme foi removida, o “L-ALARM?” desaparece e o sinal de saida LALM ¢ desligado. Caso contrario (por exemplo, bloqueio
do ventilador de refrigeragdo CC), o L-AL no monitor LED desaparece assim que o monitoramento normal torna-se disponivel, mas o
“L-ALARM?” permanece exibido no monitor LCD (como mostrado abaixo) e o sinal de saida LALM permanece LIGADO.

’ ’ , ’ ’ ' ’ O L-AL desapareceu € 0
j ,, , , ’ , , monitor LED normal ¢ exibido

Hz A& V “ omin mmin &W X10 minsec PID

Status de operagdo  __ | v e s o TRTTIAT T MIRE . _— Diregéo de rotagdo
- i d""—-‘ e .
R U FwWD ", indices do indicador
Suias dooperace L PRG®PRG MENU
ulas de operagao ———=L—ALARM As guias de operagéo
- - - continuam sendo
FWD AEV STOF FEM LOC COMM JOG HAND exibidas




3.4 Modo de programacgao

O modo de programagao fornece estas fungdes - definigdo e verificagdo de dados do codigo de fungdo, monitoramento de informagdes de
manutencdo e verificagdo o status dos sinais de entrada/saida (I /O). Essas fun¢des podem ser facilmente selecionadas com um sistema de
menu. A Tabela 3.5 lista menus disponiveis no modo de programagao.

Quando o inversor entra no modo de programagio a partir do segundo tempo, o menu selecionado por ultimo no modo de programagdo
sera exibida.

Tabela 3.5 Menus disponiveis no modo de programagao.

Menu # Menu Usado para: Cons1~11tar
Secdo:
0 Configuragdo Rapida Exibe somente codigos de fungdo basicas previamente selecionados. 34.1
1 Configuragdo de Dados Exibe e alterar os dados do codigo de funcdo selecionada. (Nota) 342
Exibe o codigo de fungio selecionado e seus dados na mesma tela. Além
2 Verificagdo de Dados disso, este menu ¢ usado para alterar os dados do codigo de fungdo ou 343
verificar se os dados foram alterados em relacdo ao padrio de fabrica.
3 Monitoramento do Acionamento MostraNa informagéo necessaria para a execugdo de manutengdo ou teste de 344
operagao.
4 Verificagdo I/0 Exibir informagdes da interface externa. 34.5
5 Informagdes de Manutengio Exibir 1gfomaqoes de manutenc@o, incluindo o tempo de execugdo 346
cumulativo.
Exibe os tltimos quatro codigos de alarme. Além disso, este menu € usado
6 Informagdes de Alarme para exibir as informagdes sobre o estado em execugdo no momento que o
alarme ocorreu. 3.4.7
7 Causa do Alarme Exibe a causa do alarme. 34.8
8 Copia de Dados Lé ou escreve Dados do Codigo da Funcao, assim como os verifica. 349
9 Medida do Fator de Carga Mede a corrf;n?e maxima de saida, a corrente média de saida e a poténcia de
frenagem média. 3.4.10
10 Configuragdo do Usudario Adiciona ou deleta Codigos de Fungéo cobertos pela configuracdo rapida. 34.11
1 Depuracio de Comunicacio Confirma os dados dos codigos de fungdo exclusivamente elaborados para
purag ¢ comunicagdo (codigos S, M, W, X, e Z). 3.4.12

(Nota) Os codigos O sdo apresentados somente quando a opgao correspondente estiver montada no inversor. Para mais detalhes, consulte
o manual de instrugdo para a opgao correspondente.

A Figura 3.7 mostra as transi¢des entre os menus no Modo de Programacao.

Forga ligada (ON)

Modo de operagéo

63 or )
\____J or ==

Figura 3.7

Tela do menu

QUICK SET Escopo da exibi¢do no LCD

DATA SET
DATA CHECK
UHEH MMNIH
[0 CHECGHK
MAITNTENANGC
ALM INF
ALM CAUSE
DATA COPY
LOAD FCTR
USER SET
COMM DEBUG

ol
Move a seta =) com as teclas @ e

@ para selecionar o menu desejado

DD = O e W =D

-0

Transigoes entre os Menus no Modo de Programacéo.

Se nenhuma tecla for pressionada por cerca de 5 minutos, o inversor volta automaticamente para o modo de operagao e desliga a luz de

fundo.
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341 Configurando os cédigos de funcao rapidamente usando a Configuragao Rapida -- Menu #0 “Config.
Rapida” -

O Menu #0 “Config. Rapida” no Modo de Programacéo apresenta e define rapidamente o conjunto de fungdes basicas previamente
especificadas. Usar o Menu #10 “Configura¢des de Usuario” adiciona ou apaga os codigos de fungdo de/para o conjunto de codigos de
fungdo registrados para a Configuragdo Rapida como padrio. O conjunto de codigos de fungdo registrados para a Configuragdo Rapida é
mantido na memoria do inversor (ndo no teclado). Caso o teclado de algum inversor em particular estiver montado em qualquer outro
inversor, o conjunto de cddigos de fungdes mantido no ultimo inversor esta sujeito a Configuragdo Rapida.

O conjunto de codigos de funcdo sujeito a Configurag@o Rapida pode ser copiado com a funcdo de copia (Menu #8 “Copia de Dados”).
A inicializa¢@o dos dados (codigo de fun¢do HO3) reinicia o conjunto de codigos de fungdo sujeito a Configuragdo Rapida para o padro

de fabrica.

o Para a lista de codigos de fungdo sujeita a Configuragio Rapida como padrio de fabrica, consulte o capitulo “CODIGOS DE
FUNCAO.”

A transi¢@o do Menu para 0 Menu #0 é como o Menu #1 “Configuragdo de Dados” apresentado na proxima se¢io.

Operacdo de Teclas Basicas

A mesma que a operagdo de teclas basicas para o Menu #1 “Configuragdo de Dados.”

3.4.2 Configurando os Codigos de Dados -- Menu #1 “Configuragao de Dados” --

Menu #1 “Configurag¢do de Dados” no Modo de programagao permite a configuragao de todos os codigos de fungao para fazer com que o
inversor seja adequado para todas as suas necessidades.

Tabela 3.6 Lista de Cédigos de Funcéo

Grupo de Codigos de Fungio Descrigdo
Func¢des
Codigos F Fungdes Fundamentais Fungdes relacionadas ao funcionamento do motor
Codigos E Fungdes de Extensdo do Fungoes relacionadas a atribui¢do dos terminais do circuito de controle
Terminal Fungdes relacionadas a exibi¢do do Monitor LED

Codigos C Fungdes de Controle Fungdes associadas as configuragdes de frequéncia

Codigos P Parametros do Motor 1 Fungdes para configurar os Pardmetros das Caracteristicas (como a
capacidade) do 1° motor

Codigos H Funcgdes de Alto Desempenho | Fungdes de Alto Valor Agregado
Funcgdes para Controle Sofisticado

Codigos A Parametros do Motor 2 Funcgdes para configurar os Pardmetros das Caracteristicas (como a
capacidade) do 2° motor

Codigos b Parametros do Motor 3 Fungdes para configurar os Pardmetros das Caracteristicas (como a
capacidade) do 3° motor

Codigos r Parametros do Motor 4 Fungdes para configurar os Pardmetros das Caracteristicas (como a
capacidade) do 4° motor

Codigos J Fungoes de Aplicacdo 1 Fungdes para aplicagdes como o controle PID

Codigos d Fungdes de Aplicagdo 2 Fungdes para aplicagdes como o controle de velocidade

Codigos U Funcgdes de Aplicagdo 3 Fungdes para aplicagdes como a logica customizavel

Codigos y Func¢des de Conexdo Fungdes para controlar a Comunicagio

Codigos o Funcgdes de Opcdes Func¢des para Opgoes (Nota)

(Nota) Os codigos o sdo apresentados somente quando a opgao correspondente estiver montada no inversor. Para mais detalhes, consulte
o manual de instrugdo para a opgdo correspondente.

B Codigos de Fungéo que exigem uso simultaneo de teclas

Para modificar o Cédigo da Fungao FOO (protegdo de dados), HO3 (inicializagdo de dados), ou H97 (limpar dados de alarme), €
I - >y

necessério pressionar simultaneamente as teclas de 69+ Qr«ouet® + O,

B Alterando, Validando e Salvando os Dados dos Codigos de Fungdo quando o Inversor estiver em operacao
Alguns codigos de fungdo podem ser modificados quando o inversor esta em operagdo. A modificagdo pode ou nio ter efeito
imediato. Para mais detalhes, consulte a coluna “Mudar durante o funcionamento”, no Capitulo 5, Segdo 5.1 “Tabelas de Codigos
de Fungao”.



Configuracao Basica das Telas

A figura 3.8 mostra a transi¢ao na tela de LCD do Menu #1 “Configuragdo de Dados.”

Existe uma hierarquia entre as telas que sdo alteradas na ordem da “tela de menus”, “lista de codigos de fung@o” e “Telas de modificacdo
dos dados dos codigos da fungao”.

Na tela de modificagdo do codigo de fungdo alvo, € possivel modificar ou verificar esses dados.

Forca ligada (ON) Tela do menu . Lista de codigos de fungdes

0. QUICK SET =~ LJEMIDATA FRTC
1. DATA SET e — telas de modificagdo dos 8
2 DATA CHECK - [EElFrREG cMD 1 =y dados dos codigos de fungdo e
3. OPR MNTR e w

Modo de operagao 4 1,0 CHECK EEoPR METHOD | OPR METHOD
5 MAINTENANC EEMax Hz = 2:KP-FWD

jorfe| & ALM INF g [(—=—10~3

7. ALM CAUSE =/ AVHIDATA ADJUY
8. DATA COPY ! = AWEEVAY Hz .
9. LOAD FCTR E N
0. USER SET FEEILCADER 60. OHz
N COMM DEBUG 25. 0~500. O

AV=S2DATA ADJUS

Figura 3.8 Configuragdo das telas para “CONJUNTO DE DADOS”

Amostras de telas para alterar os dados dos cédigos das funcdes

0av193L 0 OANVSN OYIVHIdO

A “lista de codigos das fungdes” mostra os codigos das fungdes, seus nomes e guias de operagao.

Cadigo da Fungdo Nome do Cédigo da Fungéo

DA TA PRTC,
O cadigo de fungéo selecionado pisca, indicando que o cursor mudou-se para esta posigao (F03 pisca

‘/neste exemplo).

-4—Cuia de Operagéo, rolando horizontalmente para mostrar a fungéo de cada tecla

A “tela de modificagdo de dados do codigo da fun¢do” mostra o codigo da fungao, seu nome, seus dados (antes e apds a mudanga), a
faixa permissivel de entrada e guias de operagéo.

<Antes da alteracdo>

-m"u X 0 Cédigo de Funcéo #. Nome
. . *: Codigo da Fungéo alterado do Padrao de Fabrica *

Faixa permitida
Guia de Operacgao

58. [WH e
26. 0~500. O
AVSDATA ADJUS

<Alterando os Dados>

m“ AX Hez Dados antes da Alteragdo
* Dados Sendo Alterados

AVSDATA ADJUS

Figura 3.9 Amostras de telas para alterar os dados dos cédigos das fungbes
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Operacéo de Teclas Basicas

Este secdo fornece uma descri¢do da operagdo basica das teclas, seguindo o exemplo do fluxo de alteragdo de dados mostrado abaixo.
Este exemplo mostra como alterar os dados FO3 (frequéncia maxima) de 58,0 Hz para 58,1 Hz.

(1) Ligue o Inversor. Ele iniciara o0 Modo de Operacdo automaticamente. Nesse modo, pressione e tecla @?9 para alterar para o modo de
Programagdo e mostrar a tela de menu.

f
(2) Mova a seta = para “1.DATA SET” (“1. CONJUNTO DE DADOS”) usando as teclas @ e @, em seguida, pressione a tecla @

para continuar com a lista de codigos de fungéo.
o g de o desc D ¢ ©, entopresionea ela &
(3) Selecione o codigo de funcao desejado (neste caso, FO3) usando as teclas e , entdo pressione a tecla ®®' para mostrar a tela de

dados de codigo de fungdo correspondentes.

(4) Altere os dados do codigo da fungdo usando as teclas @ e @

‘fm-'\r'

Pressionar a tecla 1\52) faz com que o campo de digito que esta piscando mude (mudanga de cursor) (o digito piscando pode ser
alterado).

(5) Pressione a tecla ‘@®/para definir os dados do codigo da fungdo.
Os dados serdo salvos na memoria do inversor. O display retorna para uma lista de codigos de fungdo e o cursor se move para o proximo
codigo de fungdo (neste caso, F04).
Pressionar a tecla = ao invés da tecla '@/ cancela os novos dados do cdodigo de fungdo, volta para os dados antigos, retorna para a
lista de codigos de funcéo e volta o cursor para o codigo de funcdo anterior (neste caso, F03).

(6) Pressione a tecla = para voltar a tela de menu.

0. QUICK SET
1. DATA SET
2. DATA CHECK
3. OPR MNTR
AVIMENU SHIFY

N
(1) Para mostrar este tela de menu, pressione a tecla " no modo de operagao para alterar para o
modo de Programagao.

NI

\J
QUICK SET

. DATA SET
DATA CHECK

. OPR MNTR

AV*MENU SHIFY

(2) Mova a seta . para “1. DATA SET” (“1.CONJUNTO DE DADOS”) com as teclas @ e @

-~
L7}

WK =0

Pressione a tecla ™= para definir o menu selecionado e proceder com uma lista de cédigos de
fungéo.

it s
e/ =
L 5

R . |FESET)
((6) Para voltar a tela de menu, pressione a tecla & )

FOODATA PRTC.

(3) Mova o cursor com as teclas @ e @ para selecionar o cédigo de fungéo desejado.

LIDATA PRTC
GUBIFREQ CMD 1
@ FJOPR METHOD fese)

FO3SMAX Hz Pressione a tecla =/ para definir o codigo de fungéo selecionado e mostrar sua tela de dados.

(4) Altere os dados do cadigo da fungéo usando as teclas @ e @

58. [(JHz

25. 0~500. 0 =y
AVIDATA ADJUS (5) Pressione a tecla “**'' para definir os dados do codigo da fung&o.
NI . . .Ql
Y Para cancelar a alteragéo dos dados, pressione a tecla ..
TLEIMAX Hz
* 58 OHz
58. RNF]

26. 0~500. O
AV2DATA ADJUS

Figura 3.10 Transicao de Tela para “Verificacdo de Dados”



343 Verificando os codigos de fung¢ao alterados -- Menu #2 “Verificagdao de Dados” --

O menu #2 “Verificagdo de Dados” no modo de Programagao permite a verificacdo dos codigos de funcﬁge seus dados alterados. Os
cddigos de fungdo cujos dados foram alterados dos padrdes de fabrica sdo marcados com um asterisco (*). Selecione um cédigo de

fungdo e pressione a tecla ‘@ para visualizar ou alterar seus dados.

A transi¢do na tela de LCD do Menu #2 ¢ a mesma do Menu #1 “Configuragdo de Dados”, exceto uma lista de codigos de fungao
mostrado abaixo.

Cédigo de fungéo Alterado Dados do codigo de fungéo
FO2=*1

kl* 48, OHz

< Guia de operagao, rolagem horizontal para exibir a fungéo de cada tecla.

Figura 3.11 Lista de Codigos de Fungao

Operacédo de Teclas Basicas

A mesma que a operacdo de teclas basicas para o Menu #1 “Configuragdo de Dados.”

3.4.4 Acompanhamento do estado de funcionamento - Menu # 3 “Monitoramento de Funcionamento” --

O Menu #3 “Monitoramento de Acionamento” no Modo de Programagao permite o monitoramento do status de Operagdo durante a
manutengao e teste de operagao.

Tabela 3.7 Itens de Monitoramento de Operagéo

Péagina # no
Guia de Item Simbolo Descricao
Operacdo
Frequéncia de Saida Fotl Frequéncia de Saida (Antes da compensagdo de Escorregamento)
Frequéncia de Saida Fot2 Frequéncia de Saida (Apds a compensacao de Escorregamento)
1 - p
Corrente de Saida Iout Corrente de Saida
Tensao de Saida Vout Tensdo de Saida
Torque Calculado TRQ Torque de saida calculado gerado pelo motor
Frequéncia de Referéncia Fref Frequéncia especificada por um comando de frequéncia
Direcéo da Operagao FWD REV Avango Ré Parado
(Em branco)
Limite de Corrente IL Limite de Corrente
Limite de Tensdo Subtensio I\}[I{ Subtensdo detectada Limite de Tensdo
Limite de Torque TL Limite de Torque
2 Limite de Velocidade SL Limite de Velocidade
Motor Selecionado M1-M4 Motor 1 a 4
VE Controle V/f sem compensacdo de escorregamento
DTV . o
VF-SC Controle Vetorial de Torque ]?mamlco
Controle do Acionador VF-PG Controle V/f com compensagao de escorregamento '
Controle Vetorial de Torque Dindmico com Sensor de Velocidade
Controle Vetorial sem Sensor de Velocidade
VE-SL Controle Vetorial com Sensor de Velocidade
VC-PG
Velocidade do Motor SYN (Frequéncia de Saida Hz) x 1P_2(§)1
Velocidade do Eixo de Carga LOD Frequéncia de Saida (Hz) x Codigo de Fungdo E50
3 Velocidade da Linha LIN Frequéncia de Saida (Hz) x Cddigo de Fungdo E50
Monitoramento de Controle
de Velocidade Periférica LSC Velocidade Periférica Real sob constante controle de velocidade
Constante
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Tabela 3.7 Itens de Monitoramento de Operagéo (Continuagao)

Pagina # no
Guia de Item Simbolo Descrigdo
Operagdo
Comando PID SV O valor de comando PID e quantidade de feedback PID séo exibidos apos
a conversdo para os valores fisicos virtuais (por exemplo, temperatura ou
pressao) do objeto a ser controlado usando os dados do codigo de fungao
Quantidade de Resposta PV de E40 e E41 (Exibigdo pelo PID de coeficientes A e B).
4 PID Valor exibido = (Valor de Comando PID value ou quantidade de
feedback) x
(Coeficiente A -B) + B
. Valor de Saida PID, exibido em % (considerando a maxima frequéncia
Valor de saida PID MV (FO3) como 100%).
Valor A do Limite de TLA Valor A do limite de torque de condug@o (com base no torque nominal do
Torque motor)
5 Valor B do Limite de TLB Valor B do limite de torque de condugdo (com base no torque nominal do
Torque motor)
Tendf:ngla de torque de TRQB Reservado
referéncia
Pulso de Posicdo Atual P Pulso de posigdo atual para controle de posicionamento
Pulso de Alvo de Posigdo E Pulso de posigdo de parada para controle de posicionamento
6 de Parada
Pulso de desvio de posi¢do dp Pulso de desvio de posigéo para controle de posicionamento
Stat}1§ de Controle de MODE Status de controle de posicionamento
Posicionamento
Temperatura do motor NTC Temperatura detectada pelo termistor NTC embutido no motor
— S -
Configuragio de Taxa Rati Quando esta (_ieﬁnlgao ¢ de 100%, o monitor LED mostra 1,00 vez o
valor a ser exibido.
7 Valor de COI}’I?HdO de FLUX Valor do comando de fluxo em %
Fluxo Magnético
Desv10 om operagao SY-d Desvio em operagao sincronizada SY
sincronizada SY
Pulsq d.e Posigao Atual. 4- P4 Pulso de posigdo atual para controle de posicionamento
multiplicado
Pulso de Alvo de Posigao - ..
. de Parada. -4 multiplicado E4 Pulso de posigdo de parada para controle de posicionamento
Pulso c.le fieswo de posigao,- dpP4 Pulso de desvio de posigdo para controle de posicionamento
4 multiplicado
Stat}1§ de Controle de MODE Reservado
Posicionamento

Operacdo de Teclas Basicas

(1) Ligue o Inversor. Ele iniciard o Modo de Operagdo automaticamente. Nesse modo, pressione e tecla 9 para alterar para o modo de
Programagdo e mostrar a tela de menu.

(2) Mova a seta = para “3. OPR MNTR” usando as teclas @ e @ .

AUNE,
(3) Pressione a tecla @ para estabelecer o menu selecionado e proceder para uma lista de itens monitorados (consistindo de varias
paginas).

(4) Use as teclas @ e @ para selecionar a pagina onde o item a ser monitorado esta sendo exibido, em seguida verifique o status de
operagao daquele item.
ﬁﬁ:]

(5) Pressione a tecla * para voltar a tela de menu.

A Figura 3.12 mostra um exemplo da transi¢do da tela de LCD comegando do Menu #3 “Monitoramento de Acionamento.”

$.0. QUICK SET (1) Para mostrar este tela de menu, pressione a tecla ™* no modo de operacéo para

1. DATA SET alterar para o modo de Programag&o.

2. DATA CHECK

3. OPR MNTR
AV>MENU SHIFY

l |::/:\:] ||‘I |i\;/:‘.|

(2) Mova a seta .para “3. OPR MNTR” usando as teclas @ e @
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QUICK SET
DATA SET
DATA CHECK
£i3. OPR MNTR
AV3MENU SHIFY

N =0

A 3
i) l L

Fotl1= 60. 99Hz

Fot2= 61. 99H=z
lout= B. 49A
Vout= 199. 0V

TRQ = 9 9%
Fref= 60 0O0Hz
FWD 1L LU

M1 VF

OPR MNTREZE: IR 4

I (o

SYN= 1800 r/min
LOD= 60. 00 r/min
LIN= 60. 0O0Om/min
LSC= 60. 00m/min

P = 500000p
E = 750000p
dP= 250000p

MODE: O STOP

NTC = 85%C
Rati= 0. 00%
FLUX= 100%

MODE: O STOP

Itens Comuns de Operacao

ey
. I . . .
(3) Pressione a tecla ™ para estabelecer o menu desejado e prosseguir para uma lista de

itens de monitoramento.

((5) Para voltar & tela de menu, pressione a tecla & .
Frequéncia de Saida (Antes da compensagao de escorregamento)
Frequéncia de Saida (Apds a compensagao de escorregamento)
Corrente de Saida

Tensao de Saida

1/8: Pagina # no guia de operagao, V¥significa que esta pagina continua na préxima pagina.

(4) Use as teclas @ e @ para selecionar a pagina onde o item monitorado esta sendo
exibido.

Torque calculado

Frequéncia de referéncia

Status de operacgao (Ver Tabela 3.7.)

Velocidade do motor

Velocidade do eixo de carga

Velocidade da linha

Monitor de controle de velocidade periférica constante

Comando PID
Quantidade de feedback PID
Valor de saida PID

Valor do limite de torque A
Valor do limite de torque B
Reservado

Pulso de posicéo atual

Pulso de alvo de posigédo de parada
Pulso de desvio de posigéo

Status de controle de posicionamento

Temperatura do motor

Configuracéo de taxa

Valor de comando de fluxo magnético
Desvio em operagéo sincronizada SY

Pulso de posigéo atual

Pulso de alvo de posigéo de parada
Pulso de desvio de posigéo
Reservado

A: Fim da pagina

Para acessar os dados de destino, mude para a pagina desejada usando as teclas @ e @
V: Esta pagina continua na préxima pagina.

+: Esta pagina ¢ a continuac@o da pagina anterior e continua na proxima pagina.

A : Esta pagina ¢ continuagdo da pagina anterior.

Figura 3.12 Transigao da Tela para “Monitoramento de Acionamento”
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3.4.5

O Menu #4 “Verificagao de I/0” (“Entrada/Saida”) no Modo de Programagao permite a verificagdo dos estados I/O (“Entrada/Saida”)

Verificando o sinal de status I/O -- Menu #4 “Verificagao de 1/0” --

dos sinais digitais e analogicos. Ele é usado para verificar o status de execugdo durante a manutengo ou teste.

Tabela 3.8 Verificagao de Itens /0

Pagina # no Item Simbolo Descri¢do
Guia de
Operacao
Sinais de entrada nos | FWD, REV, | Estado LIGADO (ON)/DESLIGADO (OFF) dos sinais de entrada no
1 terminais do circuito de | X1 - X7, EN | bloco de terminais do circuito de controle. (Em destaque quando em
controle curto-circuito; normal quando abertos)
Sinais de entrada | FWD, REV, | Informagdes de entrada para o codigo de fungdo S06 (comunicagio)
2 através de link de X1-X7, (Em destaque quando 1; normal quando 0)
comunicacao XF, XR,
RST
3 Sinais de Saida Y1-Y4, Informagdes do sinal de saida
Y5, 30ABC
Sinais /0 Di Sinais de entrada nos terminais do circuito de controle (em
4 (hexadecimal) hexadecimal)
Do Sinais de Saida (em hexadecimal)
LNK Sinal de Entrada inserido via link de comunicagdes (em hexadecimal)
Sinais de Entrada 12 Tensdo de entrada no terminal [12]
5 Analogicos Cl Corrente de entrada no terminal [C1]
V2 Tensdo de entrada no terminal [V2]
Sinais de Saida FM1 Tensao de saida no terminal [FM1]*
6 Analogicos FM1 Corrente de saida no terminal [FM1]
FM2 Tensdo de saida no terminal [FM2]
FM2 Corrente de saida no terminal [FM2]
Sinais de entrada no Di-o Sinais de entrada no cartdo de opg¢do em hexadecimal
cartio de interface da
entrada digital (op¢ao)
7 Sinais de saida no Do-o Sinais de saida no cartdo de op¢do em hexadecimal
cartdo de interface da
saida digital (op¢ao)
Entrada da Cadeia de X7 Sinais de contagem de pulsos da entrada da cadeia de pulsos no
Pulso terminal [X7]
Taxa de pulso PG P1 Taxa de pulsos (p/s) do sinal da fase A/B devolvidos do PG de
referéncia
8 Z1 Taxa de pulsos (p/s) do sinal da fase Z devolvidos do PG de referéncia
P2 Taxa de pulsos (p/s) do sinal da fase A/B devolvidos do PG escravo
72 Taxa de pulsos (p/s) do sinal da fase Z devolvidos do PG escravo
Sinais 1/O da entrada/ 32 Tensdo de entrada no terminal [32] (op¢do)
9 saida do cartdo de C2 Corrente de entrada no terminal [C2] (op¢do)
interface (0p¢ao) A0 Tensdo de saida no terminal [AQ] (opgao)
CS Corrente de saida no terminal [C2] (opcao)

* Algumas telas sdo diferentes dependendo das especificagdes até mesmo nos mesmos modelos de inversores.
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Operacdo de Teclas Basicas

M

@
©)

“

®)

Ligue o Inversor. Ele iniciarda o Modo de Operacdo automaticamente. Nesse modo, pressione a tecla
Programagdo e mostrar a tela de menu.

™ para alterar para o modo de

Mova a seta = para “4. /O CHECK” (Verificag@o de 1/0) usando as teclas Be .

L)
. — . . . . o« L ;.
Pressione a tecla ‘@ para estabelecer o menu selecionado e proceder para uma lista de itens monitorados (consistindo de varias

paginas).

£, A . , . . . , I . .
Use as teclas ¥ e 2 para selecionar a pagina onde o item a ser monitorado estd sendo exibido, em seguida verifique o status de

operacdo daquele item.

—,

. 5T .
Pressione a tecla “— para voltar a tela de menu.

A Figura 3.13 mostra um exemplo da transi¢éo da tela de LCD comegando do Menu #4 “Verificagao de 1/0.”

-Eo QUICK SET
1. DATA SET
2. DATA CHECK
3. OPR MNTR
AVS>MENU SHIFY
[\.f\;;,}
r
1. DATA SET
2. DATA CHECK
3. OPR MNTR
g4 170 CHECK
AV >MENU SHIFe¢
- A
:;A RESET)
= -
TRM X2 X6 =-—-—
FWD X3 X7 —-—
REV X4 —— ——

Di = O0O0O0O0H
Do = 0000H
LNK = 0000H

12= +4+0. OV
Ci= 0. OmA
vz= +0. 0V

FM1= 0. OV

FM1= 0. OmA

FM2= 0. oV
0.

(1) Para mostrar este tela de menu, pressione a tecla ™ no modo de operagéo para
alterar para o modo de Programacéo.

(2) Mova a seta . para “4. 1/0 CHECK” (Verificagédo de 1/0) usando as teclas Be W

(R
(3) Pressione a tecla '@ para definir o menu selecionado e proceder para uma lista de
itens de verificagao /0.
((5) Para voltar a tela de menu, pressione a tecla )
Sinais de entrada nos terminais do circuito de controle

Em destaque quando em curto-circuito
Normal quando abertos

(4) Use as teclas el para selecionar a pagina do item desejado.
Sinais de entrada via link de comunicagoes (ver Nota 1 na proxima pagina.)

Em destaque quando 1
Normal quando 0

Sinais de Saida

Em destaque quando LIGADO
Normal quando DESLIGADO

Sinais /O (hexadecimal) (Ver nota 2 na préxima pagina.)

Sinais de entrada nos terminais do circuito de controle
Sinais de saida
Sinais de entrada via link de comunicagdes (ver Nota 1 na proxima pagina.)

Sinais de Entrada Analégicos
Tensé&o de entrada no terminal [12]
Corrente de entrada no terminal [C1]
Tensao de entrada no terminal [V2]
Sinais de Saida Analégicos
Tensao de saida no terminal [FM1]
Corrente de saida no terminal [FM1]

Tensao de saida no terminal [FM2]
Corrente de saida no terminal [FM2]
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Sinais /O (opgéo) (em hex.) (Ver nota 2 abaixo)

Di=o=0000H Sinal de Entrada
De—o=0000H Sinais de Saida
X7= ————kp/S s Sinal de taxa de pulsos

Taxa de pulso PG (opgao)

Sinal de Fase A/B do PG de referéncia
Sinal de Fase Z do PG de referéncia
Sinal de Fase A/B do PG escravo
Sinal de Fase Z do PG escravo

Sinais das I/0 analdgicas (opgao)
Tensé&o de entrada no terminal [32]
Corrente de entrada no terminal [C2]

C2= ———-mA Tensao de saida no terminal [AQ]
AO= ———V Corrente de saida no terminal [CS]
CS= ———mA

10 CHECKEFS RN

Itens Comuns de Operacao

. , . . I\
Para acessar os dados de destino, mude para a pagina desejada usando as teclas &' e <.
V¥ : Esta pagina continua na proxima.
¢: Esta pagina ¢é continuagdo da pagina anterior e continua na proxima pagina.

A : Esta pagina ¢ continuagio da pagina anterior.

Figura 3.13 Transicao de Tela para “Verificagdo de Dados 1/0”

Nota 1 Status do sinal de entrada nos terminais via link de comunicacéo

Comandos de entrada enviados através do link RS-485 ou outras opgdes de comunicagdo podem ser exibidos de duas formas dependendo
da definic¢éo do codigo de funcdo S06: “Display com ON / OFF do segmento de LED” ou “em formato hexadecimal.” O contetido a ser
exibido € basicamente 0 mesmo que para o display para controle do sinal de status I/O do terminal; no entanto, (XF), (XR), e (RST) sdao
adicionados como entradas. Note que sob o controle de comunicagdo, o display I/O esta na logica normal (Ativo-LIGADO) (usando os
sinais originais que ndo sdo invertidos).

Nota 2 Status do sinal I/0 em hexadecimal

Cada terminal I/O ¢ designado a um dos 16 bits binarios (bit 0 a bit 15). Um bit ndo designado ¢ interpretado como “0”. O status de /O é,
portanto, coletivamente expresso como um nimero hexadecimal de quatro digitos (de 0 a F) como mostrado na Tabela 3.9.

Os terminais de entrada digital [FWD] e [[REV] sdo designados para os bits 0 e 1, [X1] a [X7] para os bits de 2 a 10, e [EN] para o bit
11, respectivamente. Cada bit assume um valor de “1”” quando o sinal correspondente esta ligado (ON) e um valor de “0” quando esta
desligado (OFF). Por exemplo, quando os sinais [FWD] e [X1] estdo LIGADOS enquanto todos os outros sinais estao desligados (OFF),
o estado ¢ mostrado como “0005H.”

Os terminais de saida digital [Y1] a [Y4] s@o designados para os bits 0 a 3. Cada um é recebe um valor de “1” quando esta em curto-
circuito para [CMY], ou um valor de “0” quando o seu circuito para [CMY] esta aberto. O status do terminal de saida de relé [YSA/C] é
atribuido a bit 4, que assume o valor “1” quando o contato entre [Y5A] e [Y5C] esta fechado. O status do terminal de saida de relé
[30A/C] ¢ atribuido a bit 8, que assume o valor “1”” quando o contato entre [30A] e [30C] esta fechado ou “0” quando o contato entre
[30B] e [30C] esta fechado. Por exemplo, quando o terminal [Y1] esta LIGADO, os terminais [Y2] a [Y4]] estdo DESLIGADOS, o
contato entre [Y5A] e [Y5C] esta aberto, e a ligagao entre 30A e 30C esta fechada, o status ¢ expresso como “0101H.”

Como no display de status do terminal I/O (E/S) de controle, os status LIGADO (ON)/DESLIGADO (OFF) de cada sinal entrada/ saida
do terminal das placas da interface de entrada e saida digital (opcional) sdo expressos em nota¢do hexadecimal.

Os terminais digitais de entrada [I1] a [I16] em uma placa de interface de entrada digital (opgao) s@o atribuidos a 16 bits binarios (bit 0 a
bit 15). Cada bit assume um valor de “1” quando o sinal correspondente esta LIGADO e um valor de “0” quando esta desligado. Os
terminais de saida digital [O1] a [O8] em uma placa de interface de saida digital (opcional) s3o atribuidos a oito bits binarios (bit 0 a bit
7).
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Tabela 3.9: Notagdo Hexadecimal

Dados Exibidos Maior Digito Menor Digito
Bit 15 14 13 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Sinal de Entrada RST* | XR)* | (XF)* [EN] - [X7] | [X6] | [X5] | [X4] [ [X3] [ [X2] | [X1] [REV] [ [FWD]
Sinais de Saida - - - - - [30A/ - - - [Y5A/| [Y4] | [Y3] [Y2] [Y1]
B/C] C]
% DI | [I16] | [I15] | [114] | [I13] | [I12] | [I11] | [110] [ [I9] [18] [17] [16] [15] [14] [13] [12] [11]
& DO - - - - - [08] | [07] | [06] | [O5] | [O4] | [0O3] [02] [01]
o= Bin 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1
£ g ary
25 Hex 0005H

* (XF), (XR), (RST) séo para comunicagdes.
Consulte a “Nota 1 Status de Entrada nos terminais via Link de Comunicagdes” fornecida na pagina anterior.

3.4.6

-: Nao designado

Informagao da Manutencao de Leitura -- Menu #5 “Informagoes de Manutencao” --

O Menu #5 “Informagdes de Manutengdo” no Modo de Programagdo mostra as informagdes necessarias para a manutengdo do inversor.

Tabela 3.10 Itens de Informagao de Manutengéo

Pagina # no
Guia de Item Simbolo Descrigdo
Operacao
Tempo de Operacao TIME Mostra o conteudo cumulativo de tempo ligado no contador do inversor.
Cumulativo Quando a contagem exceder 65.535 horas, o contador sera reiniciado para
“0” e iniciard a contagem novamente.
Tensdo do Barramento de EDC Mostra a Tensdo do Barramento de Corrente Continua do circuito principal
1 Corrente Continua do inversor.
Temperatura Maxima Mostra a temperatura maxima dentro do inversor a cada hora.
dentro do inversor TMPI
Maéxima temperatura do Mostra a temperatura maxima dentro do dissipador de calor a cada hora.
dissipador de calor TMPF
Maéxima corrente Efetiva Imax Mostra a corrente maxima em RMS a cada hora.
CAP Mostra a capacitancia da corrente do capacitor do barramento CC em %, com
Capacidade de Ligacao do base na capacitancia quando a remessa estiver como 100%.
Capacitor de Barramento Consulte o capitulo 7 “MANUTENCAO E INSPECAO” para mais detalhes.
CcC
2 Mostra o tempo cumulativo de operagdo do motor.
Tempo de Funcionamento MTIM | Quando a contagem exceder 99.990 horas, o contador sera reiniciado para
Cumulativo do motor “0” e iniciard a contagem novamente.
Tempo restante antes da REMT1 | Mostra o tempo restante antes da proxima manutengdo, que ¢ estimado

proxima manutengdo no
motor 1

(Nota 1)

subtraindo-se o tempo de execucdo acumulado do motor 1 do intervalo de
manutengdo especificado por H78.
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Tabela 3.10 Itens de Informagédo de Manutengdo (Continuagéo)

Pagina # no
Guia de Item Simbolo Descrigdo
Operacao
: ) TCAP Mostra o contetido do contador de tempo cumulativo da aplicagdo de tensdo
PerlOC}O cumulatlvro‘dos para os capacitores eletroliticos sobre as placas de circuitos impressos, que é
capacitores elet.rol}tlcos em calculado multiplicando o tempo de contagem acumulada pelo coeficiente
placas de circuito impressos baseado na condigdo de temperatura em torno do tempo cumulativo.
O valor em parénteses ( ) indica a vida util dos capacitores, que deve ser
utilizada como um guia para o sincronismo de substituigao.
3 Consulte o capitulo 7 “MANUTENCAO E INSPECAQ” para mais detalhes.
- Mostra o conteudo cumulativo de tempo ligado no contador do ventoinha de
Tempo d? Execuqao. TFAN | resfriamento. Este contador ndo funciona quando o controlador de ON/OFF
Cumulapvo do Ventilador do ventoinha de resfriamento (codigo de fungdo HO06) ¢ ativado e a ventonha
de Refrigeragdo para.
O valor em parénteses ( ) indica a vida 1til da ventoinha, que deve ser
utilizada como um guia para 0 momento de substituigdo.
Consulte o capitulo 7 “MANUTENCAO E INSPECAO” para mais detalhes.
NST Mostra o contetido do contador de partidas do motor 1 (isto ¢, o nimero de
Quantidade de Partidas comandos de operagdo emitidos).
(Nota 1) Quando a contagem exceder 65.530 horas, o contador sera reiniciado para
“0” e iniciard a contagem novamente.
Entrada de watt-hora Mostra a entrada de watt-horas do inversor. o
Wh Quando a contagem exceder 999.900 horas, o contador sera reiniciado para
(Nota 2) “(.
4 PD Mostra o valor expresso pela “entrada de dados de watt-hora (kWh) x codigo
Entrada de Dados de Watt- de fungdo E51”.
Hora (A faixa de exibigdo ¢ de 0,001 a 9.999. Valores superiores a 9.999 sdo
(Nota 2) expressos em 9.999.)
Tempo restante de partidas REMNI | Mostra a quantidade de partidas restantes antes da proxima manutengio, que
antes da proxima ¢ estimada subtraindo-se o niimero de partidas a partir da contagem de
manuteng¢do no motor 1 partidas predefinido para a manutengao especificada pelo H79.
(Nota 1)
Quantidade de erros de NRR1 Mostra o nimero total de erros ocorridos na comunicagdo RS-485 (porta
comunicagdo de RS-485 COM 1) depois que a energia foi ligada.
(porta COM 1)
(Nota 3)
Codigo dos erros de Mostra o contetdo do ultimo erro que tenha ocorrido na comunicagdo RS-
comunicagdo de RS-485 485 (porta COM 1) como um codigo de erro.
(porta COM 1)
(Nota 3), (Nota 4)
Quantidade de erros de NRR2 Mostra o niimero total de erros ocorridos na comunicagdo RS-485 (porta
5 comunicagdo de RS-485 COM 2) depois que a energia foi ligada.
(porta COM 2)
(Nota 3)
Codigo dos erros de Mostra o contetido do ultimo erro que tenha ocorrido na comunicagdo RS-
comunicagdo de RS-485 485 (porta COM 2) como um cédigo de erro.
(porta COM 2)
(Nota 3), (Nota 4)
Contagem de erros de Reservado
opeio NRO
Codigo do Erro de Opcéao Reservado
Versio da ROM do | MAIN | Mostraa versdo da ROM do inversor como um codigo de 4 digitos.
6 Inversor
Versdo da ROM do teclado KP Mostra a versdo da ROM do teclado como um codigo de 4 digitos.
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Tabela 3.10 Itens de Informagédo de Manutengdo (Continuagéo)

Pégina # no
Guia de Item Simbolo Descrigao
Operagdo
Versio da ROM da Opgio 1 OP1 N,Io.stra a versao de ROM da opgao conectada a porta A como um cédigo de 4
digitos.
7 Versio da ROM da Opgdo 2 oP2 1(\1/ilgisttor: a versdo de ROM da opg@o conectada a porta B como um cédigo de 4
Versio da ROM da Opeiio 3 oP3 I(;/ilgisttor: a versao de ROM da opgao conectada a porta C como um cédigo de 4
Temperatura dentro do Mostra a temperatura atual dentro do inversor.
TMPIM

Inversor (valor em tempo

real)

Temperatura do Dissipador Mostra a temperatura atual do dissipador de calor dentro do inversor.
TMPFM

de Calor (valor em tempo

real)

Vida util do capacitor do Mostra o tempo cumulativo durante o qual a tensdo é aplicada ao capacitor

8 barramento de CC (horas CAPEH | 4o Barramento de CC.
decorridas) Quando a energia principal ¢ desligada, o inversor automaticamente mede o

tempo de descarga do Capacitor do Barramento de CC e corrige o tempo
decorrido.
O método de exibi¢do ¢ o mesmo que o TCAP acima.
Vida util do capacitor do CAPRH | Mostra a vida util restante do capacitor do barramento de CC, que é estimada
barramento de CC (horas subtraindo-se o tempo decorrido da vida (til (10 anos).
restantes) O método de exibi¢do é o mesmo que o TCAP acima.
MTIMI | Mostra o contetido cumulativo de tempo ligado no contador do 1° motor.
Tempo Cumulativo de Quando a contagem exceder 99.990 horas, o contador sera reiniciado para
Operagéo do motor 1 “0” e iniciard a contagem novamente.
. Mostra o contetido cumulativo de tempo ligado no contador do 2° motor.
Tempo Cumulativo de MTIM2 | O método de exibiciio & MTIMI aci
9 Operagiio do motor 2 método de exibigdo ¢ 0 mesmo que o acima.
. Mostra o contetido cumulativo de tempo ligado no contador do 3° motor.
Tempo Cumulativo de MTIM3 | O método d ibicdo & MTIM] aci
Operagdo do motor 3 método de exibigdo ¢ 0 mesmo que o acima.
T c lativo d Mostra o contetido cumulativo de tempo ligado no contador do 4° motor.
empo Cumulativo de . .
po umuiativ MTIM4 | O método de exibi¢do é 0 mesmo que 0 MTIMI acima.
Operaggo do motor 4
Quantidade de Partidas NSTI Mostra o contedo do contador de partidas do 1° motor (isto é, o niimero de
comandos de operagdo emitidos).
Faixa do contador: 0 a 65.530 vezes
Quando a contagem exceder 65.530 horas, o contador sera reiniciado para
“0” e iniciard a contagem novamente.
Mostra o contetildo do contador de partidas do 2° motor (isto é, o nimero de
10 Quantidade de Partidas 2 NST2 | comandos de operagdo emitidos).
O método de exibicdo ¢ 0 mesmo que o NST1 acima.
Mostra o contetido do contador de partidas do 3° motor (isto é, o nimero de
Quantidade de Partidas 3 NST3 comandos de operagdo emitidos).
O método de exibicdo é o mesmo que o NST1 acima.
Mostra o contetido do contador de partidas do 4° motor (isto é, o nimero de
Quantidade de Partidas 4 NST4 comandos de operagdo emitidos).

O método de exibicdo é o mesmo que o NST1 acima.
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Tabela 3.10 Itens de Informagédo de Manutengdo (Continuagéo)

Pagina # no .
Guia de Item Simbolo Descrigao
Operacao
Al Lumi (mai Mostra o fator do ultimo alarme luminoso como um cédigo de alarme.
rme Lumin mais . . < ~ -
recaentg) UIMIMOso LALMI | Para mais detalhes, consulte o Capitulo 6, Se¢do 6.1 “Fung¢des de Protegao.
Al Lumi (Ultimo) Mostra o fator do ultimo alarme luminoso como um cddigo de alarme.
arme Luminoso imo
" LALM2 | para mais detalhes, consulte o Capitulo 6, Secdo 6.1 “Fungdes de Protegdo.”
11 . Mostra o fator do pentltimo alarme luminoso como um cédigo de alarme.
Alarme Luminoso LALM3 | Para mais detalh Ite o Capitulo 6, Segéio 6.1 “Fungdes de Protegio.”
(Pentiltimo) ara mais detalhes, consulte o Capitulo 6, Sec¢éo 6.1 “Fungdes de Protecao.
. Mostra o fator do antepenultimo alarme luminoso como um codigo de
Alarme Luminoso alarme
(Antepentltimo) LALMA4 C ] . w N -
Para mais detalhes, consulte o Capitulo 6, Se¢do 6.1 “Funcdes de Protegao.
( i a a porta A.
Ntimero de Erros de Opgio Mostra o numero total de erros ocorridos na opgao conectados a porta
1 NROA
i a a porta A.
Fator do Erro de Opeio | Mostra o fator de erros ocorridos na opgao conectados a porta
y i a t a ta B.
Ntimero de Erros de Opgao Mostra o numero total de erros ocorridos na opgao conectados a porta
12 2 NROB
i a a B.
Fator do Erro de Opgdo 2 Mostra o fator de erros ocorridos na opgao conectados a porta
Ntimero de Erros de Opgao Mostra o niimero total de erros ocorridos na op¢éo conectados a porta C.
3 NROC

Fator do Erro de Op¢éo 3

Mostra o fator de erros ocorridos na opgao conectados a porta C.

Nota 1) Disponivel para o 1 ® motor s6 mesmo se o inversor tem a fungdo de comutagdo do motor.

Nota 2) Para repor o watt-hora de entrada e os dados de entrada watt-hora para 0, defina o codigo de funcgéo E51 para “0,000”.
Nota 3) “Porta COM 1” se refere ao conector RJ-45 no inversor; a “porta COM 2” esta no bloco do terminal.

Nota 4) Para mais detalhes sobre os codigos de erro, consulte 0 Manual de Usuario da Comunicagdo RS-485.
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Operacdo de Teclas Basicas

ey

(1) Ligue o Inversor. Ele iniciara o Modo de Operacgdo automaticamente. Nesse modo, pressione e tecla
Programagdo e mostrar a tela de menu.

(2) Movaaseta > para “5. MAINTENANC” (Manutengdo) usando as teclas el

(3) Pressione a tecla & para estabelecer o menu selecionado e proceder para uma lista de itens de manutenc@o (consistindo de varias
paginas).

(4) Use as teclas Bel para selecionar a pagina onde o item a ser monitorado esta sendo exibido, em seguida verifique os dados de
manutencdo daquele item.

! para alterar para o modo de

(5) Pressione a tecla ®”para voltar a tela de menu.

O
A Figura 3.14 mostra um exemplo da transi¢do da tela de LCD comegando do Menu #5 “Informagdes de Manutengo.” %
[TJ0. GUICK SET N _ _ ) w
1. DATA SET (1) Para exibir esta tela do menu, pressione a tecla ™' no modo de operagéo para alterar
2. DATA CHECK para o modo de Programacéao.
3. OPR MNTR
AVSIMENU SHIFY (2) Mova a seta -> para “5. MAINTENANC” (Manutengao) usando as teclas De @
) ! i~

]
2. DATA CHECK
3. OPR MNTR

4. 170 CHECK

0av193L 0 OANVSN OYIVHIdO

E5. MAINTENANC (3) Pressione a tecla '@®' para definir o menu selecionado e proceder para uma lista de itens
AVOIMENU SHIF® de manutengéo.

. 3 . . -

T - ((5) Para voltar & tela de menu, pressione a tecla =)

 J
TIME= 14h Tempo de Operagao Cumulativo
EDC = 493V Tens&o do Barramento de Corrente Continua
TMP 1= 38%C Temperatura Maxima dentro do inversor
TMP F= 88°C Maxima temperatura do dissipador de calor
. RNe & . . . .
NI (4) Use ¥ e % para selecionar a pagina do item desejado.

Imax= O OOA MaX|m_a corrente _Efetl_va _
CAP = 0. 0% Capacidade de Ligagao do Capacitor de Barramento CC
MT I M= 14h Tempo de Funcionamento Cumulativo do motor
REMT1= 10000h Tempo restante antes da préoxima manuteng&o no motor 1

Periodo cumulativo dos capacitores eletroliticos em placas de circuito impressos

TCAP= 10h (Vida atil como um guia para periodo de substituigdo)
FEAN _‘3 70 g g :) Tempo de Execugao Cumulativo do Ventilador de Refrigeragéo

Vida util como um guia para periodo de substituicao
(B7000h) ( gula para p gdo)

Quantidade de Partidas

NS T= o Entrada watt-hora
Wh =9999800kWh Entrada de Dados de Watt-Hora
PD = 2265 Tempo restante de partidas antes da proxima manutengao no motor 1

REMN1=10000

NRR1= 13 78 Quantidade de Erros de Comunicagao RS-485 e o cédigo de erro para a porta COM 1
NRR2= 25 77 Quantidade de Erros de Comunicagio RS-485 e o cddigo de erro para a porta COM 2
NRO = 11 72 Reservado

MAIN= 0O0OO Versao da ROM
KP = 0000
Versdo da ROM do Inversor
Versdo da ROM do teclado
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TMP IM= 50%C
TMPFM= 80°C
CAPEH=10000h
CAPRH=10000h

MTIMT1I=10000h
MTIM2=10000h
MTIM3=10000h
MTIM4=10000h

NST1 = o
NSET2 =10000
NST3 =10000

NST4 =10000

LALMI=0H2
LALMZ=0H3
LALM3=0L1
LALM4A=0L2

124

Itens Comuns de Operagao

Versdao da ROM (Opg¢ao)

Versdo da ROM da Opgéao 1 (Porta A)
Versdo da ROM da Opgéo 2 (Porta B)
Versdo da ROM da Opgéo 3 (Porta C)

Temperatura Maxima dentro do inversor

Maxima temperatura do dissipador de calor

Vida util do capacitor do barramento de CC (horas decorridas)
Vida util do capacitor do barramento de CC (horas restantes)

/

Tempo Cumulativo de Operagéo do motor 1
Tempo Cumulativo de Operagéo do motor 2
Tempo Cumulativo de Operagéo do motor 3
Tempo Cumulativo de Operagéo do motor 4

Quantidade de Partidas

Quantidade de Partidas 2
Quantidade de Partidas 3
Quantidade de Partidas 4

Alarme Luminoso (mais recente)
Alarme Luminoso (Ultimo)
Alarme Luminoso (Penultimo)
Alarme Luminoso (Antepenultimo)

Quantidade de erros e fator de erros
Opgéo 1 (Porta A)
Opgéo 2 (Porta B)
Opgao 3 (Porta C)

Para acessar os dados de destino, mude para a pagina desejada usando as teclas Be &

V¥ : Esta pagina continua na proxima.

+: Esta pagina é continuago da pagina anterior e continua na proxima pagina.

A : Esta pagina ¢ continuagdo da pagina anterior.

Figura 3.14 Transigao de Tela para “Informagdes de Manutengéo”
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3.4.7 Informacgao de Leitura de Alarme -- Menu #6 “Informacgao de Alarme” --

Menu #6 “Informagdes de Alarme” no Modo de Programac@o mostra as causas dos ultimos 4 alarmes que acionaram as fung¢des de
proteg¢@o como codigo de alarme. Também ¢ possivel visualizar as informagdes de alarme relacionadas sobre as condigdes atuais do
inversor detectados quando o alarme ocorreu.

Configuracido Bésica das Telas

A Figura 3.15 mostra a Transi¢@o de Tela LCD para o Menu #6 “Informagodes de alarme.”

Existe uma hierarquia entre essas telas que sao trocadas da ordem de “tela de menu”, “lista de alarmes,” e “Informacdes detalhadas
alarme telas.”

Na “lista de alarmes”, vocé pode visualizar o alarme atual e historico de alarmes, e em “telas de informagdes detalhadas dos alarmes”, as

informacgdes sobre o status de operag@o do inversor no momento que ocorreu o alarme.

Tela do menu Lista de alarmes Telas de informagdes
detalhadas de alarme

Forga ligada (ON)

0. QUICK SET
1. DATA SET
2. DATA CHECK =
Modo de Operagéo »| 071=0H2 4] ———®
4. 1/0 CHECK —-1=Er2 1 —
5. MAINTENANC (e —-2=0C1 20
— = E6. ALM INF : -3=0C2 30
ou = 7. ALM CAUSE (HALM N F BN
8. DATA COPY
9. LOAD FCTR
10, USER SET
1. coMmMm DEBUG —

Figura 3.15 Configuragéo das Telas para “Informagdes de Alarme”

Amostras de telas para visualizacdo de informacdes de alarme

A lista de alarmes mostra o alarme atual e histérico de alarmes.

Simbolo Cadigo de Numero de ocorréncias consecutivas
Alarme
0/1=0H2 0/ Uso da causa (mais recente) e nimero de ocorréncias consecutivas
—1=Er2 1 Causa (ultimo) e niimero de ocorréncias consecutivas
—2=0C1 20 Causa (penultimo) e nimero de ocorréncias consecutivas

—3=0C2 Causa (antepenltimo) e nimero de ocorréncias consecutivas

Pégina # no
Guia de Item Simbolo Descri¢ao
Operagdo
Histori Alarm g , . .
SIOTeo de ¢ 0/1 Codigo do alarme e niimero de ocorréncias consecutivas
(mais recente)
Historico de Alarme 1 . A -
o -1 Codigo do alarme e nimero de ocorréncias consecutivas
_ (Gltimo)
Historico de Alarme o , . .
o -2 Codigo do alarme e niimero de ocorréncias consecutivas
(penultimo)
Historico de Alarme o , . .
A -3 Codigo do alarme e niimero de ocorréncias consecutivas
(antepentltimo)
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Na “telas de informagdes detalhadas de alarmes”, vocé pode visualizar as informagdes sobre o status de operagdo do inversor no
momento que ocorreu o alarme. A Tabela 3.11 lista as informagdes de alarme mostradas no monitor LCD

Tabela 3.11 ltens de informagdo de Alarme

Pagina # no
Guia de Item Simbolo Descrigao
Operagdo
Frequéncia de Saida Fotl Frequéncia de Saida (Antes da compensagio de Deslizamento)
1 Corrente de Saida lout Corrente de Saida
Tensdo de Saida Vout Tensdo de Saida
Torque Calculado TRQ Torque de saida calculado do motor
Frequéncia de Fref Frequéncia especificada por um comando de frequéncia
Referéncia
FWD Avango
Diregdo da Rotagdo REV Ré
Em branco | Parado
Limite de Corrente 1L Limite de Corrente
Subtensdo LU Subtensdo detectada
Limite de Tensdo VL Limite de Tensdo
Limite de Torque TL Limite de Torque
Tempo d.e Operagdo TIME Mostra o contetido cumulativo de tempo ligado no contador do inversor.
2 Cumulativo Quando a contagem exceder 65.535 horas, o contador sera reiniciado para “0”
e iniciara a contagem novamente.
Limite de Velocidade SL Limite de Velocidade
Motor sendo M1-M4 Motor 1 a 4
selecionado
VF Controle V/f sem compensacdo de deslizamento
Coptrole do DTV Controle Vetorial de Torque Dindmico
Acionador VE-SC Controle V/f com compensacdo de deslizamento
VF-PG Controle Vetorial de Torque Dindmico com Sensor de Velocidade
VF-SL Controle Vetorial sem Sensor de Velocidade
VC-PG Controle Vetorial com Sensor de Velocidade
Quaptidade de NST Mostra o contetdo do contador de partidas do motor (isto ¢, o nimero de
Partidas comandos de operagao emitidos).
Quando a contagem exceder 65.530 horas, o contador sera reiniciado para “0”
e iniciara a contagem novamente.
Tensdo do Barramento EDC Mostra a Tens@o do Barramento de Corrente Continua do circuito principal do
3 de Corrente Continua inversor.
Axi TMPI
Temp eratqra Méxima Mostra a temperatura dentro do inversor.
dentro do inversor
4xi TMPF
Max_lm_a temperatura Mostra a temperatura do dissipador de calor
do dissipador de calor
Sinais de entrada no TRM Mostra o estado LIGADO (ON)/DESLIGADO (OFF) dos sinais de entrada nos
4 bloco de terminais do terminais [FWD], [REV], [X1] para [X7] e [EN] (em destaque quando em
circuito de controle curto-circuito; normal quando aberto)
Sinai§ de eqtrada LNK Mostra o estado do sinal de entrada de codigo de fungdo S06 (Comunicagio).
5 através de link de [FWD], [REV], [X1] a [X7], (XF), (XR), (RST) (Em destaque quando 1;
comunicagio normal quando 0)
p Sinais de Saida ) Mostra o estado do sinal de saida nos terminais [Y1] a [Y4], [Y5A/C],
[30A/B/C].
Alarme Maltiplo 1 3 Cédi%’o§ de alarme ocorrcindo simultaneamente (1)
(“----" € mostrado caso ndo ocorra nenhum alarme.)
Alarme Miltiplo 2 ) (‘Z‘(')di%O,s de alarme ocorreindo simultaneamente (2)
7 (“----" € mostrado caso ndo ocorra nenhum alarme.)
Subcodigo de Erro SUB Codigo de Erro Secundario para alarmes
Velocidade Detectada SPEED Valor de Velocidade Detectada
w0 A informacgao do primeiro alarme ¢ salva como “histérico de alarme (Gltimo)” (Simbolo: -1), e a informagdo do

mais recente alarme ¢ memorizado como “historico de alarme (mais recente)” (Simbolo: 0/1).
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Operacdo de Teclas Basicas

(1) Ligue o Inversor. Ele iniciara o0 Modo de Operagdo automaticamente. Nesse modo, pressione a tecla " para alterar para o modo de
Programac@o e mostrar a tela de menu.

(2) Movaa seta > para “6. ALM INF” (Informagdes de alarme) usando as teclas Bel .

T

(3) Pressione a tecla DT:& para estabelecer o menu selecionado e proceder para uma lista de alarmes que exibe um historico dos tltimos 4
alarmes (codigo de alarme e a quantidade de ocorréncias para cada alarme).

(4) Use as teclas Ne & para selecionar o alarme desejado e exibir os detalhes das informagdes.

(5) Pressione a tecla %} para exibir o codigo de alarme no monitor de LED e as informagdes detalhadas de alarme (consistindo de varias
paginas) nas condigdes atuais do inversor detectadas quando o alarme tiver ocorrido no monitor de LCD.

(6) Use as teclas De& para selecionar a pagina onde o item a ser monitorado estd sendo exibido, em seguida verifique os dados de
manutenc¢do daquele item.

-

. [PeET) .
(7)  Pressione a tecla & para voltar para a lista de alarmes.

()
)
o
w

. ET) .
(8)  Pressione a tecla - para voltar a tela de menu.

A Figura 3.16 mostra um exemplo da transi¢do da tela de LCD comegando do Menu #5 “Informagdes de Alarme.”

(1) Para exibir esta tela do menu, pressione a tecla "™ no modo de operagéo para alterar
-Eo, QUICK SET para o modo de Programacao.

1. DATA SET

2. DATA CHECK

3. OPR MNTR
AVSMENU SHIFY

— (2) Mova a seta . para “6. ALM INF” (informagbes de alarme) usando as teclas RNe &,
(/\) f(\_/}
Y
3. OPR MNTR

0av193L 0 OANVSN OYIVHIdO

4. 10 CHECK ity

5. MAINTENANG (3) Pressione a tecla &% para definir o menu selecionado e proceder para uma lista de
6. ALM INF alarmes.
AVOMENU SHIFY . _ (fese)

T ((8) Para voltar a tela de menu, pressione a tecla ")
=) Causa do alarme (mais recente) e quantidade de ocorréncias
Y _ Causa do alarme (ultimo) e quantidade de ocorréncias

0-1=0H2 0 Causa do alarme (penultimo) e quantidade de ocorréncias

—=1=Er2 0 Causa do alarme (antepenultimo) e quantidade de ocorréncias

—2=0C1 40 .

—3=0C2 20 Pressione atecla - para voltar a0 menu

Iy . .
(4) Use as teclas e & para selecionar o alarme desejado.

0/1=0H2 0 o

—1=Er2 0 (5) Pressione a tecla 'Wew para exibir as informagdes detalhadas de alarme relacionadas

_g fgg ; ; g sobre as condi¢des atuais do inversor detectados quando o alarme ocorreu.

Pl
y AV ((7) Para voltar para uma lista de alarmes, pressione a tecla & )
— Frequéncia de Saida
&) i
Corrente de Saida
Fotl= 54. 32Hz Tensédo de Saida
lout= B. 49A Torque Calculado
Vout= 1899V .
TRG = 99% (6) Use as teclas Be ™ para selecionar a pagina onde o item monitorado esta sendo
LA 4 exibido.

Frequéncia de Referéncia

Diregdo de rotagdo e outros estados de operagdo (Ver Tabela 3.11.)
Tempo de Operagao Cumulativo

Status de Operagéo (Ver Tabela 3.11.)

Fref= 60. 00Hz
FWD IL LU
TIME= 1T4h
SL M1 DTV

ALM 1N F¥d +*

NI Quantidade de Partidas
Tensé&o do Barramento de Corrente Continua
NST = 124 Temperatura maxima dentro do inversor
EDC = 189V Maxima temperatura do dissipador de calor
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Sinais de entrada no bloco de terminais do circuito de controle

Em destaque quando em curto-circuito;
Normal quando aberto

Sinais de entrada através de link de comunicagao

Em destaque quando 1
X1 X5 —— EN Normal quando 0

Ys - Sinais de Saida
Y2 30ABC -
Y3 -= Em destaque quando 1
Y 4 Normal quando 0
ALM 1N FLP R 2
({\‘),ﬁf\/\:

3=——- Alarme Multiplo 1

== Alarme Multiplo 2
SUB=0 Subcédigo de Erro
SPEED=—20000 Velocidade Detectada

n’l.l“i 7.7 A

Itens Comuns de Operagao

. , . . AT
Para acessar os dados de destino, mude para a pagina desejada usando as teclas &> e <.
V: Esta pagina continua na proxima.

+: Esta pagina ¢ continuagdo da pagina anterior e continua na proxima pagina.

A : Esta pagina ¢ continuagdo da pagina anterior.

Figura 3.16 Transigao de Tela para “Informagdes de Alarme”

3.4.8 Visualizando as causas de alarme — Menu #7 “Causa de Alarme” —

Menu #7 “Causa de Alarme” no Modo de Programag@o mostra as causas dos tltimos 4 alarmes que acionaram as fung¢des de protecdo
como codigo de alarme. Ele também mostra a causa de cada alarme.

Configuracdo Basica das Telas

A Figura 3.17 mostra a Transi¢@o de Tela LCD para o Menu n #7 “Causas de alarme.”
Existe uma hierarquia entre essas telas que sio trocadas da ordem de “tela de menu”, “lista de alarmes,” e “telas de causa de alarme.”
Na “tela de causas de alarmes” do codigo de alarme desejado, € possivel visualizar a causa do alarme.

A lista de alarmes é a mesma do Menu #6 “Informac¢des de Alarme.”

Forca ligada Tela do menu Lista de alarmes Telas de causa de alarme

QUICK SET
DATA SET
DATA CHECK
OPR MNTR ~_p| 0-1=0H2 o——*ﬁ
10 CHECK —1=Er 2 1

MAINTENANC —2=0C1 20
ALM INF —-3=0C2 30
ALM CAUSE HALM CAUSE I
DATA COPY
LOAD FCTR
USER SET
. COMM DEBUG -

®

Modo de Operagéo

A

@

{

P
= ou |_ff§:l

(]
SN RGN O

=

Figura 3.17 Configuragao das Telas para “Causas de Alarme”
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Operacdo de Teclas Basicas

(1) Ligue o Inversor. Ele iniciara o Modo de Operagao automaticamente. Nesse modo, pressione a tecla ™' para alterar para o modo de
Programagdo e mostrar a tela de menu.

(2) Mova a seta > para “7. ALM CAUSE” (Causa do Alarme) usando as teclas Be .

il
3) Pressione a tecla '@ para estabelecer o menu selecionado e proceder para uma lista de alarmes que exibe um histérico dos tiltimos 4
p p p q
alarmes (codigo de alarme e a quantidade de ocorréncias para cada alarme).
AN . ) o . N
(4) Use as teclas ¥ e < para selecionar o alarme desejado e exibir os detalhes das informagdes.
5) Pressione a tecla para exibir o cddigo de alarme no monitor de LED e a tela de causa de alarme (consistindo de 2 paginas) no monitor de
p g pag
LCD.

(6) Use as teclas para mostrar a proxima pagina ou a pagina anterior.
P
. (FeseT) .
(7) Pressione a tecla & para voltar para a lista de alarmes.

. ) R
(8) Pressione a tecla - para voltar a tela de menu.

A Figura 3.18 mostra um exemplo da transi¢do da tela de LCD comegando do Menu #7 “Causa do Alarme.”

-Eo_ QUICK SET (1) Para mostrar este tela de menu, pressione a tecla ™' no modo de operagéo para alterar para
1. DATA SET 0 modo de Programacgao.
2. DATA CHECK
3. OPR MNTR
AV>MENU SHIFY

f:\ f&} (2) Mova a seta .para “7. ALM CAUSE” (Causa do Alarme) usando as teclas e
Y
4, 10 CHECK
5. MAINTENANC
6. ALM INF
547. ALM CAUSE
AV >MENU SHIF#® e
' (3) Pressione a tecla ‘o para definir o menu selecionado e proceder para uma lista de alarmes.
& feser) -
R -~ ((8) Para voltar a tela de menu, pressione a tecla & '.)
0-1=0H2 0 Causa do alarme (mais recente) e quantidade de ocorréncias
—1=Er2 1 Causa do alarme (ultimo) e quantidade de ocorréncias
-2=0C1 40 Causa do alarme (penultimo) e quantidade de ocorréncias
—-3=0C2 20 Causa do alarme (antepenultimo) e quantidade de ocorréncias

(4) Use as teclas e para selecionar o alarme desejado e exibir os detalhes das

informagoes.

0-1=0H2 0

—1=Er 2 1

—2=0C1 40

—-3=0C2 20

(el (5) Pressione a tecla &= para exibir a tela de causa de alarme (consistindo de 2 paginas).
B P

KP CONNECTOR ((7) Para voltar a tela de causa de alarme, pressione a tecla & J)
WIRING Causa do Alarme (12 pagina)
INVERTER UNIT
KEYPAD

A g P z : P .
(6) Use as teclas 5 e % para mostrar a proxima pagina ou a pagina anterior.

WIRING Causa do Alarme (22 pagina)

INVERTER UNIT
KEYPAD
ELEC NOISE

A

Itens Comuns de Operagao )
Para acessar os dados de destino, mude para a pagina desejada usando as teclas Belw.
¥V : Esta pagina continua na proxima.

¢: Esta pagina ¢ continuacdo da pagina anterior e continua na proxima pagina.

A : Esta pagina ¢ continuacdo da pagina anterior.

Figura 3.18 Transigao de Tela para “Causas de Alarme”
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3.4.9 Coépia de Dados -- Menu #8 “Coépia de Dados” --

O menu # 8 “Copia de Dados” no modo de Programacéo fornece as fungdes “Leitura”, “Escrita”, “Verificagdo”, “Confirmagao” e
“Proteco”, permitindo as aplica¢des a seguir. O teclado pode conter trés conjuntos de dados de codigo de fungdo em sua memoria
interna para ser usado por trés conversores diferentes.

a)  Leitura dos dados do cédigo da fung@o ja configurados em um inversor, em seguida escrevendo os dados do codigo de fungdo em
outro inversor.
b) Copia dos dados do codigo de fungéo salvos na memoria do inversor para a memoria do teclado para backup.

¢) Salvamento dos dados do codigo de fungdo no teclado como dados mestre para gestdo de dados; isto é, o salvamento de mais de um
conjunto de dados de codigo de fungao do teclado e escrevendo um conjunto de dados adequados para as maquinas no inversor

alvo.
inversor A |
| Memaria. inversor B
teclado teclado teclado
Memoria Il
Meméria 1 Meméria Fl Vemoria | e Memcriay,
inversor A inversor B inversor Memoria
' ) ! inversor C .
\:Mmon-a \
Memoria
_n’
(a) Copia (b) Backup (c) Gestéo de Dados

Tabela 3.12 detalha as fungdes de copia de dados.

Tabela 3.12 Lista de Fungéo de Cépias de Dados

Fungdes Descrigdo
Leitura Lé dados de codigo de fungdo da memoria do inversor e armazena na memoria do teclado.
Escrita Grava os dados mantidos na 4rea selecionada da memoria do teclado para a memoria do inversor alvo.
Verificagao Verifica os dados armazenados na memoria do teclado contra os dados contidos na memoria do inversor.
Confirmagao Mostra o tipo de inversor e seus dados de codigo de fungdo realizada em cada uma das trés 4reas da memoria do
Protecao Protege os dados do cddigo de fungdo mantidos na memoria do teclado de serem sobrescritos com os dados contidos
na memoria do inversor.

Os itens alvo que podem ser copiados por esta funcédo séo:
- Dados do Coédigo da Fung@o
- Itens codigo de fungdo sujeitos a Configuragdo Rapida e

- Comandos de frequéncia digital e comandos do PID.
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Configuracido Bésica das Telas

A figura 3.8 mostra a transi¢do na tela de LCD do Menu #8 “Copia de Dados.”

2

Existe uma hierarquia entre essas telas que sdo trocadas da ordem de “tela de menu”, “lista de fungdes de copia,” e “tela de selegdo de
area de memoria.”

Sobre a “tela de selecdo de area de memoria”, vocé pode selecionar a area-alvo (1, 2 ou 3) da memoria do teclado e avangar para as telas
subsequentes.

Tela de meméria Lista de fungdes de copia Tela de selegdo da area de memoria
Forga ligada
0. QUICK SET (@)
1. DATA SET %
2. DATA CHECK "
Modo de operacdo 8. OPR MNTR Al | < P | NV_READ p|KPEINV READ |_.Paratelas Ld
4, 1/0 CHECK < KP=2INV WRITE Elooi1G1s-2 relacionadas
5. MAINTENANC (= KP&INV VERIFY 2. ——— o
6. ALM INF KPDATA CHECK 3:015G15-4 )
2. ALM GAGSE DATA COPY DATA COPY 3
E8 DATA COPY a
9. LOAD FCTR Jo>'
10. USER SET c
1. COMM DEBUG 7
>
z
[=)
Figura 3.19 Configuracéo das telas para “Copia de Dados” g
: —
(1) Leitura m
0
— r
1“0_ QUICK SET Para mostrar este tela de menu, pressione a tecla '™ no modo de operagéo para alterar para o :‘U’
1. DATA SET modo de Programagao. (@]

2. DATA CHECK
3. OPR MNTR
AVS2MENU SHIFY

,;,3;, / \:{' Mova a seta -> para “8. DATA COPY” (Cépia de dados) com as teclas e &
A |
5. MAINTENANC o
6. ALM INF Pressione a tecla ‘@& para definir o menu selecionado e proceder para uma lista de fungdes
7. ALM CAUSE de copia.
£l8. DATA COPY
AV2>MENU SHIF® Lista de Fungoes de Cépia

Use as teclas & e & para selecionar LEITURA.

(PR
KP3INV WRITE Pressione a tecla '@/ para estabelecer a fungéo selecionada.

KP®INV VERIFY
KPDATA CHECK

Tela de Selegdo de Area de Meméria

\
() Use as teclas e & para selecionar a area alvo (1, 2, ou 3) da memdria do teclado para
B salvar a memoéria do inversor naquela area.
KPE€INV READ ) ) ) (=)
[ooicis-2 Para voltar para a lista de fungdes de copia, pressione a tecla .
2 TP —

3:015G1S8—4
DATA COPYEAZNEZ

LT
Pressione a tecla ‘E"@ para estabelecer uma area alvo.

(=) Tela de Confirmagio
Esta tela serve para confirmar se deseja substituir os dados atualmente existentes nesta area
da memdria do teclado com leitura de dados a partir da memoéria do inversor.

P

Para voltar para a tela de selecdo de dados, pressione a tecla @

DATA COPY

P
. | | ... . o] .
Se OK, pressione a tecla @' para iniciar a leitura dos dados da meméria do inversor
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READING. . .
DATA1EINY]
DATAZ2
DATAS

L1

¥

READING END

DATAT€INV
DATAZ
DATAS

DATA COPY

ERROR
[DATA1EINV
DATAZ
DATAS3

EEE

ERROR
[DATA1€INV|
DATAZ
DATAS3

Tela “Em progresso”

Uma barra indicando o progresso aparecera na parte inferior da tela.

Ap0ds a concluséo da leitura, a tela de conclusdo é exibida automaticamente.

Tela de Conclusao

Esta tela mostra que a leitura foi concluida com éxito.
Para voltar para a lista de fungdes de copia, pressione a tecla .

Figura 3.20  Transigcéo de Telas para “Leitura”

it N
Pressionar a tecla ™ ou ™' quando a leitura estd em andamento cancela a operagéo e mostra
esta tela de ERRO. (Ver Nota abaixo.) Ela apaga todos os dados armazenados na memdria do

teclado.

Caso ocorra um erro de comunicagao entre o teclado e o inversor quando a leitura esta em
andamento, esta tela de erro aparecera.

Figura 3.21 Telas de Erro para “Leitura”

ay

. - . PEsET] o . s
Caso uma tela de Erro ou erro de Verificagdo aparega, pressione a tecla & para reiniciar a condi¢ao de erro. A

tela retorna para a lista de funcdes de copia.

(2) Escrita

[Ti0. GUICK SET
1 DATA SET
2. DATA CHECK
3. OPR MNTR
AVIMENU SHIFY

Mul
¥

5. MAINTENANC

B, ALBM I NF

7. ALM CAUSE
N8, DATA COPY

AVIMENLD SHIF#
]

For=4

i

¥

KPEINY READ
KP3*IHY WRITE
KP&INY WERIFY
KPDATA CHEGHK

KP3INY WRITE
'| —— —
2 : FLRE-RE-T
3:018G615—4

=

Para mostrar este tela de menu, pressione a tecla
para o Modo de Programacao.

no Modo de Operagao para alterar

Mova a seta . para “8. DATA COPY” (Cépia de Dados) com as teclas RNe &

e
Pressione a tecla “%' para definir o menu selecionado e proceder para uma lista de
fungdes de copia.

Lista de Fungées de Copia
Use as teclas S e & para selecionar ESCRITA.

ity

Pressione a tecla ‘@3’ para estabelecer a fungéo selecionada.

Tela de Selegdo de Area de Meméria

o I'e . , ..
Use as teclas &e & para selecionar a area alvo (1, 2, ou 3) da memoéria do teclado
para registrar os dados mantidos naquela area da memoria do inversor.
ST

Para voltar para a lista de fungdes de copia, pressione a tecla UF_T .

fumty,

Pressione a tecla % para estabelecer uma area alvo.
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WRITE®?

DATAI1

DATAZ22INV

DATAS
DATA COPY ¥l L

WRITING. . .
DATA1

DATAZ2INV

Y

WRITING END
DATA1

DATA2> 1NV
DATAS3

DATA COPY RES

ERROR
DATAI1
DATA2> 1INV
DATA3S

amn

ERROR

DATAN
DATAZ2>INV
DATAS3

DATA COPY RES

ERROR Ver.
DATA1

DATAZ2>INV

DATA3
DATA COPY RES

@ Nota

Tela de Confirmagao

Esta tela é para confirmar se deseja substituir os dados contidos no inversor com os dados lidos a
partir do teclado.

™,

= . =)
Para voltar para a tela de selegdo de dados, pressione a tecla “—- .

ey,
Se OK, pressione a tecla ‘@3 para iniciar a grava¢ao de dados na memaria do conversor.

Tela “Em progresso”

Uma barra indicando o progresso aparecera na parte inferior da tela.

Apo6s a conclusao do registro, a tela de conclusao é exibida automaticamente.

Tela de Conclusao
Esta tela mostra que o registro foi concluido com éxito.

—~
. ~ L. . |FESET)
Para voltar para a lista de fungdes de copia, pressione a tecla .

Figura 3.22 Transigao de Tela para “Escrita”

. - [ﬁssﬁ] . , <
Pressionar a tecla ™ ou “_- quando a escrita estd em andamento cancela a operagéo e
mostra esta tela de ERRO. (Ver nota abaixo.)

Os dados de coédigo de fungdo na memoria do inversor ndo sdo completamente modificados,
assim ndo acione o inversor desse modo. Certifique-se de realizar o registro de dados ou a
inicializagdo novamente.

Em qualquer uma das seguintes condigdes, o inversor provoca um erro de seguranca.

» Na&o séo encontrados dados validos na memdria do teclado. (Nenhuma leitura dos dados
foi realizada desde a expedigdo da fabrica ou a leitura de dados em progresso foi
cancelada.)

* Os dados mantidos na meméria do teclado contém algum erro.

* Ha uma incompatibilidade de tipos de inversores.

* O registro de dados foi realizado quando o inversor estava em execugao.

» O inversor tem seus dados protegidos.

* O comando de terminal WE-KP (“Habilitar alteracdo de dados com teclado”) esta
DESLIGADO.

* Os dados a serem escritos estdo fora da faixa (A faixa de ajuste de dados foi alterada
dependendo da capacidade aplicada do inversor ou a versao atualizada do software).

Nao existe compatibilidade entre os dados de coédigo de fungdo mantidos na meméria do
teclado e aqueles na memdéria do inversor. (Dados podem ou ndo ser, padrdo ou a
atualizacao realizada resultou em incompatibilidade. (Ente em contato com ser representante
Fuji para mais detalhes.)

Figura 3.23 Telas de Erro para “Escrita”

"= Caso uma tela de ERRO ou uma tela de ERRO de Verificagdo apareca, pressione a tecla =) para retornar para a
lista de fungdes de copia.
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(3) Verificacdo

1“0, QUICK SET
1. DATA SET
2. DATA CHECK
3. OPR MNTR
AV-2MENU SHIFY

A~

Y

MAINTENANC
ALM INF

. ALM CAUSE
El8. DATA COPY
AVa3IMENU SHIF®

~N 3O

A
i I_'_n_tstj_l

@

L4

KP€INV READ
KP=2INV WRITE
KPeINV VERIFY
KPDATA CHECK

KP®INV VERIFY
[Pooi1c1s-2
2:———
3:015G15—4

DATA COPY

] ()

VERIFY?
DATA1& NV
DATA2

DATA3

DATA coPr YIS

VERIFYING. ..
DATA1e NV
DATA2

DATAS

L]

ERROR DATA1
EEIFREQ CMD 1
KP 1
INV 0

Ly

=

\ J

VERIFYING. . .

DATA1®INV

DATAZ2
DATASZ3

¥

VERIFYING END
DATAZ2
DATA3

DATA COPYRLIX]

Para mostrar este tela de menu, pressione a tecla ™ no modo de operagéo para
alterar para o modo de Programacé&o.

Mova a seta . para “8. DATA COPY” (Cépia de dados) com as teclas Se @

umiy
Pressione a tecla '@# para definir o menu selecionado e proceder para uma lista de
fungdes de copia.
Lista de Fungdes de Cépia
Use as teclas ©Se & para selecionar VERIFICACAO

LML
Pressione a tecla C;*f:) para estabelecer a fungéo selecionada.

Tela de Selegido de Area de Meméria

= ) i -
Use as teclas & e & para selecionar uma area alvo (1, 2, ou 3) da memoria do
teclado para verificagdo. Para voltar para a lista de fungdes de cépia, pressione a

Y

tecla l‘@ .

o
. === .
Pressione a tecla ™' para estabelecer uma area alvo.

Tela de Confirmagéao
Esta tela serve para confirmar o procedimento de verificagdo. Para voltar para a tela

P
de selegéo de dados, pressione a tecla @J .

Py
Se OK, pressione a tecla ‘o para iniciar a verificagao.

Tela “Em progresso”
Uma barra indicando o progresso aparecera na parte inferior da tela.

Em caso de incompatibilidade, a verificagao é interrompida com o cédigo de fungéo e

seus dados exibidos no monitor LCD. Para retomar a verificagdo a partir do préximo
)
cédigo de fungao, pressione a tecla %' novamente.

LT
Para retomar a verificagao, pressione a tecla ‘@',

Tela “Em progresso”
Uma barra indicando o progresso aparecera na parte inferior da tela.

Ap0ds a conclusao da verificagdo, a tela de conclusdo é exibida automaticamente.

Tela de Conclusao
Esta tela mostra que a verificagéo foi concluida com éxito. Para voltar para a lista de

P
~ . . |FESET)
fungdes de copia, pressione a tecla .

Figura 3.24 Transigéo de Tela para “Verificagao”
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ERROR
DATAZ
DATAS3
EER

ERROR
DATAT1®INV
DATAZ
DATAS

DRI AY RES

ERROR Ver.

[DATA1&INV
DATA2
DATA3

DR SN AY RES

Pressionar a tecla ™ ou "/

(Fese) S .
quando a verificagdo estiver em andamento cancela a

operacdo e mostra esta tela de ERRO. (Ver nota abaixo.) Esta verificagdo é terminada de
maneira forgada.

Se nenhum dado valido é armazenado na memoria do teclado, esta tela de erro aparecera.
(Ver Nota abaixo.)

Nao existe compatibilidade entre os dados de cédigo de fungdo mantidos na meméria do

teclado e aqueles na meméria do inversor.

(Os dados podem ser fora do padrdo ou uma

atualizagéo realizada resultou em incompatibilidade. (Ente em contato com ser representante
Fuji para mais detalhes.)

Figura 3.25 Tela de Erro para “Verificagdo”

P
. N . [eseT) N -~
Caso uma tela de Erro ou erro de Verificagdo aparega, pressione a tecla & para reiniciar a condi¢do de erro. A

tela retorna para a lista de fungdes de copia.

(4) _Confirmacéao

[T50. QUICK SET
1. DATA SET
2. DATA CHECK

3. OPR MNTR
AV2>MENU SHIFY

\J

:x_/_\/"'f \_/I

5. MAINTENANC
6. ALM INF
7. ALM CAUSE
El8. DATA COPY
AVOMENU SHIF®
)
&= )
y
KP€INV READ
KP2INV WRITE
> VERIFY

KPDATA CHEC
[Pooici1s-2
L 2: ==

' 3:015G15—4
DATA COPY

K

V>

A,

'»L'._l,-l

CHECK DATA1

man

Para mostrar este tela de menu, pressione a tecla
alterar para o modo de Programacao.

no modo de operagdo para

Mova a seta . para “8. DATA COPY” (Copia de dados) com as teclas Be &

Pressione a tecla @® para definir o menu selecionado e proceder para uma lista de
fungdes de copia.

Lista de Fungoes de Cépia

Use as teclas Me & para selecionar CONFIRMACAO.

Lt
Pressione a tecla Cé*'é) para estabelecer a fungéo selecionada.

Tela de Selegdo de Area de Meméria

A . ., P
Use as teclas & e & para selecionar uma area alvo (1, 2, ou 3) da memoria do
teclado para verificagdo dos dados naquela area.

i“
. o P . I_FEEE?l .
Para voltar para a lista de fungdes de cépia, pressione a tecla “—- . Pressione a tecla

oy
'@ para estabelecer uma area alvo.

Tela de verificagao de dados

Esta tela apresenta os cddigos de fungéo e seus dados.
. 1 ~ . o
Para confirmar outros codigos de fungéo, pressione as teclas &> e &
.'._\.
. . - . RESET)
Para voltar para a lista de fungdes de copia, pressione a tecla “— .

Figura 3.26 Transicao de Tela para “Confirmagao de Dados”
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ERROR

DATAZ

DATA3
DR SNl Rl RES

Se nenhum dado valido é armazenado na memodria do teclado, esta tela de ERRO
aparecera. (Ver Nota abaixo.)

Figura 3.27 Tela de Erro para “Confirmagao de Dados”

- T
Not, . [PeET) . c o~
{ Caso apareca uma tela de ERRO, pressione a tecla = para reiniciar a condigdo de erro. A tela retorna para a
lista de fungdes de copia.

(5) Protecdo

Os dados de codigo de fung@o podem ser protegidos de modificagdes inesperadas. Habilite a protecdo de dados na tela “Leitura”.

1“0. QUICK SET
1. DATA SET
2. DATA CHECK
3. OPR MNTR
AV2>MENU SHIFY

SR
\

. MAINTENANC
. ALM INF

. ALM CAUSE

. DATA COPY

5
6
7
8
V23MENU SHIF®

Y
d
A

KP2INV WRITE
KP®INV VERIFY
KPDATA CHECK

DATA COPY

A
el

KP€INV READ
[looicis-2
2

3:015G1S—4

DATA COPY

KP€INV READ

2:———
3:015G1S—4

DATA COPYENES

Para exibir esta tela do menu, pressione tecla [PROG] no modo de operagdo para alterar
para o modo de Programacao.

Mova a seta . para “8. DATA COPY” (Copia de dados) com as teclas Se

e
. (=) . . . .
Pressione a tecla % para definir o menu selecionado e proceder para uma lista de
fungdes de copia.

Lista de Fungdes de Cépia
Use as teclas e &2 para selecionar LEITURA.

Aot

Pressione a tecla &%  para estabelecer a fungdo selecionada.

Tela de Selegdo de Area de Meméria

Use as teclas e & para selecionar uma area alvo (1, 2, ou 3) da memdria do teclado
para verificagdo dos dados naquela area.

)
(e

Para voltar para a lista de fungdes de copia, pressione a tecla

Ty
Segure a tecla -2 1 por pelo menos 5 segundos.
Tela de Conclusao

O numero de area de memoria e do tipo inversor é destacado, o que indica que os dados
correspondentes estdo protegidos.

. - - . [ﬁss&ﬁ
Para voltar para a lista de fungdes de copia, pressione a tecla .

. . . e .
(Nota) Para desabilitar a protecao de dados, pressione a tecla *-* A por pelo menos 5 segundos de acordo com 0 mesmo procedimento

mostrado acima. A tela retorna ao estado normal (ndo destacado), indicando que os dados selecionados ndo estdo protegidos.

Figura 3.28 Transigéo de Tela para “Protegéo de Dados”

KP€INV READ

2:———
3:015G1S—4

DATA COPYEWZWAS

No processo de leitura, selecionar os dados protegidos e pressionar a tecla @' exibe
o “Protegido” (o que indica que os dados ndo podem ser copiados), como mostrado a
esquerda e retorna a tela normal.

Figura 3.29 Avisos sobre a Sele¢do de Dados Protegidos
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3.4.10 Medindo o Fator de Carga -- Menu #9 “Medicao do Fator de Carga” --

O menu #9 “Medigao de Fator de Carga” no modo de Programagao ¢ usado para medir a corrente maxima de saida, a corrente média de
saida e a poténcia média de frenagem. Dois tipos de modos de medigdo estdo disponiveis como listado abaixo.

Tabela 3.13 Modos de Medigao

Modos de Medigdo Descrigao
Modo de medigdo de duragdo limitada Medigao dos fatores de carga por um periodo limitado
Modo de Medi¢do Partida-Parada* Medigdo dos fatores de carga desde o inicio até a parada.

Uma vez que o inversor entra no modo de medi¢ao partida-parada quando ele estiver em execugdo, a medida continua até a parada
do inversor. Uma vez no modo quando esta parado, a medicao ¢ iniciada na proxima partida do inversor, e continua até sua parada.

()
)
o
w

(1) Modo de medicéo de duracéo limitada

Operacdo de Teclas Basicas

(1) Ligue o Inversor. Ele iniciara o0 Modo de Operagdo automaticamente. Nesse modo, pressione a tecla ™ para alterar para o modo de
Programagio e mostrar a tela de menu. -
(2) Mova a seta = para “9. LOAD FCTR” (Fator de carga) usando as teclas Sel

-y
(3) Pressione a tecla '@®' para estabelecer o menu selecionado e proceder para a tela de selegdo do modo de medigao.
(4) Selecione o CONJUNTO DE HORAS (Modo de Medigao de Horas Limitadas) usando as teclas De &2,

fﬁ.ﬂ
(5) Pressione a tecla '@ para estabelecer 0 modo de medigdo selecionado.
(6) Especifique a duragdo da medigao (padrao: 1 hora) usando as teclas @ e &. Para mais detalhes, consulte a transi¢do de telas na
Figura 3.30.
ity

0av193L 0 OANVSN OYIVHIdO

(7)  Pressione a tecla o/ para estabelecer a duragdo especificada e iniciar a medigao.

"

. 5T \ ~
(8)  Pressione a tecla ~_~ para voltar a tela do modo de selecéo.
(9)  Pressione a tecla ‘Erl para voltar a tela de menu.

A Figura 3.30 mostra um exemplo da transi¢do da tela de LCD comegando do Menu #9 “Medicéo do Fator de Carga.”

-EO. QUICK SET (1) Para exibir esta tela do menu, pressione a tecla ©* no modo de operagéo para alterar
1. DATA SET para o modo de Programacéao.

2. DATA CHECK —~
3. OPR MNTR (2) Mova a seta . para “9. LOAD FCTR” (Fator de carga) usando as teclas > e %

AVS2MENU SHIFY

DI T
Yy (3) Pressione a tecla ‘o para estabelecer o menu selecionado e proceder para a tela de

6 ALM INF sele¢gado do modo de medigao.

7. ALM CAUSE ((9) Para voltar a tela de menu, pressione a tecla I'f‘ F-I‘ J)

8. DATA COPY
£19. LOAD FCTR
AVS>MENU SHIF® Tela do Modo de Selegio

i
& (et (4) Selecione 0 CONJUNTO DE HORAS usando as teclas < e &.
 J

MODE SELECT

_) P (5) Pressione a tecla ‘o para estabelecer o modo de medig¢éo selecionado.

((8) Para voltar para a tela de selegdo de dados, pressione a tecla &) .
LOAD FACTOR

Especificagdo da duragcao de medicao (padréo: 1 hora)
T=01h0O0OmOO0s
Imax = 0. O00A
lave = 0. 00A @ &
BPave= 0. 0% (6) Especifique a duragdo da medig&o usando as teclas ¥ C/ et

LOAD FACTOR

|-'-_§'rf \-fpf “;',:'I
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T=02h00m00s

Imax = 0. 00A
lave = 0. 00A
BPave= 0. 0%

™,

(7) Pressione a tecla @' para estabelecer a duracéo especificada e iniciar a medig&o.

Medigcao em progresso (exibigdo do tempo restante)

T=01h89mE9s Quando a medig&o esta em andamento, o tempo restante € exibido como contagem regressiva.

Ima x = 0. O0A Y
lave = 0. 00A Pressionar a tecla '@® durante a medigao, ira interromper a medigao.
BPave= 0. 0%
LOAD FACTOR [
Quando a duragédo da medigao for finalizada, ela para com e os resultados s&o exibidos.
¢ Medicao concluida (A duragdo da medigéo predefinido sera revertido para o padréo.)
T=01h0O0mOO s Corrente Maxima de Saida

Corrente Média de Saida

= . 4A
ma x 289 Poténcia Média de Frenagem

lave =182. 2A
BPave= 24. 0%

LOAD FACTOR [

Figura 3.30 Transigao de Telas para “Medi¢ao do Fator de Carga” (Modo de Medigao de Duragéo Limitada)

(2) Modo de Medigéo Partida-Parada

Operacédo Basica das Teclas

e

(1) Ligue o Inversor. Ele iniciara o0 Modo de Operacao automaticamente. Nesse modo, pressione a tecla
Programac@o e mostrar a tela de menu.

(2) Movaaseta=> para “9. LOAD FCTR? (Fator de carga) usando as teclas el

' para alterar para o modo de

iy
(3) Pressione a tecla ‘@' para estabelecer o menu selecionado e proceder para a tela de selegio do modo de medigso.
(4)  Selecione START->STOP (Modo de Medigdo Partida-Parada) usando as teclas De V.

(5) Pressione atecla o/ para estabelecer o modo de medigdo selecionado.
o
(6) Na tela de confirmagfio, pressione a tecla ‘@@ para mudar para o modo de espera para a medicio.
(7)  Aguarde por um comando de execucdo. Para mais detalhes, consulte a transi¢@o de telas na Figura 3.31.
Ap0s receber o comando de execugdo, a medigao € iniciada.

~,

(8)  Pressione a tecla & para voltar a tela do modo de selecdo.

. FesET) .
(9) Pressione a tecla ~—~ para voltar a tela de menu.

A Figura 3.31 mostra um exemplo da transi¢do da tela de LCD comegando do Menu #9 “Medicdo do Fator de Carga.”

0. QUICK SET o . . =
1. DATA SET (1) Para exibir esta tela do menu, pressione a tecla ™' no modo de operagao para alterar

2 DATA CHECK para o modo de Programacéao.

3. OPR MNTR
AVS2MENU SHIFY

A) (W)
v oI (2) Mova a seta . para “9. LOAD FCTR” (Fator de carga) usando as teclas e &,
6. ALM I[INF
7. ALM CAUSE
8. DATA COPY LT
= 9. LOAD FCTR (3) Pressione a tecla '@ para estabelecer o menu selecionado e proceder para a tela de
AVSIMENU SHIF#® selegdo do modo de medigao.
4 N . e
{jﬁ o) ((9) Para voltar a tela de menu, pressione a tecla “—".)
= ¥ —
MODE SELECT Tela do Modo de Selegao
HOURS SET . A
START3STOP (4) Selecione START->STOP usando as teclas > e 4.
TS
LOAD FACTOR (5) Pressione a tecla ‘@® para estabelecer o modo de medigéo selecionado.

((8) Para voltar para a tela de sele¢do de modo, pressione a tecla = )-
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START? Tela de Confirmagao

Imax = 0. 00A
lave = 0, 00A Esta tela é confirmar o inicio da medi¢&o.
BPave= 0. 0%

i
(6) Se OK, pressione a tecla '@ para alternar entre standby (espera) e medig&o.

Aguardando por comando de execugao (em standby para medigao)

START BY RUN (7) Aguarde por um comando de execugéao

Ima x f 0. 00A Apos receber o comando de execugao, a medigdo & iniciada.
lave = 0. 00A Se um comando de operag&o ja foi recebido, esta tela sera ignorada
BPave= 0. 0%

O
)
°
w

LOAD FACTOR

A medigdo comega apos a recepgao de um comando de execugéo.

CR)lI.:Jn command Medicao em Progresso

A medigéo continua até a parada do inversor.

EXECUTING. . .

Imax = 0. 00A
lave = 0. 00A o |@| y
BPave= 0. 0% Pressionar a tecla "/ % encera a medicéo.

LOAD FACTOR

Medigao Concluida (quando a medigéo é finalizada, os resultados s&o apresentados.)
Corrente Maxima de Saida

Corrente Média de Saida

Poténcia Média de Frenagem

END

Imax =289. 4A
lave =182 2A
BPave= 24 0%

—
LOAD FACTOR Para voltar ao modo de selegédo, pressione a tecla 'F'_'E.ﬁ .

Figura 3.31 Transi¢do de Telas para “Medigéo do Fator de Carga” (Modo de Medig&o de Partida-Parada)

0av193L 0 OANVSN OYIVHIdO

@ Dica
“.Dica ysoltando a0 Modo de Operagéo

-ﬁqu
Quando a medigdo do fator de carga esta em andamento, pressionar a tecla ‘@®%' muda o inversor para o modo de

-
- . |REsET) - P .
execugao, e pressionar a tecla, - para a tela de selecdo de modo. Essa troca nao interrompe a medigao.

Selecione o menu “9: LOAD FCTR” (Fator de carga) na tela do menu para mostrar novamente a tela do menu
para poder confirmar se a operagdo esta em andamento ou néo.

iy
Ap0s a conclusao da medigao, pressionar a tecla '@/ natela de selecdo de modo exibe os resultados da medigao.
Tela quando a medigéo estd em andamento

MODE SELECT

JHOURS SET
START=2STOP
EXECUTING.

LOAD FACTOR

Nota . . . i
@’: Desligar o inversor limpa os resultados da medigdo.
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3.4.11 Alterando Codigos de Fungao cobertos pela Configuragdo Rapida -- Menu #10 “Configuragées de

Usuario” --

O menu #10 “Configuragdo de Usuario” no modo de Programacao ¢ usado para adicionar ou apagar um codigo de fungdo para/ de um
conjunto de codigos de fungdo registrados para a Configuragdo Rapida.

Operacéo de Teclas Basicas

M

@

©)
4

®)
©)

0

®

Ligue o Inversor. Ele iniciara o Modo de Operacio automaticamente. Nesse modo, pressione a tecla ¥ para alterar para o modo de
Programagdo e mostrar a tela de menu.

)

Mova a seta = para “10. USER SET” (Configuragdo de usuario) usando as teclas Se .

2

"{I.'h
Pressione a tecla '@® para definir o menu selecionado e proceder para uma lista de codigos de fungdo.

. y qe ~ . o 7S Y
Selecione um cddigo de fungdo a ser adicionado usando as teclas ¥ e &,
Codigos de fungdo cujos nomes ndo sdo destacados ndo estdo registrados para configuracdo rapida. Para adicionar, selecione um
codigo de fungdo, cujo nome ndo esta em destaque.
. Iﬂlﬂ:. L . - .
Pressione a tecla @ para adicionar o codigo de fungao selecionado.
. L 1 ~ [N
Selecione um cddigo de fungdo a ser apagado usando as teclas ¥ e &,
Codigos de fungdo cujos nomes estdo destacados estdo registrados para configuragdo rapida. Para apagar, selecione um codigo de
fungdo, cujo nome esta em destaque.

iy
Pressione a tecla ‘@' para apagar o codigo de fungdo selecionado.

L

. [FesET) R
Pressione a tecla " para voltar a tela de menu.

A Figura 3.32 mostra um exemplo da transi¢ao da tela de LCD comegando do Menu #10 “Configura¢ao de Usuario”

-EO- QUICK SET (1) Para mostrar este tela de menu, eressione a tecla ™ no modo de operagéo para
1. DATA SET alterar para o modo de Programag&o.
2. DATA CHECK
3. OPR MNTR
AV>MENU SHIFY
@f@n (2) Mova a seta . para “10. USER SET” (Configuragéo de usuario) usando as teclas
Y e &2
7. ALM CAUSE
8. DATA COPY
> 9. LOAD FCTR
£10. USER SET
AV->MENU SHIF® ey

(3) Pressione a tecla ‘@#' para definir o menu selecionado e proceder para uma lista de
caodigos de fungao.

]
FOODATA PRTC
FO1FREAQ.

Lista de Cédigos de Fungao

A

FOFIOPR. METHOD
FEIMAX Hz Esta tela lista os cédigos de funcéo e seus nomes.

AV (4) Para adicionar um cédigo de fungdo em particular (cujo nome ndo esteja em
destaque), selecione o cédigo (neste caso F02) usando as teclas.

rd Y
N . [FEsET)
( Para voltar a tela de menu, pressione a tecla & )

(R
ECNDATA PRTC. (5) Pressione a tecla o/ para adicionar o codigo de fungdo para a Configuragéo
FO1FREQ. CMD 1 Rapida
- FO2ZOPR. METHOD
FO3SMAX Hz (6) Para apagar um codigo de fungdo em particular (cujo nome ndo esteja em
AV destaque), selecione o cédigo (neste caso FO1) usando as teclas De &
E DATA PRTEC. (Para voltar a tela de menu, pressione a tecla & )
FREQ. CMD 1 . i - < , . s
T ¥IOPR. METHOD (7) Pressione a tecla “% para apagar o codlgfo_ge fungao para a Configuragdo Rapida
MAX H=z N . @y
AVIS Para voltar a tela de menu, pressione a tecla .

Figura 3.32 Transigao de Tela para Alteragdo dos Cdédigos de Fungao Cobertos pela Configuragao Rapida

3-39



3.4.12 Auxilio de Depuragao para Comunicagao -- Menu #11 “Depuragdo de Comunicagao” --

O menu #11 “Depurag@o de Comunicagdo” no Modo de Programacgéo ¢ usado para monitorar os dados dos codigos de fungao
relacionados a comunicagao (codigos S, M, W, X, e Z) para ajudar a depurar programas para a comunicagdo com o equipamento host.

Operacédo de Teclas Basicas

(1)  Ligue o Inversor. Ele iniciarda 0 Modo de Operagdo automaticamente. Nesse modo, pressione a tecla ™' para alterar para o modo de
Programacéo e mostrar a tela de menu.

(2) Mova a seta = para “11. COMM DEBUG” (Depuragéo de Comunicagéo) usando as teclas el

(et . . . . ~ . . -
(3) Pressione a tecla @' para definir o menu selecionado e proceder para uma lista de codigos de fungdo relacionados @ comunicagao.

(4)  Selecione o codigo de fungdo desejado usando as teclas.

()
)
o
w

Ay . . N .
(5) Pressione a tecla @' para exibir os dados do cddigo de fungdo selecionado.

(6)  Substitua os dados dos cdodigos S se necessario usando as teclas. Outros codigos de fungdo relacionados a comunicagdo ndo podem ser
alterados.

. FESET) N
(7) Pressione a tecla “—~ para voltar a tela de menu.

A Figura 3.33 mostra a transi¢do de Telas LCD comegando pelo Menu #11 “Depurag@o de Comunicagao.”

(1) Para mostrar este tela de menu, pressione a tecla ™ no modo de operagdo para

B
0. QUICK SET alterar para o modo de Programacgao.

1. DATA SET

2. DATA CHECK

3. OPR MNTR
AVS>MENU SHIFY
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l SUN (2) Mova a seta . para “11. COMM DEBUG” (Depuragéo de comunicagdo) usando as
teclas.
B. DATA COPY
8. LOAD FCTR .
10. USER SET (3) Pressione a tecla ‘@ para definir o menu selecionado e proceder para uma lista de
EI 1. COMM DEBUG cédigos de fungao relacionados a comunicagao.
AV2MENU SHIFA
A
= frearr) Lista de cédigos de fungio relacionados a comunicagéo
Y Esta tela mostra os cédigos de fungéo relacionados a comunicagéo e seus nomes.
S01 420000
39. 49H=z . L B ) ~
0002H (4) Selecione o cadigo de fungéo desejado usando .as‘teclas De .
§. 32sec ((7) Para voltar a tela de menu, pressione a tecla I'wfr'.)

s,

(5) Pressione a tecla o/ para exibir os dados do cédigo de fungao selecionado.

Codigo S o
— (6) Substitua os dados dos cédigos S se necessario usando as teclas ¥ e . (Outros
COMMAND codigos ndo podem ser alterados.)
-
68. DEH K Codigo de Fungao #. Nome
0. 00~655. 35 (*: Dados existem  (#0)
AV2DATA ADJUS Dados

Faixa de Entrada do Guia de Operagéo
Codigos M, W, X e Z (Monitoramento

somente) Codigo de Fungao # e nome  Somente Referéncia (Nao pode ser alterado)

MONITOR Dados
58. 00H=z Guia de Operagao
MONITOR DATA
AV2DATA ADJUS

Figura 3.33 Transigao de Tela para “Depuragéo de Comunicagao”
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3.5 Modo do Alarme

Caso uma condi¢do anormal surja de modo que a fungdo de protecdo seja ativada e emita um alarme, entdo, o inversor mudara
automaticamente para o modo de alarme, indicando o cddigo de alarme no monitor LED e as informagdes de alarme no monitor LCD
como mostrado abaixo.

Ocorréncia de
alarme

S C:_:?ﬁ
= L L =
Causa mais recente; N° de ocorréncias consecutivas
0=Er2 0 Causa do Alarme
KEYPD COM ERR Guia de Operagao
PRG2PRG MENU Guia de Operagéo

RESET=2RESET

v Lle——V aparece caso haja informag&o de causa de qualquer outro alarme.

Figura 3.34 Sem Alarmes Mdltiplos

Caso mais de um alarme (alarmes multiplos) ocorra, o display aparece como a imagem a seguir, permitindo a verificagdo dos multiplos
alarmes.

Ocorréncia Alarmes multiplos

de alarme

3=0H2 o
THR OPEN
PRG2PRG MENU
< o = 2=Er7 OA
i &V-éj TUNING ERROR M
= = PRG2PRG MENU ’/’
RESET2RESET
1=Er2 oA

KEYPD COM ERR
PRG2PRG MENU
RESET2RESET

v

A

Caso haja ocorréncia de multiplos alarmes, a causa mais recente aparecera como “1 = codigo de alarme” e ndo como “0 = cddigo de
alarme.”

Figura 3.35 Com Alarmes Multiplos

Também ¢é possivel visualizar o historico de alarme.

Além do alarme mais recente (atual), € possivel visualizar os ultimos trés alarmes e os multiplos alarmes (caso haja) usando as teclas >

e@e quando o mais recente (atual) esteja sendo exibido.
O=Er2 0 Causa mais recente; N° de ocorréncias consecutivas

-~

KP CONNECTOR
PRG2PRG MENU
RESET2RESET

A4

™~ l ©

—1=0H2 1 A
THR OPEN
PRG2PRG MENU
RESET2RESET

v

5T T

—2=Er7 0 A
TUNING ERROR
PRG2PRG MENU
RESET2RESET

v

A i T Q

Causa do Alarme
Guia de Operagao
Guia de Operagao

Caso haja informagdes sobre outra causa de alarmes, aparece ¥ como se

Alarme Anterior; N° de ocorréncias consecutivas

Causa do Alarme
Guia de Operagao
Guia de Operagéo

Alarme Anterior; N° de ocorréncias consecutivas

Causa do Alarme
Guia de Operagéo
Guia de Operagao
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Alarme Anterior; N° de ocorréncias consecutivas

—3=0cC1 3 A Causa do Alarme
OC DURING ACC Guia de Operagao
PRG2*PRG MENU Guia de Operagao
RESET=2RESET

v

Figura 3.36 Mudanca do Display de Histérico de Alarme Sobreposto

| Exibicdo de informagdes de status de operagdo no momento do alarme (Nota 1 na Figura 3.37)

Ao pressionar a tecla enquanto um codigo de alarme esta sendo mostrado, € possivel visualizar a frequéncia de saida, corrente de saida e
outros dados relacionados ao status de operagdo. Os dados visualizaveis sdo os mesmo que “6. ALM INF” (Informagdes de Alarme). Use

7S o .
as teclas ¥ e % para rolar as paginas dentro do menu.

Além disso, enquanto um codigo de alarme passado ¢ exibido, ¢ possivel visualizar o status de funcionamento do inversor na ocorréncia
do alarme exibido.

]

Ao pressionar a tecla ou = enquanto a informagio de status de operago estd sendo exibida a exibigdo do codigo de alarme sera

mostrada novamente.

| Transi¢do para Modo de Programacéo (Nota 2 na Figura 3.37)

Para alterar os dados de codigo de fungdo para investigar ou remover as causas de alarme, pressione a tecla ™ enquanto a informagio de
alarme ¢ exibida. Em seguida, o inversor entra no modo de programagdo, onde ¢ possivel usar uma variedade de recursos, incluindo o
codigo de funcdo de alterag@o de dados.

| Reiniciando um alarme (Nota 3 da Figura 3.37)

. esET) - (o . .
Ao remover a causa do alarme e pressionar a tecla , a condi¢do de alarme sera reiniciada e o inversor voltara para o Modo de

Operagao.
Modo de operagdo

Ocorréncia de
alarme

..-F"--____-_-“"h..
Modo de programagao .

Modo de alarme

O=Er2 0
KP CONNECTOR
PRG2PRG MENU
RESET=2RESET

ALM INF

<
o
c
(L [

. J

Figura 3.37 Transigao de Tela em/de modo de alarme
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Capitulo 4

41
411

OPERANDO O MOTOR
Acionando o Motor para um Teste

Procedimento de Execugio do Teste

Realize um teste com o motor usando o fluxograma fornecido abaixo.

Este capitulo descreve o procedimento de teste com os codigos de fungdo do motor 1 que sdo marcados com um asterisco (*). Para os
motores 2 a 4, substitua os codigos de fungdo com asterisco com os codigos respectivos para cada motor. (Consulte o capitulo 5, Tabela 5.5.)

(- Para os codigos de fungdo dedicados aos motores 2 a 4, consultar o Capitulo 5 “CODIGOS DE FUNCAQ.”

4.1.2

( Partida

Monte o inversor, realize o cabeamento, e

. er Capitulo 2
configura os comutadores de deslizamento | v pitulo 2)

[Conf\rme antes de ligar a energia ] (ver Segdo 4.1.2)

|Ligar (ON) e confirmar | (ver Segdo 4.1.3)

Alterne entre os modos HD, MD,

e LD (F80) | (ver Segdo 4.1.4)

Que motor exerce o controle  (ver Segéo 4.1.5)

<

F42'=34 F42'=56
(controle V/f com sensor de velocidade / controle vetorial de torque dinamico

com sensor de velocidade)

Moto nao-padrao
Que tipo de motor?  *

T~

F42* =0,12

(Controle VI / controle vetorial de torque dindmico
\velocidade)

/ ~ Moto no-padrao
‘HQue tipo de motor? =

“Motor de taxa HP
Linhas de saida mais

/Cﬁwndigﬁo de\f‘i‘a“gkéo longas/conectadas ao reator
~ de saida?

Linhas de saida mais curtas

Il

/
“Motor de taxa HP

"Linhas de saida mais

— longas/conectadas ao reator

S
/Que condicdo de fiagdo~
- ~ de saida? -

lLinhas de saida mais curtas
Configuragéo basica do codigo de
fungdo <3>
)

Configuragéo basica do codigo de
fungao <5>

Configuracéo basica do codigo de
fungéo <2>

Configuragéo basica do codigo de
fungéo <1>

| ]

((ver Secao 4.1.10) |

Configuracéo basica do codigo de
fungéo <4>

(ver Secao 4.1.6) (ver Segdo 4.1.7) (ver Segéo 4.1.9) (ver Secdo 4.1.8)

|
|Conf\rme as operagdes de interface com

1
[ Ajuste —I Ajuste | | Ajuste |
(ver Secéi0 4.1.7) l(ver Secio 4.1.10) | (ver Secéo0 4.1.8)
h 4
Opere o inversor para confirmagéo de «
operagao. (acelerando gradualmente de lento
para réapido) (Ver Segao 4.1.11) )
|
Ajuste os dados do codigo de fungéo de
controle do motor
|
IConf\gure 0s codigos relativos —|
a aplicagdes
plcag (Ver Se¢ao 4.1.12) )

periféricos

Final
i (Proceda para a operagéo pratica)

1)

Figura 4.1 Procedimento de Teste

Verificagao antes do acionamento

Antes de acionar o inversor, verifique o seguinte.

M

Verifique se o cabeamento esta correto.

Verifique especialmente o cabeamento aos terminais de entrada do inversor L1/ R, L2/ S e L3/ T e terminais de saida U, Ve W.

Verifique também se os cabos terra estdo ligados aos terminais de aterramento (@G) corretamente. Ver Figura 4.2

A AVISO

* Nunca ligue os cabos de alimentagdo aos terminais de saida do inversor U, V e W. Caso isso ocorra, 0 inversor sera

danificado ao ser ligado.
« Certifique-se de conectar os cabos terra do inversor e o0 motor nos eletrodos de aterramento.

Caso contrério, pode ocorrer chogue elétrico.
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(2) Verifique os terminais do circuito de controle e principais para curtos-circuitos
ou falhas de aterramento. Inversor

(3) Verifique se ha terminais, conectores e parafusos soltos.

&G LR L2S LT

(4) Verificar se o motor esta separado do equipamento mecanico.

(5) Certifique-se de que todos os interruptores de dispositivos conectados ao inversor
estdo desligados. Ligar o inversor com qualquer um desses interruptores estando
ligado pode causar uma operagdo inesperada do motor.

Fonte de

(6) Verifique se as medidas de seguranga foram tomadas em relagdo a escape do forca

equipamento. Certifique-se também de que todos os dispositivos de protecao

estdo em ordem para evitar ferimentos. i ~ L
P Figura 4.2 Conexao dos Terminais de

Circuitos principais

413 Acionamento e Verificagao

A\ AVISO

« Certifique-se de montar a tampa frontal antes de Ligar o aparelho. Nao remova a tampa quando o inversor estiver ligar.
« Nao opere os botdes com as maos molhadas.

Caso contrario, pode ocorrer chogue elétrico.

O

Q
©

S

Ligue o aparelho e verifique os seguintes pontos. A seguir, um caso onde
nenhum dado de codigo de fungdo foi alterado dos padrdes de fabrica.

(1) Verifique se o monitor LED apresenta 0.00 (que indica que a
frequéncia de referéncia ¢ de 0 Hz) esta piscando. Ver Figura 4.3

Se o monitor de LED estiver apresentando qualquer niimero exceto
0.00, pressione a tecla & & para definir 0.00.

HOLOW O OANVY3dO

(2) Verifique se os ventiladres de refrigeracdo embutidas estdo
girando.

(Inversores de 2 HP ou inferior ndo sdo equipados com ventoinhas)

Figura 4.3 Indicagéo no monitor de LED de LCD apoés
o acionamento

41.4 Trocando entre Modos de Acionamento LD, MD e HD

A série de inversores FRENIC-MEGA ¢ aplicavel a trés classificagdes - Carga Leve (LD) para aplicagdes de carga leve, Carga Média

(MD) para cargas médias e Carga Pesada (HD) para as cargas pesadas. (O modo de MD esta disponivel para inversores de 150 HP a 800
HP, com entrada trifasica 460 V).

Nota: Para 7,5 HP e menor, quando o modo de LD ¢ selecionado, a especificagdo do modo HD se aplica.

Dados Modo de L . - , Capacidade de Frequéncia

do F80 Acionamento Aplicacao Nivel de Corrente Nominal Continua Sobrecarga Méxima
1 Modo LD (Carga Cargas Leves Aciona um motor cuja capacidade é a mesma do 120% para 1 120 Hz

Leve) inversor. min.

Modo MD (Carga Cargas Apiona um motor cuja capacidafle ¢ a mesma do 150% para 1
2 Média) Médias inversor ou reduz a classificagdo de um motor min. 120 Hz
em um nivel da capacidade do inversor.
0,

0 Modo HD (Carga Cargas Reduz a classificagdo do motor em um ou dois 150$i1131ara ! 500 Hz

Pesada) Pesada niveis da capacidade do inversor. o

200% para 3 s

Alterar para o modo de MD/ HD aumenta a capacidade de sobrecarga (%) contra o nivel de corrente continua de até¢ 150%, mas necessita
a reduc@o do motor em uma ou duas classes da capacidade do inversor.

Para o nivel de corrente nominal, consultar o capitulo 8 “ESPECIFICACOES.”
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O modo LD/MD do inversor esta sujeito a restrigdes na faixa de configuracdo dos dados de cddigo da fungdo e processamento interno de
acordo com a tabela abaixo.

Limite Maximo:
500 Hz

Codigos
de Nome Modo LD Modo MD Modo HD Comentarios
Funcdo
Frenagem CC Alcance da
F21* (Nivel de Alcance da Configuragao: 0 a 80%: Configuragdo: 0 a
Frenagem) 100%:
Alcance da
Configuragao: Alcance da
0,75 a 16 kHz Configuragio: If\Io HZlOdr? LD/MD, umeal(zir
ora de faixa, se especificado,
d (0.5 a 30 HP) Alcance da 0,752 16 kilz muda automaticamente para o
F26 (Slgrlz:lqu(f‘):rffiztgf) 0,75 a 10 kHz Configuragdo: (0,5 100 HP) méximo valor permitido no
LD.
Transportador) (40 a 100 HP) 0.75 a2 kHz 0,75 a 10 kHz modo
0,75 a 6 kHz (150 a 800 HP) (125 a 800 HP)
(125 2900 HP) 0,75 a 6 kHz
0.75 a4 kHz (900 ¢ 1000 HP)
(1000 HP)
Alternar o modo de
acionamento entre LD, MD e
F44 | Limitador de Valor Inicial: 130% | Valor Inicial: 145% | Valor Inicial: 160% | 1D com o cdigo de funcao
Corrente (Nivel) F80 inicializa automaticamente
os dados F44 para o valor
especificado a esquerda.
Alcance da~ No modo LD/MD, caso a
Frequéncia Alcance da Configuragdo: 25 a 500 Hz Configuragdo: 252 | frequéncia maxima exceda 120
FO3* i . foi 500 Hz Hz, a frequéncia real de saida ¢
Maxima Limite Maximo: 120 Hz

internamente limitada para 120
Hz.

Indicagéo de
Corrente e Saida

Com base no nivel
nominal e corrente
para o modo LD

Com base no nivel
nominal e corrente
para o modo MD

Com base no nivel
nominal e corrente
para o modo HD

Mesmo mudando para o modo MD/HD n#o ¢ possivel alterar automaticamente a capacidade nominal do motor (P02*), por isso configure
os dados P02* para que eles sejam compativeis com a classificacdo do motor de acordo com a necessidade.

Nota: Para 7,5 HP e menor, quando o modo de LD ¢ selecionado, a especificagdo do modo HD se aplica.

415

O FRENIC-MEGA suporta o seguinte controle de acionamento do motor.

Selecionando um controle de acionamento do motor desejado

Classe de
Dados . Controle | Feedback de Controle de -
Fa2 Controle do Acionador Basico Velocidade Affqntrole de Velocidade Outras restrigdes
cionamento
Controle V/f Controle de
0 Com compensagdo de Frequéncia —
deslizamento inativo q
| Controle \D/;:r:?rr;aill de Torque Desativar V/E Controle de .
AmIco Frequéncia com
Controle V/ f: Controle compensagio de
2 Com compensagao de V/E deslizamento —
deslizamento ativo
Controle V/f Frequéncia
3 Com sensor de velocidade frgzl‘éigi ng Maxima 200 Hz
Controle Vetorial de Torque Ativar PG V/f regulac}lor automatico
4 Dindmico com Sensor de de velocidade (ASR)
Velocidade
Frequéncia
5 Controle Vetorial sem Sensor Velocidade w/o PG Contr(_)le de Ma.xlma, 120 Hz
de Velocidade Controle Estimada Velocidade Indlsponlvel para
vetorial Com regulador inversores de
automatico de modo MD.
Controle Vetorial com Sensor . velocidade (ASR) Frequéncia
6 de Velocidade Ativar W/ PG Maxima 200 Hz
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B Controle V/f com compensagéo de deslizamento

Sob esse controle, o inversor controla um motor com a tensdo ¢ frequéncia de acordo com o padrdo V/ f especificado pelos codigos de
fungdo. Este controle desativa todos os recursos controlados automaticamente, como a compensagdo de deslizamento, por isso ndo ha
resultados imprevisiveis de flutuagdo de saida, permitindo a operagao estavel, com frequéncia de saida constante.

B Controle V/f sem compensagéo de deslizamento

Aplicar qualquer carga em um motor de indugdo causa um deslizamento de rotagdo devido as caracteristicas do motor, reduzindo sua
rotacdo. Primeiramente, a fungdo de compensacdo de deslizamento do inversor pressupde o valor de deslizamento do motor baseado no
torque do motor gerado e aumenta a frequéncia de saida para compensar a diminui¢do da rotagdo do motor. Isso impede que o motor
diminua a rotac@o, devido ao deslizamento.

Ou seja, esta fungdo ¢ eficaz para melhorar a precisdo de controle de velocidade do motor.

O valor da compensagado ¢ especificado pela combinacdo de codigos de fungdo P12 * (frequéncia de deslizamento nominal), P09 * (ganho
de compensagao de deslizamento para acionamento) e P11 * (ganho de compensacdo de deslizamento de frenagem).

H68 * habilita ou desabilita a fun¢do de compensagao de deslizamento de acordo com as condi¢des de acionamento do motor.

Condicdes de Acionamento do Motor Zona de Frequéncia de Acionamento do Motor
Dados *H68 Acelerag:éoN/ Velocidade Constante Frequéncia Base ou Acima da frequéncia base
Desaceleragdo inferior
0 Ativar Ativar Ativar Ativar
1 Desativar Ativar Ativar Ativar
2 Ativar Ativar Ativar Desativar
3 Desativar Ativar Ativar Desativar

B Controle Vetorial de Torque Dindmico

Para obter o torque maximo de um motor, este controle calcula o torque do motor para a carga aplicada e o usa para otimizar a tensao ¢ a
saida do vetor atual.

Selecionar este controle permite automaticamente o refor¢o de torque automatico e fungéo de compensagio de deslizamento.

Este controle ¢ eficaz para melhorar a resposta do sistema a perturbagdes externas, como flutuagdes de carga, bem como a precisdo do
controle de velocidade do motor.

Observe que o inversor pode ndo responder a uma flutuagdo de carga rapida uma vez que este controle ¢ um circuito de controle aberto V/
que ndo realiza o controle de corrente, ao contrario do controle vetorial. As vantagens deste controle incluem torque maximo maior por
corrente de saida de que o controle vetorial.

B V/fcom Sensor de Velocidade

Aplicar qualquer carga em um motor de indugdo causa um deslizamento de rotagdo devido as caracteristicas do motor, reduzindo sua
rotagdo. Sob o controle V/ f com sensor de velocidade, o inversor detecta a rotagdo do motor usando o codificador montado no eixo do
motor e compensa a diminuigdo da frequéncia de deslizamento pelo controle PI para coincidir com a rotagdo do motor com a velocidade
comandada. Isto melhora a precisdo do controle da velocidade do motor.

B Controle Vetorial de Torque Dindmico com Sensor de Velocidade

A diferencga entre o “controle V/f com sensor de velocidade”, mostrado acima ¢ para calcular o torque do motor para a carga aplicada e
usa-lo para otimizar a tensdo e a saida de corrente vetorial para obter o torque maximo de um motor.

Este controle ¢ eficaz para melhorar a resposta do sistema a perturbagdes externas, como flutua¢des de carga, bem como a precisdo do
controle de velocidade do motor.

B Controle Vetorial sem Sensor de Velocidade

Esse controle calcula a velocidade do motor com base na tensdo de saida do inversor e a corrente para usar a velocidade estimada para
controle de velocidade. Ele também decompde a corrente de acionamento do motor para os componentes de excitacdo de torque e corrente,
e controla cada um desses componentes no vetor. Nio é necessaria nenhuma placa de interface de PG (gerador de pulso). E possivel obter a
resposta desejada, ajustando as constantes de controle (constantes de PI) usando o regulador de velocidade (regulador de PI).

O controle que regula a corrente do motor exige uma determinada margem de tensdo entre a tensdo que o inversor pode emitir e a tensdo
induzida do motor. Normalmente, um motor de uso geral ¢ concebido de forma que a tensdo corresponda a poténcia comercial. Portanto,
sob o controle, ¢ necessario suprimir a tensdo nos terminais do motor para o nivel mais baixo, a fim de assegurar a margem de tensido
necessaria.

No entanto, o acionamento do motor com a tensdo nos terminais do motor suprimida para o nivel mais baixo ndo pode gerar o torque
nominal mesmo se a corrente nominal inicialmente prevista para o motor ¢ aplicada. Para garantir que o torque nominal, ¢ necessario
aumentar a corrente nominal. (Isso também se aplica ao controle vetorial com sensor de velocidade.)

Esse controle ndo estd disponivel para inversores no modo MD, por isso ndo defina dados F42 para “5” nesses inversores.

4-4

O
Q
©
A

HOLOW O OANVY3dO



B Controle Vetorial com Sensor de Velocidade

Este controle exige um PG (gerador de pulsos) opcional e uma placa de interface de PG opcional para ser montado no eixo de um motor e
de um inversor, respectivamente. O inversor detecta posi¢do de rotagdo do motor e a velocidade dos sinais de feedback de PG e os usa para
controle de velocidade. Além disso, ele decompde a corrente de acionamento do motor para os componentes de excitagdo de torque e
corrente, e controla cada um desses componentes no vetor.

E possivel obter a resposta desejada, ajustando as constantes de controle (constantes de PI) usando o regulador de velocidade (regulador de
PI). Este controle permite o controle de velocidade com maior precisdo e uma resposta mais rapida que o controle vetorial sem sensor de
velocidade.

o
{{ Nota - . . A .
Uma vez que a compensacao de deslizamento, controle vetorial de torque dindmico, e controles vetoriais com/ sem

sensor de velocidade usam parametros do motor, as seguintes condi¢des devem ser cumpridas; caso contrario, o
desempenho do controle total ndo pode ser obtido.

® Somente um motor deve ser controlado por inversor.

® Parametros do Motor P02*, P03*, PO6* a P23*, P55* e P56* devem ser adequadamente configurados ou
ajustados automaticamente (P04*).

® A capacidade do motor para ser controlado deve ser dois ou mais niveis menor do que o do inversor sob o
controle vetorial de torque dindmico; ele deve ser o mesmo que o do inversor sob o controle vetorial, com/ sem
o sensor de velocidade. Caso contrario, o inversor ndo pode controlar o motor, devido a diminuigao da
resolucdo de deteccao de corrente.

® A distancia do cabeamento entre o inversor e motor deve ser 164 pés (50 m) ou menos. Se for superior, o
inversor ndo pode controlar o motor, devido a corrente de fuga que flui através de capacitancia perdida para o
ch@o ou entre os cabos. Especialmente, inversores de pequena capacidade, cuja corrente nominal também ¢
pequena pode ser incapaz de controlar o motor corretamente, mesmo quando o cabeamento ¢ inferior a 164 pés
(50 m). Nesse caso, certifique-se de que o comprimento dos cabos seja mais curto possivel ou use um fio com
pequena capacitancia parasita (por exemplo, cabo colocado de modo frouxo) para minimizar a capacitancia
parasita.

B Comparagéo de Desempenho para controles de acionamento (resumo)

Cada controle de acionamento possui vantagens e¢ desvantagens. A tabela seguinte compara os controles de acionamento, mostrando seu
desempenho relativo em cada caracteristica.

Selecione o que mostra alto desempenho nas caracteristicas que sdo importantes em suas maquinas. Em casos raros, o desempenho
apresentado abaixo ndo pode ser obtido devido a varias condigdes, incluindo as caracteristicas do motor ou a rigidez mecénica. O
desempenho final deve ser determinado pelo ajuste do sistema de controle de velocidade ou outros elementos com o inversor sendo ligado
a maquina (carga). Caso haja alguma davida, entre em contato com seu representante Fuji Electric.

. Precisdo Resposta
Dad EStabc;leade do do Torque Perturbagado Controle Precisdo de
ados | Controle do Acionador . Controle Controle P de
*F42 Frequéncia de de Méximo de Carga Corrente Torque
de Saida Velocidade | Velocidade
Controle V/f com
0 compensagio de @ — — @ — — A
deslizamento
Controle Vetorial de
1 Torque Dinamico A A A @ A @)
Controle V/f sem
2 compensagdo de A A A @ A - A
deslizamento
Controle V/f com
3 Sensor de Velocidade A @ O @ A A
Controle Vetorial de
4 Torque Dindmico com A @ O @ A — O
Sensor de Velocidade
Controle Vetorial sem
5 Sensor de Velocidade A O O A ©) @ O
Controle Vetorial com
6 Sensor de Velocidade A @ @ A @ @ @
Simbolos relativos ao desempenho © . Excelente, O: Bom, A\:Eficaz, A:Menos Eficaz, —: Ineficaz
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4.1.6 Configuragoes basicas do cédigo de fungao <1 >

Operar um motor de especificagdo HP (“alta poténcia”) sob controle V/f (F42* = 0 ou 2) ou controle vetorial de torque dinamico (F42* =
1) requer a configurac@o dos seguintes codigos de funcao basicos. (Veja a figura 4.1 na pagina 4-1.)

Configure os codigos de fungao listados abaixo de acordo com as especificagdes de poténcia do motor e da concepgao técnica do
maquinario. Para encontrar as especificagdes de poténcia do motor, verifique as indicagdes impressas na placa de identificagdo. Para
informagdes sobre a concepcao técnica do seu maquinario, converse com os engenheiros do sistema.

Para detalhessobre como modificar os dados do codigo de fungdo, consulte o capitulo 3, secdo 3.4.2
“Configurando os codigos de fungdo -- Menu #1 “Configuragdo dos dados “--.”

Cédigo da - =
Funggéo Nome Dados do Codigo de Fungéao Configuragao de fabrica
FOY* Frequéncia base 1 Poténcia do motor 60 Hz
FI5* Tensdo nominal na (impressa na placa de identificacdo do 230/460 V
frequéncia base 1 motor)
P ag * Selecdo Motor 1 1: Caracteristica 1 do motor (Motores de 1: Caracteristica 1 do motor (Motores
e O (@)
poténcia HP) de poténcia HP) Q
PL7* Motor 1 (Capacidade Capacidade do motor conectado Capacidade nominal aplicada do ©
nominal) motor '
FO7* Frequéncia maxima 1 Concepgao técnica do maquinario 60 Hz
07 Tempo de aceleragio 1 (Nota) Para realizar um teste no motor, - 40 HP ou abaixo 6,00 (s) o
(Nota) aumente os valores de modo que eles sejam | 50 HP ou acima: 20,00 (s) o
Fo5 Tempo de desaceleragao 1 maiores que os da concepgdo tecnica do 40 HP ou abaixo: 6,00 (s) ;
(Nota) maquinario. Se o tempo especificado for 50 HP ou acima: 20,00 (s) z
curto, o inversor pode néo operar o motor ’ 8
corretamente. o
=
Depois de ter feito a configuragdo acima, inicialize o motor 1 com o codigo de fungdo (HO3 = 2). Os parametros do motor PO1*, PO3*, 9|
P06* a P23*, P53* a P56* e H46 serdo atualizados automaticamente. fe)
A

“— Ao configurar o cédigo de fungdo P02*, leve em consideragdo que alterar os dados de P02* atualiza
automaticamente os codigos de fungdo P03*, P06* aP23*, P53* aP56* e H46.

A poténcia do motor deve ser especificada corretamente quando for realizado o arranquede torque automatico,
monitoramento do calculo de torque, economia de energia automatica, limitagdo de torque, desaceleragao
automatica (controle antirregenerativo), busca automatica da marcha lenta do motor, compensagao de
deslizamento, controle vetorial de torque, controle de inclinagdo ou parada por sobrecarga.

Se em alguns dos seguintes casos o controle completo do desempenho ndo puder ser obtido do inversor porque os
parametros do motor diferem dos padrdes de fabrica, realize o ajuste automatico. (Veja a se¢do 4.1.7.)

* O motor a ser operado ndo ¢ um produto padrao.
* A distancia do cabeamento entre o inversor ¢ o motor ¢ muito longa (geralmente de 20 metros ou mais)

¢ Ha um reator inserido entre o inversor € o motor.
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Configuragoes basicas do codigo de fungao e ajuste <2 >

Sob o controle V/f (F42* = 0 ou 2) ou controle vetorial de torque dindmico (F42*=1), qualquer um dos proximos casos requer a
configuragdo basica dos codigos de fun¢do mostrados abaixo e ajuste automatico(Veja a figura 4.1 na pagina 4-1.)

- Operando um motor ndo-padrao

- Operando um motor de poténcia HP, dado que a distancia do cabeamento entre o inversor e o motor € longa ou ha um reator conectado.

Configure os codigos de fungdo listados abaixo de acordo com a poténcia do motor e a concepgao técnica do seu maquinario. Para a
poténcia do motor, verifique as indicagdes impressas na placa de identificagdo. Para a concepgao técnica do seu maquinario, converse
com os engenheiros do sistema.

L Para detalhes sobre como modificar os dados do codigo de fungdo, consulte o capitulo 3, Se¢do 3.4.2 “Configurando os codigos de

fungdo — Menu #1 “Configuragdo dos dados “--”

C?S;%gode Nome Dados do cédigo de fungdo Padrdo de fabrica
FoY* Frequéncia base 1 Poténcia do motor (impressa na placa de | 60 Hz
FO5* Tensdo nominal na identificagdo do motor) 230/460 V
frequéncia base 1
P Lo Motor 1 (Capacidade Capacidade nominal aplicada
nominal) do motor
PU7* Motor 1 (Corrente nominal) Corrente nominal aplicada do
motor
FO7* Frequéncia méaxima 1 Concepgao técnica do maquinario 60 Hz
£07 Tempo de aceleragdo 1 (Nota) Para realizar um teste no motor,  [~40 HP ou abaixo: 6,00 (s)
(Nota) aumente 0s valores de modo que ?les 50 HP ou acima: 20,00 (s)
FO8 Tempo de desaceleragio 1 | SCJjam Malores que os da concepgdo 40 HP ou abaixo: 6,00 (s)
(Nota) técnica do maquinario. S.e o tempo 50 HP ou acima: 20,00 (s)
especificado for curto, o inversor pode
ndo operar 0 motor corretamente.
@ Not . . .
2% Ao acessara fungdo P02*, leve em considerag@o que alterar os dados de P02* atualiza automaticamente os dados

dos codigos de fungdo P03*, PO6* a P23*, P53* a P56* e H46.

B Procedimento de ajuste

(1) Selegdo do tipo de ajuste

Verifique a situagdo do maquinario e selecione “Ajuste com o motor parado (P04*=1) ou “Ajuste com o motor funcionando (P04*=2).”
Para este ultimo, ajuste os tempos de aceleragdo e desaceleragao (FO7 e FO8) e especifique a direcao de rotagdo que seja igual a diregao

de rotagdo do maquinario.

Dados Tipo de ajuste

Parametros do motor a serem

Ajuste

Selecione sob as seguintes

P04* ajustados condi¢des
1 Ajuste enquanto o Resisténcia primaria (%R1) (P07%*) Ajuste com motor parado. Nao € possivel girar o
motor para Reatancia de fuga(%x) (P08*) motor
Frequéncia de deslizamento nominal
(P12%)
%X Fator de corregdo 1 ¢ 2 (P53* e
P54%)
2 Ajuste com o motor Corrente sem carga (P06*) Ajuste 0 %R1 e %X como | E possivel girar o motor em
girando sob controle Resisténcia primaria (%R1) (P07*) motor parado. seguranga.
V/f Reatancia de fuga (%X) (P08*) Ajuste a corrente sem carga | Note que deve-se aplicar

Frequéncia de deslizamento nominal
(P12%)

Fatores de saturagdo magnética 1 a 5
Fatores de extensdo de saturagdo
magnética “a” a “c” (P16* a P23¥)
%X Fator de corregdo 1 e 2 (P53* e
P54%)

e o fator de saturagdo
magnética com o motor
funcionando a 50% da
frequéncia base.

Ajuste a frequéncia
nominal de deslizamento
com o motor parado.

um pouco de carga durante
0 ajuste. Ajustar com carga
aplicada diminui a precisido
doo ajuste

Os resultados do ajuste dos pardmetros do motor serdo salvos automaticamente em seus respectivos codigos de fungdo. Se um ajuste
P04* ¢ feito, por exemplo, os resultados doo ajuste serdo salvos nos codigos P* (parametros de Motor 1)

(2) Preparagdo do maquinério

Realize as preparagdes corretas no motor e em sua carga, como o desencaixe da ctipula do motor e a desativagao dos dispositivos de

seguranga.

(3) Ajuste

Ajuste o codigo de fungdo P04* para “1” ou “2” e depois pressione a tecla “ conforme mostrado abaixo.
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(TR 1 - TUN :
1) Use as teclas'™'/ ™ para ajustar o codigo de fungéo P04 para “1”
0:1INAGCTIVE ou ‘2"
0~3
AVSSDATA ADJUS

Alfl\/.
2) Pressione a tecla' = = para selecionar o modo de ajuste. O

mm T=TUN inversor vai aguardar um comando de operagéo.
cINACTIVE

n.AT STOP

0~3

AV3DATA ADJUS

1!.!»’
NT'L

mm T—TUN 3) Insira um comando de operagao. (O padrao de fabrica de uma
fonte de comando de operagao ¢é “Keypad” (“Teclado”) (F02=0),

tAT=85TOP . -
entéo pressione a tecla™"'ou “(fe) para girar para frente ou em ré,
START BY RUM respectivamente. Para utilizar o comando de terminal FWD ou

COMMAND REV como um comando de operagao, altere os dados do cédigo 8
Comando de operagao de fungéo F02.) 'U
v ligado (ON) IS

—m — O ajuste comega com o motor parado. (Tempo maximo de ajuste:

M1—=TUN de 40 a 80 segundos).

1:AT=STOP 9
m
X
EXECUTING. : 4) Se P04*=2, apos o ajuste no passo (3) acima, o motor & Jz’
acelerado até aproximadamente 50% da frequéncia base e ai se 8
inicia o ajuste. Apds o término das medig¢des, o motor desacelera o
e para. (Tempo estimado de ajuste: Tempo de aceleragdo +20 a =
Fim do ajuste ~ o
75 segundos + Tempo de desaceleragao) 3
A

L 5) Se P04*=2, ap6s o motor desacelerar e parar no passo (4) acima,
mm 1T—TUN 0 ajuste continua com o motor parado (Tempo maximo de ajuste:

:AT=5TOP de 40 a 80 segundos)

CLOSE BY RUM
COMMAMD OFF

Comando de operagao
¥ desligado (OFF)

UM — [ o 6) Desligue (OFF) o comando de operagéo para completar o ajuste.
PO 7N (Se o comando de operagéo foi inserido pelo teclado ou pelo link
PO B[LRE *

de comunicagdes, ele se desligara automaticamente).

M1 —SLP DRV Ap0ds o término do ajuste, a fungdo subsequente aparecera.

AV2CODE SHIFT

B Erros de Ajuste

Um ajuste inadequado afetard negativamente o desempenho da operagdo e, no pior cenario, pode até mesmo causar oscilagido (“hunting”)
ou deterioracdo da precisdo. Portanto, se o inversor encontrar alguma anormalidade nos resultados do ajuste ou algum erro durante o
processo, ele ira exibir Er7 e descartara os dados de ajuste.

Abaixo estdo listadas algumas das possiveis causas que levam a erros de ajuste

Possiveis erros de ajuste Detalhes

Erro nos resultados de ajuste - Um desequilibrio na interfase da tensdo ou perda de fase na saida foi detectado.

- O ajuste resultou num valor de pardmetro anormalmente alto ou baixo devido a abertura do
circuito de saida.

Erro na corrente de saida Uma corrente anormalmente alta escapou durante o ajuste.

Erro de sequéncia Durante o ajuste, um comando de operagao foi desligado ou PARADO (forgado a parar),
BX (levado a parar), DWB (protegido da condensagdo da umidade) ou outro comando de
terminal similar foi recebido.

Erro devido a limitagao - Durante o ajuste, alguns dos limitadores de operacdo foram ativados.
- A frequéncia méaxima ou o limitador de frequéncia (alta) limitou a operagdo de ajuste.
Outros erros Ocorreu uma subtensdo ou outro tipo de incidente.

Se algum desses erros ocorrer, remova a causa do erro e faga o ajuste novamente ou consulte um representante da Fuji Electric.

( Nota N . , . . .
"= Naio execute o ajuste do motor com o filtro de saida a menos que o filtro seja exclusivamente do tipo reator. Um

erro de ajuste pode ocorrer se algum outro tipo de filtro for utilizado.
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A vibragdo que ocorre quando o acoplamento do motor esta estendido ¢ normal devido ao padrao de tensdo de
saida aplicado no ajuste. Nem sempre o ajuste resulta em erro, porém, faca o motor funcionar e verifique seu

estado de funcionamento.

41.8 Configuragoes basicas do cédigo de fungao e ajuste <3>

Operar um motor sob controle vetorial sem sensor de velocidade (F42*=5) ou com sensor de velocidade (F42*=6) requer um ajuste
automatico. (Veja a figura 4.1 na pagina 4-1.)

Configure os codigos de fungao listados abaixo de acordo com a poténcia do motor e as concepgdes técnicas do seu maquinario. Para a
poténcia do motor, verifique as indica¢des na placa de identificagdo. Para as concepgdes técnicas do seu maquinario, converse com 0s

engenheiros do sistema.

XY Para informagdes sobre como modificar os dados do cddigo de fungao, consulte o Capitulo 3, Segao 3.4.2 “Configurando os
codigos de fungdo — Menu #1 “Configuragdo de dados “- -”

C?S:l%gode Nome Dados do codigo de fungdo Padrao de fabrica
F Y Frequéncia base 1 Poténcia do motor (impressa na placa de 60 Hz
5% Tensdo nominal na identificagdo do motor) 230/460 V
frequéncia base 1
P Oo* Motor 1 (Capacidade Capacidade nominal
nominal) aplicada do motor
P L7+ Motor 1 (Corrente nominal) Corrente nominal
aplicadado motor
F o7 Frequéncia méaxima 1 Concepeao técnica do maquinario 60 Hz
77 Tempo de aceleragdo 1 ) 40 HP ou abaixo: 6,00 (s)
(Nota) (Nota) Para realizar um teste no motor, 50 HP ou acima: 20,00 (s)
F05 Tempo de desaceleracio 1 aumente os valores de modo que ?les 40 HP ou abaixo: 6,00 (s)
(Nota) S€jam malores que oS da concepgao 50 HP ou acima: 20,00 (s)
técnica do maquinario. Se o tempo
especificado for curto,
o inversor pode ndo operar o motor
corretamente.
@ Nota

Ao acessar a fungao P02*, leve em consideragdo que alterar os dados de P02* atualiza automaticamente os dados dos
codigos de funcdo PO3*, PO6* a P23*, P53* a P56* ¢ H46.

Especifique a tensdo nominal na frequéncia base (F05) no seu valor normal, embora o inversor controle o motor
mantendo a tensdo nominal (tensdo nominal na frequéncia base) baixa sob controle vetorial sem sensor de
velocidade. Depois do ajuste automatico, o inversor reduz automaticamente a tensdo nominal na frequéncia base.

B Procedimento de ajuste
(1) Selegdo do tipo de ajuste

Verifique a situagdo do maquinario e selecione “Ajuste com o motor parado (P04*=1) ou “Ajuste com o motor funcionando (P04*=2).”
Para este ultimo, ajuste os tempos de aceleragdo e desaceleragao (FO7 e FO8) e especifique a direcao de rotagao que seja igual a diregao
de rotagdo do maquinario.

—
Q-i‘i‘a Se a funcdo “Ajuste enquanto o motor esta funcionando sob controle vetorial (P04*=3)"ndo puder ser selecionada
devido a restri¢des no maquinario, consulte a Se¢éo “H Se o ajuste enquanto o motor estd funcionando nio puder
ser selecionado” na pagina 4-11.
Abreviacdo do controle de operagdo: “V/f’(Controle V/f),”sem PG” (controle vetorial sem sensor de velocidade),
¢ “w/PG” (controle vetorial com sensor de velocidade)
Controle de
Dados Tipo de Parametros do motor a serem . Selecione sob as operagao
. . Ajuste . .
PO4* ajuste ajustados seguintes condigdes yyf | sem | com
PG PG
1 Ajuste com o Resisténcia primaria (%R1) (P07*) Ajuste com motor parado. | Nao ¢ possivel girar o
motor parado Reatancia de fuga (%x) (P08*) motor
Frequéncia de deslizamento nominal S g
(P12%)
%X Fator de corregdo 1 e 2 (P53* e
P54*)
2 Ajuste com o Corrente sem carga (P06*) Ajuste 0 %R1 e %X com | E possivel girar o
motor Resisténcia primaria (%R1) (P07%*) o motor parado. motor em seguranga.
funcionando Reatancia de fuga (%X) (P08*) Ajuste a corrente sem Note que deve-se
A - . . S N
sob controle Frequéncia de deslizamento nominal carga e o fator de aplicar um pouco de
\% (P12%) saturagdo magnética com | carga durante o
Fatores de saturagdo magnética 1 a 5 o motor funcionando a ajuste. Ajustar com
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Fatores de extensdo de saturagdo
magnética “a” a “c” (P16* a P23%)
%X Fator de corregdo 1 ¢ 2 (P53* ¢
P54%)

50% da frequéncia base.
Ajuste a frequéncia
nominal de deslizamento
com o motor parado.

carga aplicada
diminui a precisdo do
ajuste

3 Ajuste com 0 Corrente sem carga (P06*) Ajuste 0 %R1 e %X com | E possivel girar o
motor Resisténcia primaria (%R1) (P07%*) o motor parado. motor em seguranga.
funcionando Reatancia de fuga (%X) (P08*)
sob controle Frequéncia de deslizamento nominal Ajuste a corrente sem Note que deve-se
vetorial (P12%) carga e o fator de aplicar um pouco de

Fatores de saturagdo magnética 1 a 5
Fatores de extenso de saturago
magnética “a” a “c” (P16* a P23%*)
%X Fator de corregdo 1 e 2 (P53* e

saturagdo magnéticacom
o motor funcionando a
50% da frequéncia base
duas vezes.

carga durante o
ajuste. Ajustar com
carga aplicada

diminui a precisdo do

P54*) ajuste

S: Ajuste disponivel incondicionalmente ; S*: Ajuste disponivel sob condigdes ; N: Ajuste indisponivel

Os resultados de ajuste dos parametros do motor serdo automaticamente salvos em seus respectivos codigos de funcdo. Se o ajuste P04*
for executado, por exemplo, os resultados de ajuste serdo salvos nos codigos P* (Parametros de Motor 1%)

(2) Preparacdo do maquinario

Execute as preparagdes apropriadas no motor e na sua carga, como o desengate do acoplamento do motor ¢ a desativagdo dos dispositivos
de seguranca.

O
Q
©
A

(3) Ajuste (Ajuste enquanto o motor estiver girando sob controle vetorial)

(i
Configure o codigo de fungdo P04* para “3” e depois pressione a tecla @ conforme mostrado abaixo.

o
bl
m
[EEEIM1 - TUN ?
1) Use as teclas &'/ para ajustar o codigo de fungéo P04 para %
D:INACTIVE ag v o
0~3 (o)
AVSDATA ADJUS g
; . =
Yy - 2) Pressione a tecla ® para selecionar o modo de ajuste. O bl
[TEIM1-TUN inversor vai aguardar um comando de operag&o.
2:AT—RUN 3) Entre com um comando de operagéo. (O padrao de fabrica de
B:aT-vECTOR uma fonte de comando de operagéo é “Keypad” (“Teclado”)
0~3 (rev)

_ = ; iPwo) _ (REV .
AVIDATA ADJUS (F02=0), entao pressione “~“ou “—“para girar para frente ou
p= de ré, respectivamente. Para utilizar o comando de terminal
! i FWD ou REV como um comando de operagéo, altere os
-m dados do cédigo de fungdo F02.) O ajuste se inicia com o
d = TLUN motor parado. (Tempo maximo de ajuste: de 40 a 75
3:AT-VECTOR

segundos).
START BY RUN
COMMAND
Comando de operagéo 4) Em seguida, o motor é acelerado a aproximadamente 50% da
y/igado (ON) frequéncia base e ai o ajuste comega. Apds o encerramento

das medig¢des, o motor desacelera até parar. (Tempo

estimado de ajuste: Tempo de aceleragado: + 20 a 75

segundos + o tempo de desaceleragao).

EXECUTING. . 5) Apods o motor desacelerar até parar como no passo (4) acima,
0 ajuste continua com o motor parado (Tempo maximo de
ajuste: de 20 a 35 segundos).

6) O motor é acelerado novamente até aproximadamente 50%
da frequéncia base e ai comeca o ajuste. Apos o
encerramento das medigdes, o motor desacelera até parar
(Tempo estimado de ajuste: Tempo de aceleragdo + 20 a 160
segundos + Tempo de desaceleragéo)

I 1 —TUN

3:AT—VECTOR

Fim do ajuste . . .
! 7) Apods o motor desacelerar até parar como no passo (6) acima,

L] o0 ajuste continua com o motor parado (Tempo maximo de
M1—=TUN ajuste: de 20 a 30 segundos.
3:AT—-VECTOR 8) Desligue (OFF) o comando de operagao para completar o

ajuste (se o comando tiver sido dado pelo teclado ou por um
link de comunicagéo, ele se desliga (OFF) automaticamente).
Depois de completar o ajuste, o cédigo de fungéo
subsequente é exibido.

CLOSE BY RUN
COMMAND OFF

Comando de operagao
desligado (OFF)
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AIM1-SLP DRV
| Avacope sHIFET

Aproximadamente 50% da frequéncia base.

® | ®

: P @ i : : @
9, accie2snecie S siacciesipEcie 2
Operacao de ajuste
« J >

 Nota

"~ O valor padrio do regulador de velocidade ¢ ajustado para baixo para prevenir a oscilagdo do seu sistema
(“hunting”). No entanto, pode ocorrer oscilagdo durante o ajuste devido as condi¢des do maquinario, causando
erro de ajuste (Er 7). Se ocorrer um erro de incompatibilidade de velocidade (EFE), cancele a funcéo de detecgao
de inadequagdo de velocidade (d23=0). Depois disso, execute o ajuste novamente.

B Se o ajuste enquanto o motor esta girando ndo puder ser selecionado

Se o ajuste enquanto o motor esta girando sob controle vetorial (P04*=3) ndo puder ser selecionado devido a restri¢des do maquinario,
execute a operagdo de ajuste com o motor parado (P04*=1)”, seguindo o procedimento abaixo. Comparada ao ajuste anterior, o mais
recente ird um desempenho bastante inferior na precisdo ou estabilidade do controle de velocidade. Execute testes suficientes com
antecedéncia conectando o motor a0 maquinario.

(1) Configuragdo dos dados
@  Especifique os dados F04*, FO5*, P02* e P03* de acordo com os valores de poténcia do motor indicados na placa de identificagio.

@ Especifique os pardmetros do motor (dados de P0O6* e de P16* até P23*) por meio da obtengdo dos valores apropriados informados
na ficha de informagdes do fabricante do motor. Para informagdes sobre como converter os dados da ficha de informagdes em dados
que possam ser inseridos como dados de codigo de fungdo, contate um representante da Fuji Electric.

@ Execute a operaciio de “ajuste com o motor parado (P04*=1).”

(2) Ajuste (Ajuste enquanto o motor para)
@  Ajuste o codigo de fungio PO4* para “1” e pressione a tecla @ .
@  Entre com um comando de operagio. A configuragio de fibrica de uma fonte de comando de operagio ¢ “Keypad” (“Teclado”)

(F02=0), entdo pressione 9 oy @para girar para frente ou de ré, respectivamente. Para utilizar o comando de terminal FWD ou
REV como um comando de operagio, altere os dados do codigo de fungao F02.)

® No momento em que um comando de operagdo é inserido, o ajuste comega com o motor parado (Tempo maximo de ajuste:
aproximadamente 40 segundos).

@  Desligue (OFF) o comando de operagio para completar o ajuste (se o comando tiver sido dado pelo teclado ou por um link de
comunicagao, ele se desliga (OFF) automaticamente).

Depois de completar o ajuste, o codigo de funcdo subsequente € exibido no teclado.



B Erros de ajuste

Um ajuste inadequado afetard negativamente o desempenho da operagdo e, no pior cenario, pode até mesmo causar oscilagio (“hunting”)
ou deterioracdo da precisdo. Portanto, se o inversor encontrar alguma anormalidade nos resultados do ajuste ou algum erro durante o
processo, ele ira exibir Er7 e descartara os dados de ajuste.

Abaixo estdo listadas algumas das possiveis causas que levam a erros de ajuste

Possiveis erros de ajuste

Detalhes

Erro nos resultados de ajuste

- Um desequilibrio na interfase da tensio ou perda de fase na saida foi detectada.
- O ajuste resultou num valor de pardmetro muito alto ou baixo devido a abertura do
circuito de saida.

Erro na corrente de saida

Uma corrente de saida muito alta escapou durante o ajuste.

Erro de sequéncia

Durante o ajuste, um comando de operagio foi desligado ou PARADO (forgado a parar),
BX (levado a parar), DWB (protegido da condensagdo da umidade) ou outro comando de
terminal similar foi recebido.

Erro devido a limitagdo

- Durante o ajuste, algum dos limitadores de operagao foi ativado.
- A frequéncia maxima ou o limitador de frequéncia (alta) limitou a operagdo de ajuste.

Outros erros

Ocorreu uma subtensao ou outro tipo de incidente.

Se algum desses erros ocorrer, remova a causa do erro e faca o ajuste novamente ou consulte um representante da Fuji Electric.

Nio execute o ajuste do motor com o filtro de saida a menos que o filtro seja do tipo reator. Um erro de ajuste

pode ocorrer se algum outro tipo de filtro for utilizado

A vibragdo que ocorre quando o acoplamento do motor esta estendido pode ser considerada normal devido ao
padrdo de tensdo de saida aplicado no ajuste. Nem sempre o ajuste resulta em erro, porém, faga o motor funcionar
e verifique seu estado de funcionamento.
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4.1.9

Configuragoes basicas do codigo de fungao <4>

Operar um motor sob controle vetorial sem sensor de velocidade (F42*=3) ou com sensor de velocidade (F42*=4) requer uma ajuste
automatico. (Veja a figura 4.1 na pagina 4-1.)

Configure os codigos de fungao listados abaixo de acordo com a poténcia do motor e as concepgdes técnicas do seu maquinario. Para a
poténcia do motor, verifique as indica¢des na placa de identificagdo. Para as concepgdes técnicas do seu maquinario, converse com 0s
engenheiros do sistema.

Para detalhes sobre como modificar os dados do cédigo de fungao, consulte o Capitulo 3, Se¢ao 3.4.2
“Configurando os codigos de fungdo — Menu #1 “Configuracdo de dados “- -”

C?S;%gode Nome Dados do cédigo de fungao Padrao de fabrica
F Y Frequéncia base 1 Poténcia do motor 60 Hz
FO5* Tensdo nominal na frequéncia base 1 (impressa na placa de identificagdo 230/460 V
do motor)
P og* Motor 1 (Capacidade nominal) 1: Caracteristica 1 do motor (Motores | 1: Caracteristica 1 do motor
de poténcia HP) (Motores de poténcia HP)
P Oo* Motor 1 (Corrente nominal) Capacidade do motor conectado Capacidade do motor
nominal aplicada
£ o7 Frequéncia méxima 1 Concepgdo técnica do maquinario 60 Hz
£07 Tempo de aceleragio 1 (Nota) (Nota) Para realizar um teste no motor, =40 'HPp ou abaixo 6,00 (s)
aumente , 50 HP ou acima: 20,00 (s)
Fi Tempo de desaceleragdo 1 (Nota) os \_/alores de modo que elef sejam 40 HP ou abaixo: 6,00 (s)
mailores que os da concepgao .
técnica do maquinario. Se o tempo 50 HP ou acima: 20,00 (s)
especificado for curto,
o inversor pode nio operar 0 motor
corretamente.
775 Entrada de feedback(Resolugdo de codificador | Contagem de pulsos para o 0400 (hex.)
de pulsos) codificador do motor
0400 hex. / 1024 P/R
% Entrada de contagem (Fator de contagem de Indice de redugio entre o motor e o 1
pulsos 1) codificador
777 Entrada de contagem (Fator de contagem de Velocidade do motor = Velocidade 1
pulsos 2) do codificadorx (d17) / (d16)

Depois de ter feito a configuragdo acima, inicialize o motor 1 com o codigo de fungdo (HO3 = 2). Os parametros do motor PO1*, PO3*,
PO6* aP23*, P53* aP56* e H46 serdo atualizados automaticamente.

@ Nota

"~ Quando configurar o cddigo de fungdo P02*, leve em consideragdo que alterar os dados de PO2* automaticamente
atualizam os codigos de fungdo P03*, PO6* a P23*, P53* a P56* ¢ H46.
A poténcia do motor deve ser especificada corretamente quando for realizado o arranque de torque automatico,
monitoramento do calculo de torque, economia de energia automatica, limitagdo de torque, desaceleragio
automatica (controle antirregenerativo), busca automatica da marcha lenta do motor, compensacao de

deslizamento, controle vetorial de torque, controle de inclinagdo ou parada por sobrecarga.

Se em alguns dos seguintes casos o controle completo da performance ndo puder ser obtido do inversor porque os
parametros do motor diferem do padrdo de fabrica, por isso realize o ajuste automatico. (Veja a se¢do 4.1.7.)

O motor a ser operado ndo ¢ um produto padrao.

A distancia do cabeamento entre o inversor ¢ o motor ¢ muito longa (geralmente de 20 metros ou mais)

Ha um reator inserido entre o inversor € 0 motor.




4110 Configuragdes basicas do codigo de fungao e ajuste <5>

Sob o controle V/f (F42* = 0 ou 2) ou controle vetorial de torque dindmico (F42*=1), qualquer um dos proximos casos requer a
configuragdo basica dos codigos de fun¢do mostrados abaixo e ajuste automatico (Veja a figura 4.1 na pagina 4-1.)

- Operando um motor ndo-padrao

- Operando um motor de poténcia HP, dado que a distancia do cabeamento entre o inversor e o motor € longa ou ha um reator conectado.

Configure os codigos de fungdo listados abaixo de acordo com a poténcia do motor e a concepgao técnica do seu maquinario. Para a
poténcia do motor, verifique as indicagdes impressas na placa de identificagdo. Para a concepgao técnica do seu maquinario, converse
com os engenheiros do sistema.

73R}

Para detalhessobre como modificar os dados do codigo de fungdo, consulte o capitulo 3, Segdo 3.4.2
“Configurando os cddigos de fungdo — Menu #1 “Configuragdo dos dados

C(%f;l%(gode Nome Dados do codigo de fungdo Padrao de fabrica
F Y Frequéncia base 1 Poténcia do motor 60 Hz
FO5* Tensdo nominal na frequéncia base 1 (impressa na placa de identificagdo do [730/460 Vv
motor)
P Oo* Motor 1 (Capacidade nominal) Capacidade nominal
aplicada do motor
P U7 Motor 1 (Corrente nominal) Corrente nominal
aplicada do motor
F 7% Frequéncia maxima 1 Concepgao técnica do maquinario 60 Hz
07 Tempo de aceleragio 1 (Nota) (Nota) Para realizar um teste no 40 HP ou abaixo 6,00 (s)
motor, aumente os valores de modo 50 HP ou acima: 20,00
que eles sejam maiores que os da (s)
£ Tempo de desaceleragio 1 (Nota) concepgao técnica do maquindrio. Se 74 Hp ou abaixo: 6,00 (s)
o tempo especificado for curto, 50 HP ou acima: 20.00
o inversor pode néo operar o motor (s) ’
corretamente.
075 Entrada de contagem (Resolugédo de Contagem de pulsos para o 0400 (hex.)
codificador de pulsos) codificador do motor
0400 hex. / 1024 P/R
V¥ Entrada de contagem (Fator de contagem de Indice de redugiio entre o motor e o 1
pulsos 1) codificador
777 Entrada de contagem (Fator de contagem de Velocidade do motor = Velocidade do | 1
pulsos 2) codificadorx (d17) / (d16)
( Nota

"= Quando acessar a fungdo P02*, leve em considerag¢do que alterar os dados de P02* automaticamente atualiza os

dados dos codigos de fungdo P03*, PO6* a P23*, P53* a P56* e H46.

B Procedimento de ajuste

(1) Selegéo do tipo de ajuste

Verifique a situagdo do maquinario e selecione “Ajuste com o motor parado (P04*=1) ou “Ajuste com o motor funcionando (P04*=2).”
Para este ultimo, ajuste os tempos de aceleracdo e desaceleracdo (FO7 e FO8) e especifique a direg¢do de rotagdo que seja igual a dirego

de rota¢@o do maquindrio.

I;%i?ks Tipo de ajuste Parametros do motor a serem ajustados Ajuste sesg?lﬁctleosn:oi%?g?es
Ajuste com o Resisténcia primaria (%R1) (PO7*) Ajuste com motor parado. | Nao é possivel girar o
1 motor parado Reatancia de fuga (%x) (P08*) motor
Frequéncia de deslizamento nominal (P12%*)
%X Fator de correcdo 1 e 2 (P53* e P54%)
Ajuste com o Corrente sem carga (P06%*) Ajuste 0 %R1 e %X com E possivel girar o
motor Resisténcia primaria (%R1) (PO7*) 0 motor parado. motor em seguranga.
funcionando sob Reatancia de fuga (%X) (P08%*) Ajuste a corrente sem Note que deve-se
controle V/f Frequéncia de deslizamento nominal (P12*) carga e o fator de aplicar um pouco de
5 Fatores de saturagdo magnética 1 a 5 saturagdo magnética com | carga durante o ajuste.
Fatores de extensdo de saturagdo magnética “a” a | o motor funcionando a Ajustar com carga
“c” (P16* a P23%) 50% da frequéncia base. aplicada diminui a
%X Fator de correcdo 1 e 2 (P53* e P54%*) Ajuste a frequéncia precisdo do ajuste
nominal de deslizamento
com o motor parado.

Os resultados de ajuste dos pardmetros do motor serdo automaticamente salvos em seus respectivos codigos de fungdo. Se o ajuste P04*
for executado, por exemplo, os resultados de ajuste serdo salvos nos coédigos P* (Parametros de Motor 1%)
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(2) Preparagdo do maquinério

Realize as preparagdes corretas no motor e em sua carga, como o desencaixe do acoplamento do motor e a desativa¢do dos dispositivos
de seguranca.

(3) Ajuste

Ajuste o codigo de fungdo PO4* para “1” ou “2” e depois pressione a tecla > conforme mostrado abaixo.

[EEEIM1-TUN

. T #
0: INACTIVE 1) Use as teclas (7> ™)1

para ajustar o cédigo de fungéo P04

0~3 “17 oy “9.
AVIDATA ADJUS parairoues
() ] 2) Pressione a tecla “** para selecionar o modo de ajuste.
m‘“ 1T=TUN O inversor vai aguardar um comando de operagao.

0:INAGTIVE
fH:aT-sTOP

0~3

AVSDATA ADJUS

3) Entre com um comando de operagao. (A configuragéo de

l ﬂ,f'_\ fabrica de uma fonte de comando de operacgéo é “Keypad”
-m” P— (“Teclado”) (F02=0), ent&o pressione kFE"::'ou 1= para girar
1 - AT=8TOP para frente ou de ré, respectivamente. Para utilizar o comando
de terminal FWD ou REV como um comando de operagao,
START BY RUN altere os dados do cadigo de fungéo F02.) O ajuste se inicia
COMMAND com o motor parado. (Tempo maximo de ajuste: De 40 a 75
Comando de operagéo ligado segundos).
(ON)
'MM T-TUN
:AT=85TOP
EXECUTING ' 4) Se P04* =2, depois da operacéo de ajuste acima, o motor é
. acelerado a aproximadamente 50% da frequéncia base e ai o
ajuste comega. Apds o encerramento das medigdes, o motor
desacelera até parar. (Tempo estimado de ajuste: Tempo de
) ) aceleragao: + 20 a 75 segundos + o tempo de desaceleragéo)
Fim do ajuste
mm = TUN
CAT—=STOP
CLOSE BY RUMNM 5) Se P04*=2, apds o motor desacelerar até parar como no
COMMAND OFF passo (4) acima, o ajuste continua com o motor parado
Comando de operagio (Tempo maximo de ajuste: de 40 a 80 segundos).
desligado (OFF) 6) Desligue (OFF) o comando de operagao para completar o
M1 — | o ajuste (se o comando tiver sido dado pelo teclado ou por um
PR IM 1 —%R 1 link de comunicagéo, ele se desliga (OFF) automaticamente).
roBLREL ¥ Depois de completar o ajuste, o cédigo de fungéo
NlEM1—SLP DRV subsequente é exibido.

AVSR2CODE SHIFT

B Erros de ajuste

Um ajuste inadequada afetara negativamente o desempenho da operagio e, no pior cenario, pode até mesmo causar oscilagdo (“hunting”)
ou deterioragdo da precisdo. Portanto, se o inversor encontrar alguma anormalidade nos resultados do ajuste ou algum erro durante o
processo, ele ira exibir Er7 e descartara os dados de ajuste.

Abaixo estdo listados algumas das possiveis causas que levam a erros de ajuste.

Possiveis erros de ajuste Detalhes

Erro nos resultados de ajuste - Um desequilibrio na interfase da tensdo ou perda de fase na saida foi detectada.
- O ajuste resultou num valor de pardmetro muito alto ou baixo devido a abertura do circuito de
saida.

Erro na corrente de saida Uma corrente de saida muito alta escapou durante o ajuste.

Erro de sequéncia Durante o ajuste, um comando de operagdo foi desligado ou PARADO (forgado a parar), BX
(levado a parar), DWB (protegido da condensagdo da umidade) ou outro comando de terminal
similar foi recebido.
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Erro devido a limitagao - Durante o ajuste, algum dos limitadores de operagao foi
ativado.

- A frequéncia maxima ou o limitador de frequéncia (alta)
limitou a operagao de ajuste.

Outros erros Ocorreu uma subtensdo ou outro tipo de incidente.

Se algum desses erros ocorrer, remova a causa do erro e faga o ajuste novamente ou consulte um representante da Fuji Electric.

( Nota N . , . . .
"= Naéo execute o ajuste do motor com o filtro de saida a menos que o filtro seja do tipo reator. Um erro de ajuste

pode ocorrer se algum outro tipo de filtro for utilizado.

A vibragdo que ocorre quando o acoplamento do motor esta estendido ¢ normal devido ao padrao de tensdo de
saida aplicado no ajuste. Nem sempre o ajuste resulta em erro, porém, faca o motor funcionar e verifique seu
estado de funcionamento.

4111 Operando o inversor para checagem da operagao do motor

A\ AVISO

Se o usuario configurar os codigos de fun¢do de maneira incorreta sem o completo entendimento deste manual de instrugdes e do
manual do usuario do FRENIC-MEGA, o motor podera girar com torque ou velocidade ndo permitido para a maquina.
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Isso pode resultar em acidentes ou lesdes.

Apos o término das preparacdes para a execugdo de testes conforme descrito acima, faga o inversor funcionar para verificar a operacao

do motor utilizando o procedimento seguinte.
/A CUIDADO

Se alguma anormalidade for encontrada no inversor ou no motor, pare a operacao imediatamente e investigue a causa consultando o
Capitulo 6, “SOLUCAO DE PROBLEMAS.”

HOLOW O OANVY3dO

Procedimento de teste

Ligue (ON) a alimentacao de energia e verifique se a frequéncia de referéncia 0,000 Hz esta piscando no monitor de LED.

. N - ~ . L .
Ajuste uma frequéncia baixa como 5 Hz utilizando as teclas \S Verifique se a frequéncia esta piscando no monitor de LED.

. PO | . A A e .
Pressione a tecla -~ para iniciar o motor para frente. Verifique se a frequéncia de referéncia ¢ exibida no monitor de LED.

. &P
Para parar o motor, pressione a tecla “—.

O]
@
®
@

< Pontos de verificagdo durante a execucdo do teste >
» Verifique se o motor esta operando para frente.
» Verifique se o giro acontece de maneira suave, sem ruido no motor ou vibragdo excessiva.

* Verifique se a acelerag@o e a desaceleracdo acontecem suavemente.

~ . . Fwol| .
Quando nao for encontrada nenhuma anormalidade, pressione a tecla “—-' novamente para comegar a operar o motor e depois aumente a
. N () [ (5 . .
frequéncia de referéncia utilizando as teclas “ ' =/ . Verifique os pontos acima novamente.

Se nenhum problema for encontrado, modifique os dados do codigo de fungéo novamente conforme descrito abaixo.
e
@D . L1 ~ . o . .
w2 Dependendo dos ajustes dos codigos de fungéo, a velocidade do motor pode variar inesperadamente até um nivel

muito alto e perigoso, particularmente sob controle vetorial com ou sem sensor de velocidade. Para evitar que isso

ocorra, esta disponivel a fungdo de limitagdo de velocidade.

Se o usudrio ndo estiver familiarizado com os ajustes do codigo de fungdo (exemplo: quando o usuario for operar
o inversor pela primeira vez), recomenda-se que o limitador de frequéncia (alta) (F15) e o controle de torque
(limite de velocidade ') (d23/d33) sejam usados. Ao comegar a operar o inversor, para assegurar um manuseio
seguro, primeiramente especifique valores pequenos para aqueles codigos de fungdes e aumente-os gradualmente
enquanto verifica a operag@o.

A funcgdo de limitagdo de velocidade serve como uma barreira para evitar velocidade excessiva e também como

um limitador de velocidade sob o controle de torque. Para informagdes sobre a fungdo de limitagdo de velocidade,
consulte 0 manual do usuario FRENIC-MEGA.
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< Modificagdo do dados de cddigo de fungdo do controle do motor>

Modificar os dados atuais de codigo de fungdo as vezes pode resolver um torque insuficiente ou um incidente de sobrecorrente. A
tabela abaixo lista os principais codigos de fungéo a serem avaliados. Para maiores detalhes, consulte o Capitulo 5 “CODIGOS DE
FUNCAOQO” e o Capitulo 6 “RESOLUCAO DE PROBLEMAS.”

Controle de
Codigo d Lo . N acionamento
odigo de Nome Principais pontos de modificagao
fungao VIE PG |sem |com
V/f| PG | PG
Se o limitador de corrente for ativado devido a um tempo de
£ 07 Tempo de aceleragdo 1 aceleracdo curto e uma corrente de acionamento alta, prolongue o S|{S|S|S
tempo de aceleracdo.
) Tempo de desaceleracdo | Se uma queda de sobretensdo ocorrer devido a um tempo de s|lslsls
/ 1 desaceleragdo curta, prolongue o tempo de desaceleragao.
Se o torque do motor de partida estiver com defeitos, aumente o torque
£ 79 * | Torque de arranque 1 de arranque. Se o motor sem nenhuma carga estiver super-excitado, S|S|N]|N
diminua o torque de arranque.
Limitador de corrente Se a fungdo de prevengdo de travamento estiver ativada pelo limitador
£ oy (Seleg@o de modo) de corrente durante a acelera¢do ou desaceleragdo, aumente onivelde | S | S | N | N
operacao.
Motor 1
J (Ganho de compensacdo | Para compensagao de inclinagdo excessiva durante o acionamento,
£ o9 * P s ) . . S|IN|S|N
de inclinagdo para o diminua o ganho; para insuficientes, aumente o ganho.
acionamento)
Motor 1
(Ganho de compensacdo | Para compensagao de inclinagdo excessiva durante a frenagem,
-y P s . . S|IN|S|N
de inclinagdo para a diminua o ganho; para insuficientes, aumente o ganho.
frenagem)
Ganho de amortecimento
. | de flutuagdo da corrente Se o motor vibrar devido a flutuagéo da corrente, aumente o ganho de
H &0 * . ~ S|S|N|N
de saida 1 (Para o motor | supressdo.
D

S: Modificacdo eficaz N: Modificacdo ineficaz

LTS

Se os problemas persistirem sob “controle de V/f com sensor de velocidade”, “controle dindmico de vetor de torque com sensor de
velocidade”, ou “controle de vetor com/sem sensor de velocidade”, entdo mofidifue os seguintes dados de codigo de fungio.

Os controles de acionamentos mencionados acima usam um controlador de PI para controle da velocidade. As vezes constantes de PI

devem ser modificadas devido a inércia da carga. A tabela abaixo lista os principais itens de modificagdo. Para maiores detalhes,
consulte o Capitulo 5 “CODIGOS DE FUNCAO” e o Capitulo 6 “SOLUCAO DE PROBLEMAS.”

Cadigo
de Nome Pontos principais de modificagdo
funcgdo
Controle da velocidade 1 . .
. Se uma ultrapassagem excessiva ocorrer para uma mudanga de comando de velocidade,
7 77 * | (Filtro de comando da
. aumente a constante de filtro.
velocidade)
Controle da velocidade 1 Se ondulagdes forem sobrepostas no sinal de detec¢do de velocidade de modo que o ganho
7 77 * | (Filtro de deteccdo de do controle da velocidade ndo possa ser aumentado, aumente a constante de filtro para obter
velocidade) um ganho maior.
p 3 * Controle da velocidade 1 | Se oscilagdo indesejada (hunting) for causada no motor de controle da velocidade, diminua
< P (Ganho) o ganho. Se a resposta do motor for baixa, aumente o ganho.
Controle da velocidade 1 . .
b
0 oY I (Tempo integral) Se a resposta do motor for lenta for lenta, diminua o tempo integral.




4.1.12 Preparagao para operacgao pratica

Apos verificar o funcionamento normal do motor com o inversor em um teste de funcionamento, conecte 0 motor a0 mecanismo e
realize a fiagdo para operagdo pratica.

(1) Configure os codigos de funcédo relacionados a aplicacdo que opera 0 mecanismo.

(2) Verifique a interface com os circuitos periféricos.

1) Alarme de simulagao

Gere um alarme de simulag@o ao pressionaras “teclas @ + @“ no teclado por 5 segundos ou mais e verifique a sequéncia
de alarme. O inversor deve parar e emitir um alarme de sinal de saida (para qualquer falha).

2) Julgamento da vida 1til do capacitor de barramento de conexdo CC

Quando o teclado de multiplas fungGes € usado, € necessario configurar o nivel de referéncia de julgamento a ser aplicado
para o julgamento da vida 1til do Capacitor de barramento de conexdo CC.

Quando o teclado ¢ usado, a mesma configuragéo ¢ necessaria para julgar a vida util do Capacitor de barramento de conexao
CC sob condigdes de operagdo pratica.

Para maiores detalhes, consulte o Capitulo 7 “MANUTENCAO E VERIFICACAO.”
3) Verificag@o de Entrada/Saida (1/0)
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Verifique a inferface com os periféricos usando o Menu 4 “Verificagdo de Entrada/Saida (I/0)” no teclado em modo de
programagao. Para maiores detalhes, consulte o Capitulo 3 “OPERACAO USANDO O TECLADO.”

4) Ajuste de entrada analogica

Ajuse as entradas analogicas nos terminais [12], [C1] e [V2] usando os cddigos de fungdo relacionados a compensagio, filtro
e ganho que minimizam os erros de entrada analégicos. Para maiores detalhes, consulte o Capitulo 5 “CODIGOS DE
FUNCAO.”

5) Calibragem da saida [FM]

HOLOW O OANVY3dO

Calibre a escala total do medidor analégico conectados aos terminais [FM1] e [FM2], usando a tensdo de referéncia

equivalente a +10 VDC. Para produzir a tensdo de referéncia ¢ necessario selecionar o teste de saida analégica com o
(F31/F35 = 14).

6) Apagamento do histdrico de alarme

Apague o historico de alame salvo durante a configuracdo do sistema com o codigo de fungdo (H97 = 1).

( Nota o . - . ~
"~ Dependendo da situacdo da operacdo pratica, pode ser necessario modificar as configuragdes do torque de

arranque (F09%*), tempos de aceleragdo/desaceleragdo (FO07/F08) e o controlador PI para o controle de velocidade
sob o controle de vetor. Confirme os dados de codigo de func¢ao e modifique-os apropriadamente.
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4.2 Operagoes Especiais

4.2.1 Deslocando (mover calmamente) o motor
Para comegar a operagdo de deslocamento, realize os seguintes procedimentos.
(1) Faga o inversor ficar pronto para o deslocamento

1) Mude o inversor para o0 Modo de funcionamento (vide Se¢d03.2).

2) Pressione as “teclas @ + 5 simultaneamente (quando a fonte do comando de funcionamento for o “Teclado” (F02 =0, ,
ou 3). O indicador em baixo, acima do indice “JOG” se torna LIGADO no monitor de LCD.

@ Not . . : .
(o, O cadigo de fungdo C20 especifica a frequéncia de deslocamento. H54 e H55 especifica a aceleragio e

tempos de desacelerag@o para o deslocamento, respectivamente. Esses trés codigos de fungao séo exclusivos
para a operagdo de deslocamento. Especifique cada dado de codigo de fungao, se necessario.

* Usando o interruptor de comando de terminal JOG (“Pronto para jogging (deslocamento)”) entre o estado de
operacdo normal e o estado de pronto para o deslocamento.

* Trocar entre o estado de operagdo normal e estado de pronto para jogging (deslocamento) é possivel apenas
se o inversor for parado.

(2) Comegando o deslocamento

Pressione a tecla @ ou @ para continuar o jogging (deslocamento) do motor. Solte a tecla para desacelerar o motor até parar.

(3) Tirando o inversor do estado de pronto para jogging (deslocamento) e voltando para o estado de operagdo normal.

Pressione as “teclas @ + & simultaneamente. O indicador abaixo, acima do indice “JOG” se torne desligado (OFF) no monitor
de LCD.

4.2.2 Modos remotos e locais

O inversor ¢ alternavel entre os modos remotos e locais. No modo remoto que se aplica a operagdo normal, o inversor é conduzido para
baixo do controle de configuragio dos dados estabelecidos nele, enquanto que em modo local que se aplica a operagdo de manutengao, é
separada do sistema de controle e ¢ conduzido manualmente sob o controle do teclado.

* Modo remoto: As fontes de comando de velocidade e funcionamento sdo determinadas pelos sinais de troca de fonte, inclusive os
codigos de funcdo, sinal de troca 2/1 de comando de funcionamento, e sinal de operagdo de conexdo de
comunicagdes. O teclado ndo pode ser usado como uma fonte de comando.

* Modo local: O teclado ¢ habilitado como uma fonte de comando de velocidade e funcionamento, independentemente das
configuragdes especificadas pelos codigos de fungdo. O teclado tem preferéncia sobre o sinal de troca 2/1 de
comando de funcionamento, o sinal de operacdo de conex@o de comunicacdo ou outras fontes de comando.

A tabela abaixo lista as fontes de comando de funcionamento usando o teclado em modo local.

Data para Fonte de comando de Descricio
F02 funcionamento ¢
0 Teclado Habilita as teclas @2, '@, e 9 para que o motor funcione nas dire¢des
1 Comando de terminal FWD ou para frente e reversa e para o motor.
VER
. ~ ~y

2 Teclado (Diregao para frente) Habilita as teclas &% e £ para que o motor funcione nas dire¢des para
frente e para para-lo. Nao ¢ possivel que o motor funcione na direcdo
reversa.

3 Teclado (Diregdo reversa) Habilita as teclas = e € para que o motor funcione nas dire¢des reversa e
para para-lo. Ndo é possivel que o motor funcione na dire¢do para frente.

Ao segurar a tecla @ por pelo menos um segundo troca-se entre os modos remoto e local.

O modo pode também ser trocado por um sinal digital externo de entrada. Para habilitar a troca, vocé precisa atribuir LOC para um dos
terminais de entrada digital, o que significa que ¢ dado preferéncia aos comandos de teclado (um dos codigos de funcéo EO1 para E09,
E98, ou E99 deve ser configurado para “35”).

Vocé pode confirmar o modo atual nos indicadores (REM: Modo remoto; LOC: Modo local).

Quando o modo ¢ trocado de remoto para local, a configuracdo de frequéncia em modo remoto sdo automaticamente herdadas. Além
disso, se o inversor estiver em Modo de funcionamento no momento da troca de remoto para local, o comando de funcionamento
automaticamente se LIGA de modo que todas as configura¢des de dados serdo transferidas. No entanto, se houver uma discrepancia entre
as configuragdes no teclado e aquelas no proprio inversor (por exemplo, trocar da rotagdo reversa no modo remoto para rotagao para
frente no modo local usando o teclado que ¢ apenas para a rotacao para frente), o inversor para automaticamente.
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Os caminhos de transi¢@o entre os modos locais e remotos dependem do modo atual e o valor (LIGADO/DESLIGADO) do LOC, o
sinal que prevalece aos comandos do teclado, conforme mostrado no diagrama de transi¢do de estado na Figura 4.4.

-0 Para maiores detalhes sobre como configurar os comandos de operagdo e comandos de frequéncia nos modos remoto ¢ locais,
consulte o a se¢do relacionada aos comandos de condugdo na se¢do do Manual do Usuario, “DIAGRAMAS DE BLOCO PARA O
CONTROLE LOGICO.”

LOC =0FF

LOC =OFF

Modo Local

LOG=0N
LOC OFF

Figura 4.4 Transigéo entre os modos remoto e local
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423 Comando de frequéncia/operagio externo ;
Por definigdo de fabrica, os comandos de operagao e frequéncia tém como fonte o teclado. Esta se¢do fornecera outros exemplos de %
fontes de comando externas — um potencidmetro de comando de frequéncia externo (resistor variavel) como uma fonte de comando de o
frequéncia e interruptores externos de funcionamento como fontes de comando para frente/reverso. g
Configure essas fontes externas usando o seguinte procedimento. g
(1) Configure os codigos de func¢do conforme listado abaixo. A
Cod1g<3 de Nome Dados Definigdo de Fabrica
funcdo
Fl7 Comando de frequéncia 1 1: Entrada de tensdo analdgica para o terminal [12] 0
Fa2 Método de operagéo 1: Sinal de entrada digital externa 0
£95 Fung¢do [FWD] do Terminal 98: Comando de funcionamento para frente FWD 98
£599 Fungdo [REV] do Terminal 99: Comando de funcionamento reverso REV 99

- Seoterminal [FWD] e [REV] estiverem LIGADOS, os dados F02 ndo podem ser mudados. Primeiro,
DESLIGUE esses terminais e entdo mude os dados F02.

(2) Ligue o potencidmetro de comando de frequéncia externo aos terminais através dos [13], [12], e [11].

(3) Conecte o interruptor de funcionamento para frente entre os terminais [FWD] e [CM] e o interruptor de funcionamento reverso
entre os terminais [REV] e [CM].

(4) Para iniciar o funcionamento do inversor, gire o potenciometro para dar tensao ao terminal [12] e entdo LIGUE o interruptor de
funcionamento para frente ou reverso (curto-circuito).

A Para precaugdes no ligamento, consulte o Capitulo 2 “MONTAGEM E LIGAMENTO DO INVERSOR.”
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Capitulo5 CODIGOS DE FUNGAO

5.1 Tabelas de Coédigos de fungao

Os codigos de funcdo habilitam a série FRENIC-MEGA de inversores a serem configurados para combinar com as exigéncias dos seus

sistemas.

Cada codigo de fung@o consiste de uma série de 3 letras alfanuméricas. A primeira letra ¢ alfabética e identifica o seu grupo e as outras

duas letras so numerais que identificam cada codigo individual no grupo. Os codigos de fungfo sdo classificados em 13 grupos: Funcdes
Fundamentais (Cddigos F), Funcdes de Terminais de Extensdo (Cdédigos E), Funcdes de Controle (Codigos C), Pardmetros do Motor 1
(Cédigos P), Funcdes de Alta Performance (Cédigos H), Pardmetros do Motor 2, 3 e 4 (cddigos A, b e R), Fungdes de Aplicagdo 1,2 ¢

3 (codigos J, d e U), Fungdes de Conexdo (cddigos y) e Fungdes de Opegdes (codigos o). Para determinar a propriedade de cada codigo

de fungao, configure os dados ao cdodigo de fungdo.

Este manual ndo contém as descri¢des das Fungdes de Opgdes (codigos o). Para as Fungdes de Opgdes (codigos o), consulte o manual

de instrugdo para cada opgéo.

As descrigdes a seguir suplementam aquelas dadas nas tabelas de codigo de fungo nas paginas seguintes.

B Mudanca, validamento e salvamento dos dados de cédigo de funcdo quando o inversor estiver em

funcionamento

Os codigos de funcdo sdo indicados abaixo, com base em se eles podem ser trocados ou ndo quando o inversor estiver funcionando:

Anotagdo Mu_dan(;a em Validar e salvar os dados de codigo de fungdo
funcionamento

Se os dados dos codigos E marcados com S* forem mudados com as teclas @ e @, a
mudanga acontecera imediatamente; no entanto, a mudanga nao ¢é salva na memoria do

Y* Possivel inversor. Para salvar a mudanga, pressione a tecla . Se vocé pressionar a tecla sem
pressionar a tecla para sair do estado atual, entdo os dados alterados serdo descartados e os
dados anteriores terdo efeito para a operagdo do inversor.
Mesmo se os dados dos codigos marcados com S forem mudados com as teclas @ e @, a

Y Possivel mudanga ndo tera efeito. Ao pressionar a tecla @ fard com que as mudangas tenham efeito e
sdo salvas na memoria do inversor.

N Impossivel —

B Copia de dados

O teclado ¢é capaz de copiar os dados de cddigo de fung@o armazenados na memoria do inversor para a memoria do teclado (vide Menu
7 “Copia de dados” em Modo de Programagao). Com esta fungao, vocé pode transferir facilmente os dados salvos em um inversor de

fonte para outros inversores de destino.

Se as especificagdes dos inversores de fonte e de destino forem diferentes, alguns dados de codigo podem néo ser copiados para
garantir a operagao segura de seu sistema de energia. Os dados serdo detalhados com os simbolos a seguir na coluna “Coépia de dados”
das tabelas de codigo de fungdo dadas nas proximas paginas.

S:  Serdo copiados incondicionalmente.

S1: Nao serdo copiados se as capacidades variadas forem diferentes do inversor fonte.

S2: Nao serdo copiados se a variagdo da tensdo de entrada for diferente da do inversor fonte.

N: Nao serdo copiados (o codigo de fungdo marcado com um “N” também néo esta sujeito a operagao de verificagio).
Para maiores detalhes da operacdo de cdpia, consulte o Capitulo 3, Secdo 3.4.9.

B Uso de Iogica negativa para terminais programaveis de ENTRADA/SAIDA (1/0)

O sistema de sinalizagao de logica negativa pode ser usado para os terminais digitais programaveis de entrada e saida (I/O) ao
configurar os dados de codigo de fungdo data, especificando as propriedades para estes terminais. A logica negativa se refere ao estado
invertido de LIGA/DESLIGA (valor 16gico 1 (verdadeiro)/0 (falso)) de sinal de entrada e saida. Um sinal ativo LIGADO (ON) (a
fungdo produz efeito se o terminal estiver em curto-circuito) no sistema légico normal € equivalente ao sinal ativo DESLIGADO (a
fung@o produz efeito se o terminal estiver aberto) no sistema logico negativo. Os sinais ativos LIGADOS podem ser trocados para sinais
ativos DESLIGADOS (OFF) e vice versa, com a configuragdo dos dados de cddigo de fungdo, exceto alguns sinais.

Para configurar o sistema de logica negativa para um terminal de entrada ou saida, insira os dados de 1000s (ao adicionar 1000 aos
dados para a logica normal) no codigo de funcédo correspondente.

Exemplo: Comando “Desaceleragdo por Parada” BX atribuido a qualquer um dos terminais de entrada digital de [X1] a [X7] usando
qualquer um dos cdodigos de funcdo EO1 a EQ7

Dados de codigo de -
funca Descri¢ao
uncdo
7 Ligar (ON) o BX faz com que o motor pare por inércia. (Ativo-ON)
1007 Desligar (OFF) o BX faz com que o motor pare por inércia. (Ativo-OFF)
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B Controle de acionamento

O FRENIC-MEGA funciona com qualquer um dos seguintes controles de acionamento. Alguns codigos de fungao se aplicam
exclusivamente ao controle de acionamento especifico, que ¢ indicado pelas letras S (Aplicavel) e N (Nao aplicavel) na coluna
“Controle de acionamento” nas tabelas de codigo de funcdo dadas nas proximas paginas.

Abreviagdo na coluna “Controle de

acionamento” nas tabelas de codigo de | Controle alvo (H18) Controle de acionamento (F42)
fungdo
Vit Controle V/f
. Controle dindmico de vetor de torque
PG V/f V?logldade Controle V/f com sensor de velocidade
(Frequéncia para V/f Controle dindmico de vetor de torque com sensor de velocidade
e PG V/f) d .
sem PG Controle de vetor sem sensor de velocidade
com PG Controle de vetor com sensor de velocidade
Controle de torque Torque Controle de vetor com/sem sensor de velocidade

Para maiores detalhes sobre controle de acionamento, consulte o “Codigo de fungao F42 (Controle de acionamento Selection 1).”
(:f:'.ﬂl?ta i . . -, . L g N
- O FRENIC-MEGA ¢ um inversor de uso geral cuja operacdo ¢ customizada por codigos de fungdo de
frequéncia-base, como os inversores convencionais. No entanto, sob controle de condug@o com base em
velocidade, o alvo de controle ndo ¢ a velocidade do motor, ndo ¢é a frequéncia, entdo converta a frequéncia para
a velocidade do motor de acordo com a seguinte expressao.

Velocidade do motor (r/min) = 120 x Frequéncia (Hz) +~ Namero de polos

(9]
o
Obs.: Veja a diferenga de anotagao entre o teclado remoto e o teclado padrao 01
As descri¢des deste manual tem como base o teclado padrdo com um monitor de LCD e um monitor de LED de 7 segmentos e cinco o
digitos (conforme mostrado no Capitulo 3). O FRENIC-MEGA também fornece um teclado remoto como opg¢ao, que ndo tem um o
monitor de LCD e tem um segmento de LED-7, com quatro digitos € uma porta USB. g
Se o teclado padrio for substituido por um teclado remoto opcional, as anota¢des mostradas sdo diferentes, conforme mostrado abaixo. 8
Codigo de Teclado padrao =)
funcdo Nome (TP-GIW-J1) Teclado remoto (TP-E1U) :
H42 Capacitancia do capacitor de barramento de conexdo CC %
H44 Contador de Partida para o Motor 1 “‘;;
Capacitancia inicial do capacitor de barramento de conexio )
H47 cc
H79 Contador de partida pré-configurado para manutengdo (M1) Anotaci
AS52 Contador de Partida para o Motor 2 denc?nigfo Anotagao Hexadecimal
b52 Contador de Partida para o Motor 3
r52 Contador de Partida para o Motor 4
dl15 Entrada de Feedback (resolucdo de pulso do codificador)
Comando (Entrada de variagao de pulso) (resolug@o de pulso
d6o .
do codificador)
H43 Tempo de funcionamento acumulado do Ventilador de
resfriamento
Tempo de funcionamento acumulado dos capacitores nas
H438 . N
Placas impressas de circuito
Vida ttil do dapacitor de barramento de conexdo CC (Tempo
H77 restante) Em uma base de 10 horas
Por hora LED x10 LIGADO
H78 Intervalo de manutengdo (M1) (com o X )
H94 Tempo de funcionamento acumulado do motor 1
AS51 Tempo de funcionamento acumulado do motor 2
b51 Tempo de funcionamento acumulado do motor 3
r51 Tempo de funcionamento acumulado do motor 4
Para menos de 10000 pulsos: Em
s . N ~ . uma base de 10 pulsios
478 Operag:ao Sincronizada (variagao de detecg@o de desvios Em uma base de Para 10000 pulsos ou mais: Em
excessivel) 10-pulsos
uma base de 100 pulsos (com o
LED x10 LIGADO)
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As tabelas a seguir listam os codigos de funcao disponiveis para a série de inversores FRENIC-MEGA.

Cadigos F: Fungbes Fundamentais

Controle de acionomento

S S|
S84 .
Codigo Nome Variagao de configuragdo de dados E & -E '§ C((i)ndf. de VIE PG |[sem| com Ctrl de V!dé
FERGR ados vit | PG| PG torque pag:
F0O Protegdo de dados 0: Desabilite a prote¢do de dados e a protegdo digital de S S 0 S S S S S 5-34
referencia
1: Habilite a protegdo de dados e desabilite a protegao digital
de referéncia
2: Desabilite a prote¢do de dados ¢ habilite a protegdo
digital de referéncia
3: Habilite a protegao de dados e a protecdo digital de
referéncia
FO1 Comando de frequéncia 1 0: Teclas @Y 810 teclado N S 0 S S S S N
1: Tensdo de entrada ao terminal [12] (-10 a +10 VDC)
2: Corrente de entrada ao terminal [C1] (4 a 20 mA DC)
3: Soma da tensdo e corrente de entrada aos terminais [12]
and [C1]
5: Tensdo de entrada ao terminal [V2] (-10 a +10 VDC)
7: Comando de terminal controle UP/DOWN
8: Teclas no teclado (interruptor de sem equilibrio-
sem impacto disponive)
11: Cartao de interface de entrada digital (opcional)
12: Entrada de trem de pulso
F02 Meétodo de operacao 0: Teclado N S 0 S S S S S 5-42
1: Comando de terminal FWD ou REV
2: Teclado (Diregdo para frente)
3: Teclado (Diregdo reversa)
F03 Frequéncia maxima 1 25,0 2 500,0 Hz N S 60,0 S S S S S 5-43
F04 Frequéncia de base 1 25,0a500,0 Hz N S 60,0 S S S S S
FO5 Tensdo Nominal na 0: Envie uma a tens@o em relagdo a tens@o de entrada N S2 S S S S S
Frequéncia de base 1 80 a 240 V: Envie uma tensdo controlada AVR
(para a série 230 V) 230
160 a 500 V: Envie uma tensio controlada AVR
(para a série 460 V) 460
F06 Maximum Output 80 a 240 V: Envie uma tensdo controlada AVR N S2 230 S S N N S
Tensao 1 (para a série 230 V)
160 a 500 V: Envie uma tensio controlada AVR 460
(para a série 460 V)
FO7 Tempo de aceleragdo 1 0,00 a 6000 s S S *1 S S S S N 5-45
Fo8 Tempo de desaceleragio 1 Obs.: Inserir 0,00 cancela o tempo de aceleragao, exigindo um S S *] S S S S N
leve inicio externo.
F09 Torque de arranque 1 0,0% a 20,0% (porcentagem em relagdo a “Tensdo variada na S S 0,0 S S N N N 5-48
frequéncia de base 1) 5-64
F10 Sobrecarga térmica 1: Para o motor de uso geral com um ventilador de S S 1 S S S S S 5-49
eletronica resfriamento movido por eixo
Protecdo para o motor 1 2: Para um motor movido por inversor, motor nao ventilado,
(Selecione as caracteristicas ou motor com ventilador de resfriamento com energia
do motor) separada
F11 0,00: Desabilita S S1 *2 S S S S S
(Nivel de detecgao de 1% a 135% da corrente variada (corrente de condugao S2
sobrecarga) continua permitida) do motor
F12 0.5 a 75,0 min S S *3 S S S S S
(Constante térmica de
tempo)
F14 Modo de reinicio apos 0: Queda imediata S S 0 S S S S N 5-51
queda de energia 1: Queda apds uma recuperagdo de uma queda de energia
momentanea (Selegdo | 2: Queda ap6s desacelerar-até-parar
de modo) 3: Continua a funcionar, para grande inércia ou cargas gerais
4: Reinicia na frequéncia em que a queda de energia
ocorreu, para cargas gerais
5: Reinicia na frequéncia de inicio
F15 Limitador de frequéncia 0,0 a 500,0 Hz S S 70,0 S S S S N 5-57
F16 (alta) (baixa) 0,0 a 500,0 Hz S S 0,0 S S S S N
F18 Bias (Comando de -100,00% a 100,00% S* S 0,00 S S S S N 5-34
frequéncia 1) 5-58
F20 DC Frenagem 1 0,0 a 60,0 Hz S S 0,0 S S S S N 5-58
F21 (Frenagem de frequéncia de | 0% a 80% (Modo LD/MD) *4, 0% a 100% (Modo HD) S S 0 S S S S N
F22 inicio) 0,00 (Desabilita); 0,01 a 30,00 s S S 0,00 S S S S N
(Nivel de frenagem)
(Tempo de frenagem)

Os codigos de fun¢do sombreados ( —=] ) s@o aplicaveis na configuragao rapida.
*1 6,00 s para inversores de 40 HP ou menos; 20,00 s para aqueles de 50 HP ou mais
*2 A corrente variada do motor ¢ configurada automaticamente. consulte o Tabela B (P03/A17/b17/r17).
*3 5,0 min para inversores de 40 HP ou menos; 10,0 min para aqueles de 50 HP ou mais
*4 0% a 100% para inversores de 7,5 HP ou menos



Codigo

Nome

Variagéo de configuragdo de dados

Alteragdo
dur. func.

Copia de

dados

Conf. de
dados

Controle de acionomento

%3

PG
v/t

sem
PG

com
PG

Controle de
Torque

Vide
pag:

F23

F24

Frequéncia de inicio
1
(Tempo de espera)

0,0 2 60,0 Hz

0.5

w

S

v

0,002 10,00 s

wn|ln

0,00

S

F25

Frequéncia de
parada

0,0 2 60,0 Hz

0.2

S

z| z|z

5-59

F26

Som do motor
(Frequéncia do
carregador)

0.75 a 16 kHz (Inversores de modo LD de 0.5a 30 HP ¢
de modo HD de 0.5 a 100 HP)

0.75 a 10 kHz (Inversores de modo LD de 40 a 100 HP ¢
de modo HD de 125 a 800 HP)

0.75a6 kHz (Inversores de modo LD de 125 a 900 HP
e

de modo HD de 900 and 1000 HP)

0.75a4kHz (Inversores de modo LD de 1000 HP)
0.75a2kHz (Inversores de modo MD de 150 a 800
HP)

F27

(Tone)

0: Nivel 0 (Inativo)
: Nivel 1
Nivel 2

5-62

F29

F30

F31

Saida analogica
[FM1]

(Modo de selegao)
(Ajuste de tensdo)
(Fungio)

1

2:

3:  Nivel 3
0: Saida em tensdo (0 a 10 VDC)

1: Saida em corrente (4 a 20 mA DC)

0% a 300%

100

w

w

Selecione uma das fungdes a ser monitorada.

0: Frequéncia de saida 1 (antes da compensagéo de
inclinagao)

1:  Frequéncia de saida 2 (depois da compensacao de
inclinacdo)

Corrente de saida

Tensdo de saida

Torque de saida

Fator de carga

Energia de entrada

Quantidade de feedback PID (PV)

Valor de feedback PG

Tensao de barramento de conexdo CC

10: AO Universal

13: Saida do motor

14: Calibragem (+)

15: Comando PID (SV)

16: Saida PID (MV)

17: Desvio de posi¢do em funcionamento sincrono

R A A ol

F32

F34

F35

Saida analogica
[FM2]

(Modo de selegao)
(Ajuste de tensdo)
(Fungao)

0:  Envio na tensdo (0 a 10 VDC)
1: Envio na corrente (4 a 20 mA DC)

0% a 300%

100

2]

v

Selecione uma das fungdes a ser monitorada.

0: Frequéncia de saida 1 (antes da compensagédo de
inclinagdo)

1: Frequéncia de saida 2 (depois da compensagao de
inclinagdo)

Corrente de saida

Tensdo de saida

Torque de saida

Fator de carga

Energia de entrada

Quantidade de feedback PID (PV)

Valor de feedback PG

Tensao de barramento de conexdo CC

10: AO Universal

13: Saida do motor

14: Calibragem (+)

15: Comando PID (SV)

16: Saida PID (MV)

17: Desvio de posi¢do em funcionamento sincrono

R I AR AN

5-63

F37

Selegdo de carga/
Aumento de torque
automatico/
Operagéo de
economia de energia
1

0: Carga de torque variavel

1: Carga de torque constante

2:  Aumento de torque automatico

3: Economia de energia automatica

(Carga de torque variavel durante ACC/DEC)

4: Economia de energia automatica

(Carga de torque constante durante ACC/DEC)

5:  Economia de energia automatica

(Aumento de torque automatico durante ACC/DEC)

5-64

F38

F39

Frequéncia de
parada  (Modo de
detecgdo) (Tempo de
espera)

0: Velocidade detectada 1: Velocidade de
referéncia

0,002 10,00 s

0,00

z|l z

5-59
5-66

F40

F41

Torque Limitador
1-1
1-2

-300% a 300%; 999 (Desabilitado)

999

-300% a 300%; 999 (Desabilitado)

999

5-66

F42

Selegdo de controle
de acionamento 1

0: Controle V/f com compensagdo de inclinagdo inativa
1: Controle de vetor de torque dindmico

2: Controle V/f com compensagio de inclinagdo ativa
3: Controle V/f com sensor de velocidade

4: Controle de vetor de torque dindmico com sensor de
velocidade

5: Controle de vetor sem sensor de velocidade

6: Controle de vetor com sensor de velocidade

5-73

Os cddigos de fungdo sombreados (1) sdo aplicaveis na configuracdo rapida.

g 'dep

OYSNN4 3a SO91d09D

[CodE
Cod.C
Cod.P
Cod.H
Cod.A

Cdod.b
Cod. r

C6d.j
Cod.d
Cod.U
Cod.y




Controle de acionomento

s,
Codigo Nome Variagdo de configuragdo de dados § E g g | Conf de pa o com | Controle de Vide
S £y e dados \%3 Vit PG PG torque pag:
<35 | O
F43 Limitador de 0: Desabilitado (Nenhum limitador de corrente S S 2 S S N N N 5-75
corrente (Selegdo de funciona.)
modo) 1: Habilitado em velocidade constante (Desabilitado
durante ACC/DEC)
2: Habilitado durante ACC/operagdo de velocidade
constante
F44 (Nivel) 20% a 200% (os dados sdo interpretados como a S S *5 S S N N N
corrente de saida variada do inversor para 100%.)
F50 Sobrecarga térmica 0 (Resistor de frenagem built-in type), 1 a 9000 kWs, S S1 *6 S S S S S 5-76
eletronica OFF (Desabilite) S2
F51 Protecdo para o 0,001 a 99,99 kW S S1 0,001 S S S S S
resistor de frenagem S2
F52 (Capacidade de 0,01 2 999Q S S1 0,01 S S S S S
descarga) S2
(Perda média
permitida)
(Resisténcia)
F80 Troca entre os 0: Modo HD (Alta fungéo) 1: Modo LD (Baixa N S 1 S S S S S 5-77
modos de condugdo fungdo)
LD, MD e HD 2: Modo MD (Média fungdo)

*5 160% para inversores de 7.5 HP ou menos; 130% para aqueles de 10 HP ou mais

*6 0 para inversores de 15 HP ou menos; DESLIGADO para aqueles de 20 HP ou mais



Cddigos E: Funcgoes de Terminais de Extensdo

5] ] 2 Conf. Controle de acionomento Vide
Codigo Nome Variagdo de configuragdo de dados B r§ é S8 g| de ViE PG | sem com | Controle ho:
[ 4O S| dados V/if| PG PG | de torque pag:
Selecting function code data assigns the corresponding 5-79
Fungao do function to terminals [X1] to [X7] as listed below.
EO1 Terminal [X1] 0 (1000): Selec. multi-frequéncia (etapas 0 a 1) (SS1) N S 0 S S S S N
E02 Fungdo do 1(1001): Selec. multi-frequéncia (etapas 0 a 3) (SS2)
Terminal [X2] N S 1 S S S S N
EO03 Fungao do 2(1002): Selec. multi-frequéncia (etapas 0 a 7) (SS4)
Terminal [X3] N S 2 S S S S N
E04 Fungdo do 3 (1003): Selec. multi-frequéncia (etapas 0 a 15) (SS8)
Terminal [X4] N S 3 S S S S N
EO05 Fungdo do 4 (1004): Selec. tempo de ACC/DEC (2 etapas) (RT1)
Terminal [X5] N S 4 S S S S N
E06 Fungéo do 5(1005): Select tempo de ACC/DEC (4 etapas) (RT2)
Terminal [X6] N S 5 S S S S N
E07 Fungao do 6 (1006): Habil operagéo de 3 fios (HLD) N S 8 S S S S S
Terminal [X7] 7 (1007): Parada por inércia (BX) S S S S S
8 (1008): Reconf. de alarme (RST) S S S S S
9 (1009): Habil. queda de alarme exter. (THR) S S S S S
(9 = Ativo DESL., 1009 = Ativo LIG.)
10 (1010): Pronto para jogging (JOG) S S S S N
11 (1011): Selec. comando de frequéncia 2/1 (Hz2/Hz1) S S S S N
12 (1012): Selec. motor 2 (M2) S S S S S
13: Habilitar frenagem CC (DCBRK) S S S S N
14 (1014): Selec. niv. limitador de torque 2/1 (TL2/TLY) S S S S S
15: Troca para energia comerc. (50 Hz) (SW50) S S N N N
16: Troca para energia comerc. (60 Hz) (SW60) S S N N N
17(1017):  PARA CIMA (Aum. freq. de saida) (UP) S S S S N
18 (1018): PARA BAIXO (Dim. de freq. de saida) (DOWN) S S S S N o
19 (1019): Habil. troca de dados com o teclado (WE-KP) S S S S S
20 (1020):  Cancelar controle PID (Hz/P1D) S S S S N Q
21 (1021): Trocar operagdo normal/inversa (1vS) S S S S N -.c
22(1022):  Blogqueio (L) S S S S S 3]
23 (1023): Cancelar controle de torque  (Hz/TRQ) N |N N N S
24 (1024): Habil. link de comunicagéo através de RS-485 ou fieldbus
(opcional) (LE) S S S S S o
25(1025): DI Universal (U-DI) S S S S S o
26 (1026): Habil. busca automatica para a vel. do motor inativo no inicio o
(STM) S S S N S =
30 (1030): Forgar a parar (STOP) 8
(30 = Ativo DESL. 1030 = Ativo LIG.) S S S S S »n
32(1032):  Pré-agitagdo (EXITE) N [N |S S N
33 (1033): Reconfigurar componentes integrais e diferenciais de PID r?1
(PID-RST) S S S S N -n
34 (1034): Componente integral PID em espera_ (PID-HLD) S S S S N c
35 (1035): Selec. operagdo local (teclado) (LOC) S S S S S 4
36 (1036): Selec. motor 3 (M3) S S S S S Cel
37 (1037): Selec. motor 4 (M4) S S S S S >
39: Proteger motor da condensagao(DWP) S S S S S o
40: Habil. sequéncia integrada para trocar paraa  energia comercial (50 Hz)
(1SW50) S S N N N
41: Habil. sequéncia integrada para trocar paraa  energia comercial (60 Hz)
(1SW60) S N N N
47 (1047): Comando travar-servo (LOCK) N |N N S N
48: Entrada de pulso de trem (disponivel apenas no terminal [X7]
(E07)) (PIN) S S S S S
49 (1049): Sinal de trem de pulso (disponiveis nos terminais[X7] (E01 a E06))
(SIGN) S S S S S
70 (1070): Cancele controle de velocidade periférica constante
(Hz/LSC) S S S S N
71 (1071): Retenha a frequéncia de controle de velocidade periférica
constante na memoria (LSC-HLD) S S S S N
72 (1072): Conte o tempo de funcionamento em energia comercial 1
(CRUN-M1) S S N N S
73 (1073): Conte o tempo de funcionamento em energia comercial 2
(CRUN-M2) S S N N S
74 (1074): Conte o tempo de funcionamento em energia comercial 3
(CRUN-M3) S S N N S
75 (1075): Conte o tempo de funcionamento em energia comercial 4
(CRUN-M4) S S N N S
76 (1076): Selecionar controle de inclinagdo (DROOP) S S S S N
77 (1077): Cancelar alame PG (PG-CCL) N S N S N
80 (1080): Cancelar logica customizavel (CLC) S S S S S
81 (1081): Apagar todos os temporizadores customizaveis
(CLTO) S S S S S
100: Nenhuma fungio atribuida (NONE) S S S S S
Configurar o valor entre parénteses ( ) mostrados acima atribui uma entrada logica negativa
a um terminal.
Tempo de 0,00 a 6000 s 5-45
E10 aceleragiio 2 Obs.: Inserir 0,00 cancela o tempo de aceleragio, exigindo um inicio-parada leve externo S S *] S N S S N 5-90 T ~2z 3+~
Tempo de COd . P
Ell desaceleragio 2 S S *1 S S S S N ,
Tempo de COd . H
E12 aceleracdo 3 S S *1 S S S S N s,
Tempo de COd A
E13 desaceleragdo 3 S S *1 S S S S N 7
Tempo de COd . b
El14 aceleragio 4 S S *1 S S S S N z
Tempo de COd -r
El5 desaceleragio 4 S S *1 S S S S N C(’)d H
El6 Limitador de -300% a 300%; 999 (Desabilitado) S S 999 S S S S S 5-66 J
Torque 2-1 -300% a %: 999 (Desabilita 5-90 4
Lim(%tadur e 300% a 300%; 999 (Desabilitado) Cod d
E17 Torque 2-2 S S 999 S S S S S Céd U
Ao selecionar os dados do codigo de fungao atribui-se as seguinte fungdes aos terminais 591 .
[Y1]a[Y5AC] e [30A/B/C] como listado abaixo S S S S S
Fungido do 0(1000):  Funcionamento do inversor ~ (RUN)
E20 terminal [Y1] N S 0 S S S S S
Fungéo do 1(1001):  Sinal de chegada da frequéncia (vel.) (FAR)
E21 terminal [Y2] N S 1 S S S S N




E22

E23

E24

E27

*1

Fungdo do
terminal [Y3]
Fungdo do
terminal [Y4]
Fungéo do
terminal
[Y5A/C]
Fungéo do
terminal
[30A/B/C]
(Saida do relé)

2(1002):  Frequéncia (vel.) detectada (FDT)
2 S S S S S
3(1003):  Sobretensdo detectada (Inversor parado) (LU)
7 S S S S S
4(1004):  Polaridade de torque detectada (B/D)
15 S S S S S
5(1005):  Limitagdo de saida do inversor (10L)
99 S S S S S
6 (1006):  Reinicio automatico apos queda de energia momentanea
(IPF) S S S S S
7 (1007):  Aviso prévio de sobrecarga do motor (OL) S S S S S
8 (1008):  Operagdo do teclado habilitada (KP) S S S S S
10 (1010):  Inversor pronto para funcionar (RDY) S S S S S
11: Trocar a fonte de funcionamento do motor entre a energia
comercial ¢ a saida do inversor
(Para MC na linha comercial) (SW88) S S N N N
12: Trocar a fonte de funcionamento do motor entre a energia
comercial e a saida do inversor
(Para o lado secundario) (SW52-2) S S N N N
13: Trocar a fonte de funcionamento do motor entre a energia
comercial e a saida do inversor
(Para o lado primario) (SW52-1) S S N N N
15 (1015):  Selecionar fungdo do terminal AX
(Para MC no lado primario)  (AX) S S S S S
22(1022): Limitador de saida do Inversor com atraso (I0L2) S S S S S
25 (1025):  Ventilador de resfriamento em operagdo (FAN) S S S S S
26 (1026):  Reinicio automatico (TRY) S S S S S
27 (1027): DO Universal (U-DO) S S S S S
28 (1028):  Aviso prévio de superaquecimento do dissipador de calor
(0] S S S S S
29 (1029):  Sincronizagdo completa (SY) N S N S N
30 (1030): _Alarme de vida util (LIFE) S S S S S
31 (1031): Frequéncia (vel.) detectada 2 (FDT2) S S S S S
33 (1033):  Perda de referéncia detectada (RED OFF) S S S S S
35 (1035): _Saida do inversor ligada (RUN2) S S S S S
36 (1036):  Controle de prevengio de sobrecarga (OLP) S S S S N
37 (1037): Corrente detectada (ID) S S S S S
38 (1038): Corrente detectada 2 (ID2) S S S S S
39 (1039):  Corrente detectada 3 (ID3) S S S S S
41 (1041): Baixa corrente detectada (IDL) S S S S S
42 (1042): _ Alarme PID (PID-ALM) S S S S N
43 (1043): _Sob controle de PID (PID-CTL) S S S S N
44 (1044):  Motor parou devido taxa baixa de fluxo sob  controle de PID
(PID-STP) S S S S N
45 (1045):  Baixa saida de torque detectada (U-TL) S S S S S
46 (1046):  Torque detectado 1 (TD1) S S S S S
47 (1047):  Torque detectado 2 (TD2) S S S S S
48 (1048):  Motor 1 selecionado (SWM1) S S S S S
49 (1049):  Motor 2 selecionado (SWM2) S S S S S
50 (1050):  Motor 3 selecionado (SWM3) S S S S S
51 (1051):  Motor 4 selecionado (SWM4) S S S S S
52 (1052):  Funcic para frente (FRUN) S S S S S
53 (1053):  Funcic reverso (RRUN) S S S S S
54 (1054): Em operagdo remota (RMT) S S S S S
56 (1056):  Sobrecarga do motor detectada pelo termistor
(THM) S S S S S
57 (1057): _Sinal de frenagem (BRKS) S S S S N
58 (1058):  Frequéncia (vel.) detectada 3 (FDT3) S S S S S
59 (1059):  Quebra do fio do terminal [C1](C10FF) S S S S S

6,00 s para inversores de 40 HP ou menos; 20,00 s para aqueles de 50 HP ou mais




Controle de acionomento

g |3, | cont P
Codigo Nome Variagdo de configuragdo de dados g E 'E. '§ de V| G sem com CZ?;OI Vide pag:
=z _g 8 | dados |1 v PG PG "
e orque
70 (1070): Velocidade valida (DNZS) N| S S S S
71 (1071): Velocidade acordada (DSAG) N S S S N
72 (1072): Sinal de chegada de frequéncia (vel.) 3 (FAR3) S S S S N
76 (1076): Erro de PG detectado (PG-ERR) N S S S N
82 (1082): Sinal de conclusdo de posicionamento (PSET) N N N S N
84 (1084): Temporizador de manutengio (MNT) S S S S S
98 (1098): Alarme de luz (L-ALM) S S S S S
99 (1099): Saida de alame (para qualquer alarme) (ALM) S S S S S
101 (1001): Habilitar detecgdo de falha de circuito (DECF) S S S S S
102 (1002): Habilitar entrada DESLIGA (EM OFF) S S S S S
105 (1005): Transistor de frenagem quebrado (DBAL) S S S S S
111 (1111): Sinal de saida logica customizavel 1 (CLO1) S S S S S
112 (1112): Sinal de saida logica customizavel 2 (CLO2) S S S S S
113 (1113): Sinal de saida logica customizavel 3 (CLO3) S S S S S
114 (1114): Sinal de saida logica customizavel 4 (CLO4%) S S S S S
115 (1115): Sinal de saida logica customizavel 5 (CLO5) S S S S S
Configurar o valor entre parénteses () mostrado acima atribui uma saida logica
negativa a um terminal.
Freq. de chegada 0,0a 10,0 Hz 5-96
(Larg. de
E30 Histerese) S S 2.5 S S S S N
Deteccao de 0,0 a500,0 Hz
frequéncia
E31 (Nivel) S S 60,0 N S S S S
0,0 a 500,0 Hz
(Larg. de
E32 Histerese) S S 1,0 S S S S S
Aviso prévio de 0,00 (Desabilitado); Valor de corrente de 1% a 200% da corrente variada do S S1 *2 S S S S S 5.97 o
sobrecarga/detec inversor S2 Q
¢do de corrente o]
E34 (Nivel) o
0,01 a 600,00s 10,0
E35 (Temporizador) S S 0 S S S S S 2]
Detecgdo de 0,0 a 500,0 Hz 5-96 (@)
frequéncia 2 [w]
E36 (Nivel) S S 60,0 S S S S S 6
5-98 o
Deteccao de 0,00 (Desabilitado); Valor de corrente de 1% a 200% da corrente variada do S1 *2 S S S S S 597 wn
E37 corrente 2/ inversor S S2 o
Detecgado de 5-98 m
corrente baixa e
(Nivel) c
0,01 a 600,00s 10,0 Z
E38 (Temporizador) S S 0 S S S S S Cel
Mostrador PID -999 a 0,00 a 9990 5-98 >'
E40 Coeficiente A S S 100 S S S S N o
Mostrador PID -999 a 0,00 a 9990
E41 Coeficiente B S S 0,00 S S S S N
Filtro Mostrador 0,0a50s 5-99
E42 de LED S S 0.5 N S N S S
Monitor de LED 0: Monitor de velocidade (selecionado por E48) 5-100
E43 (Selegdo de item) S S 0 S S S S S
3: Corrente de saida
4: Tensdo de saida
8: Torque calculado
9: Energia de entrada
10: Comando PID
12:Quantidade de feedback PID
14: Saida de PID
15: Fator de carga
16: Saida do motor
17: Entrada analogica
23: Corrente de torque (%)
24: Comando de fluxo magnético (%)
25: Entrada de Watt-hora
0: Valor especifico 1: Valor de saida 5-101
(Mostrar quando
E44 parado) Y Y 0 Y| Y[ Y Y Y
Monitor de LCD 0: Status de funcionamento, dire¢do de rotagdo e guia de operagdo Y Y 0 Y| Y| Y Y Y .
E45 (Selegdo de item) Cod . F
1: Grafico de barras para a frequéncia, corrente e torque calculado de saida
Tipo TP-GIW-J1 5-102
Selecdo de 7
E46 gdior:a) Y Y 1 vl v| vy Y Y Cod.C
0: Japonés T~z 1 ~
1: Inglés COd.P
2: Alemao 4
3: Francés COdH
4: Espanhol 4
5: Italiano M
0 (Baixo) a 10 (Alto) A
(Controle de ﬂ
E47 contraste) Y Y 5 Y Y Y Y Y Céd r
Monitor de LED 0: Frequéncia de saida 1 (Antes da comp. de inclinagdo) 5-100 | — ==
(Item de vel. do A H
E48 mon.) Y Y 0 Y| Y| Y Y Y ﬂj_
1: Frequéncia de saida 1 (Depois da comp. de inclinagio) 5-102 Céd . d
2: Frequéncia de referéncia b
3: Velocidade do motor em r/min Céd . U
4: Velocidade em carga maxima r/min —
5: Velocidade da linha em m/min Cod y
7: Velocidade do mostrador em % -
*2 A corrente variada do motor é configurada automaticamente. Consulte a Tabela B (P03/A17/b17/r17).

5-8



Controle de acionomento

<] s o -
Codigo Nome Variagdo de configuragao de dados g g g ?; 3 S C0n~t PG | sem com | Controle | Vide pag:
2 =[G 7 S| Padio |V )i | b | PG| de torque
ES0 Coeficiente para 0,01 a 200,00 S S 30,00 S S S S S 5-102
indicagdo de
velocidade
E51 Mostrar o 0,000 (Cancelar/reconfigurar), 0,001 a 9999 S S 0,010 |[S S S S S
coeficiente para
inserir os dados de
Watt-hora
E52 Teclado 0: Modo de edigdo de dados de codigo de fungdo (Menus 0, 1 ¢ 7) S S 0 S S S S S
(Modo mostrar 1: Modo de verificagdo de dados de codigo de fungdo (Menus 2e7)
menu) 2: Modo de menu completo
E54 Detecgdo de 0,0 a 500,0 Hz S S 60,0 S S S S S 5-96
frequéncia 3 5-103
(Nivel)
E55 Detecgio de 0,00 (Desabilitado); S S1S2 [*2 S S S S S 5-97
corrente 3 Valor de corrente de 1% a 200% da corrente calculada do inversor 5-103
(Nivel)
E56 0,01 2 600,00 s S S 10,00 S S S S S
(Temporizador)
E61 Fungao extendida 0: Nenhuma N S 0 S S S S S 5-104
do terminal [12]
E62 Fungao extendida 1: Comando de frequéncia auxiliar 1 N S 0 S S S S S
do terminal [C1]
E63 Fungdo extendida | 2: Comando de frequéncia auxiliar 2 N S 0 S S S S N
do terminal [V2] 3: Comando PID 1
5: Quantidade de feedback PID
6: Configuragdo de relagdo
7: Valor limite de torque analogico A
8: Valor limite de torque analogico B
10: Comando de torque
11: Comando de corrente de torque
20: Monitor de entrada analdgica
E64 Salvando a 0: Salvar automaticamente (quando a energia principal esta DESLIGADA) S S 1 S S S S S
frequ?nc_ia d.e. v
referéncia digital 1: Salvar ao apertar a tecla oy
E65 Detecgdo de perda | 0: Desacelerar para parar, 20% a 120%, 999: Desabilitado S S 999 S S S S S 5-105
de referéncia
(Freq. de
funcionamento
continua)
E78 Deteccao de torque | 0% a 300% S S 100 S S S S S
1
(Nivel)
E79 0,01 2 600,00 s S S 10,00 S S S S S
(Temporizador)
E80 Deteccao de torque | 0% a 300% S S 20 S S S S S
2/
Detecgdo de baixo
torque
(Nivel)
E81 0,01 a 600,00 s S S 20,00 |S S S S S
(Temporizador)
Ao selecionar os dados de codigo de fungdo atribui-se as seguintes fungdes aos 5-79
terminais [FWD] e [REV] conforme listado abaixo. 5-106
Selecting function code data assigns the corresponding
function a terminais [X1] a [X7] as listed below.
Fungido do terminal
E98 [FWD] 0 (1000): Selec. multi-frequéncia (etapas 0 a 1) (SS1) N S 98 S S S S N
E99 Fungio do terminal | 1 (1001): Selec. multi-frequéncia (etapas 0 a 3) (SS2)
[REV] N S 99 S S S S N
2 (1002): Selec. multi-frequéncia (etapas 0 a 7) (SS4) S S S S N
3(1003): Selec. multi-frequéncia (etapas 0 a 15) (SS8) S S S S N
4 (1004): Selec. tempo de ACC/DEC (2 etapas) (RT1) S S S S N
5(1005): Select tempo de ACC/DEC (4 etapas) (RT2) S S S S N
6 (1006): Habilitar operagdo de 3 fios  (HLD) S S S S S
7 (1007): Desaceleragdo até parada (BX) S S S S S
8 (1008): Reconf. de alarme (RST) S S S S S
9 (1009): Habilitar deslizamento de alarme exter. (THR) S N S S S
(9 = Ativo DESL., 1009 = Ativo LIG.)
10 (1010):  Pronto para jogging (JOG) S S S S N
11 (1011): Selec. comando de frequéncia 2/1 (Hz2/Hz1) S S S S N
12 (1012): Selec. motor 2 (M2) S S S S S
13: Habilitar frenagem CC (DCBRK) S S S S N
14 (1014): Selec. niv. limitador de torque 2/1 (TL2/TL1) S S S S S
15: Troca para energia comerc. (50 Hz) (SW50) S S N N N
16: Troca para energia comerc. (60 Hz) (SW60) S S N N N
17 (1017): __PARA CIMA (Aum. freq. de saida) (UP) s [s s S N
18 (1018):  PARA BAIXO (Dim. de freq. de saida) (DOWN) S S S S N
19 (1019):  Habil. troca de dados com o teclado (WE-KP) S S S S S
20 (1020):  Cancelar controle PID (Hz/P1D) S S S S N
21 (1021):  Trocar operagdo normal/inversa (1Vs) S S S S N
22(1022): _ Blogueio (L) S S S S S
23 (1023): Cancelar controle de torque  (Hz/TRQ) N N N N S
24 (1024): Habil. link de comunicagdo através de RS-485 ou
fieldbus (opcional) (LE) S S S S S
25(1025): DI Universal (U-DI) S S S S S
26 (1026): Habil. busca automatica para a vel. do motor inativo no inicio
(ST™M) s |s |s N S

Os codigos de fungdo sombreados (1 ) sdo aplicaveis na configuracdo rapida.

*2 A corrente nominal do motor é configurada automaticamente. Consulte a Tabela B (P03/A17/b17/r17).



Controle de acionomento

® Je =2 .
Codigo Nome Variagao de configuragio de dados E % % § 3 ‘§ ls:;:;o Vit PG sem com Controle | Vide pag:
< "F|O0 T V/if | PG PG | de torque
30 (1030): Forgar a parar (STOP) 5-79
(30 = Ativo DESL. 1030 = Ativo LIG.) 5-106

32(1032):  Pré-excitagdo (EXITE) N [N N S N

33 (1033): Reconfigurar componentes integrais e diferenciais de S S S S N

PID (PID-RST)

34 (1034): Componente integral PID em espera (PID-HLD) S S S S N

35 (1035): Selec. operagdo local (teclado) (LOC) S S S S S

36 (1036): Selec. motor 3 (M3) S S S S S

37 (1037): Selec. motor 4 (M4) S S S S S

39: Proteger motor da condensagdo(DWP) S S S S S

40: Habil. sequéncia integrada para trocar paraa energia comercial S S N N N

(50 Hz) (ISW50)

41: Habil. sequéncia integrada para trocar paraa  energia comercial S S N N N

(60 Hz) (1SW60)

47 (1047): Comando de servo-trava (LOCK) N N N S N

49 (1049): Sinal de trem de pulso (SIGN) S S S S S

70 (1070): Cancelar controle de velocidade periférica constante S S S S N

(Hz/LSC)
71 (1071): Retenha a frequéncia de controle de velocidade S S S S N
periférica constante na memoria (LSC-HLD)
72 (1072): Conte o tempo de operagdo do motor movido a energia comercial 1 S S N N S
(CRUN-M1)
73 (1073): Conte o tempo de operagdo do motor movido a energia comercial 2 S S N N S
(CRUN-M2)

74 (1074): Conte o tempo de operag¢do do motor movido a energia comercial 3 S S N N S
(CRUN-M3)

75 (1075): Conte o tempo de operag¢do do motor movido a energia comercial 4 S S N N S
(CRUN-M4)

76 (1076): __ Sel controle de desli ) (DROOP) S S S S N

77 (1077): Cancelar alame PG (PG-CCL) N S N S S

80 (1080): Cancelar légica customizavel (CLC) S S S S S

81 (1081):  Apagar todos os temporizadores de logica customizavel S S N S S

(CLTO)

98: Funcionamento para frente (FWD) S S S S S

99: Funcionamento reverso (REV) S S S S S

100: Nenhuma fungéo atribuida (NONE) S S S S S

Configurar o valor entre parénteses () mostrado acima atribui uma entrada de

logica negativa a um terminal.

g 'dep

OYSNN4 3a SO91d09D

Céd. F

Cod.C
Cod.P
Cod.H
Cod.A
Cod.b
Cod. r
Cod.j

Cod.d
Cod.U

Cod.y



Cadigos C: Funcgbes de Controle de Frequéncia

g 8 . . Controle de acionomento
Codigo Nome Variagdo de configuragdo de dados § LE) 'E é Conf. PG |[sem com Controle | Vide pag:
i - 8 © | Padrio | v/t Vit [PG PG de torque
CO1 Frequéncia de pulo 1 0,0 a500,0 Hz 0,0 S S S S N 5-107
C02 2 0,0 S N S N N
C03 3 0,0 S S S S N
C04 (Largura de histerese) 0,00 a 30,0 Hz 3.0 S S S S N
C05 Multi-frequéncia 1 0,00 S S S S N
C06 2 0,00 S S S S N
Co7 3 0,00 S N S N N
C08 4 0,00 S N S N N
C09 5 0,00 S S S S N
CI10 6 0,00 S N S N N
Cll 7 0,00 S S S S N
CIl2 8 0,00 S S S S N
Ci3 9 0,00 S N S N N
Cl4 10 0,00 S S S S N
Cl5 11 0,00 S N S N N
Cl6 12 0,00 S N S N N
C17 13 0,00 S S S S N
Ci8 14 0,00 S N S N N
C19 15 0,00 S S S S N
C20 Frequéncia de jogging 0,00 a 500,00 Hz 0,00 S S S S N
C30 Comando de frequéncia 2 0: Habilitar as teclas @/ @ no teclado N S 2 S S S S N 5-34
1: Tensao de entrada ao terminal [12] (-10 a +10 VDC) 5-109
2: Corrente de entrada ao terminal [C1] (4 a 20 mA DC)
3: Soma da tensdo e corrente de entradas aos terminais [12] e
[C1]
5: Tensao de entrada ao terminal [V2] (-10 a +10 VDC)
7: Comando de terminal PARA CIMA/BAIXO controle
8: Habilite as teclas @/ @ no teclado
(troca sem equilibrio-sem colisdo disponivel)
11: Cartao de interface de entrada digital (opcional)
12: Entrada de trem de pulso
C31 Ajuste de entrada analogica para [12] [-5,0% a 5,0% S* S 0,0 N S S S S 5-109
(Compensagao)
C32 (Ganho) 0,00% a 400,00% S* S 100,00 (S S S S S
C33 (Constante de tempo de filtro) 0,00 a 5,00 s S S 0,05 S S S S S
C34 (Ponto de base de ponto) 0,00% a 100,00% S* S 100,00 |S S S S S
C35 (Polaridade) 0: Bipolar 1: Unipolar N S 1 S S S S S
C36 Ajuste de entrada analogica para [C1] |-5,0% a 5,0% S* S 0,0 S S S S S
(Compensagdo)
C37 (Ganho) 0,00% a 400,00% S* S 100,00 (S S S S S
C38 (Constante de tempo de filtro) 0,00 a 5,00s S S 0,05 S S S S S
C39 (Ponto de base de ponto) 0,00% a 100,00% S* S 100,00 [S S S S S
C41 Ajuste de entrada analogica para [V2] |-5,0% a 5,0% S* S 0,0 S S S S S
(Compensagdo)
C42 (Ganho) 0,00% a 400,00% S* S 100,00 [S S S S S
C43 (Constante de tempo de filtro) 0,00 a 5,00 s S S 0,05 S S S S S
C44 (Ponto de base de ponto) 0,00% a 100,00% S* S 100,00 [S S S S S
C45 (Polaridade) 0: Bipolar 1: Unipolar N S 1 S S S S S
C50 Tendéncia (Comando de freq. 1) 0,00% a 100,00% S S 0,00 S S S S S 5-34
(Ponto de base de tendéncia) 5-110
Csl1 Tend. (Com. PID 1) (Valor de Tend.) [-100,00% a 100,00% S* S 0,00 S S S S S 5-110
C52 (Ponto de base de tendéncia) 0,00% a 100,00% S* S 0,00 S S S S S
C53 Selegdo de operagdo Normal/ Inversa |0: Operagdo normal S S 0 S S S S S 5-79
(Comando de frequéncia 1) 1: Operagdo inversa 5-110




Cadigos P: Parametros do Motor 1

£oslg, 2| cont Controle de acionomento
Codigo Nome Variagdo de configura¢do de dados ER g 5532 ,'Ol],.' PG| sem com | Controle | Vide pag:
< = E|C 7 S| Padrio| Vit V/f| PG PG de torque
POl Motor 1 (N° de 2 a 22 polos N S1S2 (4 S S S S S 5-111
polos)
P02 (Capacidade nominal) 0,01 a 1000 kW (quando P99 =0, 2, 3 ou 4) N S182 | *7 S S S S S
(Corrente nominal) 0,01 a 1000 HP (quando P99 = 1)
P03 (Auto-ajuste) 0,00 a 2000 A N S182 [ *7 S S S S S
P04 0: Desabilitado N N 0 N S S S N 5-112
1: Ajuste enquanto o motor para. (%R1, %X e frequéncia de
deslizamento nominal)
2: Ajuste enquanto o motor esta em rotagao sob controle de V/f
(%R1, %X, frequéncia de deslizamento nominal, nenhuma
corrente de carga, fatores de saturagdo magnética 1 a 5 e fatores
de extensdo de saturagdo magnética "a" a "c")
3: Ajuste enquanto o motor estd em rotagdo sob controle de
vetor (%R1, %X, frequéncia de deslizamento nominal, nenhuma
corrente de carga, fatores de saturagdo magnética 1 a 5 e fatores
de extensao de saturagdo magnética "a" a "c". Disponivel quando
o controle de vetor estiver habilitado)
P05 (Ajuste Online) 0: Desabilitado 1: Habilitado S S 0 S N N N N 5-113
P06 (Nenhuma corrente de carga) 0,00 2 2000 A N S182 | *7 S S S S S
P07 (%R1) 0,00% a 50,00% S S182 [ *7 S S S S S
P08 (%X) 0,00% a 50,00% S S182 [ *7 S S S S S
P09 (Compensagdo de deslizamento para | 0,0% a 200,0% S* S 100,0 | S S S S N 5-114
funcionamento)
P10 (Tempo de resposta de compensagdo | 0,01 a 10,00 s S S1S2 | 0,12 S S N N N
de queda)
P11 (Ganho de compensagio de 0,0% a 200,0% S* S 100,0 | S S S S N
deslizamento para frenagem)
P12 (Frequéncia de deslizamento 0,00 a 15,00 Hz N S182 | *7 S S S S N
nominal)
P13 (Fator de perda de ferro 1) 0,00% a 20,00% S S18S2 [ *7 S S S S S
P14 (Fator de perda de ferro 2) 0,00% a 20,00% S S1S2 | 0,00 S S S S S
P15 (Fator de perda de ferro 3) 0,00% a 20,00% S S1S2 | 0,00 S S S S S
P16 (Fator de saturagdo magnética 1) 0,0% a 300,0% S S182 | *7 S S S S S
P17 (Fator de saturagdo magnética 2) 0,0% a 300,0% S S182 | *7 S S S S S
P18 (Fator de saturagdo magnética 3) 0,0% a 300,0% S S182 [ *7 S S S S S
P19 (Fator de saturagdo magnética 4) 0,0% a 300,0% S S1S2 | *7 S S S S S
P20 (Fator de saturagdo magnética 5) 0,0% a 300,0% S S182 [ *7 S S S S S
P21 (Fator de extensdo de saturagio 0,0% a 300,0% S S18S2 | *7 S S S S S
magnética "a")
P22 (Fator de extensdo de saturagao 0,0% a 300,0% S S182 | *7 S S S S S
magnética "b")
P23 (Fator de extensdo de saturagdo 0,0% a 300,0% S S182 | *7 S S S S S
magnética "c")
P53 (%X fator de corregdo 1) 0% a 300% S S1S2 | 100 S S S S S 5-115
P54 (%X fator de corregdo 2) 0% a 300% S S1S2 | 100 S S S S S
P55 (Controle de vetor sob corrente de 0,00 a 2000 A N S18S2 | *7 N |N |S S S
torque)
P56 (Fator de tensdo induzida sob 50% a 100% N S1S2 |85 N N S S S
controle de vetor) (90)
*8
P57 Reservado *9 — - - - - - B B - —
P99 Selegdo do Motor 1 0: Caracteristicas do motor 0 (motores padrdo Fuji, série 8) N S182 |1 S S S S S 5-115

1: Caracteristicas do motor 1 (motores de variagdo HP)

2: Caracteristicas do motor 2 (motores Fuji exclusivamente
desenhados para controle de vetor)

3: Caracteristicas do motor 3 (motores padrio Fuji, série 6)
4: Outros motores

Os cddigos de fungdo sobreados (1 ) sdo aplicaveis na configuragao rapida.

*7 Os parametros do motor sdo configurados automaticamente, dependendo da capacidade do inversor. Consulte a Tabela B.
*8 85% para inversores de 150 HP ou menos; 90% para os de 175 HP ou mais.
*9 Uso de fabrica. Nao acesse esses codigos de fungdo.
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Cddigos H: Funcdes de alto desempenho

Controle de acionomento

g o8 8
Codigo Nome Variagdo de configuragao de dados E] § E 538 '§ PCZ“.f’ V/'| PG| sem com | Controle | Vide pag:
< O S| o el vir| PG | PG| de torque
HO3 Inicializagdo de dados 0: Desabilita a inicializagao N N 0 S |[S S S S 5-116
1: Inicializa todos os dados de codigo de fungéo as definigdes
de fabrica
2: Inicializa os pardmetros do motor 1
3: Inicializa os parametros do motor 2
4: Inicializa os pardmetros do motor 3
5: Inicializa os pardmetros do motor 4
HO04 Reconfig. Autom. 0: Desabilita; 1 a 10 S S 0 S S S S S 5-117
HO5 (Tempos) 0,5a20,0s S S 5,0 S |S S S S
(Reconfigurar intervalo)
HO06 Controle LIGA/DESL do ventilador | 0: Desabilita (Sempre em operagao) S S 0 S S S S S 5-118
de resfriamento 1: Habilita (LIGA/DESL controlavel)
HO7 Padrdo de Aceleragdo/Desaceleragdo | 0: Linear S S 0 S S S S N 5-45
1: Curva S (Fraca) 5-118
2: Curva S (Arbitraria, de acordo com os dados de H57 a H60)
3: Curvilinea
HO8 Limitagdo de diregdo rotacional 0: Desabilita N S 0 S S S S N 5-118
1: Habilita (Rotagdo reversa inibida)
2: Habilita (Rotagdo para frente inibida)
H09 Modo de inicializagido 0: Desabilita N S 0 S |[S N N N 5-119
(Busca automatica) 1: Habilita (No reinicio apos queda de energia momentanea)
2: Habilita (No reinicio apos queda de energia momentanea e
em inicio normal)
Hl1l Modo de desaceleragao 0: Desaceleragdo normal  1: Desaceleragdo até parada S S 0 S S S S N 5-120
H12 Limite de sobrecorrente Instantineo | 0: Desabilita S S 1 S |[S N N N 5-75
(Sele¢do de modo) 1: Habilita 5-120
H13 Modo de reinicio apds Deslizamento | 0,1 a 20,0 s S S182 | *10 S S S S N 5-51
de ener. moment.  (Tempo de 5-120
H14 reinicio) 0,00: Tempo de desaceleragao selecionado por F08, S S 999 S S S N N
(Taxa de frequéncia de queda) 0,01 a 100,00 Hz/s, 999: Siga o comando de limite de corrente
H15 200 a 300 V para a série 230 V S S2 235 S |S N N N
400 a 600 V para a série 460 V 470
“Hi6 | (Nivel de operagdo continua) 0,0a30,0s S S 99 [S |s |S S N
999: Automaticamente determinado pelo inversor
(Tempo de queda de energia
momenténea permitido)
H18 Controle de torque(Selegdo de modo) | 0: Desabilita (Controle da velocidade) N S 0 N |N S S S 5-121
2: Habilita (Comando de corrente de torque)
3: Habilita (Comando de torque)
H26 Termistor (para 0 motor) 0: Desabilita S S 0 S S S S S 5-122
(Selegdo de modo) 1: PTC (O inversor imediatamente cai com 0H4 mostrado.)
2: PTC (O inversor emite um sinal de saida THM e continua a
funcionar.)
3: NTC (Quando conectado)
H27 0,00a 5,00 vV S S 0.35 S |S S S S 5-123
(Nivel)
H28 Controle de desli ) -60,0 20,0 Hz S S 0,0 S |S S S N 5-124
H30 Fungido de link de comunicagdes Comando de frequéncia Comando de funcionamento S S 0 S S S S S
(Selegdo de modo) 0: FO1/C30 F02
1: RS-485 (Porta 1) F02
2: FO1/C30 RS-485 (Porta 1)
3: RS-485 (Porta 1) RS-485 (Porta 1)
4: RS-485 (Porta 2) F02
5: RS-485 (Porta 2) RS-485 (Porta 1)
6: FO1/C30 RS-485 (Porta 2)
7: RS-485 (Porta 1) RS-485 (Porta 2)
8: RS-485 (Porta 2) RS-485 (Porta 2)
H42 Capacitancia do capacitor de Indicagdo para reposigdo do capacitor de barramento de conexdo | S N - S S S S S 5-125
barramento de conexdo CC cc
0a 65535
H43 Tempo de operagdo cumulativo do Indicagdo para reposi¢do do ventilador de resfriamento S N - S S S S S
Ventilador de resfriamento 0299990 horas
H44 Contador de partida para o motor 1 Indicagdo de contador de partida cumulativo S - S S S S S 5-126
0a 65535 vezes
H45 Alarme de simulagdo 0: Desabilita S N 0 S S S S S 5-127
1: Habilita (Uma vez que um alarme de simulagao acontece, os
dados retornam automati a0.)
H46 Modo de inicializagao 0,1220,0s S S1S2 | *7 S S S N S 5-119
(Tempo de atraso da busca 5-127
automatica 2)
H47 Capacitancia inicial do capacitor de Indicagdo para reposigdo do capacitor de barramento de conexdo | S N - S S S S S 5-125
barramento de conexdo CC cc 5-127
0a 65535
H48 Tempo de operagdo cumulativo dos Indicagdo para reposigdo dos capacitores S N - S S S S S

capacitores nas placas impressas de
circuito

0299990 horas
(O tempo de operagdo cumulativo pode ser modificado ou
reconfigurado.)

*7 Os parametros do motor s@o configurados automaticamente, dependendo da capacidade do inversor. Consulte a Tabela B

*10 A defini¢@o de fabrica ¢ diferente dependendo da capacidade do inversor. Consulte a Tabela A.



Controle de acionomento

R -
Codigo Nome Variagdo de configuragao de dados E] § § o] '§ If(énf V/ | PG| sem com | Controle | Vide pag:
< "E|0 S PR e | yir | pG | PG| de torque
H49 Modo de inicializagdo 0,0a10,0s S S 0,0 S S S S S 5-119
(Tempo de atraso da busca 5-127
automatica 1)
H50 Padréo ndo linear V/f 1 (Frequéncia) | 0,0: Cancela, 0,1 a 500,0 Hz N S 0,0 S S N N N 5-43
H51 (Tensao) 0 a 240: Enviar uma tensdo controlada por AVR N S2 0 S |s N N N 5-127
(para a série de 230 V)
0a 500: Enviar uma tensdo controlada por AVR
(para a série de 460 V)
H52 Padréo nao linear V/f2 (Frequéncia) | 0,0: Cancela, 0,1 a 500,0 Hz N S 0,0 S S N N N
H53 (Tensdo) 0 a 240: Enviar uma tensdo controlada por AVR N S2 0 S S N N N
(para a série de 230 V)
0a 500: Enviar uma tensdo controlada por AVR
(para a série de 460 V)
H54 Tempo de aceleragao 0,00 a 6000 s S S *1 S S S S N 5-45
(Jogging) 5-127
H55 Tempo de desaceleragdo  (Jogging) | 0,00 a 6000 s S S *1 S S S S N
H56 Tempo de desaceleragdo para Parada | 0,00 a 6000 s S S *1 S S S S N
for¢ada
H57 Variagdo de acelera¢do da 1* Curva S | 0% a 100% S S 10 S S S S N
(Linha de ponta)
H58 Variagdo de aceleragdo da 2* Curva S | 0% a 100% S S 10 S S S S N
(Linha final)
H59 Variagdo de desaceleragdo da 1* 0% a 100% S S 10 S S S S N
Curva S
(Linha de ponta)
H60 Variagdo de desaceleragdo da 1* 0% a 100% S S 10 S S S S N
Curva S
(Linha final)
He61 Controle PARA CIMA/BAIXO 0: 0,00 Hz N S 1 S |S S S N 5-34
(Configuragio de frequéncia inicial) | 1: Ultimo valor de comando PARA CIMA/BAIXO ao liberar o 5-127
comando de funcionamento
He63 Limitador baixo  (Selegdo de 0: Limitar por F16 (Limitador de frequéncia: Baixo) e continue | S S 0 S S S S N 5-57
modo) a funcionar 5-127
1: Se a frequéncia de saida abaixar além da limitada pelo F16
(Limitador de frequéncia: Baixo), desacelere para parar o motor.
Ho64 0,0: Depende do F16 (Limitador de frequéncia, Baixo) S S 1.6 S S N N N 5-127
(Frequéncia de limitagdo baixa) 0,1 a 60,0 Hz
H65 Padréo ndo linear V/f 3 (Frequéncia) | 0,0: Cancela, 0,1 a 500,0 Hz N S 0,0 S S N N N 5-43
H66 (Tensdo) 0 a 240: Enviar uma tensdo controlada por AVR N S2 0 S S N N N 5-127
(para a série de 230 V)
0a 500: Enviar uma tensdo controlada por AVR
(para a série de 460 V)
H67 Operagdo de economia de energia 0: Habilita durante operagdo em velocidade constante S S 0 S S N S N 5-64
automatica 1: Habilitado em todos os modos 5-127
(Sele¢do de modo)
H68 Compensagio de deslizamento 1 0: Habilitado durante ACC/DEC e na frequéncia de base ou N S 0 S S N N N 5-73
(Condigdes de operagao) acima 5-127
1: Desabilitado durante ACC/DEC e habilitado na frequéncia de
base ou acima
2: Habilitado durante ACC/DEC e desabilitado na frequéncia de
base ou acima
3: Desabilitado durante ACC/DEC e na frequéncia de base ou
acima
H69 Desaceleragdo automatica 0: Desabilitado S S 0 S S S S N 5-128
(Selegao de modo) 2: Controle de limite de torque com parada forgada se o tempo
de desaceleragdo real exceder em 3 vezes o especificado
3: Controle de tensdo de barramento de conexdo CC com parada
forgada se o tempo de desaceleragao real exceder em 3 vezes o
especificado
4: Controle de limite de torque com parada forgada desabilitada
5: Controle de tensdo de barramento de conexdao CC com
parada forgada desabilitada
H70 Controle de prevengdo de sobrecarga | 0,00: Siga o tempo de desaceleragdo selecionado S S 999 S S S S N 5-129
0,01 a 100,0 Hz/s
999: Cancela
H71 Caracteristicas de desaceleragdo 0: Desabilita 1: Habilita S S 0 S S N N N
H72 Detecgdo de queda de energia 0: Desabilita 1: Habilita S S 1 S S S S S
principal
(Seleg¢ao de modo)

*1 6,00 s para inversores de 40 HP ou menos; 20,00 s para os de 50 HP ou mais

g 'dep

OYSNN4 3a SO91d09D

Cod. F
[CodE

Caod.C
Cod.P
Cod.A
Cdéd.b
Cod.r
Céd,j
Cod.d
Cod.U
Cod.y




Controle de acionomento

(Seleg@o de modo)

Bit 0: Abaixa a frequéncia do carregador automaticamente

(0: Desabilitado; 1: Habilitado)

Bit 1: Detectar perda de fase de entrada

(0: Desabilitado; 1: Habilitado)

Bit 2: Detectar perda de fase de saida

(0: Desabilitado; 1: Habilitado)

Bit 3: Selecionar limite de julgamento de vida 1til do capacitor de
barramento de conexdo CC

(0: Nivel de defini¢do de fabrica; 1: Nivel de conf do usuério)
Bit 4: Julga a vida atil do capacitor de barramento de conexio
cc

(0: Desabilitado; 1: Habilitado)

Bit 5: Detecta o travamento de ventilador de CC

(0: Habilitado; 1: Desabilitado)

Bit 6: Detecta o erro do transistor de frenagem (para 40 HP ou
menos)

(0: Desabilitado; 1: Habilitado)

Bit 7: Interruptor IP20/IP40 acoplado (0: IP20; 1: IP40)

g |8, P
o1 A . Y < o | Conf. . .
Codigo Nome Variagdo de configuragao de dados g g ‘22 | Padrio G | sem com | Controle | Vide pag:
= 187 %3 \1,“/ PG PG | de torque
H73 Limitador de torque 0: Habilitado durante ACC/DEC e funcionando em velocidade |N S 0 S S S S S 5-66
(Condigdes de operagao) constante 5-129
1: Desabilitado durante ACC/DEC e habilitado durante
funcionamento em velocidade constante
2: Habilitado durante ACC/DEC e desabilitado durante
(Controle de alvo) (Quadrantes alvo) | funcionamento em velocidade constante
H74 0: Limite de torque gerado pelo motor N S 1 N N (S S S
1: Limite de corrente de torque
2: Limite de energia de saida
H75 0: Conduzir/brecar N N 0 N N [s N S
1: Mesmo para todos os 4 quadrantes
2: Limites superiores/inferiores
H76 (Limite para incremento de 0,0 a 500,0 Hz S S 5,0 S S [N N N 5-128
frequéncia para frenagem) 5-129
H77 Vida util do capacitor de barramento |0 a 87600 horas S N - S S |[S S S 5-130
de conexdo CC (Tempo restante)
H78 Intervalo de do (M1) 0: Desabilita; 1 a 99990 horas S N 87600 |[S S [S S S 5-126
H79 Contagem de inicializagdo pré conf. [0: Desabilita; 1 a 65535 vezes S N 0 N S S S S 5-130
para a0 (M1)
H80 Ganho de amortecimento de 0,00 a 1,00 S S 0.20 S S |N N S 5-130
flutuagdo de corrente de saida para o
motor 1
H81 Selegdo de alarme de luz 1 0000 a FFFF (hex.) S S 0000 S S |[S S S
H82 Selegdo de alarme de luz 2 0000 a FFFF (hex.) S S 0000 S S |S S S
H84 Pré-agitagio (nivel inicial) {100% a 400% S S 100 N N |S S S 5-133
H85 (Tempo) 0,00: Desabilita; 0,01 a 30,00 s S S 0,00 N N |S S S
H86 Reservado *9 — - - - - - |- - - 5-134
H87 Reservado *9 — - - - - - - - -
H88 Reservado *9 — - - - - - |- - -
H89 Reservado *9 — - - - - - |- - -
H90 Reservado *9 — - - - - - |- - -
H91 Detecgdo de quebra de fio de 0,0: Desabilita detecgdo de alarme S S 0,0 S S |S S N 5-134
feedback de PID 0,1 a60,0s
H92 Continuagdo de funcionamento (P) 0,000 a 10,000 vezes; 999 S S1S2 999 S S |N N N 5-51
H93 (0] 0,010 a 10,000 s; 999 S S1S2 {999 S S [N N N 5-134
H94 Tempo de operagdo cumulativo do 0 a 99990 horas N N - S S |S S S 5-126
motor 1 (O tempo de operagdo cumulativo pode ser modificado ou 5-134
reconfigurado.)
H95 Frenagem CC 0: Lenta S S 1 S S [N N N 5-58
(Modo de resposta de frenagem) 1: Rapida 5-134
H96 Prioridade da tecla PARE / Dado Prioridade tecla PARE  Fung@o de verif. de inicio S S 3 S S S S S 5-134
Fungio de verificagdo de inicio 0: Desabilita Desabilita
1: Habilita Desabilita
2: Desabilita Habilita
3: Habilita Habilita
H97 Apagar dados de alarme 0: Desabilita S N 0 S S S S S
1: Habilita (Configurar "1" apaga os dados do alarme que retorna
para "0.")
H98 Fungdo de prote¢do/manutengdo 0 a 255: Mostra os dados em formato decimal S S 83 S S |S S S 5-135

*9  Uso da fabrica. N&o acesse esses codigos de fung@o.



Cddigos A: Parametros do Motor 2

Controle de acionomento

8 ] g 8 | conf Vide
- - ) . . © 2
Codigo Nome Variagao de configuragédo de dados gé S‘E Padrao PG | sem | com Cor;terole pag:
< [¢] VIif | VIf | PG PG torque
A01 Frequéncia maxima 2 25,0 a 500,0 Hz N S 60,0 S S S S S —
A02 Frequéncia de base 2 25,0 a 500,0 Hz N S 60,0 S S _[S S S
AO03 Tensao nominal na frequéncia de |0: Envie uma tenséo proporc. a tensdo de entrada N S2 S S S S S
base 2 80 a 240: Envie uma tensao controlada por AVR 230
(para a série 230 V)
160 a 500: Envie uma tensao controlada por AVR 460
(para a série 460 V)
A04 Tenséo de saida maxima 2 80 a 240: Envie uma tenséo controlada por AVR N S2 230 S S N N S
(para a série 230 V)
160 a 500: Envie uma tensao controlada por AVR (para a série 460
460 V)
A05 Aumento de torque 2 0,0% a 20,0% S S 0,0 S S N N N
(porcentagem em relagédo a "A03: Tensdo nominal na frequéncia
de base 2")
A06 Sobrecarga térmica eletronica 1: Para um motor de uso geral com ventilador de resfriamento S S 1 S S |s S S
Protegédo para o motor 2 movido por eixo
(Selec. as caracteristicas do 2: Para um motor movido por inversor, motor n&o ventilado, ou
motor) motor com ventilador de resfriamento de fonte separada
A07 0,00: Desabilita S S182 |[*2 S S |s S S
(Nivel de detecgao de 1% a 135% da corrente nominal (corrente de condugéo continua
sobrecarga) permitida) do motor
A08 0,5a 75,0 min S S *3 S S |s S S
(Constante térmica de tempo)
A09 Frenagem de CC 2 0,0 a 60,0 Hz S S 0,0 S S S S N
A10 (Frequéncia de inicio de 0% a 80% (Modo LD/MD)*4, 0% a 100% (Modo HD) S S 0 S S |sS S N
A11 frenagem) 0,00: Desabilita; 0,01 a 30,00 s S S 0,00 S S |s S N
(Nivel de frenagem)
(Tempo de frenagem)
A12 Frequéncia de inicio 2 0,0 a 60,0 Hz S S 0,5 S S S S N
A13 Selegdo de carga/ 0: Carga de torque variavel N S 1 S S N S N
Aumento de torque automatico 1: Carga de torque constante
Operagéo de economia de 2: Aumento de torque automatico
energia automatica 2 3: Operagao de economia de energia automatica
(Carga de torque variavel durante ACC/DEC)
4: Operagao de economia de energia automatica
(Carga de torque constante durante ACC/DEC)
5: Operagao de economia de energia automatica
(Aumento de torque automatico durante ACC/DEC)
A14 Selegéo de controle de 0: Controle V/f com compensagéo de deslizamento inativo N S 0 S S S S S
acionomento 2 1: Controle vetor de torque dinamico
2: Controle V/f com compensagao de deslizamento ativo
3: Controle V/f com sensor de velocidade
4: Controle vetor de torque dinamico com sensor de velocidade
5: Controle de vetor sem sensor de velocidade
6: Controle de vetor com sensor de velocidade
A15 Motor 2 (N° de 2 a 22 polos N S182 |4 S S _[S S S
A16 polos) 0,01 a 1000 kW (quando A39 =0, 2. 3 ou 4) N S182 |*7 S S |s S S
(Capacidade nominal) 0,01 a 1000 HP (quando A39 = 1)
A17 0,00 a 2000 A N S182 |*7 S S |s S S

(Corrente nominal)

*2 A corrente nominal do motor é configurada automaticamente. Consulte a Tabela B (P03/A17/b17/r17).
*3 5,0 min para inversores de 40 HP ou menos; 10,0 min para os de 50 HP ou mais
*4 0% a 100% para inversores de 7.5 HP ou menos
*7 Os parametros do motor s@o configurados automaticamente, dependendo da capacidade do inversor. Consulte a Tabela B.
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56la o Controle de acionomento
Cadigo Nome Variagdo de configuragéo de dados E 2|8 3 § PConf. P sem com Controle V'.de_
Zclo~ 8 adrdo | VIf | G PG PG de pag:
© Vif torque
A18 Motor 2 (Auto- 0: Desabilitado N N 0 S S S S S —
ajuste) 1: Ajuste enquanto o motor para. (%R1, %X e
frequéncia de deslizamento nominal)
2: Ajuste enquanto o motor esta em rotagéo sob
controle de V/f (%R1, %X, frequéncia de deslizamento
nominal, nenhuma corrente de carga, fatores de
saturagdo magnética 1 a 5 e fatores de extensao de
saturagdo magnética "a" a "c"
3: Ajuste enquanto o motor esta em rotagéo sob
controle de vetor (%R1, %X, frequéncia de deslizamento
nominal, nenhuma corrente de carga, fatores de
(Ajuste online) saturagdo magnética 1 a 5 e fatores de extenséo de
(Corrente sem carga) saturagdo magnética "a" a "c". Disponivel quando o
(%R1) controle de vetor estiver habilitado).
A19 (%X) 0: Desabilita__1: Habilita S S 0 s [N [N N N
A20 (Ganho de comp. de desl. para | 0,00 a 2000 A N S1S2 [*7 s |s [s S S
A21 acion.) 0,00% a 50,00% S s182 |[*7 s |s |s S S
A22 gzi'l“)po de resp. da comp.de 75 599 2 50,00% s |sis2 |7 s [s s [s s
_A23 | (Ganho de comp. de desl. para 0,0% a 200,0% S S 100,0 S S |S S N
A4 | fren) 0,01 a2 10,00s S S182 [ 0,12 S S [N N N
A25 (Frequéncia de deslizamento 0,0% a 200,0% S* S 100,0 S S |S S N
A26 nominal) 0,00 a 15,00 Hz N S182 [ *7 S S |S S N
A27 (Fator de perda de ferro 1) 0,00% a 20,00% S s182 [*7 s |s |s S S
A28 (Fator de perda de ferro 2) 0,00% a 20,00% S S1S2 [ 0,00 s |s [s S S
“A29 | (Fatorde perdade ferro 3) 0,00% a 20,00% S [s1s2 000 s [s s S s
TA30 | gEaIW je Sa}“’a‘?ﬁ" mag”‘t‘i!ca ;; 0,0% a 300,0% s [s1s2 |7 s |s [s s s
—a.——— (Fator de saturagdo magnética S vy .
A1 (Fator de saturagéo magnética 3) O’OUA’ a SOO’OOA’ S $152 '7 s S |S S S
A32 | (Fator de saturagdo magnética 4) 0,0% a 300,0% S S152 7 S S S S S
_A33 | (Fator de saturagdo magnética 5) 0,0% a 300,0% S S182 |7 S S |S S S
A34 (Fator de extens&o de saturagdo | 0,0% a 300,0% S S182 | *7 S S |8 S S
A35 magnética "a") 0,0% a 300,0% S S182 [ *7 S S |S S S
A36 (Fator de extens&o de saturagédo | 0,0% a 300,0% S S182 | *7 S S |S S S
A37 magnética "b") 0,0% a 300,0% S s182 |*7 s |s [s S S
(Fator de extensao de saturagédo
magnética "c")
A39 Selegéo do Motor 2 0: Caracteristicas do motor 0 (Motores padréo Fuji, N S182 |1 S S S S S
série 8)
1: Caracteristicas do motor 1 (Motores de taxa HP)
2: Caracteristicas do motor 2 (Motores Fuji
exclusivamente desenhado para controle de vetor)
3: Caracteristicas do motor 3 (Motores padrédo Fuiji,
série 6)
4: Outros motores
A40 Compensagéo de deslizamento 2 | 0: Habilitado durante ACC/DEC e na frequéncia de N S 0 S S |N N N
(Condi¢des de operagéo) base ou mais
1: Desabilitado durante ACC/DEC e habilitado na
frequéncia de base ou mais
2: Habilitado durante ACC/DEC e Desabilitado na
frequéncia de base ou mais
3: Desabilitado durante ACC/DEC e na frequéncia de
base ou mais
Ad1 Ganho de amortecimento de 0,00 a 1,00 S S 0.20 S S |N N N
flutuagéo de corrente de saida
para o motor 2
A42 Troca de motor/parametro 2 0: Motor (Troca para o 2° motor) N S 0 S S S S S 5-137
(Selegéo de modo) 1: Parametro (Troca para cédigos A especiais)
A43 Controle da velocidade 2 0,000 a 5,000 s S S 0,020 N S |S S N —
(Filtro de comando de
Ad44 velocidade) 0,00020,100 s S* S 0,005 N S |S S N
A45 (Filtro de detecgéo de 0,12 200,0 vezes S S 10,0 N S |S S N
A46 velocidade) 0,001 29,999 s st [s 0,100 [N [s [s S N
A48 P (Ganho) 0,00020,100 s _[s 0002 [N _[s [s [s N
A49 | (Tempo integral) 1a200 Hz s [s 200 N [N [N s N
ABO (Filtro de saida) 0a20dB SE 0 N [N [N [ N
(Freq. de ressonancia de filtro de
no)
(Nivel de atenuagao de filtro de
nd)
A51 Tempo de operagdo cumulativo 0 a 99990 horas N N - S S S S S
do motor 2 (O tempo de operagdo cumulativo pode ser modificado
ou reconfigurado)
A52 Contador de partida para o motor | Indicagdo de contagem de inicializagdo cumulativa S N - S S S S S
0 a 65535 vezes
AS53 Motor 2 (%X fator de 0% a 300% S S182 | 100 S S |S S S
A54 corregao 1) 0% a 300% S S182 | 100 S S |8 S S
A55 (%X fator de correcéo 2) 0,00 2 2000 A N S1S2 [*7 N N |s S S
A56 (Cor. de torque sob ctrl. de vetor) (5073 100 N S1s2 [85(90) [N [N [s S S
(Fator de tenséo induzida sob *g
controle de vetor)
A57 Reservado *9 — - - - - - - - -

*7 Os parametros do motor sao configurados automaticamente, dependendo da capacidade do inversor. Consulte a Tabela B.
*8 85% para inversores de 150 HP ou menos; 90% para os de 175 HP ou mais.
*9 Uso da fabrica. Nao acesse esses codigos de funcao.
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Cadigos b: Parametros do Motor 3

] Controle de acionomento Vide
£S|808| cont Control ag:
Caodigo Nome Variagdo de configuragéo de dados 82|88 K] P = PG| sem com ontrole pag:
Tg|o S| Padde | vyl ve| pe | P | %
© torque
q
b01 Frequéncia maxima 3 25,0 a 500,0 Hz N S 60,0 S [S |[S S S -
b02 Frequéncia de base 3 25,0 a 500,0 Hz N S 60,0 S S S S S
b03 Tens&o nominal na Frequéncia 0: Enviar uma tensao proporcional a tenséo de entrada | N S2 S |S |s S S
de base 3 80 a 240: Enviar uma tensdo controlada por AVR 230
(para a série de 230 V)
160 a 500: Enviar uma tenséo controlada por AVR 460
(para a série de 460 V)
b04 Tenséo de saida maxima 3 80 a 240: Enviar uma tensao controlada por AVR N S2 230 S |S [N N S
(para a série de 230 V)
160 a 500: Enviar uma tenséo controlada por AVR 460
(para a série de 460 V)
b05 Aumento de torque 3 0,0% a 20,0% S S 0,0 S S N N N
(porcentagem em relagéo a "b03: Tensdo nominal na
Frequéncia de base 3")
b06 Sobrecarga térmica eletrénica 1: Para um motor de uso geral com um ventilador de S S 1 S |S |S S S
Protegédo para o Motor 3 resfriamento movido por eixo
(Selecionar caracteristicas do 2: Para um motor movido por inversor, motor ndo
motor) ventilado, ou motor com ventilador de resfriamento de
fonte separada
b07 0,00: Desabilita S S182 | *2 S [s |s S S
(Nivel de detecggo de 1% a 135% da corrente nominal (corrente de condugéo
sobrecarga) continua permitida) do motor
b08 0,5a 75,0 min S S *3 S [s |s S S
(Constante de tempo térmico)
b09 Frenagem CC 3 0,0 a 60,0 Hz S S 0,0 S S S S N
b10 (Frequéncia de inicio de 0% a 80% (Modo LD/MD)*4, 0% a 100% (Modo HD) S S 0 S [S |s S N
b11 frenagem) 0,00: Desabilita; 0,01 a2 30,00 s S S 0,00 S [s |s S N
(Nivel de frenagem)
(Tempo de frenagem)
b12 Frequéncia de inicio 3 0,0 a 60,0 Hz S S 0,5 S S S S N
b13 Selegéo de carga/ 0: Carga de torque variavel N S 1 S |S [N S N
Aumento automatico de torque/ 1: Carga de torque constante
Operagéo de economia de 2: Aumento automatico de torque
energia automatica 3 3: Operagao de economia de energia automatica
(Carga de torque variavel durante ACC/DEC)
4: Operagéo de economia de energia automatica
(Carga de torque constante durante ACC/DEC)
5: Operagdo de economia de energia automatica
(Aumento automatico de torque durante ACC/DEC)
b14 Selegéo de controle de 0: Controle V/f com compensagéo de deslizamento N S 0 S S S S S
acionamento 3 inativa
1: Controle de vetor de torque dinamico
2: Controle V/f com compensagéo de deslizamento
ativa
3: Controle V/f com sensor de velocidade
4: Controle de vetor de torque dindmico com sensor de
velocidade
5: Controle de vetor sem sensor de velocidade
6: Controle de vetor com sensor de velocidade
b15 Motor 3 (N° de 2 a 22 polos N S182 |4 S [s |s S S
b16 polos) (Capacidade nominal) 0,01 a 1000 kW (quando b39 =0, 2, 3 ou 4) N S182 |*7 S [s |s S S
. 0,01 a 1000 HP (quando b39 = 1)
b17 (Corrente nominal) 0,00 a 2000 A N S182 [*7 s |[s [s S S
b18 (Auto-ajuste) 0. Desabilitado N [N 0 s [s [s S S
1: Ajuste enquanto o motor para. (%R1, %X e
frequéncia de deslizamento nominal)
2: Ajuste enquanto o motor esta em rotagéo sob
controle de V/f (%R1, %X, frequéncia de deslizamento
nominal, nenhuma corrente de carga, fatores de
saturagdo magnética 1 a 5 e fatores de extenséo de
saturagdo magnética "a" a "c")
3: Ajuste enquanto o motor esta em rotagéo sob
controle de vetor (%R1, %X, frequéncia de deslizamento
nominal, nenhuma corrente de carga, fatores de
saturagdo magnética 1 a 5 e fatores de extenséo de
. . saturagdo magnética "a" a "c". Disponivel quando o
(Ajuste online) controle de vetor estiver habilitado)
b19 ﬁ‘gqe)me sem carga) 0: Desabilitado__1: Habilitado s [s 0 S [N [N N N
b20 (O/ZX) 0,00 22000 A N S182 | *7 S |s |s S S
b21 (Ganho de comp. de desl. para 0,00% a 50,00% S S182 | *7 S [s |s S S
b22 acion.) 0,00% a 50,00% S S182 | *7 S [S |sS S S
b23 (Tempo de resp. da comp. de 0,0% a 200,0% S* S 100,0 S |S [S S N
b24 desl.) 0,01210,00s S S182 [ 0,12 S [S |N N N
b25 (Ganho de comp. de desl. para [ 0,0% a 200,0% s |s 100,0 s |s [s S N
b26 fren) _ 0,00 a 15,00 Hz N_|si1s2 |7 S [s s B N
b27 ﬁ]';’ri?:;;‘c'a de deslizamento 0,00% a 20,00% S |s1s2 |7 S |s [s S S

(Fator de perda de ferro 1)

*2 A corrente nominal do motor ¢ configurada automaticamente. Consulte a Tabela B (P03/A17/b17/r17).

*3 5,0 min para inversores de 40 HP ou menos; 10,0 min para os de 50 HP ou mais

*4 0% a 100% para inversores de 7.5 HP ou menos
*7  Os parametros do motor s@o configurados automaticamente, dependendo da capacidade do inversor. Consulte a Tabela B.
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Conf. Controle de acionomento

© ;B o .
Cadigo Nome Variagdo de configuragéo de dados 2 8 § B3R 4 Padra PG| sem com | Controle de V',d?
<-2p "9 | o |vi|vi| PG | PG torque | P29
b28 (Fator de perda de ferro 2) 0,00% a 20,00% S S1.82|0,00 S |S |S S S —
b29 (Fator de perda de ferro 3) 0,00% a 20,00% S S182]0,00 [S |S [S S S
b30 (Fator de saturagéo magnética 1) [0,0% a 300,0% S s182[*7 s [s [s S B
31| (Fator de saturagio magnética 2) g o9 a 300,0% s [sis2[7 [s [s [s S B
32| gEaIm ge sa:ura(;e_w magngpca i’; 0,0% a 300,0% S S182 |*7 S [s |s S S
————— (Fator de saturagdo magnética e
b33 | (Fator de saturagdo magnética 5) 0,0% a 300,0% S S182 |7 S S S S S
b34 0,0% a 300,0% S S182 |*7 S |s [s S S
b35 Motor 3 0,0% a 300,0% S S182 |*7 S |s [s S S
b36 (Fator de extenséo de saturagéo | 0,0% a 300,0% S S182 |*7 S |sS [s S S
b37 magnética "a") 0,0% a 300,0% S s182 |7 s [s [s S 5
(Fator de extensao de saturagao
magnética "b")
(Fator de extensao de saturagéo
magnética "c")
b39 Selegao de Motor 3 0: Caracteristicas do motor 0 (Motores padrao Fuiji, série [N S182 |1 S [S |S S S
8
1: Caracteristicas do motor 1 (Motores de taxa HP)
2: Caracteristicas do motor 2 (Motores Fuji
exclusivamente desenhado para controle de vetor)
3: Caracteristicas do motor 3 (Motores padrao Fuji, série
4: Outros motores
b40 Compensacao de deslizamento 3 | 0: Habilitado durante ACC/DEC e na frequéncia de base N S 0 S |[S N N N
(Condigdes de operacgéo) ou mais
1: Desabilitado durante ACC/DEC e habilitado na
frequéncia de base ou mais
2: Habilitado durante ACC/DEC e desabilitado na
frequéncia de base ou mais
3: Desabilitado durante ACC/DEC e na frequéncia de
base ou mais
b41 Ganho de amortecimento de 0,00 a 1,00 S S 0.20 S S N N N
flutuagdo de corrente de saida
para o motor 3
b42 Troca de motor/parametro 3 0: Motor (Troca para o 3° motor) N S 0 S [S |S S S 5-137
(Selegédo de modo) 1: parametro (Troca para os cédigos b exclusivos)
b43 Controle da velocidade 3 0,000 a 5,000 s S S 0,020 |N S S S N —
b44 (Filtro de comando de velocidade) [ 0,000 a 0,100 s S* S 0,005 [N S S S N
a5 | (Filtro de detecgéo de velocidade) [0,1 a 200,0 vezes s~ |s 100 [N [S [s S N
bd6 P (Ganho) 0001299995 s |s _Jo10 [N s [s [s [N
bas | '(F(If;‘g‘gg 'Sr:%gf‘" 0,00020,100 s S S 0,002 [N _[Ss [s S N
b4s | (Freq. de ressonancia de filtro de 12200 Hz S S 200 N _IN N S N
b50 no) 0a20dB S S 0 N |N [N S N
(Nivel de atenuacéo de filtro de
noé)
b51 Tempo de operagdo cumulativo 0 a 99990 horas N N - S S S S S
do motor 3 (O tempo de operagédo cumulativo pode ser modificado ou
reconfigurado)
b52 Contador de partida para o motor | Indicagéo de contagem de inicializagdo cumulativa S N - S S S S S
0 a 65535 vezes
b53 Motor 3 (%X fator de 0% a 300% S S1S82 100 S |s [s S S
b54 corregéo 1) 0% a 300% S S1.82 | 100 S |s [s S S
b55 (%X fator de corregéo 2) 0,00 2 2000 A N s182 |7 N [N [s S S
“b56 | (Cor. de torque sob ctrl. de vetor) 555100 N S1S2 |85 N [N |s S S
(Fator de tensao induzida sob (90)
controle de vetor) *g
b57 Reservado *9 — - - B - - B - B

*7 Os parametros do motor sao configurados automaticamente, dependendo da capacidade do inversor. Consulte a Tabela B.
*8 85% para inversores de 150 HP ou menos; 90% para os de 175 HP ou mais.
*9 Uso da fabrica. Nao acesse esses codigos de fungdo.

5-19



Cédigos r: Parametros do Motor 4

= S © Controle de acionomento Vi'de
Cadigo Nome Variagdo de configuragdo de dados ,GE 21|88 % PCZ:E' Vi PG sem com Corc}lrole pag:
<g |0 s redee vif | PG | PG | ¢
orque
r01 Frequéncia maxima 4 25,0 a 500,0 Hz N S 60,0 S S S S S
r02 Frequéncia de base 4 25,0 a 500,0 Hz N S 60,0 S S S S S
r03 Tensao nominal na Frequéncia de | 0: Enviar uma tens&o proporcional a tensao de entrada N S2 S S S S S
base 4 80 a 240: Enviar uma tenséo controlada por AVR 230
(para a série de 230 V)
160 a 500: Enviar uma tenséo controlada por AVR 460
(para a série de 460 V)
ro4 Tensao de saida maxima 4 80 a 240: Enviar uma tensdo controlada por AVR N S2 230 S S N N S
(para a série de 230 V)
160 a 500: Enviar uma tenséo controlada por AVR 460
(para a série de 460 V)
r05 Aumento de torque 4 0,0% a 20,0% S S 0,0 S S N N N
(porcentagem em relacéo a "r03: Tensdo nominal na
Frequéncia de base 4")
r06 Sobrecarga térmica eletronica 1: Para um motor de uso geral com um ventilador de S S 1 S S S S S
Protegao para o Motor 4 resfriamento movido por eixo
(Selecionar caracteristicas do 2: Para um motor movido por inversor, motor ndo
motor) ventilado, ou motor com ventilador de resfriamento de
fonte separada
r07 0,00: Desabilita S S182 |*2 S |[S S S S
(Nivel de deteccéo de 1% a 135% da corrente nominal (corrente de condug&o
sobrecarga) continua permitida) do motor
r08 0,5a 75,0 min S S *3 S |[S S S S
(Constante de tempo térmico)
r09 Frenagem CC 4 0,0 2 60,0 Hz S S 0,0 S S S S N
r10 (Frequéncia de inicio de 0% a 80% (Modo LD/MD)*4, 0% a 100% (Modo HD) S S 0 S |[S S S N
r11 frenagem) 0,00: Desabilita; 0,01 2 30,00 s S S 0,00 S |[S S S N
(Nivel de frenagem)
(Tempo de frenagem)
r12 Frequéncia de inicio 3 0,0a60,0Hz S S 0,5 S _|S S S N
r13 Selecéo de carga/ 0: Carga de torque variavel N S 1 S S N S N
Aumento automatico de torque/ 1: Carga de torque constante
Operagao de economia de 2: Aumento automatico de torque
energia automatica 4 3: Operagdo de economia de energia automatica
(Carga de torque variavel durante ACC/DEC)
4: Operagao de economia de energia automatica
(Carga de torque constante durante ACC/DEC)
5: Operagéo de economia de energia automatica
(Aumento automatico de torque durante ACC/DEC)
r14 Selecéo de controle de 0: Controle V/f com compensacéo de deslizamento inativa | N S 0 S S S S S
acionamento 4 1: Controle de vetor de torque dinamico
2: Controle V/f com compensagao de deslizamento ativa
3: Controle V/f com sensor de velocidade
4: Controle de vetor de torque dindmico com sensor de
velocidade
5: Controle de vetor sem sensor de velocidade
6: Controle de vetor com sensor de velocidade
r15 Motor 4 (N° de 2 a 22 polos N S182 |4 S S S S S
r16 polos) (Capacidade nominal) 0,01 a 1000 kW (quando b39 =0, 2, 3 ou 4) N S182 |*7 S |[S S S S
0,01 a 1000 HP (quando b39 = 1)
17 (Corrente nominal) 0,00 a 2000 A N S1S2 [*7 s [s S S S
8 (Auto-gjuste) 0: Desabilitado N N 0 s |s S S S
1: Ajuste enquanto o motor para. (%R1, %X e frequéncia
de deslizamento nominal)
2: Ajuste enquanto o motor esta em rotagéo sob controle
de V/f (%R1, %X, frequéncia de deslizamento nominal,
nenhuma corrente de carga, fatores de saturagdo
magnética 1 a 5 e fatores de extensdo de saturagédo
magnética "a" a "c")
3: Ajuste enquanto o motor esta em rotagdo sob controle
de vetor (%R1, %X, frequéncia de deslizamento nominal,
nenhuma corrente de carga, fatores de saturagéo
magnética 1 a 5 e fatores de extensdo de saturagdo
. ) magnética "a" a "c". Disponivel quando o controle de vetor
(Ajuste online) estiver habilitado)
19 Efzgq‘s)”te sem carga) 0: Desabilitado _1: Habilitado B s 0 s [N N N N
r20 (%X) 0,00 a 2000 A N S182 |*7 S |[S S S S
r21 (Ganho de comp. de desl. para 0,00% a 50,00% S S182 |*7 S s S S S
acion.)
(Tempo de resp. da comp. de
desl.)
r22 (Ganho de comp. de desl. para  [0,00% a 50,00% S s1s82[*7 s _|s S S S
r23 fren) ' 0,0% a 200,0% s s 1000 [s |[s S S N
24 | (Frequéncia de deslizamento 0,012 10,00 s s s1s2]012 s _|s N N N
25 ooy porda de ferro 1) 0.0% 2 200.0% 5 |s {000 [s [s [s s N
r26 0,00 a 15,00 Hz N S182 |*7 S |[s S S N
r27 0,00% a 20,00% S S182 |*7 S |[S S S S

*2 A corrente nominal do motor ¢ configurada automaticamente. Consulte a Tabela B (P03/A17/b17/r17).
*3 5,0 min para inversores de 40 HP ou menos; 10,0 min para os de 50 HP ou mais
*4 0% a 100% para inversores de 7.5 HP ou menos
*7  Os parametros do motor sdo configurados automaticamente, dependendo da capacidade do inversor. Consulte a Tabela B.
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Cod. F
Cod.E
Cod.C
Cdéd.P
Cod.H
Cod.A

Cod.j
Cod.d
Cod.U

Cody



Controle de acionomento

o 1 e] :
Cadigo Nome Variagéo de configuragéo de dados 2 8 é B3T Pizrr];o vii |PG| sem | com | Controle de \F::;e
<-+=p © vii | PG PG torque :
r28 (Fator de perda de ferro 2) 0,00% a 20,00% S S1.82 10,00 S |[S |[S S S —
r29 (Fator de perda de ferro 3) 0,00% a 20,00% S S$1S2 10,00 S |sS |[s S S
130 | (Fator de saturagdo magnética 1) [0,0% a 300,0% S S182 |*7 s [s |s S S
31 (Fator de saturagéo magnética 2) 0,0% a 300,0% S S152 |*7 S |s |s S S
o Falrdesatracio magneca 3 0., a 300.0% s Istsa[7[s{s s s s
133 | (Fator de saturagio magnética 5) |-2:0% a300.0% S S152 :7 S IS |S S S
34 |(Fator de extensdo de saturagdo | 0.0% a 300,0% S S182 |7 S IS IS S S
r35 magnética "a") 0,0% a 300,0% S S182 |*7 S |S |[s S S
r36 (Fator de extens&o de saturagdo |0,0% a 300,0% S S182 |*7 S [S |S S S
r37 magnética "b") 0,0% a 300,0% S S182 |*7 S |S |[S S S
(Fator de extensao de saturagéo
magnética "c")
r39 Selegéo de Motor 4 0: Caracteristicas do motor 0 (Motores padrao Fuji, série [N S182 |1 S [S |[s S S
8)
1: Caracteristicas do motor 1 (Motores de taxa HP)
2: Caracteristicas do motor 2 (Motores Fuji
exclusivamente desenhado para controle de vetor)
3: Caracteristicas do motor 3 (Motores padrao Fuji, série
6)
4: Outros motores
r40 Compensagéo de deslizamento 4 | 0: Habilitado durante ACC/DEC e na frequéncia de base N S 0 S |S N N N
(Condigdes de operagao) ou mais
1: Desabilitado durante ACC/DEC e habilitado na
frequéncia de base ou mais
2: Habilitado durante ACC/DEC e desabilitado na
frequéncia de base ou mais
3: Desabilitado durante ACC/DEC e na frequéncia de
base ou mais
r41 Ganho de amortecimento de 0,00 a 1,00 S S 0.20 S S N N N
flutuagéo de corrente de saida
para o motor 4
r42 Troca de motor/parametro 4 0: Motor (Troca para o 4° motor) N S 0 S [S |[s S S 5-137
(Selegdo de modo) 1: parametro (Troca para os coédigos r exclusivos)
r43 Controle da velocidade 4 0,000 a 5,000 s S S 0,020 N S S S N —
r44 (Filtro de comando de velocidade) | 0,000 a 0,100 s S* S 0,005 N S S S N
r45 (Filtro de detecg&o de velocidade) | 0,1 a 200,0 vezes S* S 10,0 N |S |[S S N
r46 P (Ganho) 0,001 29,999 s S* S 0100 [N [S [sS S N
r48 | (Tempo integral) 0,000a 0,100 s S S 0,002__[N _[S [S S N
49 (Firo de saida) 12200 Hz S S 200 N [N [N S N
50 I(ﬁFér)eq. de ressonancia de filtro de 0a20dB S S 0 N N N S N
(Nivel de atenuagéo de filtro de
nd)
51 Tempo de operagdo cumulativo 0 a 99990 horas N N - S [S |[s S S
do motor 4 (O tempo de operagédo cumulativo pode ser modificado ou
reconfigurado)
r52 Contador de partida para o motor | Indicagdo de contagem de inicializagdo cumulativa S N - S S S S S
4 0 a 65535 vezes
53 Motor 4 (%X fator de 0% a 300% S S1.82 | 100 S |[S |[S S S
r54 corregéo 1) 0% a 300% S S1S2|100 S |S |[Ss S S
r55 (%X fator de corregéo 2) 0,00 a 2000 A N S182 [*7 N [N [S S S
56 (Cor. de torque sob ctrl. de vetor) [503 100 N S1S2[85(90) [N |[N |S S S
(Fator de tensao induzida sob *8
controle de vetor)
r57 Reservado *9 — - - - - - - - -

*7 Os parametros do motor sao configurados automaticamente, dependendo da capacidade do inversor. Consulte a Tabela B.
*8 85% para inversores de 150 HP ou menos; 90% para os de 175 HP ou mais.
*9 Uso da fabrica. Nao acesse esses codigos de funcao.
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Caddigos J: Funcdes de aplicacéo 1

oI B Conf Controle de acionomento Vide
Cédigo Nome Variagdo de configuragéo de dados 2ccBIR ¢ Padrao | vif | PG| sem | com | Controle de PN
<-<p © adrao Vif| PG PG torque pag:
Jo1 Controle de PID  (Selegao de 0: Desabilitado N S 0 S [S |[sS S N 5-140
Modo) 1: Habilitado (Controle de processo, operagéo normal)
2: Habilitado (Controle de processo, operagéo inversa)
3: Habilitado (Controle de balango)
Fa
Jo2 (Comando remoto SV) 0 teclas @/\\_Z"do teclado N S 0 s [s |[s S N 5-141
1: Comando PID 1
(Terminais de entrada analdgicos [12], [C1] e [V2])
3: PARA CIMA/PARA BAIXO
4: Link de comunicacéo através de comando
Jo3 P (Ganho) 0,000 a 30,000 vezes S S 0,100 S [s |s S N 5-146
JO4 | (Tempo integral) 0,0 2 3600,0 s S S 0,0 S S S S N
JO5 D (Tempo diferencial) 0,00 a 600,00 s S S 0,00 S S S S N
Jo6 (Filtro de feedback) 0,02900,0s S S 0,5 S |S |[s S N
Jos (Frequéncia de inicio de 0,0 a 500,0 Hz S S 0,0 S S S S N 5-149
pressurizagéo)
JO9 (Tempo de pressurizacéo) 0a60s S S 0 S [S |[S S N
J10 (Conclusdo anti reconfiguracéo) | 0% a 200% S S 200 S |[S |[S S N 5-150
J11 (Selecione saida de alarme) 0: Alarme de valor absoluto S S 0 S [S |[S S N 5-151
1: Alarme de valor absoluto (com Espera)
2: Alarme de valor absoluto (com Fecho)
3: Alarme de valor absoluto (com Espera e Fecho)
4: Alarme de desvio
5: Alarme de desvio (com Espera)
6: Alarme de desvio (com Fecho)
7: Alarme de desvio (com Espera e Fecho)
J12 (Nivel de alarme superior (AH)) -100% a 100% S S 100 S [S |[S S N
J13 (Nivel de alarme inferior (AH)) -100% a 100% S S 0 S [S |s S N
J15 (Frequéncia de parada para taxa | 0,0: Desabilitadoa; 1.0 a 500,0 Hz S S 0,0 S S S S N 5-149 o
de fluxo lenta) Q
J16 (Laténcia de parada do nivel de 0a60s S S 30 S S S S N 5-152 -c
taxa de fluxo lenta)
J17 (Frequéncia de inicio) 0,0 a 500,0 Hz S S 0,0 S |[S |[S S N o
J18 (Limite superior de saida de -150% a 150%; 999 Depende da configuragéo de F15 S S 999 S S S S N 5-152
processo de PID)
J19 (Limite inferior de saida de -150% a 150%; 999 Depende da configuracédo de F15 S S 999 S S S S N 8
processo de PID) o
J21 Prevengao de condensagéo 1% a 50% S S 1 S S |[S S N 6
(Tarefa) o
J22 Sequéncia de troca para a 0: Mantenha a operagao do inversor (Parada devido ao N S 0 S |S N N S 5-79 a
energia comercial alarme) 5-153
1: Troca automatica para a operagdo com energia r?.l
comercial
J56 Controle de PID 0,00a5,00s S S 0,10 S |S |[Ss S N 5-153 E
(Filtro de comando de velocidade) Z
J57 (Posicao de referéncia de -100% a 0% a 100% S S 0 S S S S N o)
balango) b
J58 (Largura de detecgéo do desvio 0: Desabilita troca constante de PID S S 0 S S S S N o
de posigéo do balanco) 1% a 100% (Configure o valor manualmente)
J59 P (Ganho) 2 0,000 a 30,000 vezes S S 0,100 S |[S |[S S N
J60 | (Tempo integral) 2 0,0 2 3600,0 s S S 0,0 S |[S |[S S N
J61 D (Tempo diferencial) 2 0,00 a 600,00 s S S 0,00 S |[S |[S S N
J62 (Selegédo de bloco de controle de |0 a3 N S 0 S S |[S S N
PID) bit 0: Polaridade de saida de PID
0: Mais (adicionar), 1: Menos (subtrair)
bit 1: Selecione o fator de compensacéo para saida de PID
0 = Relagéo (relativa a configuragao inicial)
1 = Comando de velocidade (relativo a frequéncia maxima)
J68 Sinal de frenagem 0% a 300% S S 100 S |S |S S N 5-154
(Corrente de desligar frenagem)
J69 (Vel./Freq de desligar frenagem) |0,0 a 25,0 Hz S S 1.0 S |[S [N N N
J70 (Temporizador de desligar 0,0a50s S S 1.0 S [S |[S S S
frenagem)
J71 (Vel./Freq de ligar frenagem) 0,0a225,0Hz S S 1.0 S |[S N N N
J72 (Temporizador de ligar frenagem) |0,0a5.0s S S 1.0 S S S S N
J95 (Torque de desligar frenagem) 0% a 300% S S 100 N [N |S S N
J96 (Selegéo de condigdo de 0a31 N S 0
velocidade
(Condigoes de frenagem) Bit 0: Critério de velocidade para ligar frenagem N [N [S S N
(0: Velocidade detectada, 1: Velocidade de referéncia
Bit 1: Reservado. N N N N N
Bit 2: Resposta para corrente de desligar corrente S |[S |[S S N
(0: Resposta lenta, 1: Resposta rapida)
Bit 3: Critério de frequéncia para ligar frenagem N [N [S S N C z d F
(0: Frequéncia de parada (F25), 1: frequéncia de ligar N [N [S S N od.
frenagem (J71) 2
Bit 4: Condicéo de saida do sinal de frenagem N [N |[S S N COd . E
(0: Independente de um comando de func. LIGA/DESL Céd C
1: Apenas quando um comando de func. estd DESL.) | — ===
Jo7 Trava Servo 0,00 a 10,00 vezes Ss* S 0,10 N |N [N S N 5-157 A
(Ganho) %
J98 (Temporizador de conclusdo) 0,000 a 1,000 s S S 0,100 N |N [N S N Céd . H
J99 (Variacdo de conclusédo) 0 a 9999 pulsos S S 10 N |N [N S N
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Cadigos d: Funcdes de aplicacdo 2

Controle de acionomento

o ;8 o .
Codigo Nome Variagdo de configuragéo de dados 2 g B3R Conf. PG| sem | com | Controle de V'.d?
$-23p "o | Paddo | VA k| be | PG | torque | PEY
do1 Controle de velocidade 0,000 a 5,000 s S S 0,020 N |S |[s S N 5-159
(Filtro de comando de velocidade)
do2 (Filtro de detecgado de velocidade) | 0,000 a 0,100 s S* S 0,005 N |S |S S N
do3 P (Ganho) 0,12 200,0 vezes S* S 10,0 N |S [s S N
do4 | (Tempo integral) 0,001 29,999 s S* S 0,100 N |S |S S N
do6 (Filtro de saida) 0,000a0,100 s S S 0,002 N |S [s S N
do7 (Frequéncia de ressonancia de 1a200 H\ S S 200 N |N |N S N 5-160
filtro de nd)
dos (Nivel de atenuagéao de filtro de 0a20dB S S 0 N |N |N S N
nd)
do9 Comando de Velocidade 0,000 25,000 s S S 0,020 N |S |[s S N 5-159
(Jogging) 5-160
(Filtro de comando de velocidade)
d10 (Filtro de detecgéo de velocidade) | 0,000 a 0,100 s S* S 0,005 N S S S N
d11 P (Ganho) 0,1 a2 200,0 vezes S* S 10,0 N |S |[S S N
d12 | (Tempo integral) 0,001 29,999 s S* S 0,100 N |S [s S N
d13 (Filtro de saida) 0,00020,100 s S S 0,002 N |S |[s S N
d14 Entrada de Feedback 0: Sinal de trem de pulso/Entrada de trem de pulso N S 2 N S N S S 5-161
(Formato de entrada de pulso) 1: Pulso de rotagado para frente/Pulso de rotagdo reversa
2: Fase A/B com troca de fase de 90 graus
d15 (Resolugéo de pulso de 20 a 60000 pulsos N S 1024 N |S |N S S
decodificagéo)
d16 (Fator de contagem de pulso 1) 129999 N S 1 N |S |N S S
d17 (Fator de contagem de pulso 2) 1 a9999 N S 1 N |S |N S S
d21 Acordo de velocidade/Erro PG 0,0% a 50,0% S S 10,0 N S S S N 5-162
(Largura de histerese)
d22 (Temporizador de detecgéo) 0,00 210,00 s S S 0,50 N |S |S S N
d23 Processamento de erro PG 0: Continua a funcionar 1 N S 2 N |S |[S S S
1: Para de funcionar com o alarme 1
2: Para de funcionar com o alarme 2
3: Continua a funcionar 2
4: Para de funcionar com o alarme 3
5: Para de funcionar com o alarme 4
d24 Controle de velocidade zero 0: N&o permite na inicializagdo N S 0 N [N |S S N 5-59
1: Permite na inicializagédo 5-163
d25 Tempo de troca ASR 0,000 a 1,000 s S S 0,000 N |S |[S S S 5-137
5-163
d32 Controle de Torque (Vel. 0a110% S S 100 N [N |S S S 5-121
limite 1)
d33 (Vel. limite 2) 0a110% S S 100 N [N [S S S 5-163
d41 Controle definido pela aplicagdo | 0: Desabilitar (Controle normal) N S 0 S |S |s S S 5-163
1: Habilitar (Controle de velocidade periférica constante) N |[S N N N
2: Habilitar (Sincronizagéo simultanea, sem fase Z) N [S |N S N
3: Habilitar (Sincronizagdo em Standby) N |S |N S N
4: Habilitar (Sincronizagdo simultanea, com fase Z) N [S [N S N
d51 Reservado *9 - - - - - - - - - 5-165
d52 Reservado *9 - - - - - - - - -
d53 Reservado *9 - - - - - - - - -
d54 Reservado *9 - - - - - - - - -
d55 Reservado *9 - - - - - - - - -
d59 Comando (Entrada de taxa de 0: Sinal de trem de pulso/Entrada de trem de pulso N S 0 S [S |[S S S 5-34
pulso) 1: Pulso de rotagéo para frente/Pulso de rotagédo reversa 5-165
(Formato de entrada de pulso) 2: Fase A/B com troca de fase de 90 graus
deo (Resolugao de pulso de 20 a 3600 pulsos N S 1024 N |S |N S N 5-166
decodificacéo)
d61 (Constante de tempo de filtro) 0,000 a 5,000 s S S 0,005 S S S S S 5-165
d62 (Fator de contagem de pulso 1) 129999 N S 1 S [S |[S S S
d63 (Fator de contagem de pulso 2) 129999 N S 1 S [S |[S S S
d67 Modo de inicializagéo (Busca 0: Desabilitado N S 2 N N S N S 5-119
automat.) 1: Habilitado (Na reconfig. apds queda de energia
moment.)
2: Habilitado (Na reconfig. apds queda de energia
moment. e no inicio normal)
d68 Reservado *9 - - - - - - - - -
d69 Reservado *9 - - - - - - - - -
d70 Limitador de controle de 0,00 a 100,00% S S 100,00 N S N S N

velocidade

*9 Uso da fabrica. Nao use esses codigos de fungédo.
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_ ) ) L R} Conf Controle de acionomento Vide
Codigo Nome Variagao de configuragédo de dados L ®ch 37 d oy PG| sem com | Controle de Py
$+-2p"c | Paddo VA vr)| PG | PG | torque | PH
d71 Operagéo sincrona 0,00 a 1.50 vezes S S 1,00 N S N S N 5-166
d72 (Ganho regulador de vel. 0,00 a 200,00 vezes S S 1500 N [s [N S N
d73 principal) 20 a 200%, 999: Sem limitador S S 999 N [s [N S N
d74 (Ganho APR P) » 20 a 200%, 999: Sem limitador s s 999 N _[s [N s N
915 | Cimitador o aid ogativa | [2.002 10.00 vezes s Ts T N [s [N s N
d76 APR) 0 a 359 graus s s 0 N [s [N s N
d77 | (Ganho de alinhamento fase z) |0 @ 100 graus S S 15 N [S |N S N
d78 (Angulo de compensagao 0 a 65535 (em unidades de 10 pulsos) S S 65535 N S N S N
sincrona)
(Angulo de deteccéo de
concluséo de sincronizagéo)
(Taxa de detecgdo de desvio
excessivo)
dosg Reservado *9 — - - - - - - - -
d99 Reservado *9 — - - - - - B B - 5-165

*9 Uso da fabrica. Ndo acesse esses codigos de funcido.
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Cadigos U: Funcdes de aplicacédo 3

5 S| @ | Controle de acionomento
' ) 55|20 Conf Vide
Codigo Nome Variag&o de configuragéo de dados $2|533 = PG | sem | com | Controle de P
Z o | O ~ | Padréo | v pag:
© Vif | pG PG torque
uoo Loégica Customizavel (Sel. de | 0: Desabilitado S 0 S |S S S S 5-167
modo) 1: Habilitado (Operacéo légica customizavel)
uo1 Légica Customizavel 0 (1000): Funcionamento do inversor (RUN) S 0 S |Ss S S S
(Entrada 1)
uo2 Etapa 1 1(1001): Sinal de chegada da frequéncia (vel.) S 0 S |S S S n
(Entrada 2) (FAR)
2 (1002): Frequéncia (vel.) detectada(FDT) S |S S S S
3 (1003): Sobretensao detectada (Inversor parado) S |S S S S
LY)
4 (1004): Polaridade de torque detectada S |[s S S S
(B/D)
5 (1005): Limitagéo de saida do inversor S |S S S S
(I0L)
6 (1006): Reinicio automatico ap6s queda de energia S |S S S S
momentanea
(IPF)
7 (1007): Aviso prévio de sobrecarga do motor (OL) S |S S S S
8 (1008): Operagao do teclado habilitadoa (KP) S |[S S S S
10 (1010): Inversor pronto para funcionar S |S S S S
(RDY)
11: Trocar a fonte de funcionamento do motor S [S n n n
entre a energia comercial e a saida do inversor
(Para MC na linha comercial)
(Swas)
12: Trocar a fonte de funcionamento do motor S |[s n n n
entre a energia comercial e a saida do inversor
(Para o lado secundario)
(SW52-2)
13: Trocar a fonte de funcionamento do motor S [S n n n
entre a energia comercial e a saida do inversor
(Para o lado primario)
(SW52-1)
15 (1015):  Selecionar fungéo do terminal AX S |S y y y
(Para MC no lado primario) (AX)
22(1022): Limitador de saida do Inversor com atraso S |[s S S S
(I0L2)
25 (1025):  Ventilador de resfriamento em operagéo S |S S S S
(FAN)
26 (1026): Reinicio automatico S |S S S S
(TRY)
27 (1027): DO Universal (U- S |S |S S S
DO)
28 (1028):  Aviso prévio de superaquecimento do S |S S S S
dissipador  de calor
(OH)
29 (1029): _ Sincronizagdo completa (SY) n |S n S n
30 (1030):  Alarme de vida util S |Ss S S S
(LIFE)
31(1031): Frequéncia (vel.) detectada 2 S |S S S S
(FDT2)
33 (1033): Perda de referéncia detectada (RED S |S S S S
OFF)
35 (1035): Saida do inversor ligada S |S S S S
(RUN2)
36 (1036): Controle de prevencéo de sobrecarga S |S S S n
(OLP)
37 (1037): _Corrente detectada (ID) S [S S S S
38 (1038): Corrente detectada 2 S |S S S S
(ID2)
39 (1039): Corrente detectada 3 S |S S S S
(ID3)
41 (1041): Baixa corrente detectada S |S S S S
(IDL)
42 (1042): Alarme PID (PID- s s |s S n
ALM)
43 (1043):  Sob controle de PID (PID- S |S S S n
CTL)
44 (1044):  Motor parou devido a taxa baixa de fluxo sob S |S S S n
controle de PID (PID-
STP)
45 (1045): Baixa saida de torque detectada (U- S |[s S S S
TL)
46 (1046): Torque detectado 1 S |S S S S
(TD1)
47 (1047): Torque detectado 2 S |S S S S
(TD2)
48 (1048):  Motor 1 selecionado S |S S S S
(SWM1)
49 (1049):  Motor 2 selecionado S |S S S S
(SWM2)
50 (1050): Motor 3 selecionado S |S S S S
(SWM3)

5-25



(Circuito l6gico)

(Tipo de temporizador)

(Timer)

51 (1051): Motor 4 selecionado S |S S S S
(SWM4)
52 (1052):  Funcionamento para frente (FRUN) S |S S S S
53 (1053):  Funcionamento reverso S |s S S S
(RRUN)
54 (1054): Em operagéo remota S |S S S S
(RMT)
56 (1056): Superaquecimento do motor detectado pelo S |S S S S
termistor
(THM)
57 (1057):  Sinal de frenagem S |S S S n
(BRKS)
58 (1058):  Frequéncia (vel.) detectada 3 S |S S S S
(FDT3)
70 (1070): Velocidade valida n |S S S S
(DNZS)
71 (1071): Velocidade acordada n |S S S n
(DSAG)
72 (1072): Sinal de chegada de frequéncia (vel.) 3 S |S S S n
(FAR3)
76 (1076): Erro PG detectado (PG- n |S S S n
ERR)
82 (1082): Sinal de conclusdo de posicionamento n |n n S n
84 (1084): Temporizador de manutengéo S |SS|SSS |SSS [SSSSS |5-167
(MNT) S |SS|[SSS |SSS [SsSSSs
. _ S |SS|[SSS |SSS |[sSsSs
28L'5A1)098). Alarme de luz (L s |sslsss |sss [sssss
S |SS|[SSS |SSS [SsSsSSs
99 (1099): Saida de alame (para qualquer alarme) s |ss|sss |sss |[ssss
(ALM) S [ss|sss |sss |Ss
101 (1101): Habilitar detecgéo de falha de circuito S [SS|{SSS |SSS
(DECF) S |SS|SSsS |SsSS
' . S |SS|[sSSss |SssS
102 (1102): Habilitar entrada DESL (EN s |ssl|sss |sss
OFF) s |ss
105 (1105): Transitor de frenagem quebrado S |SS
(DBAL) S |SS
2001 (3001): Envio da etapa 1 S |SS
(S001) g g S
2002 (3002): Envio da etapa 2 s
(S002) s
2003 (3003): Envio da etapa 3 S
(S003) S
2004 (3004): Envio da etapa 4 g
(SO04) s
2005 (3005): Envio da etapa 5 s
(SO05) S
2006 (3006): Envio da etapa 6 S
(SO06) S
2007 (3007): Envio da etapa 7 2
(S007) S
2008 (3008): Envio da etapa 8 S
(S008) S
2009 (3009): Envio da etapa 9
(S009)
2010 (3010): Envio da etapa 10
(SO10)

4001 (5001): Sinal de entrada do terminal [X1]
(X1)

4002 (5002): Sinal de entrada do terminal [X2]
(X2)

4003 (5003): Sinal de entrada do terminal [X3]
(X3)

4004 (5004): Sinal de entrada do terminal [X4]
(X4)

4005 (5005): Sinal de entrada do terminal [X5]
(X5)

4006 (5006): Sinal de entrada do terminal [X6]
(X6)

4007 (5007): Sinal de entrada do terminal [X7]
(X7)

4010 (5010): Sinal de entrada do terminal [FWD]
(FWD)

4011 (5011): Sinal de entrada do terminal [REV]
(REV)

6000 (7000): Comando de funcionamento final
(FL_RUN)

6001 (7001): Comando de func. para frente final
(FL_FWD)

6002 (7002): Comando de func. reverso final
(FL_REV)

6003 (7003): Durante aceleragdo

(DACC)

6004 (7004): Durante desaceleragéo

(DDEC)

6005 (7005): Sob controle anti-regenerativo
(REGA)

6006 (7006): Na posicao de referéncia de balango
(DR_REF)

6007 (7007): Presenga do fator de alarme
(ALM_ACT)

Configurar o valor entre parénteses ( ) mostrado acima

g 'dep

OYSNN4 3a SO91d09D

Cod. F
Cod.E
Cod.C
Cod.P
Cdéd.H
Cod.A
Cod.b
Cod. r
Cod.j
Cod.d
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atribui uma saida l6gica negativa a uma terminal.
(Verdadeiro, se DESLIGADO).
uo3 0: Nenhuma fungéo atribuida N S 0 S |S S S S
1: Saida de débito + Temporiz. de uso geral
2: ANDing + Temporiz. de uso geral
3: ORIing + Temporiz. de uso geral
4: XORing + Temporiz. de uso geral
5: Conf. prioridade do flip-flop + Temporiz. de uso geral
6: Reconfig. prior. do flip-flop + Temporiz. de uso geral
7: Detector de borda cres. + Temporiz. de uso geral
8: Detector de borda decres. + Temporiz. de uso geral
9: Detector de borda crescente e decrescente +
Temporizador de uso geral
10: Espera de entrada + Temporiz. de uso geral
11: Contador de acréscimo
12: Contador de decréscimo
13: Temporizador com entrada de reconfiguragéo
uo4 0: Sem temporizador N S 0 S |S S S S
1: Temporizador de atraso ligado
2: Temporizador de atraso desligado
3: Pulso
4: Temporizador reacionavel
5: Saida de trem de pulso
uos 0,00 a 600,00 N S 0,00 S |S S S S
uo6 Logica customizavel: Vide UO1. N S 0 Vide UO1
uor (Entrada 1) Vide U02. N s 0 Vide U02
ws [Eead ) Vide U03. N _|s o s|s s |s s
uo9 (Circuito légico) Vide U04. N S 0 S |S S S S
u10 (Tipo de temporizador) Vide UO05. N S 0,00 S |S |S S S
(Temporizador)
U11 Légica customizavel: Vide UO1. N S 0 Vide UO1 5-167
u12 (Entrada 1) Vide U02. N [s o Vide U02
u13 féif;ga 2) Vide U03. N _[s o si|s|s |s |s
uU14 (Circuito l6gico) Vide U04. N S 0 S |[S S S S
u15 (Tipo de temporizador) Vide UO5. N S 0,00 S |S S S S
(Temporizador)
uU16 Légica customizavel: Vide UO1. N S 0 Vide U0O1
u17 (Entrada 1) Vide U02. N s o Vide U02
1B | (goeada2) Vide U03. N _|s o sls s |s s
u19 (Circuito I6gico) Vide U04. N s 0 s |s |s S s
u20 (Tipo de temporizador) Vide UO05. N S 0,00 s |s |s S S
(Temporizador)
u21 Légica customizavel: Vide UO1. N S 0 Vide UO1
u22 (Entrada 1) Vide U02. N [s o Vide U02
U2 |t Vide U03. N _|s o s|s s |s s
u24 (Circuito légico) Vide U04. N S 0 S |[S S S S
u2s5 (Tipo de temporizador) Vide UO05. N S 0,00 S |S |S S S
(Temporizador)
u26 Légica customizavel: Vide UO1. N S 0 Vide UO1.
u27 (Entrada 1) Vide U02. N _[s o Vide U02.
Etapa 6 .
u28 (Entrada 2) Vide U03. N s 0 s |s |[s s s
u29 (Circuito 16gico) Vide U04. N s 0 s |s |s S s
u30 (Tipo de temporizador) Vide U05. N s 000 |s [s |s s s
(Temporizador)
U31 Logica customizavel: Vide UO1. N S 0 Vide UO1
u32 (Entrada 1) Vide U02. N [s o Vide U02
TR - Vide U03. N _|s o sls s |s s
U34 (Circuito légico) Vide U04. N S 0 S |[S S S S
uss (Tipo de temporizador) Vide UO05. N S 0,00 S [S |S S S
(Temporizador)
uU36 Légica customizavel: Vide UO1. N S 0 Vide UO1
us? (Entrada 1) Vide U02. N _[s o Vide U02
Etapa 8 )
u3s (Entrada 2) Vide U03. N s 0 s |s |s s s
U39 (Circuito l6gico) Vide U04. N S 0 S |[S S S S
U40 (Tipo de temporizador) Vide U05. N s 000 |s [s |s s s
(Temporizador)
U41 Légica customizavel: Vide UO1. N S 0 Vide UO1.
u42 (Entrada 1) Vide U02. N s o Vide U02.
U3 | (Eeeada2) Vide U03. N _|s o sls s |s s
u44 (Circuito légico) Vide U04. N S 0 S |[S S S S
u4s (Tipo de temporizador) Vide UO05. N S 0,00 s |s |s S S
(Temporizador)
U46 Légica customizavel: Vide UO1. N S 0 Vide UO1
47 (Entrada 1) Vide U02. N [s o Vide U02
u48 (E;;f;;;’ 2) Vide U03. N _[s o si|s|s |s |s
U49 (Circuito légico) Vide U04. N S 0 S |[S S S S
U50 (Tipo de temporizador) Vide UO05. N S 0,00 S |S |S S S
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(Temporizador)

g 'dep

OYSNN4 3a SO91d09D

Cod. F
Cod.E
Cod.C
Cdéd.P
Cod.H
Cod.A
Cod.b
Cdéd. r
Cod.j
Cod.d

u71 Sinal de saida logica 0: Desabilita N S 0 S |S S S S
u72 ::?‘;Zleavel 1 (Selegado de 1: Saida Etapa 1 N S 0 S [S |s S S
(S001)

s | Sinal de saida logica 2. Saida Etapa 2 N S 0 S |S S S S
u74 customizavel 2 (S002) N S 0 S |[S |S S S
u7s Sli;;ir?]?zzgaalégica 3. Saida Etapa 3 N S 0 s |s |8 s s

(S003)
Sinal de saida légica 4:  Saida Etapa 4
customizavel 4 (éOO4)
Sinal de saida logica 5: Saida Etapa 5
customizavel 5 (5005)
6: Saida Etapa 6
(S0O06)
7: Saida Etapa 7
(S007)
8: Saida Etapa 8
(S008)
9: Saida Etapa 9
(S009)
10: Etapa 10 saida
(SO10)
us1 Sinal de saida légica Selecionar dados de cédigo de fungéo atribui a fungéo n S 100 S S S n 5-167
customizavel 1 correspondente aos terminais [X1] a [X7] conforme listado
abaixo.
0 (1000): Selec. multi-frequéncia (etapas 0 a 1)
(SS1)
(Selegao de fungéo) 1(1001): Selec. multi-frequéncia (etapas 0 a 3) n S 100 S S S n
(SS82)
us2 Sinal de saida logica 2 (1002): Selec. multi-frequéncia (etapas 0 a 7) n S 100 S S S n
customizavel 2 (SS4)
us3 Sinal de saida légica 3 (1003): Selec. multi-frequéncia (etapas 0 a 15) n S 100 S S S n
customizavel 3 (SS8)
us4 Sinal de saida légica 4 (1004): Selec. tempo de ACC/DEC (2 etapas) n S 100 S S S n
customizavel 4 (RT1)
uss Sinal de saida légica 5 (1005): Select tempo de ACC/DEC (4 etapas) n S 100 S S S n
customizavel 5 (RT2)
6 (1006): Habil. operagéo de 3 fios S S S y
(HLD)
7 (1007): Desaceleragéo até parada (BX) S S S S
8 (1008): Reconf. de alarme S S S S
(RST)
9 (1009): Habil. deslizamento de alarme exter. S S S S
(THR)
(9 = Ativo DESL., 1009 = Ativo LIG.)
10 (1010):  Pronto para jogging S S S n
(JOG)
11 (1011):  Selec. comando de frequéncia 2/1 S S S n
(Hz2/Hz1)
12 (1012): _ Selec. motor 2 (M2) S S S S
13: Habilitar frenagem CC S |[s S n
(DCBRK)
14 (1014):  Selec. niv. limitador de torque 2/1 S S S S
(TL2/TL1)
15: Troca para energia comerc. (50 Hz) S n n n
(SW50)
16: Troca para energia comerc. (60 Hz) S n n n
(SW60)
17 (1017):  PARA CIMA (Aum. freq. de saida) (UP) S _|[S S n
18 (1018): PARA BAIXO (Dim. de freq. de saida) S S S n
(DOWN)
19 (1019):  Habil. troca de dados com o teclado S S S n
(WE-KP)
20 (1020):  Cancelar controle PID S S S n
(Hz/PID)
21 (1021):  Trocar operagdo normal/inversa S S S n
(Ivs)
22 (1022): _ Blogueio (IL) S _|S S S
23 (1023): Cancelar controle de torque n n n S
(Hz/TRQ)
24 (1024): Habil. link de communicagéo através de RS- S S S S
485 ou fieldbus (opcional) (LE)
25(1025): DI Universal (U- S |[S S S
DI)
26 (1026): Habil. busca automatica para a vel. do motor S S n S
inativo no inicio
(STM)
30 (1030): Forgar a parar S S S S
(STOP)
(30 = Ativo DESL. 1030 = Ativo LIG.)
32 (1032): Pré-excitagdo n S S n
(EXITE)
33 (1033): Reconfigurar componentes integrais e S S S n
diferenciais de PID (PID-
RST)
34 (1034): Componente integral PID em espera  (PID- S S S n
HLD)
35 (1035):  Selec. operacéo local (teclado) S S S S
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(LOC)

36 (1036): Selec. motor 3 (M3)
37 (1037): _ Selec. motor 4 (M4)
39: Proteger motor da condensagéo
(DWP)
40: Habil. sequéncia integrada para trocar para a
energia comercial (50 Hz)
(ISW50)
41: Habil. sequéncia integrada para trocar para a
energia comercial (60 Hz)
(ISW60)
47 (1047): Comando de servo-trava
(LOCK)
49 (1049):  Sinal de trem de pulso
(SIGN)
70 (1070):  Cancelar controle de velocidade periférica
constante
(Hz/LSC)
71 (1071): Retenha a frequéncia de controle de
velocidade periférica constante na memoria (LSC-
HLD)

72 (1072): Conte o tempo de operagédo do motor movido
a energia comercial 1
(CRUN-M1)

73 (1073): Conte o tempo de operagédo do motor movido
a energia comercial 2
(CRUN-M2)

74 (1074): Conte o tempo de operagéo do motor movido
a energia comercial 3
(CRUN-M3)

75 (1075): Conte o tempo de operagédo do motor movido
a energia comercial 4

(CRUN-M4)

76 (1076):  Selecionar controle de deslizamento
(DROOP)

77 (1077):  Cancelar alame PG (PG-

CCL)

81 (1081):  Apagar todos os temporizadores de légica
customizavel

(CLTC)
98: Funcionamento para frente (FWD)
99: Funcionamento reverso
(REV)
100: Nenhuma fungéo atribuida
(NONE)

Configurar o valor de 1000s entre parénteses ( ) mostrado
acima atribui uma entrada de l6gica negativa a um
terminal.

uo1

Monitor de Temporizador de
légica customizavel

(Selecéo de etapa)

1: Etapa 1
2: Etapa 2
3: Etapa 3
4: Etapa 4
5: Etapa 5
6: Etapa 6
7: Etapa7
8: Etapa 8
9: Etapa 9
10: Etapa 10
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Cadigos y: Funcdes de LINK

Co Controle de acionomento
nf. Vide
Pa Vi PG| sem com | Controle de pag:
dré Vif| PG PG torque )

Cadigo Nome Variagdo de configuragdo de dados

Alterar ao
func.
Copia de
dados

yo1 Comunicagédo RS-485 1 1a255
y02 (Endereco da estagéo) 0: Cai imediatamente com o alarme Er8
(Processamento de erro de 1: Cai com o alarme Er8 apés funcionamento pelo periodo
comunicagdes) especificado pelo temporizador y03
2: Nova tentativa durante o periodo especificado pelo
temporizador y03. Se a nova tentativa falhar,caia com o
alarme Er8.
Se for bem sucedido, continue o funcionamento.
(Temporizador) (Taxa de Baud) | 3: Continue a operagéo
yo3 | 0.0a60,0s
y04 0: 2400 bps
1: 4800 bps
2: 9600 bps
3: 19200 bps
4: 38400 bps
0: 8 bits 1: 7 bits
y06 0: Nenhum (2 bits de parada)
1
2
3
0
0.
0,

S 1 S S |S S S 5-176
S |S S

w|z
(2]
o
w

[[%]
[}
w
[}
[[%]
w|n
[}
[}

(Comprimento de dados)
(Verificagdo de paridade)

n|n
w|n
o
(@]
n|n
n|n

: Paridade par (1 bit de parada)

: Paridade impar (1 bit de parada)
: Nenhum (1 bit de parada)

: 2 bits 1: 1 bit

y08 Comunicagéo RS-485 1 : Nenhuma detecgéo; 1a60s
y09 (Tempo de detec. de erro sem 00a1,00s

resp.) 1
y10 (Intervalo de resposta) 0: Protocolo Modbus RTU S S 1 |s s |s S S
(Selegéo de protocolo) 1: Protocolo FRENIC Loader (“Carregador FRENIC”)
(protocolo SX)

2: Protocolo do inversor para uso geral Fuji

y11 Comunicagéo RS-485 2 1a255

y12 (Endereco da estagéo) 0: Cai imediatamente com o alarme ErP
(Processamento de erro de 1: Cai com o alarme ErP apés funcionamento pelo
comunicagbes) periodo especificado pelo temporizador S13

2: Nova tentativa durante o periodo especificado pelo
temporizador S13. Se a nova tentativa falhar,caia com o
alarme ErP.

Se for bem sucedido, continue o funcionamento.
(Temporizador) 3: Continue a operacgéo

y13 (Taxa de Baud) 00a600s

y14 0: 2400 bps

1: 4800 bps

2: 9600 bps

3: 19200 bps

4: 38400 bps

0: 8 bits S S 0 |S S |S S S
1: 7 bits

0: Nenhum (2 bits de parada) S S 0 S S |[S
1

2

3

0

0

0,

(Bits de parada)

y07

n|n(n
nnln
o
w|n|(n
n|n(n
n|n|(n
nlnln
n|n(n

w|n

w
n|n
w|n

g 'dep

(%]
[}
w
[}
(%]
(1]
[}
[}

(Largura de dados)
(Verificagdo de paridade)

y15

(Bits de parada)

(Tempo de detec. de erro sem
resp.) (Intervalo de resposta)
(Selegéo de protocolo)

y16

(2]
w
OYSNN4 3a SO91d09D

: Paridade par (1 bit de parada)

: Paridade impar (1 bit de parada)
: Nenhum (1 bit de parada)

: 2 bits 1: 1 bit

y17 S
y18 : Nenhuma detecgéo; 1a60 s S
y19 00a 1,00s S
S
S

w|n(n

y20 0: Protocolo Modbus RTU

2: Protocolo do inversor para uso geral Fuji

y97 Selegédo de armazenamento de 0: Salve no armazenamento nao-volatil (Nimero limitado
dados de comunicagdo de gravagdes)

1: Grave no armazenamento temporario (Numero ilimitado
de vezes)

2: Salve todos os dados do armazenamento temporario
para um nao-volatil (Apos salvar os dados, os dados y97
retornam automaticamente para "1.")

y98 Fungéo de link de barramento Comando de frequéncia Comando de funcionamento |S S 0 S S S S S 5-124
(Selegéo de modo) 0: Siga os dados H30 Siga os dados H30 5-179
1: Através de opgao fieldbus Siga os dados H30
2: Siga os dados H30 Através da opgéo
fieldbus

3: Através da opgao fieldbus Através da opgéo
fieldbus

y99 Fungéo de link de carregador Comando de frequéncia Comando de S N 0 S S |[S S S 5-179
(Selegéo de modo) funcionamento

0: Siga os dados H30 e y98 Siga os dados H30 e y98
1: Através do link RS-485 Siga os dados H30 e y98
(FRENIC Loader)

2: Siga os dados H30 e y98 Através do link RS-485
(FRENIC Loader)

3: Através do link RS-485 Através do link RS-485
(FRENIC Loader) (FRENIC Loader)

o

o
w| uo| onln
0| 0 nonln
w| uo| nonln
w| uo nonln
0| 0| onln

wl
o

5-179
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Tabela A Definigdes de fabrica que dependem da Capacidade do Inversor

X Reinicio automatico apés queda X Reinicio automatico apés queda
Capacidade do . R Capacidade do . R
de energia momentanea de energia momentanea
Inversor HP Inversor HP
H13 H13
0,5 100
1 125
1.5
2 150
3 200
0.5
5 250
2.0
7 300
10 350
15 450 25
20 500
25 600
I — 4.0
30 700
40 1.0 800
50 900 5,0
60 1000
75 1.5
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TabelaB Parametros do Motor

Quando os "Motores de taxa HP" sdo selecionados com P99/A39/b39/r39 (dado = 1)

G1 M -2V)

Série 230 V Trifasica (FRN
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Obs: Uma caixa (m) substitui S ou H, dependendo do acoplamento.
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TabelaB Parémetros do motor (Continuagao)
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5.2 Detalhes dos Coédigos de fungao

Esta sec@o fornece os detalhes dos codigos de fungdo. As descri¢des sdo, a principio, arranjadas por ordem dos grupos dos codigos de
func@o e em ordem numérica. No entanto, codigos de fungdo altamente relevante sdo coletivamente descritos onde uma delas aparecem.

5.2.1 Fung¢des fundamentais

F0O0 Protecao de dados

FOO especifica se deve-se proteger os dados de codigo de fungao (exceto FO0) e dados de referéncia digital (como comando de
frequéncia e comando de PID) conta mudarem acidentalmente ao se pressionar as teclas @/ @ no teclado.

Dados para Alteracéo dos dados do codigo de fungao Alteragdo de dados de rﬁ:feréncia
F00 Do teclado Via link de comunicacio digital com as teclas & / Y,
0 Permitido Permitido Permitido
1 Nio Permitido * Permitido Permitido
2 Permitido Permitido Nao Permitido
3 Nio Permitido * Permitido Nao Permitido

* Apenas os dados FOO podem ser modificados com o teclado, enquanto todos os outros co6digos de fungdo nido podem.
"
Para mudar os dados F00, ¢ necessario apetar simultaneamente as teclas " b 1 @" (de0al)ou" @ + & (de 1 a0).
Para propositos similares, WE-KP, um sinal que habilita a edi¢do da fungo do codigo de dados a partir do teclado, é fornecido como
um comando de terminal para terminais de entrada digital. (Vide as descri¢des de EO1 a E07, dado = 19)

A relagdo entre o comando de terminal WE-KP ¢ os dados FOO ¢ mostrada abaixo.

WE-KP Mudando os dados de codigo de fungao
Do teclado Via link de comunicagdo
DESLIGADO Nao Permitido .
- — Permitido
LIGADO Siga a configuragdo FOO

(¢ Nota - . L .

“—_ « Se vocé por engano atribuir o comando de terminal WE-KP, vocé ndo podera mais editar ou modificar os dados
de codigo de fungdo. Neste caso, LIGUE (ON) temporariamente este terminal atribuido com WE-KP e
reatribua 0o WE-KP ao  comando correto.

* WE-KP ¢ apenas uma sinal que permite que trocar os dados do cddigo de fungdo, de modo que ele ndo proteja
5 anci . e
somente as configuragdes de frequéncia ou o comando de PID especificado pelas teclas > e .

@ Dic
D Mesmo quando FOO = 1 ou 3, os dados de codigo de fungdo podem ser mudados através do link de
comunicagoes.
FO1 Comando de frequéncia 1
F18 (Tendéncia, Comando de frequéncia 1) C30 (Comando de frequéncia 2)

C31 a C35 (Ajuste de entrada analdgica para [12]) C36 a C39 (Ajuste de entrada analdgica para [C1])
C41 a C45 (Ajuste de entrada analégica para [V2]) C50 (Tendéncia (Comando de

frequéncia 1), Ponto de base de tendéncia)

H61 (Controle PARA CIMA/BAIXO, Configuragao de frequéncia inicial) d59, d61 a d63

(Comando (Entrada de taxa de pulso))

FO1 ou C30 configura uma fonte de comando que especifica a frequéncia de referéncia 1 ou frequéncia de referéncia 2.

D;l(()i(l)’s gggar Fungao Vide:
0 Habilita as teclas /&) no teclado. [1]
1 Habilita a entrada de tensdo ao terminal [12] (0 a =10 VDC, Frequéncia maxima obtida +10 VDC).

5 Habilita a entrada de corrente ao terminal [C1] (+4 a +20 mA DC, Frequéncia maxima obtida +20 mA DC).
(SW5 no controle PCB deve ser virado ao lado C1 (definigdo de fabrica)).
Habilita a somatoria da tensdo (0 a £10 VDC) e entradas de corrente (+4 a +20 mA DC) dadas aos terminais
[12] e [C1], respectivamente. Vide os dois itens listados acima para a variagao de configuragéo e o valor [2]
3 exigido para as frequéncias maximas. (SW5 no controle PCB deve ser virado ao lado C1 (definigdo de
fabrica).)
Obs.: Se a soma exceder a frequéncia maxima (F03), a frequéncia maxima se aplicara.
5 Habilita a entrada de tensdo ao terminal [V2] (-10 a £10 VDC, Frequéncia maxima obtida £10 VDC). (SW5 no
controle da placa de circuito deve ser virado para a posi¢do V2 (defini¢do de fabrica)).
Habilita os comandos de PARA CIMA e PARA BAIXO atribuidos aos terminais de entrada digital.
7 O comando PARA CIMA (qualquer dos EO1 a E07 = 17) e PARA BAIXO (qualquer um dos E01 a E07 = 18) [3]
deve ser atribuido a qualquer terminal de entrada digital [X1] a [X7].
Para maiores detalhes, vide as descrigdes de EO1 a EQ7.
8 Habilita as teclas @/:‘.’;‘ no teclado (sem troca balango-sem colisdo disponivel). [1]
11 Habilita um cartdo de interface de entrada digital (opcional). _
(Para maiores detalhes, vide o manual de instrugdo de cartio de infertace de entrada digital).
Habilita o comando PIN de "Entrada de trem de pouso " atribuido ao terminal digital [X7] (E07 = 48), ou um
12 ~ . . [4]
cartdo de interface PG (opcional).
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Confi | frequéncia de referénci

[1] Usando as teclas e ® (FO1 =0 (padréo de fabrica) ou 8)

N

(1) Configure o codigo de fungdo FO1 para “0” ou “8” (teclas 7>/ & no teclado). Isto ndo pode ser feito quando o teclado estiver em
Modo de Programagdo ou em Modo de Alarme. Para habilitar a configuragio de referéncia usando as teclas e @,
primeiramente coloque o teclado em modo de operag@o.

. N . . A o . .
(2) Pressione a tecla ¥ ou &. O monitor de LED de 7 segmentos exibe a frequéncia de referéncia e o monitor de LCD exibe a
informagao relacionada inclusive o guia de operacgdo, conforme mostrado abaixo.

, ’ﬁ ’—, - O digito mais baixo pisca
LI

” Significa que o teclado tem

<DIG. SET Hz> preferéncia
HAND yd
Ig/g 2; '?' g.R g o Variag8o de entrada permitida

Guia de Operagao

Exemplo de Tela de Configuragédo de Frequéncia de Referéncia

N

. A . . Y & ~ o
(3) Para mudar a frequéncia de referéncia, pressione a tecla < ou & novamente. Para salvar a nova configuragdo na memoria do

inversor, pressione a tecla @ (quando E64 = 1 (padrdo de fabrica)). Quando a energia ¢ ligada (ON) na proxima vez, a nova
configuragdo sera usada como uma frequéncia de referéncia inicial.

Além de salvar com a tecla @ como descrito acima, também € possivel o “Salvamento automatico quando a energia principal ¢
desligada (OFF)” (quando E64 = 0).

—
{{ Dica

A At A A i) ros
s * Quando vocé comega a acessar a frequéncia de referéncia ou qualquer outro pardmetro com as teclas > e @, o digito

menos importante do display pisca e comega a mudar. Enquanto vocé pressiona a tecla, o piscar gradualmente se move para
o local dos digitos maiores e os digitos maiores se tornam alteraveis.

Pressionar a tecla @ move o lugar do digito alteravel (piscando), tornando mais facil mudar os digitos maiores.

Configurar o codigo de fungdo C30 para “0” (Habilitar as teclas /& no teclado) e selecionar o comando de frequéncia 2
como uma fonte de comando de frequéncia torna possivel acessar a frequéncia de referéncia da mesma maneira usando as
teclas 7 e .

Se vocé configurou o codigo de fungdo FO1 para “0” (teclas & no teclado), mas selecionou um comando de frequéncia
diferente da frequéncia 1 (ou seja, frequéncia 2, através de um link de comunicagdo, ou como uma frequéncia multipla),
entdo usar as teclas < ou & ndo pode mudar o comando de frequéncia mesmo se o teclado estiver em modo de operagao.
Pressionar as duas teclas exibe o comando de frequéncia selecionado atualmente.

Configurar o codigo de fungdo FO1 para “8” (teclas =& no teclado) habilita a troca de equilibrio/colisdo. Quando a fonte
de frequéncia de comando for trocada para o teclado a partir de qualquer outra fonte, o inversor herda a frequéncia de
corrente que foi aplicada antes da troca, oferendo uma troca suave e uma operagdo sem choque.

Quando a fonte de frequéncia de comando for diferente do que a configuragio de referéncia digital, O monitor de LCD exibe
o seguinte.

Hzr A V % rmin m/min kW X10 minsec PID
¥y ¥ v ¥ ¥ ¥ ¥ L ¥ r hd

Significa que o teclado néo esta
- "

|1 habilitado
<REMOQTE REF>»=«
Significa que a configuragao do
terminal analdgico [12] é efetiva.

- = - (Consulte a tabela abaixo.)

Y L3 e - & & -~ Y
FWD REV STOP REM LOC COMM [JOG HAND
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A tabela abaixo lista as fontes de comando disponiveis e seus simbolos.

Fontes de comando disponiveis

Simbolo Fonte do comando Simbolo Fonte do comando Simbolo Fonte do comando
HAND Teclado MULTI Multifrequéncia PID-HAND Comando de teclado
PID
Comando PID 1
12 Terminal [12] PID-P1 (Comando analogico)
Comando PID 2
Cl Terminal [C1] RS485-1 RS-485 (Porta 1) *1 PID-P2 (Comando analégico)
Terminal [12] + Comando PID UP
12+ Cl1 Terminal [C1] RS485-2 RS-485 (Porta 2) *2 PID-U/D (para cima) / DOWN

(para baixo)
Comando de

V2 Terminal [V2] BUS Opgao de barramento PID LINK comunicagdo de PID
Controle UP (para Software de suporte do Comando de
u/Db cima) / DOWN LOADER inversor PID+MULT multifrequéncia de
(para baixo) “FRENIC Loader” I PID

*1 porta COM 1 que se refere ao conector RJ-45 no inversor.

*2  porta COM 2 que esta no bloco de terminal do inversor.

[2] Usando aentrada analégica (FO1 =1 a3, ou5)

Quando qualquer entrada analdgica (entrada de tens@o aos terminais [12] e [V2], ou a entrada de corrente ao terminal [C1]) for
selecionada por FO1, ¢ possivel de especificar modo arbitrario a frequéncia de referéncia multiplicando-se o ganho e adicionando-se a
tendéncia. A polaridade pode ser selecionada e a constante de tempo de filtro e compensacdo pode ser ajustada.

Elementos ajustaveis do comando de frequéncia 1

Tendéncia Ganho Constant Comp
Dados Terminal de entrada Variagao de Tendé | Ponto Ponto Polarida) ¢ de ensaca
para FO1 entrada . Ganho de |tempo de
ncia |de base de base filtro o
Oa+10V,
1 [12] 102410 v F18 C50 C32 C34 C35 C33 C31
2 [C1] 4a20 mA F18 C50 C37 C39 - C38 C36
; [12] + [C1] a0 | F18 | cso | c32 | caa | c3s | c33 | ca
(Soma dos dois valores) =75 AT Fig | Cs0 | €37 | C39 - C38 | C36
5 V2] 0a+l0V, | g | cs0 | ca2 | caa | ca5s | c43 | cal
-10a+10V

B Compensagédo (C31, C36, C41)

C31, C36 ou C41 especifica uma compensacdo para a tensdo ou corrente de entrada analdgica. A compensagao também se aplica aos
sinais enviados a partir dos equipamentos externos.

B Constante de tempo de filtro (C33, C38, C43)

C33, C38, ou C43 especifica uma constante de tempo de filtro para uma tensao ou corrente de entrada analdgica. Escolha um valor
apropriado para a constante de tempo, levando em consideragao a velocidade de resposta do sistema do maquinario uma vez que uma

constante de tempo grande diminui a resposta. Quando a tensao de entrada oscila devido ao ruido, especifique uma constante de tempo
maior.

B Polaridade (C35, C45)

C35 ou C45 especifique a variagdo de entrada para a tens@o de entrada analogica.

Dados para C35/C45 Especificagdes de entrada do terminal
0 -10a+10 VDC
1 0 a+10 VDC (valor negativo da tensdo ¢ considerada como 0 V)
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B Ganho e tendéncia

Frequéncia de referéncia

Ganho
(C32, C37 ou C42)

Ponto B

tendéncia
F18)} [ Ponto A
| Entrada analdgica
tPontode  Ponto de base de
basede  ganho
tendéncia  (C34,C39 ou C44)
(C50)

& Not
"‘J—Eita Se FO1 = 3 (a soma de [12] + [C1] estiver habilitada), a tendéncia e o ganho sdo independentemente aplicados a

cada entrada de tensdo e corrente dadas aos terminais [12] e [C1], e a somatoria dos dois valores € aplicada como

frequéncia de referéncia.
|_F18, C50, C32 e C34 '|

¥
[17] ——p| |cndéncia, | > Frequéncia de referéncia
Ganho A
] Tendéncia,
[c1 » Ganho

&

| F18, C50, C37 e C39 |

No caso de uma entrada unipolar (terminal [12] com C35 = 1, terminal [C1], terminal [V2] com C45 = 1)

Conforme mostrado no grafico acima, a relagdo entre a entrada analdgica e a frequéncia de referéncia especificada por um comando de
frequéncia 1 pode ser determinada arbitrariamente pelos pontos “A” ¢ “B.” O ponto “A” ¢ definido pela combinagdo da tendéncia (F18)
e seu ponto de base (C50); O ponto “B,” pela combinagdo do ganho (C32, C37 ou C42) e seu ponto de base (C34, C39 ou C44).

A combinagdo de C32 e C34 se aplica ao terminal [12], a de C37 e C39, ao [C1] (fungdo C1 ), e a de C42 e C44, ao [C1] (fungdo V2).

Configure a tendéncia (F18) e o ganho (C32, C37 ou C42), assumindo a frequéncia maxima como 100%, e a tendéncia do ponto de
base (C50) e o ganho de ponto de base (C34, C39 ou C44), assumindo a escala completa (10 VDC ou 20 mA CC) da entrada analogica
como 100%.

@ Not . 4 . :
Lo, A entrada analdgica menor que a tendéncia do ponto de base (C50) ¢ limitada pelo valor de tendéncia (F18).

« Especificar que os dados da tendéncia do ponto de base (C50) séo iguais ou maiores que os de cada ganho de
ponto de base (C34, C39 ou C44) sera interpretado como invalido, de modo que o inversor reconfigurara a
frequéncia de referéncia para 0 Hz.

Exemplo: Configurar a tendéncia, ganho e seus ponto de bases quando a frequéncia de referéncia 0 a 60 Hz segue a entrada analdgica de
1 a5 VDC ao terminal [12] (na frequéncia de comando 1).

Frequéncia de referéncia

Hz % (Assumindo a frequéncia méaxima F03

=60 Hz como 100%)
Ganho (C32) 60 Hz: [ 100% Ponto B
|
Ponto A |
Tendéncia (F18)0Hz = O ! Entrada analégica (tenséo)

1V 5V 10V
L1 I ] Entrada analégica (%)

10'?6d 505{; d1(!)% {Assumindo a escala total (10 VDC)
ponto ¢ ponto g8 da entrada analdgica como 100%)

base de base de
tendéncia ganho
C34)

(Ponto A)

Para configurar a frequéncia de referéncia para 0 Hz para uma entrada analdgica sendo em 1 V, configure a tendéncia para 0% (F18 =
0). Uma vez que que V seja a tendéncia do ponto de base e é igual a 10% de 10 V (escala total do terminal [12]), configure a ponto de
base de tendéncia para 10% (C50 = 10).
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(Ponto B)

Para fazer a frequéncia maxima igual a frequéncia de referéncia para uma entrada analdgica estando em 5 V, configure o ganho para
100% (C32 = 100). Uma vez que que 5 V seja o ganho do ponto de base e seja igual a 50% de 10 V (escala total do terminal [12]),
configure o ganho do ponto de base para 50% (C34 = 50).
@ Not . _ o
w20 A configuracdo do procedimento para especificar um ganho ou tendéncia sozinho, sem mudar qualquer ponto de
bases ¢ a mesma dos inversores convencionais da Fuji da série FRENIC5000G11S/P118S, série FVR-E118S, etc.

No caso de uma entrada bipolar (terminal [12] com C35 = 0, terminal [V2] com C45 = 0)

Configurar os dados C35 e C45 para “0” habilita o terminal [12] e [V2] a serem usados para entrada bipolar (-10 V a +10 V),
respectivamente. Quando a F18 (Tendéncia) e a C50 (Ponto de base de tendéncia) forem configuradas para “0,” as entradas de tensdo
negativa e positiva produz frequéncias de referéncia simétricas sobre o ponto de origem conforme mostrado abaixo.

Frequéncia de referéncia

Ganho | :
(C32) Ponto B

-10V ; : Entrada do terminal [12]
: Poode 4qy  Entrada do terminal [V2]

. base de
ganho (C34)

' Lo

@ Not. _ . , L
o Configurar F18 (Tendéncia) e C50 (Ponto de base de tendéncia) para especificar um valor arbitrario (Pontos A1,

A2 e A3) fornece a tendéncia conforme mostrado abaixo.

Frequéncia de referéncia

Ponto A

Entrada do terminal [12]
Entrada do terminal [V2]

Ponto Aa

(€ Nota . . . . ,
“— " Uma frequéncia de referéncia pode ser especificada nao apenas com a frequéncia (Hz), mas também com outros
itens do menu, dependendo da configuragdo do codigo de fungdo E48 (=3 a 5, ou 7).

[ 3] Usando sinais de entrada digital UP (para cima) / DOWN (para baixo) (FO1 = 7)

Quando o controle UP (para cima) / DOWN (para baixo) for selecionado para a configuragdo de frequéncia com um comando de
funcionamento ligado (ON), ligar (ON) o comando de terminal UP (para cima) / DOWN (para baixo) faz com que a frequéncia de
saida aumente ou diminua, respectivamente, dentro da varia¢do de 0 Hz para a frequéncia maxima, conforme listado abaixo.

Para habilitar o controle UP (para cima) / DOWN (para baixo) para a configuracdo de frequéncia, ¢ necessario configurar os dados FO1
para “7” e atribuir os comandos UP (para cima) / DOWN (para baixo) a qualquer terminal de entrada digital [X1] a [X7], [FWD] e
[REV] com qualquer um de EO1 a E07 (dados =17 ou 18).

UP DOWN
(Para cima) (Para baixo) Fungao
Dados =17 Dados = 18
desligado (ON) | desligado (ON) | Manter a frequéncia de saida da corrente.
ligado (ON) desligado (ON) | Aumentar a frequéncia de saida com o tempo de aceleragdo especificado atualmente.
desligado (ON) ligado (ON) Diminuir a frequéncia de saida com o tempo de desacelerago especificado atualmente.
ligado (ON) ligado (ON) Manter a frequéncia de saida da corrente.
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B Especificando os conceitos iniciais para os comandos UP (Para cima) / DOWN (Para baixo)

Especificando o conceito para iniciar os comandos UP (Para cima) / DOWN (Para baixo).

Dados para H61 Valor inicial para iniciar os controles UP (Para cima) / DOWN (Para baixo).

Modo de fixagao do valor em “0”:
0 O inversor apaga automaticamente o valor para “0” quando reiniciado (inclusive ligado (ON)).
Acelere usando o comando UP (Para cima).

Modo retendo a frequéncia de saida final no controle anterior UP (Para cima) / DOWN (Para
baixo):

1 O inversor retém internamente a tltima frequéncia de saida definida pelo controle UP (Para cima)
/ DOWN (Para baixo) e aplica a frequéncia retida na proxima reinicializagéo (inclusive no
ligamento (ON)).

(@ Nota . . . .
“~_ " No momento da reinicializagdo, se um dos comandos terminais UP (Para cima) ou DOWN (Para baixo) for

selecionado antes de a frequéncia interna atingir a frequéncia de saida salva na memoria, o inversor mantera a
atual frequéncia de saida na memoria e iniciara os controles UP (Para cima) / DOWN (Para baixo) com a nova
frequéncia.

Pressionar uma dessas teclas substituird a frequéncia armazenada no inversor.

Frequéncia
: Frequéncia armazenada na memoria

Frequéncia de saida

Comando de OoN | OFF |

d ON
operagéo
Comando de
terminal UP [ Jon
(para cima) LU

Frequéncia inicial para o controle UP (Para cima) / DOWN (Para baixo) quando a fonte de comando do controle de frequéncia esta
ligada.

Quando a fonte do comando de frequéncia ¢ trocada (“comutada’) ao controle UP (Para cima) / DOWN (Para baixo) de outras fontes,
a frequéncia inicial para o controle UP (Para cima) / DOWN (Para baixo) sera conforme listado abaixo:

Fonte do comando de Frequéncia inicial para controle UP (Para cima) /
frequéncia Comando de comutagdo DOWN (Para baixo)
d H61 =0 [ H61 = 1
Outros comandos além de Referéncia de frequéncia dada pela fonte de
UP (Para cima) / DOWN Selecione o comando de quen P
. - comando de frequéncia usada logo antes da
(Para baixo) frequéncia 2/1 (Hz2/Hz1) comutacio
(FO1, C30) utacdo.
Controle PID Cancelar o controle PID Referéncia de frequéncia dada pelo controle PID
(Hz/PID) (saida do controlador PID
. - Selecione multifrequéncia Referéncia de frequéncia . A
Multifrequéncia (SS1, SS2, SS4 e SS8) dada pela fonte de Referéncia de freq}lenma
e . no momento anterior do
Habilitar ligacdo de comando de frequéncia .
N N AN controle UP (Para cima)
Ligagdo de comunicagio comunica¢do via RS-485 ou usada logo antes da .
. 2 / DOWN (Para baixo)
fieldbus (LE) comutagio.
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[4] Usando asaida de trem de pulsos (FO1 = 12)

B Selecionando o formato da saida de trem de pulsos (d59)

Um pulso no formato selecionado pelo codigo de fungao D59 pode dar um comando de frequéncia para o inversor. Trés tipos de formatos
estdo disponiveis; a entrada de sinal de trem de pulso/saida de trem de pulso, a rotagéo do pulso para frente/rotagéo do pulso reversa, e
as fases A e B, com diferenca de fase de 90 graus. Se ndo houver uma placa de interface PG opcional montada, o inversor ignora a

configuragdo do codigo da fungdo D59 e s6 aceita o sinal de trem de pulso/entrada de pulso.

A tabela abaixo lista os formatos de pulsos e suas operacdes.

Formato de entrada de pulso

selecionado por d59 Resumo das operagdes

Comando de frequéncia /velocidade de acordo com o indice de pulso ¢ dada ao
inversor. O sinal de pulso especifica a polaridade do comando de
frequéncia/velocidade.

0: Sinal do pulso/ Entrada do » Para o inversor sem a placa de interface PG opcional:

pulso Entrada de pulsos: PIN atribuido ao terminal digital [X7] (dados = 48)

Sinal de pulsos: SIGN atribuido a um terminal digital além de outro [X7] (dados =
49) Se nenhum sinal for atribuido, a polaridade de qualquer entrada de pulsos sera
positiva.

Comando de frequéncia/velocidade de acordo com a taxa de pulso é dada ao inversor.
O pulso de rotagao para frente dd um comando de frequéncia/velocidade com
polaridade positiva, e o pulso de rotag@o reversa, com polaridade negativa.

1: Pulso de rotagéo para frente/
Pulso de rotagdo reversa

O pulso gerado por fases A e B, com diferenca de fase de 90 graus d4 um comando de
frequéncia /velocidade com base em seu indice de pulso e da diferenca de fase a um
inversor.

2: Fases A e B, com diferenca
de fase de 90 graus

Para maiores detalhes de operagdes usando a placa de interface PG opcional, consulte o manual de instrugdes.

Polaridade Polaridade
— posiiva —=— negatva —=

Sinal de trem de OFF } ON
pulso !
Entrada de trem de | :
eenie | 1 L L
Sinal do trem de pulso/ Entrada do trem de pulso
Polaridade i Polaridade
positiva : negativa

Pulso de rotagao reversa j t
Pulso de rotagéo para frente :

Pulso de rotacao para frente/ Pulso de rotagéo reversa

Sinal de I Sinal deSperagéo
— operagdo para ——  reversa

frenta

EntradadefaseA [ : ] | L
Entrada de fase B _| i | |_J | |

90 graus

|

AT

fase avangada B fase atrasada B

Fases A e B com diferenga de 90 graus
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B Fator de contagem de pulsos 1 (d62), Fator de contagem de pulsos 2 (d63)

Para a entrada de trem de pulsos, codigos de fungdo d62 (Comando (Entrada de indice de pulso), (Fator de contagem de pulso 1)) e

d63 (Comando (Entrada de indice de pulso), (Fator de contagem de pulso 2)) definem a relagdo entre a taxa de pulso de e o comando
de frequéncia (referéncia).

Referéncia de frequéncia

f* (Hz)

Fator de contagem de pulso 2
(d63)

indice de entrada de pulsos Np

0 Fator de contagem de pulso 1 (kpls)
(d62)

Relagao entre indice de entrada de pulso e comando de frequéncia (Referéncia)

Como mostrado na figura acima, insira o indice de entrada de pulsos no cédigo de fungdo d62 (Comando (entrada de indice de pulso),
(fator de contagem de pulso 1)), e insira a referéncia de frequéncia definida por d62 em d63 (Comando (entrada de indice de pulso),
(fator de contagem de pulso2)). A relacdo entre o indice de entrada de pulsos (kp/s) introduzido no terminal PIN e a referéncia de
frequéncia f * (Hz) (ou comando de velocidade) é dada pela expressdo abaixo.

f+ (Hz) = Np (kp/s) xFator de contagem de pulso 2 (d63) Fator
de contagem de pulso 2 1 (d62)

* (Hz) . Referéncia de Frequéncia
Np (kp/s) : Indice de entrada de pulso

No caso das fases A e B com diferenga de fase de 90 graus, note que o indice de trem de
pulso ndo ¢ o multiplicado por 4.

O sinal de pulso, pulso de rotag@o para frente/reversa, e a diferenga de fase de A/B definem a polaridade da entrada de pulsos. A
combinaggo de polaridade da entrada de pulsos e do comando FWD/REV determinam o sentido de rota¢do (ou giro) do motor. A
Tabela abaixo exibe a relagdo entre a polaridade de entrada de pulsos e do sentido de rotacdo do motor.

Polaridade do trem de pulso Comando de operacgdo Dire¢ao de rotacdo do motor
Positivo (+) FWD (Executar comando para frente) Para Frente
Positivo (+) REV (Executar comando para frente) Reversa
Negativo (-) FWD (Executar comando para frente) Reversa
Negativo (-) REV (Executar comando reverso) Para Frente
 Nota

"= Montar uma placa de interface PG opcional muda automaticamente a fonte de entrada de trem de pulsos para o
cartdo e desativa a entrada do terminal [X7].
B Constante de filtro de tempo (d61)

d61 especifica uma constante de filtro de tempo para entrada de trem de pulsos. Escolha um valor apropriado para a constante de
tempo levando em consideragdo a velocidade de resposta do sistema de maquinas uma vez que uma constante de tempo elevada atrasa

sua resposta. Quando a referéncia de frequéncia oscila devido ao pequeno ntimero de pulsos, especifica-se uma constante de tempo
maior.

A | lo de frequanci

Usar os comandos terminais Hz2/Hz1 atribuidos a um dos terminais de entrada digital alterna entre o comando de frequéncia 1 (FO1) e
o comando de frequéncia 2 (C30).

'f” Para maiores detalhes sobre Hz2/Hz1, consulte de EO1 a EQ7 (dados = 11).

Comando de terminal Hz2/Hz1 Fonte de comando de frequéncia
Desligado Siga FO1 (Comando de frequéncia 1)
Ligado Siga C30 (Comando de frequéncia 2)
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F02 Método operacional

F02 seleciona a fonte que especifica um comando de operacio.
Dados para F02 Comando de Operagao Descricao

0 Teclado Habilita as teclas @, @, e @ para acionar o motor nas
dire¢des para frente e reversa, e também para parar o motor.
Comando terminal WD ou Permite que a inser¢do de comandos de term_mal~ FWD (para
REV frente) e REV (reversa) opere o motor nas diregdes para frente e
reversa, ¢ também para parar 0 motor.

Teclado Habilita as teclas ¥ e @ para acionar o motor para frente e
2 (Rotagdo para frente) também para para-lo. N&o ¢é possivel acionar o motor na diregdo
reversa.
Teclado Habilita as teclas @ e @ para acionar o motor na diregido
x reversa e também para-lo. Nao ¢ possivel acionar o motor na
3 (Rotagdo reversa) também pard-lo. Ndo ¢ possivel It

para frente.

e Quando F02 = 1, Os comandos do terminal FWD (“Operagdo para frente”) e REV (“Operagio
reversa”) devem ser atribuidos aos terminais [FWD] e [REV], respectivamente.

* Quando FWD ou REV estido ligados (ON), os dados F02 ndo podem ser mudados.

* Ao alterar as atribuigdes de comando do terminal para os terminais [FWD] e [REV] de comandos que
ndo sejam os comandos FWD e REV para os comandos FWD ou REV com F02 sendo definidos
como “1”, ndo se esqueca de desligar (OFF) o terminal alvo antecipadamente; caso contrario, o motor
pode rodar de forma nao intencional.

B Operagédo por 3 fios com entrada de sinais externos (comandos terminais de entrada digital)

A configuragdo padrdo do FWD e REV séo 2 fios. Atribuir ao comando de terminal HLD causa a retengdo automatica do comando de
operacdo para frente FWD ou reversa REV, para permitir o funcionamento do inversor de 3 fios. O curto-circuito terminal atribuido ao
HLD e do [CM] (ou seja, quando HLD esta ligado) causa a retengdo automatica do primeiro FWD ou REV em sua borda de subida.

Desligar o HLD libera a retengao automatica. Quando HLD nao ¢ atribuido, a operagao de 2 fios envolvendo apenas FWD e REV tem

efeito.
AN} Para maiores detalhes sobre HLD, consulte EO1 ¢ E07 (dados = 6).

Frequéncia

de saida ‘
/ para frente \
] ignorado: ;;‘reversa /
wo_[o0] | | ——fon]

mo [on ] [ov ]

Além das fontes de comando de operagdo descritas acima, sdo fornecidas fontes de comando de maior prioridade, incluindo o modo

local e remoto (veja a Segdo 7.3.6) e ligacdo de comunicacdo. Para mais detalhes, consulte os diagramas de blocos no Capitulo 6 do
Manual do Usuario Frenic-MEGA.
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F03 Frequéncia Maxima 1

FO03 especifica a frequéncia maxima para limitar a frequéncia de saida. Especificar uma frequéncia maxima superior a poténcia do
equipamento acionado pelo inversor pode causar danos ou uma situagdo de risco. Certifique-se de que a configuragio de frequéncia
maxima coincida com a poténcia do equipamento.

- Ajustes de dados 25,0 a 500,0 (Hz)

(@ Nota . . .. . .
=« Parainversores de modo LD/MD, ajuste a frequéncia maxima de 120 Hz ou abaixo.

* Sob o controle vetorial com sensor de velocidade, ajuste a frequéncia maxima em 200 Hz ou abaixo, e sob o controle do
vetor sem sensor de velocidade a 120 Hz ou abaixo.

« Se uma configura¢do que exceda o valor de configuragdo maxima (por exemplo, 500 Hz) for feita, a saida analdgica e
velocidade de referéncia (FMA) sera baseado no valor da escala completa /referéncia (10 v/500 Hz). No entanto, a
frequéncia ¢ limitada internamente. Mesmo que 10 V sejam introduzidos, a frequéncia de 500 Hz sera internamente
limitada a 200 Hz.

/N AVISO

O inversor pode aceitar facilmente a operagéo em alta velocidade. Ao alterar a configuragdo de velocidade, verifique
cuidadosamente as especificagdes de equipamentos motores.

Caso contrario, poderdo ocorrer danos.

( Nota . . . A o i ~
"= Modificar os dados FO3 para permitir uma maior frequéncia de referéncia requer também a alteragdo dos dados

F15 especificando um limitador de frequéncia (alta).

F04 a FO5 Tensao Base de frequéncia 1, classificagdo na base da frequéncia 1.

F06 Tensdo maxima de saida 1
H50, H51 (Padrdo V/f ndo linear 1 (Frequéncia e Tensao))
H52, H53 (Padrao V/f ndo linear 2 (Frequéncia e Tens&o))
H65, H66 (Padrao V/f ndo linear 3 (Frequéncia e Tens&o)).

Estes codigos de fungdo especificam a frequéncia base e a tensao na frequéncia base essencialmente necessarias para operar o motor
corretamente. Se combinados com os codigos de fungao relacionados H50 até H53, H65 e H66, estes codigos de fungdo podem tragar
o perfil do padréio V/f ndo linear , especificando o aumento ou reducdo de tensdo em qualquer ponto sobre o padrao V/f.

A seguinte descrigao inclui configuragdes requeridas para o padrdo V/f ndo linear.

Em altas frequéncias, a impedancia do motor pode aumentar, resultando em uma tensdo de saida insuficiente e uma redugéo no torque
de saida. Para evitar esse problema, use FO6 (Tensdo Maxima de Saida 1) para aumentar a tensao. Note-se, contudo, que o inversor de
tensdo de saida ndo pode exceder a tensdo de alimentag@o de entrada.

Ponto V/f Coc}lgc? de fun(;ao~ Comentarios
Frequéncia | Tensao
O ajuste maximo da tensdo de saida ¢ desativado quando o arranque
Frequéncia Méxima FO3 FO6 de torque autométicg, controle de vetor de torque, controle de vetor
sem sensor de velocidade e controle de Vetor com sensor de
velocidade for selecionado.
Frequéncia Base F04 FO5
Padrao V/f ndo linear 3 H65 H66 Sera desativado quando o arranque de torque automatico, controle de
Padrio V/f ndo linear 2 H52 H53 vetor de torque, controle de vetor sem sensor de velocidade, ou
Padrio V/f ndo linear 1 H50 H51 controle de vetor com sensor de velocidade for selecionado.
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Exemplos:

W Padrao V/f normal (linear)

Tensao de saida (V)
'y
Tensao de saida maxima 1 (FO6)

Tensao nominal da frequéncia base 1 (F05)

® Frequéncia de saida (Hz)

Frequéncia base Frequéncia
1 (F04) méaxima 1
(F03)
(9
W Padréo V/f com trés pontos n&o lineares g
(3]
Tensao de saida (V)
F 3 (o)
Tens&o de saida maxima 1 (F06) /_ 8
Tens&do nominal na frequéncia base 1 (F05) 8
7]
Padrao V/f ndo linear 3 (Tensao) (H66) r?1
m
Padréo V/f ndo linear 2 (Tensao) (H53) %
©)
Padréo V/f ndo linear 2 (Tensao) (H51) g‘
- . I.. A - ®Frequéncia de saida (Hz)
Padrdo V/fndo Padrdo V/fndo PadrdoV/fndo Frequéncia Frequéncia
linear 1 linear 2 linear 3 base 1 (F04) méaxima 1
(Frequéncia) (Frequéncia) (Frequéncia) (FO3)
(H50) (H52) (H65)
B Frequéncia base 1 (F04) Alcance de ajuste de dados: 25,0 a 500,0 (Hz)
Defina a frequéncia nominal impresso na placa de identificagdo marcada no motor.
B Tensdo nominal na frequéncia base 1 (F05)
Cod. F

Alcance do ajuste de dados: 0: Exibe uma tensao proporcional a tensdo de entrada (O regulador automatico de
tensdo (AVR) esta desativado.).

80-240 (V): Saida de uma tensdo controlada por AVR para a série de 230 V

160-500 (V): A produgdo de uma tensdo controlada pelo regulador de a série
de 460 V

Configure “0” ou a tensdo nominal impressa na placa de identificagdo no motor.

- Se FO5 = 0, a tensdo nominal na frequéncia base ¢ determinada pela fonte de alimentagdo no inversor. A tensdo de saida vai variar de
acordo com a flutuacdo da tensdo de entrada.

- Se FO5 = um valor arbitrario diferente de 0, o inversor mantém automaticamente a tensdo de saida constante de acordo com a
defini¢do. Quando qualquer um entre o arranque de torque automatico, a economia de energia automatica, etc. estiver habilitado, os
dados F0O5 devem ser iguais a tensdo nominal do motor.
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(€ Nota .
""" No controle de vetor, o controle de feedback de corrente é executado. No controle de feedback de corrente, a

corrente é controlada com a diferenca entre a tensdo induzida do motor e a tensdo de saida do inversor. Para um
controle adequado, a tens@o de saida do inversor deve ser suficientemente maior do que a tenséo induzida do
motor. Geralmente, a diferenga de tens@o ¢ de cerca de 20 V para a série de 230 V, e cerca de 40 V para a série
de 460 V.

A tensdo de saida que o inversor o pode emitir estd no mesmo nivel que a tensao de entrada do inversor.
Configure estas tensdes corretamente de acordo com as especificagdes do motor.

Ao ativar o controle de vetor sem sensor de velocidade usando um motor de uso geral, defina os dados de F0O5
(Tensao Nominal na Frequéncia Base 1) na tensdo nominal do motor. A diferenca de tensdo descrita acima é
especificada pelo codigo de fungdo P56 (Fator de tensdo induzida sob controle de vetor). Geralmente, ndo ha
necessidade de modificar a configuracdo inicial.

WM Padrées V/f ndo lineares 1, 2 e 3 para Frequéncia (H50, H52 e H65).
Alcance de ajuste de dados: 0,0 (cancelar); 0,1-500,0 (Hz)

Defina o componente de frequéncia num ponto arbitrario no padrdo V/f néo linear.

(@ Not
(Jota Configurar “0,0” para H50, H52 ou H65 desabilita a operagdo de padrdao V/f ndo linear.
W Padrées V/f ndo lineares 1, 2 e 3 para Tensao (H51, H53 e H66).

Alcance do ajuste de dados: 0 a 240 (V): Saida de tensdo controlada por AVR para a série de 230 V

0a 500 (V): Saida de tensdo controlada por AVR pelo regulador de série
460 V.

Defina o componente de tensdo num ponto arbitrario no padrdo V/f ndo linear.

B Tensdo de saida maxima 1 (FO6)
Alcance do ajuste de dados: 80 a 240 (V): Saida de tensdo controlada por AVR para a série de 230 V
160 a 500 (V): Saida de tensao controlada por AVR para a série de 460 V

Ajuste a tensdo para a frequéncia maxima 1 (F03).

 Not. 4 _ R
it Se FOS5 (Tensdo Nominal na Frequéncia Base 1) estiver ajustada em “0,” as configura¢des de H50 a H53,
H65, H66 e F06 ndo terdo efeito. (Quando o ponto nao linear esta abaixo da frequéncia base, o padrao V/f linear
se aplica; quando esta acima, a tensdo de saida ¢ mantida constante).

F07, FO8 Tempo de aceleragao 1, Tempo de desaceleragéao 1.
E10, E12, E14 (Tempo de aceleragdo 2, 3 e 4)
E11, E13, E15 (Tempo de desaceleracado 2, 3 e 4)
HO7 (Padr&o de aceleragdo/desaceleracéo)
H56 (Tempo de desaceleracéo para Parada Forgada)
H54, H55 (Tempo de aceleragéo/ desaceleragao, Jogging)
H57 a H60 (12 e 22 curva S de Aceleragao/Desaceleracéao)

FO7 especifica o tempo de aceleragdo, a duragdo do tempo que a frequéncia leva para aumentar de 0 Hz para a frequéncia maxima. FO8
especifica o tempo de desaceleragio, a duragdo do tempo que a frequéncia leva para diminuir da frequéncia maxima até 0 Hz.

- Alcance do ajuste de dados: 0,00 a 6000 (s)
Sob controle V/f

T d Tempo de
empo de An desaceleragao 1
aceleragdo 1 frequéncia (F08) ¢

-maxima (FO3) |

Frequéncia de Frequéncia de r
partida 1 (F23) parada (F25)
Tempo de Tempo de
aceleragéo real desaceleragdo real
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Sob o controle de vetor sem sensor de velocidade

Tempo de

Tempo de Frequéncia desaceleragao 1
aceleracdo 1 maxima (FO3) (F08)

Sob o controle de vetor sem sensor de velocidade

Frequéncia de
partida 1 (F23) Frequéncia de parada
(F25)
Tempo de . Tempo de
x Frequéncia x
aceleragéo 1 méxima (FO3) desaceleracéo 1
(FO8)
Frequéncia de ~ .
partida 1 (F23) N ** Frequéncia de parada
] 1 (F25)
~ -~ ,\'Depende do comando de
operagéo

B Tempo de Aceleracdo/Desaceleragéo

Tempo de aceleragdo/

Codigo da Fungao

Fator de comutacao de tempo de aceleracdo/desaceleragio

desaceleragdo Tempo de Tempo (2 Consulte a descrigdo de EO1 a E07.)
ac. de desac.
Tempo de Aceleragio/ RT1 RT2 A combinagio de ligado e desligado de dois
Desaceleragao 1 FO7 FO8 Desligad | Desligad comandos terminais RT2 e RT1 oferece duas
0 o opgdes de tempo de aceleragdo /desaceleragado
Tempo de Aceleragao/ dela4.
Desaceleragio 2 El10 Ell Desligad | Ligado (Dados =4, 5)
o
Tempo de Aceleragio/ Se nenhum comando terminal for atribuido,
Desaceleragio 3 E12 E13 Ligado Desligad | apenas o tempo de aceleragdo/ desaceleragdo 1
o (FO7/F08) ¢ efetivo.
Tempo de Aceleragido/
Desaceleragio 4 E14 E15 Ligado Ligado
Quando o comando JOG esta ligado, a operagdo jogging é possivel.
Em operacdo de H54 H55 (Dados = 10)
jogging (Consulte a descrigdo de C20.)
Quando o comando terminal STOP esta desligado, o motor desacelera e
para de acordo com o tempo de desaceleragao para parada for¢ada
Em parada forgada - H56

(H56).
Depois que o motor para, o inversor entra no estado de alarme com a o
alarme ERG exibido. (Dados = 30).
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B Padrdes de aceleragao/Desaceleragdo (H07)

HO7 especifica os padrdes de aceleragdio e desaceleragdo (padrdes para controlar a frequéncia de saida).

Padrdo de 4
Dados para ~ . Codigo de
aceleracao/ Movimento ~
HO7 ~ funcdo
desaceleracdo
. O inversor opera o motor com acelerag@o e desaceleragao constantes. -
0 Linear
Para reduzir o impacto que a Fraco: —
Curva S aceleracdo /desaceleragdo O indice de aceleragdo/desaceleragao a ser
1 (Fraco) poderia causar na maquina, o aplicado a todas as quatro zonas de inflexao
inversor acelera ou desacelera | ¢é fixado em 5% da frequéncia maxima.
gradualmente o motor tanto Arbitrario: H57
Curva S nas zonas iniciais como nas O indice de acelerag@o/desaceleragdo pode HS8
2 (Arbitrario) finais inicio da acelerag@o ou ser arbitrariamente especificado para cada H59
desaceleragdo. uma das quatro zonas de inflexao. H60
A acelerag@o/desaceleracdo ¢ linear abaixo da frequéncia base (torque —
constante) mas diminui acima da frequéncia base para manter certo nivel de
3 Curvilineo fator de carga (saida constante).
Estes padroes de aceleragdo/desaceleragdo permitem ao motor acelerar ou
desacelerar dando assim maximo desempenho ao motor.

Curva S de aceleracdo/desaceleragcdo

Para reduzir o impacto que a aceleragdo/desaceleragdo poderia causar & maquina, o inversor acelera ou desacelera o motor
gradualmente, tanto na zona de inicio como na zona de finalizagdo de aceleragdo ou desaceleragdo. Existem dois tipos de indices
aceleragdo/desacelerac@o de curva S disponiveis; aplicagdo de 5% (fraco) da frequéncia méaxima de todas as quatro zonas de inflexdo,
e especificar um indice arbitrario para cada uma das quatro zonas de codigos de fungdo H57 a H60. A referéncia
aceleracao/desaceleragao determina a duragao de aceleragdo/desaceleragdo no periodo linear; por conseguinte, a o tempo de
aceleragdo/ desaceleragdo real ¢ mais longo do que o tempo de acelerag@o/desaceleragdo de referéncia.

Frequéncia de saida

A Tempo de aceleragao Tempo de desaceleragao
-'Tempo de aceleragéo de N tempo de desaceleragao
Frequéncia referéncia | de referéncia
-~ ——— i - - i
maxima. |.--- i h [
| Lo
| Lo
i i i
vl i B, i Tempo
Aceleragdo Desaceleragao
Zona de inicio Zor.1a d? Zona de inicio Zor}a dtj
finaliza¢do finaliza¢do
Curva S (Fraco) 5% 5% 5% 5%
H57 H58 H59 H60
Curva S (Arbitrario) Indice de Indice de Indice de Indice de
Alcance de ajuste: 0 a aceleracao para a aceleragdo para a desaceleragao desaceleragao para
100% 1° Curva S (Borda | 2° Curva S (Borda | paraa 1°Curva S a2°Curva S
dianteira) traseira) (Borda dianteira) (Borda traseira)

< aceleragdo/desaceleracdo de curva S (fraco): quando a mudanga de frequéncia ¢ de 10% ou mais da frequéncia maxima
tempo de aceleragdo ou desaceleragdo (s) = (2 x 5/100 + 90/100+ 2 x 5/100) x (tempo de aceleragéo ou desaceleragéo de referéncia)

= 1,1 x (tempo de acelerag@o ou desacelerag@o de referéncia)

<Curva S aceleragdo/desaceleragdo (arbitrario): quando a mudanga de frequéncia ¢ de 30% ou mais da frequéncia maxima -10%no
inicio da margem e 20% no borda traseira>

Tempo de aceleragdo ou desaceleragdo (s) = (2 x 10/100 + 70/100 + 2 x 20/100) x (tempo de acelerag@o ou desaceleragdo de
referéncia)

= 1,3 x (tempo de acelerag@o ou desacelerag@o de referéncia)
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Aceleracdo/desaceleracio curvilinea

A acelerac@o/desaceleragdo ¢ linear abaixo da frequéncia base (torque constante), mas diminui acima da frequéncia de base para manter
um certo nivel de fator de carga (saida constante).

Este padrdo de aceleracdo/desaceleracdo permite que o motor acelere ou desacelere com desempenho maximo.

Torque/Saida

Torque de aceleragéo

Saida de aceleragdo (kW)

A figura da esquerda exibe caracteristicas de

o TEQuéNcia de saida aceleracio. Caracteristicas similares se aplicam na

{Frequéncia ' desaceleragdo.
base (F04)
Frequéncia de saida
Frequéncia
maxima
(FO3)
Frequéncia
base (F04)
h = Tempo
Tempo de aceleragao de
referéncia
(:f:'.ﬂlgta R N N N N . N
— . Se vocé escolher aceleracdo /desaceleragdo em curva S ou aceleragdo /desaceleragio curvilinea no Padrao
Aceleragdo/Desaceleracao (H07), os tempos de aceleracdo/desaceleracdo reais sdo mais longos do que os
tempos especificados.

. A especificagdo de um tempo de acelerag@o /desaceleragao indevidamente curto pode ativar o limitador de
corrente, o limitador de torque, ou o controle antirregenerativo, resultando em tempo de
aceleragdo/desaceleracdo maior do que o especificado.

F09 Arranque de torque 1 (Consulte F37.)
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F10aF12 Protecao Eletrénica de Sobrecarga Térmica para o Motor 1
(Selecione as caracteristicas do motor, nivel de detecgio de sobrecarga e constante de tempo térmico)

F10 a F12 especificam as caracteristicas térmicas do motor para a sua protecdo eletronica de sobrecarga térmica que ¢ usada para detectar
condi¢des de sobrecarga do motor.

Apbs a detectar condigdes de sobrecarga do motor, o inversor desliga sua saida e emite um alarme de sobrecarga do motor

& 7 para proteger o motor 1.

(T Nota . . . i i
e e Caracteristicas térmicas do motor especificadas pelo F10 e F12 sdo também usadas para o aviso prévio de
sobrecarga. Mesmo se vocé precisar apenas de um aviso prévio de sobrecarga, ajuste estes dados de
caracteristicas de acordo com esses codigos de fungdo. (Consulte a descrigdo de E34.).

. Para motores com termistor PTC, conectar o termistor PTC ao terminal [V2] ativara a fung¢do de protegdo de
superaquecimento do motor. Para maiores detalhes, consulte a descrigao de H26.

B Selecionando caracteristicas do motor (F10)

F10 seleciona o mecanismo de refrigeracdo do motor: ventilador movido pelo eixo da maquina ou ventilador de refrigeragdo com fonte
de forca separada.

Dados para ~
F10 Funcao
1 Para um motor de uso geral com ventilador de refrigeragdo movido pelo eixo

(O efeito de refrigeracdo diminuira em operagdo de baixa frequéncia.).

Para um motor inversor, motor ndo ventilado, ou motor com ventilador de refrigeragdo com fonte de
2 forca separada.

(O efeito de refrigerac@o serd mantido constante, independentemente da frequéncia de saida.).

A figura abaixo mostra as caracteristicas de operacdo de protegdo eletronica de sobrecarga térmica quando F10 = 1. Os fatores
caracteristicos de al a a3, bem como as suas frequéncias de comutacdo correspondentes f> e f3 variam de acordo com as caracteristicas
do motor. A tabela abaixo lista os fatores do motor selecionado por P99 (Motor 1 Selec?o).

Corrente de Saida Atual (Continua)

Nivel de Detecgao de Sobrecarga (F11) 6}
3

100

a3

a2 Fb = Frequéncia base

at Mesmo se a frequéncia base
Iespeciﬁcada exceder 60 Hz, fb =
60 Hz

_ Frequéncia de saida f0
9 B B B

Caracteristicas de refrigeragdo do motor com ventilador de
refrigeragdo movido pelo eixo

Fatores de caracteristicas e de motor nominal aplicado quando P99 (Selecdo do Motor 1) =0 ou 4

. Constante tempo CorAregte de Frequéncia d,e .salda para o Fator caracteristico (%)
Motor nominal PR referéncia para fator caracteristico do motor
. térmico t .
aplicado (Padrio de definir a constante
HP S de tempo térmica 2 f3 al a2 a3
fabrica)
(Imax)
0,5, 1 75 85 100
2a5 7Hz 85 85 100
7,5al5 5 min . 5SHz 6 Hz 90 95 100
20 Corrente continua 7 Hz 85 | 85 | 100
25, 30 < 150% SHz 92 100 100
40 2 60 Frequéncia Frequéncia 54 85 95
75a125 10 min Base Base 51 95 95
150 ou mais % 33% x 83% 53 85 90
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Fatores de caracteristicas e de motor nominal aplicado quando P99 (Selegdo Motor 1) =1 ou 3

Motor Constante o Frequéncia d,e .salda para o Fator caracteristico (%)
. tempo Corrente de referéncia para | fator caracteristico do motor
nominal . ;
aplicado térmico T definir a constante de
(Padrdo de tempo térmica (Imax) 2 f3 al a2 a3
HP o
fabrica)
Frequéncia
0.252a30 5 min Base 69 90 90
Corrente continua Frequéncia x33%
402 60 permissivel x 150% Bas;e . 54 85 95
75a 125 x 33% Frequéncia | 5] 95 95
R 10 min Base
150 ou mais x 83% 53 85 90

Se F10 estiver ajustado em “2,” mudancas na frequéncia de saida ndo afetardo a refrigeragdo. Porém, o nivel de detecg@o de sobrecarga
(F11) permanece constante.

B Detectando o nivel de sobrecarga (F11)
Alcance de ajuste de dados: 1 a 135% da corrente nominal (corrente de operacdo continua permissivel) do inversor.

Em geral, defina os dados F11 para a corrente continua permissivel de motor quando acionado na frequéncia base (ou seja, 1,0 a 1,1
vezes da corrente nominal do motor.).

Para desativar a protecdo eletronica de sobrecarga térmica, defina os dados F11 para “0,00”.

W Constante de tempo termal (F12) Alcance de ajuste de dados: 0,5 a 75,0 (minutos)

F12 especifica a constante de tempo térmica do motor. Se a corrente de 150% do nivel de detec¢@o de sobrecarga especificada pelo

F11 flui durante o tempo especificado por F12, a protegdo eletronica de sobrecarga térmica torna-se ativa para detectar a sobrecarga do
motor. A constante de tempo térmica para motores de uso geral ¢ de aproximadamente 5 minutos para motores de 30 HP ou abaixo e
10 minutos para que os motores de 40 HP ou acima como padrao de fabrica.

(Exemplo) Quando os dados F12 sdo fixados em 5 minutos

Como mostrado abaixo, a protegdo eletronica de sobrecarga térmica ¢ ativada para detectar uma condigdo de alarme (codigo de alarme
OL1), quando a corrente de saida de 150% do nivel de detecgdo de sobrecarga (especificado pelo F11) flui por 5 minutos, e 120% para
aproximadamente 12,5 minutos.

O tempo real necessario para a emissao de um alarme de sobrecarga do motor tende a ser mais curto do que o valor especificado,
levando em conta o periodo de tempo uma vez que a corrente de saida exceda a corrente nominal (100%) até atingir 150% do nivel de
detecgdo de sobrecarga.

Exemplo de caracteristicas da operagdo

1 i
5..L ________ J-..I._._JI..I._

20 : -
| [
\ -
B AT S T
5 r
— ] -
= ¥ [
£ S MR i
— __l _____________
£ o
2 Ao ebdete
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s b comF12 |
(ol []
2 U A 3 N M M
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3 [
o , P
T
=S Y R DU S SR SR NP SRS P R I DR, T ot L N P
2 3
3 %,
o ~
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£
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&0 100 180
Corrente de saida real/nivel de detecgdo de sobrecarga) x 100%
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F14

Modo de reinicio apés falha momentanea na energia (Selegao de modo)

H13 (Modo de reinicio apds falha momentanea na energia (Tempo de reinicio)

H14 (Modo de reinicio apds falha momentanea na energia (indice de frequéncia de queda)
H15 (Modo de reinicio apés falha momentanea na energia (Nivel de funcionamento continuo))
H16 (Modo de reinicio apés falha momentanea na energia (Tempo de falha momentanea de
energia permitida))

H92 (Continuidade da execugéo (P))

H93 (Continuidade da execucéo (1))

F14 especifica a a¢do a ser tomada pelo inversor, como reiniciar em caso de falta de energia momenténea.

B Modo de reinicio apds falha de energia momentanea (Selegdo de modo) (F14)

Sob controle V/f

Descricdo
Dados para F14 - - — -
P Busca automatica desativada Busca automatica ativada
0: Desligue Assim que a tensdo da conexdo CC cai abaixo do nivel de detec¢do de subtensdo devido a uma falha
imediatamente momentdnea de energia, o inversor emite um alarme de subtensdo LU e desliga sua saida de modo que o

motor entre em um estado de parada por inércia (desaceleracdo até parada).

1: Desligar apos
recuperag@o de falha
de energia

Assim que a tensdo da conexdo CC cai abaixo do nivel de detec¢do de subtensdo devido a uma falha
momentanea de energia, o inversor desliga sua saida de modo que o motor entra em um estado de parada
por inércia, mas ele ndo entra no estado de subtensdo ou emite alarme de subtensdo LU.

No momento em que a energia for reestabelecida, um alarme de subtensdo LU ¢ emitido, enquanto o motor
permanece em um estado de parada por inércia (desaceleracdo até parada).

2: Desligar apds
desacelerar até parar

Assim que a tensdo da conexdo CC cai abaixo do nivel de funcionamento continuo devido a uma falha
momentanea de energia, o controle de desacelerar até parar ¢ acionado. O controle de desacelerar até parar
regenera a energia cinética do momento da carga de inércia, retardando o motor e continuando a operagao
de desaceleracdo. Apds a operacdo de desacelerar até parar, um alarme de subtensdo LU é emitido.

3: Continue a operar
(por inércia pesada ou
carregamentos

gerais)

Assim que a tensdo da conexdo CC cair abaixo do nivel de funcionamento continuo devido a uma falha
momentanea de energia, o controle de operagdo continua ¢ acionado.

O controle de funcionamento continuo regenera a energia cinética a partir do momento de carga de inércia,
continua funcionando, e aguarda a reestabelecimento de energia. Quando uma condig@o de subtenséo ¢
detectada devido a uma falta de energia para ser regenerado, a frequéncia de saida nesse momento € salva, a
saida do inversor ¢ desligada, € o motor entra em um estado de parada por inércia (desaceleragdo até
parada).

Se um comando de operagdo tiver sido
introduzido, a restauragdo de energia

Se um comando de operagao tiver sido introduzido, a
restauragdo de energia realiza a busca automatica de

reinicia o inversor na frequéncia de saida velocidade marcha lenta do motor e reinicia o motor rodando
salva quando a subtensdo foi detectado. na frequéncia calculada com base na velocidade pesquisada.

Esta configuracdo ¢ ideal para aplica¢des de ventiladores com longo tempo de inércia

4: Reinicia na
frequéncia do
momento da falha de
energia

(para carregamentos
gerais)

Assim que a tensdo da conexdo CC cair abaixo do nivel de funcionamento continuo devido a uma falha
momentanea de energia, o inversor desliga a saida para que o motor entre em um estado de parada por
inércia (desaceleragdo até parada).

Se um comando de operagao tiver sido
introduzido, a restauracdo da energia

Se um comando de operagao tiver sido introduzido, a
restauragdo da realiza a busca automatica de velocidade de
reinicia o inversor de frequéncia de saida marcha lenta do motor e reinicia o motor rodando na

salva quando subtensdo foi detectado. frequéncia calculada com base na velocidade pesquisada.

Esta configuracdo ¢ ideal para aplicagdes com um momento de inércia grande o suficiente para ndo
desacelerar o motor rapidamente, tais como ventiladores, mesmo ap6s o motor entrar em um estado de
parada por inércia (desaceleracdo até parada ) na ocorréncia de falta de energia momentanea.

5: Reinicie na
frequéncia inicial

Assim que a tensdo da conexdo CC cair abaixo do nivel de detec¢@o de subtensdo devido a uma falha
momentanea de energia, o inversor desliga a saida de modo que o motor entra em um estado de parada por
inércia (desaceleragdo até parada).

Se um comando de operagdo tiver sido
introduzido, a restauragdo da energia

Se um comando de operagao tiver sido introduzido, a
restauragdo da realiza a busca automatica de velocidade de
reinicia o inversor de frequéncia de saida marcha lenta do motor e reinicia o motor rodando na

salva quando subtensdo foi detectado. frequéncia calculada com base na velocidade pesquisada.

Esta configuragdo ¢ ideal para aplica¢des de carga pesada, como bombas, com um pequeno momento de
inércia, em que a velocidade do motor rapidamente cai para zero, logo que ele entra em um estado de
parada por inércia na ocorréncia de falta de energia momentanea.

A busca automatica ¢ ativada ligando o comando terminal digital STM (“Ativar pesquisa automatica de marcha lenta do motor na
partida”) ou definindo os dados H09 para “1” ou “2”.
Para maiores detalhes sobre o comando terminal digital STM e busca automatica, consulte a descri¢do de H09 (Modo de Inicio, Busca

Automatica).
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. Controle do vetor sem sensor de velocidade

Dados para F14

Descrigao

Busca automatica desativada | Busca automatica ativada

0: Desligar imediatamente

Assim que a tensdo da conexdo CC cai abaixo do nivel de detec¢do de subtensdo devido a uma falha
momentanea de energia, o inversor emite um alarme de subtensdo LU e desliga a saida de modo que
o motor entre em um estado de parada por inércia (desaceleragdo até parada).

1: Desligar apods falha de
energia

Assim que a tensdo da conexdo CC cai abaixo do nivel de funcionamento continuo devido a uma
falha momentanea de energia, o inversor desliga a saida de modo que o motor entra em um estado de
parada por inércia, mas ndo entra no estado de subtens@o ou emite alarme de subtensdo LU.

No momento em que a energia for reestabelecida, um alarme de subtensdo LU ¢ emitido, enquanto o
motor permanece em um estado de parada por inércia (desaceleracdo até parada).

2: Desligar apos
desaceleragdo até
parada

Assim que a tensdo da conexdo CC cai abaixo do nivel de funcionamento continuo devido a uma
falha momenténea de energia, o controle de desacelerar é acionado. O controle de desacelerar
regenera a energia cinética do momento da carga de inércia (desaceleragdo até parar), retardando o
motor a continuar a operagdo de desaceleracdo. Apos a operagdo de desacelerar, um alarme de
subtensdo LU ¢ emitido.

3: Continue a executar
(por grande inércia ou
carregamentos gerais)

4: Reinicia na frequéncia
do momento da falha
de energia

(para carregamentos
gerais)

Assim que a tensdo da conex@o CC cai abaixo do nivel de funcionamento continuo devido a uma
falha momentanea de energia, o inversor desliga a saida de modo que o motor entra em um estado de
parada por inércia (desaceleracdo até parada). Mesmo se o dado F14 estiver ajustado a “3,”
continuara funcionando, mas a fun¢do sera desativada.

Se um comando de operagao tiver sido Se um comando de operagao tiver sido introduzido, a
introduzido, a restaurag@o da energia restauragdo da energia realiza a busca automatica de
reinicia o inversor na frequéncia salva velocidade de marcha lenta do motor e reinicia o motor
quando a baixa tensdo foi detectada. rodando na frequéncia calculada com base na
velocidade pesquisada.

5: Reinicia na frequéncia
de inicio

Assim que a tensdo da conexdo CC cai abaixo do nivel de detec¢do de subtensdo devido a uma falha
momentéanea de energia, o inversor desliga a saida de modo que o motor entre em um estado de
parada por inércia (desaceleragdo até parada).

Se um comando de operagao tiver sido
introduzido, a restaurag@o da energia
reinicia o inversor na frequéncia
especificada pelo codigo de funcdo F23.

Se um comando de operagao tiver sido introduzido, o
restaurador realiza a busca automatica de velocidade de
marcha lenta do motor e reinicia o motor rodando na
frequéncia calculada com base na velocidade
pesquisada.

Esta configuragdo ¢ ideal para aplica¢des de carga pesada, como bombas, com um pequeno momento
de inércia, em que a velocidade do motor rapidamente cai para zero, logo que ele entrar em um

estado de parada por inércia (desacelerar até parar) na ocorréncia de falta de energia momentanea.

Busca automatico).

A busca automatica ¢é ativada ligando (ON) o comando terminal digital STM (“Ativar pesquisa automatica de marcha lenta do
motor na partida”) ou definindo os dados d67 como “1” ou “2”.
Para maiores detalhes sobre o comando terminal digital STM e busca automatica, consulte a descri¢ao de d67 (Modo de Inicio,

« Controle de vetor com sensor de velocidade

Dado para F14 Descricdo
0: Desligar Assim que a tens@o da conexao CC cai abaixo do nivel de deteccdo de subtensdo devido a uma
imediatamente falha momentanea de energia, o inversor emite um alarme de subtensao LU e desliga a saida de

modo que o motor entre em um estado de parada por inércia.

1: Desligar ap6s falha
de energia

Assim que a tensao da conexdo CC cai abaixo do nivel de funcionamento continuo devido a
uma falha momenténea de energia, o inversor desliga a saida de modo que o motor entra em
um estado de parada por inércia, mas ndo entra no estado de subtensdo ou emite alarme de
subtensdo.

No momento em que a energia for reestabelecida, um alarme de subtensdo ¢ emitido, enquanto
0 motor permanece em um estado de parada por inércia.

2: Desligar apos
desaceleragio

Assim que a tensdo da conexdo CC cai abaixo do nivel de funcionamento continuo devido a
uma falha momenténea de energia, o controle de desacelerar até parar ¢ acionado. O controle
de desacelerar regenera a energia cinética do momento da carga de inércia, retardando o motor
a continuar a operacao de desaceleracdo. Apds a operag@o de desacelerar, um alarme de
subtensdo ¢ emitido.

3: Continue a executar
(por inércia pesada ou
carregamentos gerais)
4: Reinicia na
frequéncia do
momento da falha de
energia (para
carregamentos gerais)
5: Reinicia na
frequéncia de inicio

Assim que a tensdo da conexdo CC cai abaixo do nivel de detecgdo de subtensdo devido a uma
falha momentanea de energia, o inversor desliga a saida de modo que o motor entra em um
estado de parada por inércia (desacelerar até parar).

Mesmo se o dado F14 estiver ajustado a "3,a fungdo "Continue a executar" sera desativada.

Mesmo se um comando de operagdo tenha sido inserido, a restauragao da energia reinicia o
inversor na velocidade de motor detectada pelo sensor de velocidade.
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Se vocé ativar o modo “Reiniciar ap6s falha de energia momentanea”(Codigo de funcdo F14 = 3, 4, ou 5), o inversor reinicia
automaticamente o motor em funcionamento quando a energia € reestabelecida. Projete o maquinario ou equipamento de modo que
a seguranca seja garantida apos o reinicio.

Caso contrario, um acidente pode ocorrer.

B Modo de reinicio apos falha de energia momentanea (Operagéo basica com busca automatica ativada)

O inversor reconhece uma falha momentanea de energia ao detectar a condigao de que a tensdo da conexdo CC cai abaixo do nivel de
deteccdo de subtensdo, enquanto o inversor esta em execugao. Se a carga do motor ¢ leve e a duragdo da falha momentanea de energia ¢
extremamente curta, a queda de tensdo pode nio ser suficientemente grande para uma falha momenténea de energia ser reconhecida, e o
motor pode continuar a funcionar ininterruptamente.

Ao reconhecer uma falha momentanea de energia, o inversor entra no modo de reinicio (ap6s uma recuperacdo de falha momentanea de
energia) e se prepara para o reinicio. Quando a energia for restaurada, o inversor passa por uma fase inicial de carregamento e entra no
estado pronto para ser executado. Quando uma falha momenténea de energia ocorre, a tensdo de alimentagdo para os circuitos externos,
tais como circuitos de sequéncia também podem cair, ou até desligar o comando. Em consideragdo a essa situagdo, o inversor aguarda 2
segundos para a entrada de comandos de execugao apés o inversor entrar em um estado pronto para ser executado. Se um comando de
operagdo ¢ recebido dentro de 2 segundos, o inversor inicia o processamento de reinicio de acordo com os dados F14 (Sele¢ao de Modo).
Se nenhum comando for recebido no prazo de 2 segundos (periodo de espera), o inversor cancela o modo de reinicio (apds uma
recuperagao de falha momentanea de energia) e precisa ser iniciado novamente a partir da frequéncia de inicio comum. Portanto,
certifique-se de que um comando de operagao seja inserido dentro de 2 segundos ap6s uma recuperagéo de energia, ou instale um relé de
trava mecanica.

Quando os comandos executados sdo introduzidos através do teclado, a operagdo acima também ¢ necessaria para o modo (F02 = 0), no
qual o sentido de rotacdo ¢ determinado pelo comando do terminal, FWD (para frente) ou REV (reverso). Nos modos em que o sentido
de rotagao ¢ fixo (F02 =2 OU 3), ele ¢ retido no interior do inversor para que o reinicio ocorra assim que o inversor entrar no estado
pronto para ser executado.

Falha de energia Recuperagéo

Tenséo do barramento da * 1 '
conexao CC

-0, - Nivel de subtensao

Sem energia 1 Tempo reservado para reinicio cerca
H e H T de 0,3a0,6s
1
" Portao desligado ~
Comando portao f— — Pronto para operagéo
) (OFF)
ligado (ON) o

Estado do inversor, ' [
r L et L. Ca—

.lAguardando comando de operagdo

o

Reinicio

Comando de operagao ON |

({ Nota . .
e e Quando a energia for restaurada, o inversor aguardara 2 segundos para a entrada de um comando de

operag@o. No entanto, se o tempo de falha momentanea de energia permissivel (H16) decorrer apds a falta
de energia ter sido reconhecida, mesmo dentro de 2 segundos, o tempo de reinicio para um comando de
operagdo ¢ cancelado. O inversor entrard em operagdo na sequéncia normal de partida.

*  Se o comando do terminal de “Desaceleracdo até parar” BX for introduzido durante a falta de energia, o
inversor sai do modo de reinicio e entra no modo de operagdo normal. Se um comando de operagao for
introduzido com uma fonte de alimentag@o, o inversor sera iniciado a partir da frequéncia de inicio normal.

. O inversor reconhece uma falha momentanea de energia através da detec¢do de uma condigdo de subtensdo
em que a tensdo da conex@o CC cai muito abaixo do limite. Numa configuragdo em que um contator
magnético é colocado no lado de saida do inversor, o inversor pode ndo reconhecer uma falha momentanea
de energia porque a falha momentanea de energia desliga a energia de operag@o do contator magnético,
fazendo o circuito contator se abrir. Quando o circuito contator esta aberto, o inversor ¢ cortado do motor ¢
da carga do, ¢ a queda de tensdo na conexdo CC do circuito ndo ¢ grande o suficiente para ser reconhecida
como uma falha de energia.

Nesse caso, reiniciar depois da recuperagdo de falha momentanea de energia ndo funcionara corretamente
como projetado. Para resolver isso, conecte o comando de intertravamento IL ao contato auxiliar do
contator magnético, de modo que uma falha momentanea de energia possa ser detectada. Para maiores
detalhes, consulte as descri¢des de EO1 a E07.
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Cadigo de funcao E01 a EO7, dados = 22

IL Descrigdo
Desligado (ON) Nenhuma falha momentinea de energia ocorreu.
Ligado (ON) Uma falha momentanea de energia ocorreu. (Reinicio ap6s uma falha momentanea de energia
habilitado).

Durante uma falha momentanea de energia, o motor fica mais lento. Apos a energia ser restaurada, o inversor reinicia com a mesma
frequéncia de pouco antes da queda de energia momentanea. Em seguida, a fung@o de limitagdo de corrente funciona e a frequéncia de
saida do inversor diminui automaticamente. Quando a frequéncia de saida coincide com a velocidade do motor, o motor acelera até a
frequéncia de saida original. Veja a figura abaixo. Neste caso, a limitagdo sobrecorrente instantdnea deve estar ativada (H12 = 1).

Falha de energia recuperagéo
Ft4=4 v V
J |
Tens&o do subtenséo
barramento de
conexdo CC
i - [ Buscando por
Frequéncia de velocidade do motor
saida (velocidade e, -
- Acel
do motor) | OG0
Reinicio automatico apos
falha momentanea de energia
eF ON
Tempo

« Reinicio automatico ap6s falha de energia momentanea IPF

Este sinal de saida fica ligado durante o periodo apds a ocorréncia de falha de energia momenténea até a conclusio do reinicio (a saida

atingiu a frequéncia de referéncia). Quando o IPF esta ligado, o motor fica mais lento, entdo realiza as operacdes necessarias. (;'r; Para
maiores detalhes sobre IPF, consulte E20 a E24 ¢ E27 (dados = 6)).

B Modo de reinicio apds falha de energia momentanea ( Operagéo basica com busca automatica ativada)

A busca automatica para a velocidade do motor em marcha lenta sera malsucedida se for feita enquanto o motor mantiver a tensao
residual. E, portanto, necessario deixar o motor durante o tempo (tempo de atraso de busca automatica) o suficiente para descarregar a
tensdo residual. O tempo de atraso € especificado por H46 (Modo de partida (tempo de atraso de busca automatica 2)).

O inversor ndo comecara, a menos que o tempo especificado pelo H46 tenha decorrido, mesmo com condig¢des iniciais satisfatorias.
(Para maiores detalhes, consulte HO9 e D67).

Falha de energia recuperagéo ¥

] Y v
Tens&o de H

barramento de
conexdo CC

Velocidade do motor
Frequéncia de saida

i =‘ v
Frequéncia de saida - Velocidade do motor rn/

{{ Nota . . . o .
— Para usar a busca automatica para a velocidade de marcha lenta do motor, é necessario ajustar o inversor
antecipadamente.

. Quando a velocidade estimada ¢é superior a frequéncia maxima ou a frequéncia limite superior, o inversor
desativa a busca automatica e comeca a funcionar o motor com a menor entre a frequéncia maxima ou a
frequéncia limite superior.

. Durante a busca automatica, se ocorrer um desligamento automatico por sobrecorrente ou subtensio, o
inversor reinicia a busca automatica suspensa.

. Execute a busca automatica em 60 Hz ou abaixo.

. Note que a procura automatica pode ndo oferecer totalmente o desempenho, dependendo das condigoes de

carga, parametros do motor, comprimento do cabo, e outros fatores externos

. Nio execute afinagdo do motor com filtro de saida, a menos que o filtro seja apenas um tipo de reator. Um
erro de ajuste pode ocorrer se qualquer outro tipo de filtro estiver sendo utilizado.
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W Modo de reinicio apés falha de energia momentanea (Tempo permitido de falha momentanea de energia) (H16)

H16 especifica a duragdo maxima permitida (0,0 a 30,0 segundos) de uma ocorréncia de uma falha momentéanea de energia (subtensao),
até que o inversor seja reiniciado. Especifique o tempo de parada por inércia que a facilidade do sistema da maquina possa tolerar.

Se a energia for restaurada dentro do periodo especificado, o inversor reinicia no modo de reinicio especificado pelo F14. Se néo, o
inversor reconhece que a energia foi desligada de modo que o inversor nao aplica o modo de reinicio e se inicia normalmente .

Falha de energia recuperagao
Tenséo de barramento de ¥, ¥,
conexdo CC
____________ " _Nivel de subtenséo
b 4
i 1
] 1 ] 1
!+ Semenergia Vo ! Tempo Reservado para Reinicio
t [ ' Cercade0,3a0,6s
Sinal do Portao T P ~
Estado doinversor  figado (ON) N | ronto para operagao

Comando de operagéo

(Caso de Operagao 1) ON

2

Reinicio

Comando de operagéo
(Caso de Operagéo 2) ON ON

Estado de Operag&o Normal

Se H16 (Tempo admissivel de falha momentanea de energia) for definido como “999,” o reinicio funcionara até que a tensdo Da conexdo
CC do circuito cair para a tensdo admissivel para reiniciar apds uma falha momentéanea de energia (50 V a 230 V e 100 V série para série
460 V). Se a tensdo do circuito da conexdo CC cair abaixo da tensdo permissivel, o inversor reconhecera que a energia foi desligada de
modo que ele ndo reiniciard, mas sim se iniciara (inicial normal).

Tensdo da fonte de energia Tensdo permitida para reinicio apds falha de energia momenténea
Série de 230 V 50V
Série de 460 V 100 V
Jfﬂ:ta L . ~ ~ o [P ~
—_ O tempo necessario a partir de quando a tenséo da conexdo CC cai do limiar de subtensdo até atingir a tensao

permitida para reiniciar apés uma falha momentanea de energia, muito varia de acordo com a poténcia do
inversor, a presenga de opgdes, e outros fatores

B Modo de reinicio apds falha de energia momentanea (Tempo de reinicio) (H13)

H13 especifica o periodo de tempo de ocorréncia momenténea falta de energia até que o inversor reaja para o processo de
reinicializag@o. Se o inversor iniciar o motor, enquanto a tensao residual do motor ainda estd em um nivel elevado, uma grande
corrente de partida pode fluir e um alarme de subtensdo pode ocorrer devido a uma ocorréncia de regeneragdo temporaria. Por razdes
de seguranga, portanto, é aconselhavel definir HI3 em um certo nivel de modo que o reinicio ocorra somente ap6s a tensao residual
cair para um nivel baixo. Note que, mesmo quando a energia for restaurada, o reinicio ndo ocorrera até que o tempo de reinicio (H13)
tenha decorrido.

Falha de energia recuperagao

T

Tensao de barramento de

conexdo CC __Nivel de subtenséo

Estado do inversor m——
(Operagao 1) Em operagao I Pronto para operagéo
1 1
i i
= i
Comando de operagéo ON I i | OoN
T ]
) _Portdo ligado - H13 "
Estado do inversor ON) Portdo desligado (OFF) Iniciar operagao (Portdo
(Operagao 2) ligado (ON)
Reinicio
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Padrao de fabrica: Como padrio de fabrica, H13 ¢ definido para o valor adequado para o motor padrio (ver a Tabela A na Segéo 5,1 «
Tabelas de Codigo de Fungdo ). Basicamente, ndo € necessario mudar os dados H13. No entanto, se o tempo de reinicio longo causar
uma redug@o excessiva da taxa de fluxo da bomba ou cause qualquer outro problema, vocé pode reduzir a definigdo para cerca de metade
do valor padrio. Nesse caso, certifique-se de ndo ocorra nenhum alarme.
N
{“«Egta O cddigo de fungao H13 (modo de reinicio apds falha momentanea de energia — Tempo de Reinicio) também se
aplica a operacdo de comutagdo entre a linha e o inversor (consulte as descri¢des de EO1 através E07).

B Modo de reinicio apds falha de energia momentanea (indice de frequéncia de queda) (H14)

Durante o reinicio ap6s uma falha momentanea de energia, se a frequéncia de saida do inversor e a velocidade do motor em marcha
lenta nao puderem ser harmonizadas, uma sobrecorrente fluira, ativando o limitador de sobrecorrente. Se isso acontecer, o inversor

automaticamente reduz a frequéncia de saida para igualar a velocidade do motor em marcha lenta de acordo com a taxa de redugao

(taxa de queda de frequéncia: Hz/s) especificado pelo H14.

Dados para H14 Acdo do inversor para a queda de frequéncia de saida
0,00 Siga o tempo de desaceleracdo especificado
0,01 a 100,00 (Hz/s) Siga os dados especificados por H14
999 Siga a defini¢do do controlador PI no limitador de corrente. (a constante PI é pré-

fixada no interior do inversor.)

—
({ Nota - . ~ <
e Se a taxa queda de frequéncia for muito alta, a regeneragdo pode ocorrer no momento em que a rotagdo do motor

corresponder a frequéncia de saida do inversor, causando uma desligamento por sobretensio. Pelo contrario, se a
taxa de queda de frequéncia ¢ muito baixa, o tempo necessario para que a frequéncia de saida para combinar com
a velocidade do motor (duragao de agdo atual limitagdo), pode ser prolongada, disparando o controle de
sobrecarga do inversor.

B Reiniciar apés uma falha de energia momentanea (Nivel de funcionamento continuo) (H15) Continuidade de
operagéao (P e l) (H92, H93)

« Desligamento apos desaceleracéo até parada

Se uma falha momentéanea de energia ocorrer quando F14 ¢ definido como “2” (Desligamento apo6s desaceleragdo até parada), o inversor
entra na sequéncia de controle de desaceleragdo quando a tensdo da conexdo CC cair abaixo do nivel de operag@o continua especificada
por H15.

Sob o controle de desaceleragao, o inversor desacelera sua frequéncia de saida mantendo a constante tensao da conexao CC usando o
processador PI. P (proporcional) e I (integral), os componentes do processador PI sdo especificados por H92 e H93, respectivamente.

Para um funcionamento normal do inversor, ndo é necessario modificar os dados de H15, H92 ou H93.
» Continuagdo de operagéo

Se uma falha momentanea de energia ocorrer quando F14 esta definida para “3” (Continuagdo de operagdo), o inversor entra com a
sequéncia do operagdo continua quando a tensdo da conexdo CC cair abaixo do nivel de operagdo continua especificada pelo H15.

Sob o controle de funcionamento continuo, o inversor continua a funcionar mantendo a constante tensdo da conexdo CC usando o
processador PI.

Os componentes P (proporcional) e I ( integral) do processador de PI sdo especificados por H92 e H93, respectivamente. Para um
funcionamento normal do inversor, ndo € necessario modificar os dados de H15, H92 ou H93.

Falha de energia Recuperagdo
Tens&o do 1‘ '
barramento de H H Nivel de liberagéo de controle de operagao
conexio CC === Rgmmmmmmmmm el .continua (H15 + a)

..... ‘Nivel de operag&o continua (H15)

----- === === === === ——— = d-—- === Nivel de subtensdo

Frequéncia de

SET O PR T
g [ N S

saidado  __________+ 1
Inversor H
Tensao da fonte de a
alimentagdo 40 HP ou abaixo 50 HP ou acima
Série de 230 V 5V 10V
Série de 460 V 10V 20V
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Mesmo que vocé selecione “Desligamento apos desacelerar até parar” ou “Continuar a operagéo”, o inversor pode

nao ser capaz de fazé-lo quando a inércia da carga for pequena pesada, devido a subtensdo causada por um atraso
de controle. Nesse caso, quando “Desligamento apds desacelerar até parar” for selecionado, o inversor permite
que o motor continue a se mover até parar; quando “Continuar a operagdo” for selecionado, o inversor salva a
frequéncia de saida a ser aplicada quando o alarme de subtensdo ocorreu e reinicia na frequéncia salva ap6s uma
recuperacao 4 partir da falta de energia momentéanea

Quando a tens@o de entrada para o inversor estiver alta, definir o nivel de operagdo continua como alto nivel
torna o controle mais estdvel mesmo se a inércia de carga estiver relativamente pequena. Elevar o nivel de
operagdo continua muito alto, no entanto, pode ativar o controle de operacdo continua mesmo durante a

operagdo normal.

Quando a tensdo de alimentag@o de entrada para o inversor ¢ extremamente baixa, o controle de funcionamento
continuo pode ser ativado, mesmo durante a operagao normal, no inicio de acelerag@o ou durante uma mudanga
brusca na carga. Para evitar isso, diminuir o nivel de operagdo continua. Colocando-o muito baixo, no entanto,
pode causar subtensdo que resulta em queda de tensdo devido a um atraso de controle.

Antes de alterar o nivel de operacdo continua, certifique-se que o controle de operagéo continua sera realizado
corretamente, considerando-se as flutuagdes da carga e da tensdo de entrada

F15, F16 Limitador de frequéncia (Alta), Limitador de frequéncia (Baixa) Limitador Baixo H63 (Selegio de modo)

B Limitador de frequéncia (Alto e Baixo) (F15, F16) Taxa de ajuste: 0,0 para 500,0 (Hz)

F15 e F16 especificam os limites superiores ¢ inferiores da frequéncia de saida ou frequéncia de referéncia, respectivamente. O objeto
ao qual o limite ¢ aplicado varia em fungao do sistema de controle.

Objeto ao qual o limitador ¢ aplicado

Limitador de frequéncia Controle V/f Controle de vetor sem/com sensor de
velocidade
Limitador de frequéncia F15 o . Velocidade de referéncia (frequéncia de
Frequéncia de saida N
(Alto) referéncia)
Limitador de frequéncia Fl16 Frequéncia de Velocidade de referéncia (frequéncia de
(Baixo) referéncia referéncia)

T
o

além do nivel limite.

Quando o limite ¢ aplicado a frequéncia de referéncia e a velocidade de referéncia, o atraso nas reac¢des de
controle pode levar a ndo alcangar o limite ou ultrapassa-lo, e a frequéncia pode passar temporariamente para

B Limitador baixo (Selegdo de modo) (H63)

H63 especifica a operagéo a ser realizada, quando a frequéncia de referéncia cai além do nivel baixo especificado por F16, como se

segue:
Dados para H63 Operacdo
0 A frequéncia de saida sera realizada em baixo nivel especificado pelo F16.
1 O inversor desacelera para parar o motor.

Frequéncia de saida

Frequéncia Maxima (F03)

Limitador de frequéncia (Alta)
(F15)

Limitador de frequéncia (Baixa)
(F16)

Frequéncia de saida
'y
Frequéncia Maxima (F03)

Limitador de frequéncia (Alta)
(F15)

Limitador de frequéncia (Baixa) ___

(F16) L o
Frequéncia de referéncia Frequéncia de referéncia

(H83 = 0)

@ Not
““*Eita .

100%

0 100%
(HB3 =1)

Ao alterar a frequéncia do limitador (Alta) (F15) a fim de elevar a frequéncia de referéncia, ndo se esquega

de mudar a frequéncia méaxima (F03) em conformidade.

. Mantenha a seguinte relagdo entre os dados para o controle de frequéncia:
F15>F16,F15>F23,e F15>F25

F03>F16

Onde, F23 e F25 especificam a frequéncia de inicio e parada, respectivamente.
Se vocé especificar qualquer dado errado para estes codigos de fung@o, o inversor podera ndo executar o
motor com a velocidade desejada, ou podera ndo inicia-lo normalmente.
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F18 Tendéncia (Comando de frequéncia 1) (Consulte FO1.)

F20 a F22 Frenagem CC 1 (Frequéncia de inicio da frenagem, Nivel da frenagem, e tempo da frenagem)
H95 Frenagem (Modo de resposta da frenagem)

F20 até F22 especificam a frenagem CC que impede o motor 1 de funcionar por inércia durante a operacdo de desacelerar para parar.

Se o motor entra em uma operagdo de desacelerar para parar, desligando (OFF) o comando de funcionamento, ou diminuindo a
frequéncia de referéncia abaixo da frequéncia de parada, o inversor ativa a frenagem CC por uma corrente que flui no nivel frenagem
(F21) durante o tempo de frenagem (F22), quando a frequéncia de saida desce para a frequéncia de inicio frenagem CC (F20).

Ajuste para tempo de frenagem para “0,0” (F22 = 0) desativa a frenagem CC.

W Frequéncia de partida da frenagem (F20) Dados de taxa de ajuste: 0,0 a 60,0 (Hz)

F20 especifica a frequéncia a frequéncia com que a frenagem CC inicia a sua operagdo durante a desaceleracdo para parada do motor.

B Nivel de frenagem (F21) Dados de taxa de ajuste: 0 a 80 (%) inversor de modo LD/MD
0 para 100 (%) HD-inversor de modo

F21 especifica o nivel de corrente de saida a ser aplicado quando a frenagem CC ¢ ativada. Os dados do codigo de func¢do devem ser
definidos, assumindo a corrente nominal de saida do inversor como 100%, em aumentos de 1%.

(@ Nota . . .
e O inversor nominal de corrente de saida difere entre os modos e HD LD/MD.

0% para 100% para os inversores de 7,5 HP ou abaixo.

W Tempo de frenagem (F22) Dados de taxa de ajuste: 0,01 a 30,00 (s), 0,00 (Desativado)

F22 especifica o periodo de frenagem a qual ativa a frenagem CC.

B Modo de resposta da frenagem (H95)

H95 especifica o modo de resposta da frenagem CC. Quando o controle de vetor sem/com sensor de velocidade ¢ selecionado, a
resposta ¢ constante.

Dados para o
HO5 Caracteristicas Nota
Resposta lenta. Retarda a borda de subida da Torque de frenagem insuficiente pode
0 corrente, evitando assim a rotacdo reversa no inicio | resultar no inicio da frenagem CC.
da frenagem CC.
Resposta lenta. Acelera a borda de subida da Rotagdo em sentido inverso pode mudar em
1 corrente, acelerando assim o acimulo de torque fun¢do do momento de inércia da carga
frenagem. mecanica e 0 mecanismo de acoplamento.
Frequéncia de saida (Hz)d Inicio da desaceleracéo até parada
Frenagem CC 1
(frequéncia de inicio de frenagem )
(F20) =*=
0 Tempol
Frenagem CC 1
(Tempo de
frenagem )
(F22)
R ,
ke-a Frenagem CC 1
Corrente de frenagem CC _ . " ~“A (Nivel de frenagem
HOS =1 —c L% L) (F21)
\ ——HI5=0 v v =
0 - =7 Tempo
- - Frenagem CC
(Modo de resposta de frenagem)
(H95)
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 Dic:
CDi@  Tambem ¢ possivel a utiliza¢do de um sinal de entrada digital externo como uma comando terminal de

“Frenagem CC ativada” DCBRK . Enquanto o comando DCBRK estiver ligado, o inversor executa a frenagem
CC, independentemente do tempo de frenagem especificada pelo F22.
(EH Consulte de EO1 a E07, dados =13.)
Ligar o comando DCBRK, mesmo quando o inversor esta em um estado parado, ativa a frenagem CC. Este
recurso permite que o motor seja estimulado mesmo antes de iniciar, resultando em uma aceleragdo mais suave
(mais rapida acumulag@o de aceleragdo de torque) (sob o controle V/f).
Quando o controle de vetores sem/com sensor de velocidade ¢ selecionado, use o recurso de pré-estimulagio
para estabelecer o fluxo magnético. (=-! Para maiores detalhes, consulte H84).
Em geral, a frenagem CC ¢ utilizada para evitar que o motor pare por inércia, durante o processo de parada. Sob
o controle do vetor com sensor de velocidade, no entanto, zero de controle da velocidade sera mais eficaz para
aplicagdes em que a carga ¢ aplicada ao motor, mesmo em um estado parado.
Se zero de controle da velocidade continuar por um longo periodo de tempo, o motor pode rodar ligeiramente
devido a um erro de controle. Para corrigir o eixo do motor, use a fungio de travamento. (=5 Para maiores
detalhes, consulte J97).
 Nota . . N . L .
~—_  Em geral, especificar os dados do codigo de fungdo F20 em um valor proximo da frequéncia de deslizamento
nominal do motor. Se vocé configura-lo em um valor extremamente elevado, o controle pode se tornar instavel e
pode resultar em um alarme de sobretensao casos.

A AVISO

Mesmo que o motor seja parado pela frenagem CC, a tensdo de saida estara no inversor nos terminais de saida U, V,e W .

Choques elétricos podem ocorrer.

/\ CUIDADO

A fungdo de frenagem CC do inversor nio fornece qualquer mecanismo de contengéo.

Danos podem ocorrer.

F23 aF25 Frequéncia de inicio 1, Frequéncia de inicio 1 (Tempo de espera), Frequéncia de parada
F38 (Frequéncia de parada (Modo de detecgao))
F39 (Frequéncia de parada (Modo de espera)) H92 (Continuagéo de operagdo (P)
H93 (Continuagdo de operagao (1)
d24 (Zero Controle da velocidade)

Sob controle V/f

Na partida de um inversor, a frequéncia de saida inicial é igual a frequéncia inicial. O inversor para a saida quando a frequéncia de saida
atinge a frequéncia de parada.

Defina a frequéncia inicial a um nivel em que o motor pode gerar torque suficiente para o arranque. Geralmente, definir frequéncia de
deslizamento nominal do motor como a frequéncia inicial.

Especificar o tempo de espera para a frequéncia inicial compensa o tempo de atraso para o estabelecimento de um fluxo magnético no
motor; especificar isso para a frequéncia de parada estabiliza a rotagdo do motor na parada do inversor.

Frequéncia de saida

——w o

F 3
Frequéncia de L
inicio 1 (tempo de Frequéncia de par~ada
retengéo) (F24) ggg;po de retengéo)
Frequéncia " l A
deinicio | i N Frequéncia de parada
(F23) _ (F25)
Tempo
N& d
Estado de o0 cjperan © Nao operando (Portao
~ (Portao . .
operagéo do desligado) Operando (Portao ligado) desligado)
inversor Tempo
B Frequéncia de inicio 1 (F23) Alcance de ajuste de dados: 0,0 a 60,0 (Hz)

F23 especifica a frequéncia inicial na partida de um inversor. Sob o controle V/f, mesmo que a frequéncia de inicio esteja fixada em 0,0
Hz, o inversor comega em 0,1 Hz.
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B Frequéncia de inicio 1 (Tempo de retengao) (F24) Alcance de ajuste de dados: 0,00 a 10,00 (s)

F24 especifica o tempo de retengdo para a frequéncia de inicio 1.

B Frequéncia de parada (F25) Alcance de ajuste de dados: 0,0 a 60,0 (Hz)
F25 especifica a frequéncia de parada no inversor de parada. Sob controle V/f, sempre que a frequéncia de parada estiver fixada em

0,0 Hz, o inversor para em 0,1 Hz.

B Frequéncia de parada (tempo de retengéo) (F39) Alcance de ajuste de dados: 0,00 a 10,00 (s)

F39 especifica o tempo de retencdo para a frequéncia de parada.

 Nota e . . < iy .
" Se a frequéncia de inicio for inferior a frequéncia de parada, o inversor nao produzira nenhuma poténcia
enquanto a frequéncia de referéncia ndo exceder a frequéncia de parada.

Sob controle de vetor com/sem sensor de velocidade

Na partida, o inversor comega primeiro na velocidade “0” e acelera a frequéncia de inicio de acordo com o periodo especificado. Apos
reter a frequéncia de inicio durante o periodo especificado, novamente o inversor acelera a velocidade de referéncia de acordo com o
periodo especificado.

O inversor para de funcionar quando a velocidade de referéncia detectada (especificado na F38) atinge a frequéncia de parada
(especificado na F25)

Determinar o tempo de retenc@o para a frequéncia de inicio compensa o tempo de atraso para a criacdo de um fluxo magnético no motor;
especificar isso para a frequéncia de parada estabiliza a rotagdo do motor na parada do inversor.

Baseado no tempo de

aceleragdo
Velocidade Frequéncia de parada
(Tempo de retengéo) (F39)
Frequéncia de inicio 1 I
(Tempo de retengao (F24)
Frequéncia de Frequéncia de parada
inicio 1 (F23) (F25)
1 E » Tempo
0
Comando de operagdo

B Frequéncia de inicio 1 (F23) Alcance de ajuste de dados: 0,0 a 60,0 (Hz)

F23 especifica a frequéncia de inicio no arranque do inversor.

B Frequéncia de inicio 1 (Tempo de retengéo) (F24) Alcance de ajuste de dados: 0,00 a 10,00 (s)
F24 especifica o tempo de retengdo para a frequéncia de inicio 1.

B Frequéncia de parada (F25) Alcance de ajuste de dados: 0,0 a 60,0 (Hz) F25 especifica a
frequéncia de parada na parada do inversor.

B Frequéncia de parada (Tempo de retencédo) (F39)  Alcance de ajuste de dados: 0,00 a 10,00 (s)

F39 especifica o tempo de retengdo na frequéncia de parada.

B Controle da velocidade zero (d24)
Para possibilitar o controle da velocidade sob controle de vetor com o sensor de velocidade, ¢ necessario definir o comando de
velocidade (comando de frequéncia) abaixo das frequéncias de parada e inicio. Se as frequéncias de parada e inicio estiverem em 0,0
Hz, no entanto, o controle da velocidade zero € possivel somente quando o comando de velocidade ¢ 0,00 Hz. d24 especifica a
operacdo de controle da velocidade zero no arranque do inversor

Dados para Controle da velocidade

Q24 sero Descrigdo
Mesmo a criagdo de um comando de velocidade abaixo das frequéncias de parada e
0 Nao permitido na inicio ndo permite transformar um comando ON no controle de velocidade zero.
partida Para ativar o controle de velocidade zero, crie um comando de velocidade acima da

frequéncia de inicio e entdio dé o arranque novamente no reverso

Crie um comando de velocidade abaixo da frequéncia de parada, isso permite ligar (ON)
o comando no controle de velocidade zero.

1 Permitido no arranque
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A tabela abaixo mostra as condi¢des do controle de velocidade zero quando esta ativado ou desativado.

. D 5
Comando de velocidade Comandcg de ados para Operacdo
execucio d24
Abaixo das f . OFF — Parada (porta OFF)
Na partida de azz daaes: r:g;lde;aas ON 0 Parada (porta OFF)
P P 1 Controle da velocidade zero
Abaixo da frequéncia de ON — Controle da velocidade Zero
Na parada —
parada OFF — Parada (Portdo OFF)
S?:r:eani?]:; \goc:::j: < Frequéncia de nicio Comando de velocidade < frequéncia de parada
quenct P Comando de velocidade =Frequéncia de inicio e
Frequéncia de parada
Comando de velocidade ¢
Frequéncia de inicio 1 T
(Tempo de retengéo)
(F24)
Controle de velocidade _ i )
zero (d24 = 1) Controle de velocidade zero (d24 =
- . a0ou)
velocidade ———
Comando de ligado (Portao ligado)
operagao -

ﬁ_l
Portao desligado Portéo desligado

B Frequéncia de Parada (modo de detecgéo) (F38) (sob controle de vetor com o sensor de velocidade)

F38 Especifica se o uso da velocidade detectada ¢ uma referéncia para o critério de decis@o para desligar a saida do inversor.
Geralmente o inversor usa a velocidade detectada. Entretanto, se o inversor sofre uma carga superior a sua capacidade, por exemplo,
uma carga externa excessiva, ele pode ndo parar porque a velocidade detectada pelo motor talvez ndo atinja o nivel de frequéncia de
parada. Quando ocorrer uma situagdo como esta, selecione a velocidade de referéncia que pode atingir o nivel de frequéncia de parada
mesmo que a velocidade detectada ndo atinja, para parar o inversor sem falhas, no geral é uma operagao segura.

- Ajuste de dados: 0 (Velocidade detectada)

1 (Velocidade de referéncia)
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F26,F27 Ruidos no motor (Frequéncia de transporte e Tom) H98 (Protegdo/Funcéo de manutengdo (Modo de selego))

B Ruidos do motor (Frequéncia de transporte) (F26)

F26 controla a da frequéncia de transporte de modo a reduzir um ruido audivel gerado pelo motor ou um ruido eletromagnético do
proprio inversor, para diminuir a corrente de fuga das canaliza¢des da produgéo principal (secundario).

Item Caracteristicas Comentarios
0,5a30 HP (modo LD)
0.75 a 16kHz 0,5a100 HP  (modo HD)
40 a 100 HP (modo LD)
Frequéncia de transporte 0.75 a 10kHz 1252800 HP  (modo HD)
1252900 HP  (modo LD)
0.75 a 6kHz 900 ¢ 1000 HP (modo HD)
0.75 a 4kHz 1000 HP (modo LD)
0.75 a 2kHz 150 a 800 HP  (modo MD)
Emisséo do ruido do motor Alta < Baixa

Temperatura do motor
(devido a componentes harménicos) | Alta <« Baixa

Ondulagdes na corrente de saida Grande < Pequena
Corrente de fuga Baixa <« Alta
Emissdo de ruido eletromagnético Baixa <« Alta 9
Perda de inversor Baixa <« Alta L]
(3]
(‘fl'ma . - . . . . ~
= Especificar uma frequéncia de transporte muito baixa causara uma grande quantidade de ondulagdes na corrente (2}
de saida. Como resultado, a perda do motor aumenta, causando um aumento da temperatura do motor. Além disso, 8
a grande quantidade de ondulagdes tende a causar um alarme limitador de corrente. Quando a frequéncia de ®
transporte ¢ fixada em 1 kHz ou abaixo, portanto, reduza a carga do inversor de modo que a corrente de saida 8
venha a ser menos de 80% da corrente nominal. (]
. , . . . m
Quando uma alta frequéncia de transporte ¢ especificada, a temperatura do inversor pode aumentar devido a um -
aumento da temperatura ambiente ou ao aumento da carga. Se isso acontecer, o inversor diminui automaticamente %
a frequéncia de transporte para evitar o alarme de sobrecarga do inversor. Atengdo para o ruido do motor, a ‘gl
reducdo automatica da frequéncia de transporte pode estar desativada. Consulte a descrigdo H98. (e)
Recomenda-se definir a frequéncia de transporte em 5 kHz ou acima sob o controle de vetor com/sem o sensor de
velocidade. NAO defina abaixo de 1 kHz.
H Ruido do motor (Som) (F27)
F27 Muda o som do ruido do motor em funcionamento (somente para motores sob controle V/f). Esta configuracéo ¢ eficaz quando a
especificacdo da frequéncia de transporte pelo codigo de fungdo F26 for 7 kHz ou menor. Mudar o nivel do som pode reduzir o alto e
forte ruido do funcionamento do motor.
@ Nota . o . . o ] .
— Se o nivel de som ¢ muito alto, a corrente de saida podera ficar instavel, aumentando o ruido das vibragdes
mecanicas. Além disso, este tipo de codigo pode nao ser eficaz para alguns tipos de motores.
Dados para F27 Funcdo
0 Desativado (nivel de som 0)
1 Ativado (Nivel de tom 1)
2 Ativado (Nivel de tom 2)
3 Ativado (Nivel de tom 3)
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F29 a F31
F32, F34,
F35

Saida analégica [FM1] e [FM2] (Modo de selegao, Ajuste de tensao, Fungao)

Estes codigos de fungao permitem que os terminais [FM1] e [FM2] monitorem os dados de saida, como a frequéncia de saida da corrente

de tensdo analogica CC . A amplitude de uma corrente de tensdo analdgica ¢ ajustavel.

B Modo

de selecdo (F29 e F32)

F29 e F32 especificam a propriedade de saida aos terminais [FM1] e [FM2], respectivamente. Vocé precisa definir os comutadores no
controle da placa de circuito impresso (PCB de controle). Consulte o Capitulo 2 “Montagem e Fiagdo do inversor”.

Terminal [FM1]

Terminal [FM2]

Forma de saida Posi¢do do comutador Posicdo do comutador
Dados para F29 SW4 na PCB de Dados para F32 SW6 na PCB de
Tensdo (0 a+10 VDC) 0 VOl 0 vO2
Corrente (4 a +20 mA 1 101 1 102

@ Nota

"~ A corrente de saida ndo ¢ isolada a partir da entrada analdgica, e ndo tem uma fonte de alimentagéo isolada.
Portanto, se uma relagdo do potencial elétrico entre o inversor e o equipamento periférico tiver sido estabelecida,
por exemplo, por uma conexao analdgica, a conexao em cascata de um dispositivo de saida de corrente ndo esta

disponivel.

Manter o comprimento do fio de conexao tdo curto quanto possivel.

Ajuste de Tensao (F30 e F34)

F30 Permite ajustar a tensdo de saida dentro da faixa de 0 a 300%.

Saida de tensao dos Terminais [FM1]

B Funcédo (F31 e F35)

e [FM2]

oy F30=300%, F30-200% F30=100%
sv | __ Fa0=50%
ov .

% 3% 50% 100%

Escala do medidor

F31 e F35 especificam o que ¢ emitido para os terminais de saida analdgica [FM1] e [FM2], respectivamente.

Dados ~ .
para Saida [FMI1}/[FM2] (monitol;ﬂ:rn gas(:eguinte) (]::322?1{2 fc?tal.qll ?c(i)l()d%r)
F31/F35
Frequéncia de saida 1 Frequéncia de saida do inversor
0 (antes da compensagao de (Equivalente a velocidade sincrona do Frequéncia maxima (F03)
deslizamento) motor)
Frequéncia de saida 2
1 (depois da compensagdo de Frequéncia de saida do inversor Frequéncia maxima (F03)
deslizamento)
2 Corrente de saida Corrente de saida (RMS) do inversor Duas vezes a corrente nominal do
inversor
N . ~ . . 250 V para a série de 230 V,
3 Tensdo de saida Tensao de saida (RMS) do inversor 500 V para a séric de 460 V
4 Torque de saida Torque do eixo do motor Duas vezes o torque nominal do motor
Fator de carga
5 Fator de carga (equivalente a indicagdo do medidor de Duas vezes a carga nominal do motor
carga)
6 Poténcia de entrada Poténcia de entrada do inversor E}szis\(;izes a poténcia nominal do
7 %L{?;ltldade de feedback PID I(311.]1;1nt1dade de feedback inferior ao controle 100% da quantidade de feedback
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Velocidade detectada através da interface

8 valor qe feedback PG PG velocidade estimada sob o controle de Velocidade maxima 100%
(velocidade) .
vetor sem sensor de velocidade
9 DC tensédo do barramento de Tensdo do barramento de conexdo CC do 500 V para a série de 230 Vs,

ligagdo

inversor

1000 V para a série de 460 Vs

10 AO Universal

Comando via link de comunicagéo
(consulte 0 Manual de Comunicagao RS-
485 do Usuario)

20000 as 100%

13 Saida do Motor

Saida do motor (kW)

Duas vezes saida nominal do motor

14 Calibragdo (+)

Escala total de calibragdo do medidos de
saida.

Sempre emite a escala total de saida
(100%).

15 Comando PID (SV)

Valores de comando sob o controle PID

Quantidade de feedback 100%

16 Saida PID (MV)

Nivel de saida do controlador PID sob o
controle PID (Comando de frequéncia)

Frequéncia maxima (F03)

Desvio de posi¢do no
movimento sincrono

Desvio do angulo

0% a 50% a 100%,
representando -180° a 0° para +180° do
desvio.

Se F31/F35 = 16 (Saida de PID), JO1 = 3 (Controle do dangarino), e J62 =2 ou 3 (Relagéo de compensacao

ativada), a saida de PID ¢ equivalente a relacdo contra a frequéncia de referéncia primaria e pode variar dentro
de +£300% da frequéncia. O monitor exibe a saida do PID em um valor absoluto convertido Para mostrar o
valor da escala completa de 300%, ajuste F30/F34 para “33” (%).

F37 Operacao de Selecao de carga/ Arranque de torque automatico/ Economia automatica de energia 1

FO9 (Arranque de torque 1)

H67 (Operagéo de economia de energia automatica (Modo de selecéo)

F37 especifica o padrdo de V/f, o tipo do arranque de torque e a operacdo de economia de energia automatica de acordo com a

caracteristicas da carga.

Especifique o nivel do arranque de torque com F09 a fim de assegurar um torque inicial suficiente.

Dados para Economia de
F3 7p Padrao de V/f Arranque de torque energia Carga aplicavel
automatica
Padrio V/f torque Carga de torque variavel
0 .. Arranque de torque -
variavel . (Uso geral em ventiladores e bombas)
especificado FO9
1 . Carga de torque constante
~ Desativada
Padrdo Carga de torque constante
. Arranque de torque .
2 V/f linear . (Selecionar se um motor puder ser
automatico .
sobre-excitado sem carga.)
Padréo V/f torque Carga de torque variavel
3 . 4 Arranque de torque g q .
variavel . (Uso geral em ventiladores e bombas)
especificado FO09
4 . Carga de torque constante
~ Ativada
Padrio o Carga de torque constante
- Torque automatico .
5 V/f linear (Selecionar se um motor puder ser
de arranque .
sobre-excitado sem carga.)
({ Nota . « . .
e Se um requerimento de “torque de carga + torque de acelerac@o ” for mais que 50% do constante torque,

recomenda-se selecionar o padrao V/f linear (padrao de fabrica).

i,
WD,

Sob o controle de vetor com o sensor de velocidade, F37 ¢ usado para especificar se a operagao de economia

de energia automatica esta ativada ou desativada. (padrao de V/f e arranque de torque estdo desabilitados.)

Dados para F37 Operacdo
0a2 Operagdo de economia de energia
automatica desligada (OFF)
3as Operagdo de economia de energia
automatica ligada (ON)

* Sob o controle do vetor sem o sensor de velocidade, tanto F37 como F09 estdo desativados. A operagdo de economia de energia
automatica também esta desativada
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MW Caracteristicas V/f

A série de inversores FRENIC-MEGA oferece uma variedade de padrdes V/f com aumento de torque, que incluem padroes V/f
adequados para carga de torque variavel para ventiladores ¢ bomba em geral e para carga de torque constante (incluindo bombas
especiais que requerem alto torque de partida). Dois tipos de arranque de torque estdo disponiveis: manual e automatico.

Tens&o de saida (V) Tens&o de saida (V)

A Tensao nominal *Tenséo nominal
100% | 100'|

Arranque de Frequéncia de Arranque de, Frequéncia de
torque { 0 saida (Hz) torque ‘ saida (Hz)
Frequéncia base 1 Frequéncia
(F04) base 1 (F04) 1

v

Padrao V/f de torque variavel (F37 = 0) Padrao V/f linear (F37 = 1)

{:-E'ca Quando o padrdo V/f de torque variavel é selecionado (F37= 0 ou 3), a tenso de saida pode ser reduzida a uma
zona de baixa frequéncia, resultando em um torque de saida insuficiente, dependendo das caracteristicas da
carga do motor. Neste caso, recomenda-se 0 aumento da tensdo de saida na zona de baixa frequéncia utilizando
o padrdo V/fndo linear.

Valores recomendados: H50 = 1/10 da frequéncia base
HS51 = 1/10 na tensdo da frequéncia base

Tensao de saida (V) Saida de torque variavel usando
A padréo V/f néo linear

Tensao nominal na
frequéncia base 1 (F05)

Saida de torque variavel ndo usando
Padréo V/f ndo linear padréo V/f ndo linear

(Tens&o) (H51)

- . Frequéncia de saida (Hz0

9 padrao V/f nao linear 1 Frequéncia bi
(Frequéncia) (H50) (F04)

B Arranque de torque Ajuste de dados: 0,0 a 20,0 (%) (100%/ Tensdo nominal na frequéncia base)

¢ Arranque de torque manual (F09)
No arranque de torque (F09), a tensdo constante ¢ adicionada ao padrao V/f basico, independentemente da carga. Para garantir um
torque de partida suficiente, ajuste manualmente a tensdo de saida para igualar de forma ideal a carga do motor usando F09.
Especifique um nivel adequado que garanta uma partida perfeita para ndo causar oscilagdes excessivas sem carga ou com carga leve.
O aumento do torque conforme F09 garante alta estabilidade de operagdo, uma vez que a tensdo de saida permanega constante,
independentemente da variag@o de carga.
Especifique a FO9 em dados de porcentagem para a tensdo nominal na frequéncia base 1 (F05).
 Nota - ) iy
— * A especificagdo de um nivel alto de torque produzira um torque alto que pode causar uma sobrecorrente
devido a oscilagd@o excessiva sem carga. Se vocé continuar a acionar o motor, ele pode superaquecer. Para
evitar tal situag@o, ajuste o arranque de torque para um nivel adequado.

* Quando o padrdo V/f ndo linear e o arranque de torque sdo utilizados juntos, o arranque de torque tem efeito
abaixo da frequéncia no ponto do padrdo V/fndo linear.

Tens&o de saida (V)

Tens&o nominal na
frequéncia base 1 (F05) | Jamscammameamacammnsnammmmnsmamans

Tens&o de saida ampliada usando
arranque de torque 1

Padréo V/f ndo linear |
(Tensdo) (H51)  JF----ac
Arranque de torque 1 (F09) |

Frequéncia de saida (Hz)

Q@ Padréo V/f néo linear 1 Frequéncia base
(Frequéncia) (H50) (F04)
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. Arrangue de torque automatico

Se o arranque de torque automatico for selecionado, o inversor otimiza automaticamente a tensao de saida para ajustar o motor com a sua
carga. Sob carga leve, o inversor diminui a tensdo de saida para evitar que o motor sofra sobre-excitagdo. Sob carga pesada, aumenta a
tensao de saida para aumentar a produgo do torque do motor.
{(’"'FEta N i . . .
— « Uma vez que esta fun¢ido depende também das caracteristicas do motor, ajuste a frequéncia base 1 (F04), a
tensao nominal na frequéncia base 1 (F05), e outros parametros pertinentes ao motor (P01 a P03 e P06 a
P099), de acordo com as caracteristicas e capacidade do motor, ou realize o ajuste automatico (P04).

Quando um motor especial ¢ operado ou a carga ndo tem rigidez suficiente, o torque maximo pode diminuir
e a operagdo do motor tornar-se instavel. Nestes casos, ndo utilize o arranque de torque automatico, escolha
o arranque de torque manual FO9 (F37=0 ou 1).

B Operagao de economia de energia automatica (H67)

Se a operagdo de economia de energia automatica esta ativada, o inversor controla automaticamente a tensdo de alimentagdo do motor,
minimizando a perda total de poténcia do motor e inversor. (Observe que este recurso pode nio ser eficaz, dependendo das
caracteristicas de carga do motor. Verifique o ganho de economia de energia antes de aplicar este recurso em suas maquinas.)

Vocé pode selecionar se este recurso deve ser aplicado apenas na operagao de velocidade constante ou na operagdo de velocidade
constante e na operagao de aceleracdo/desaceleracio.

Dados para H67 Operagaq de economia de
energia automatica

0 Habilitar apenas durante a operag@o em velocidade constante

Habilitar apenas durante a operagdo em velocidade constante ou na
1 aceleracao/desaceleracdo

(Nota: Para aceleragdo/desaceleragdo, habilite apenas quando a carga for leve.)

Se a operagdo de economia de energia automatica esta ativada, a resposta de mudanga de velocidade do motor para operagdo de
velocidade constante pode ser lenta.

({ Nota .- . . - s . .

S « Utilize a economia de energia automatica apenas onde a frequéncia base for 60 Hz ou inferior. Se a
frequéncia base estiver fixada em 60 Hz ou superior, pode ficar com pouco ganho de economia de energia. A
operagdo de economia de energia automatica foi projetada para ser usada em frequéncia mais baixa que a

frequéncia base. Se a frequéncia torna-se superior que a frequéncia base, a operacdo de economia de energia
automatica sera invalida.

* Uma vez que esta fungdo também depende das caracteristicas do motor, defina a frequéncia base 1 (F04), a
tensdo nominal na frequéncia basel (F05), e outros parametros pertinentes ao motor (P01 a P03 e P06 a
P99), de acordo com a capacidade e caracteristicas do motor, ou entdo execute o ajuste automatico (P04)

« Sob o vetor de controle sem sensor de velocidade, a operagdo de economia de energia automatica ¢
desativada.

F38, F39 Frequéncia de parada (Modo de detecgao, Tempo de retengao) (consulte F23.)

F40, F41 Limitador de Torque 1-1, E16, E17 Limitador de Torque 2-1, Limitador de Torque 2-2
Limitador de Torque 1-2 H73 Limitador de Torque (Condigbes operacionais)
H76 Limitador de Torque (Limite de incremente de frequéncia
para frenagem)

Sob controle V/f

Se o torque de saida do inversor exceder os niveis especificados dos limitadores de torque (F40, F41, E16, E17, ¢ E61 a E63), o
inversor controla a frequéncia de saida e limita o torque de saida para prevenir um travamento.

Para usar os limitadores de torque, ¢ necessario configurar a fungao dos codigos listados na tabela abaixo.
({ Nota . L , o .
~—  Na frenagem, o inversor aumenta a frequéncia de saida para limitar o torque de saida. Dependendo das
condigdes durante a operagio, a frequéncia de saida pode aumentar perigosamente. H76 (Limite de aumento de
frequéncia para frenagem) previsto para limitar o aumento do componente de frequéncia.
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Relagdo dos codigos de fungao

Codigo de Nome Controle | Controle Observagao
funcdo V/f de vetor
F40 Limitador de Torque 1-1 S S
F41 Limitador de Torque 1-2 S S
El6 Limitador de Torque 2-1 S S
E17 Limitador de Torque 2-2 S S
H73 Limitador de Torque (condi¢des S S
operacionais)
H74 Limitador de Torque (Controle alvo) N S
H75 Limitador de Torque (Quadrantes alvo) N S
Limitador de Torque
H76 (Limite de aumento de frequéncia para S N
frenagem)
Fungdo ampliada de Terminal [12] 7: Valor limite de torque analdgico A
E61 a E63 Funcao ampliada de Terminal [C1] S S 8: Valor limite de torque analdgico B
Func¢do ampliada de Terminal [V2]

B Modo de controle de limite de torque

O limite de torque ¢ realizado pela corrente que flui através do torque do motor.

O grafico abaixo exibe a relagdo entre o torque e a frequéncia de saida no limite da corrente de torque constante.

Torque

L/

'Limite de torque constante

Limite de corrente de saida constante

/

Frequéncia base

- Frequéncia de saida

B Limitadores de Torque 1-1, 1-2, 2-1 e 2-2 (F40, F41, E16 e E17)

Alcance de ajuste de dados: -300 a 300 (%), 999 (Desativado)

Estes codigos de fung@o especificam o nivel de operagdo em que os limitadores de torque sdo ativados, como a porcentagem de torque
nominal do motor.

COdlg? de Nome Caracteristica do limite de torque
funcdo
F40 Limitador de Torquel-1 Limitador de corrente de torque de operacdo 1
F41 Limitador de torque 1-2 Limitador de corrente de torque de frenagem 1
El6 Limitador de Torque 2-1 Limitador de corrente de torque de operagdo 2
E17 Limitador de torque 2-2 Limitador de corrente de torque de frenagem 2
{':*-Eita Embora o alcance de ajuste de dados para F40, F41, E16 e E17 seja de valores negativos para positivos (—300%

a +300%), especifique os valores positivos na pratica. Especificando um valor negativo faz com que o inversor
interprete como um valor absoluto.

O limitador de torque determinado dependendo da corrente de sobrecarga realmente limita a saida da corrente de
torque. Portanto, a saida da corrente de torque se limita automaticamente a um valor menor que 300%, o valor
maximo de ajuste.

W Valores limite de torque analdgico (E61 a E63)

Os valores de limite de torque podem ser especificados por entradas analogicas através de terminais [12], [C1], e [V2] (corrente de
tensdo). Defina E61, E62 e E63 (Fungdo Ampliada de Terminal [12], Fungdo Ampliada de Terminal [V2]), conforme listado abaixo.

Dados ggrzaj %6613’ Fungdo Descricdo
7 Valor limite de torque analdgico A Use a entrada analdgica como valor limite de torque, especificado
8 Valor limite de torque analégico B | por dados de codigo de fungdo (=7 ou 8).
Especificacdo de entrada: 200% / 10 V ou 20 mA

Se a mesma configuragao for feita em terminais diferentes, a ordem de prioridade ¢ E61>E62>E63.
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B Niveis de limitadores de torque especificados via link de comunicagéo (S10, S11)

Os niveis de limitador de torque podem ser alterados via link de comunicagdo. Codigos de fungdo S10 e S11 sdo reservados
exclusivamente para o link de comunicagéo respondendo aos codigos de fungao F40 e F41.

B Mudanga de limitadores de torque
Os limitadores de torque podem ser mudados pelo codigo de fungdo na configuragdo do comando do terminal TL2/TL1
(Selecione o nivel limitador de torque 2/1”) designado a qualquer um dos terminais de entrada digital.

Para designar a TL2/TL1 como fung¢&o terminal, defina qualquer uma das EO1 a E07 em “14”. Se TL2/TL1 for designado, os niveis
limitadores de torque 1-1 e 1-2 (F40 e F41) tém efeito imediato por padrio.

Eé1 to EE3 | | TL2TLY

Limitador de torque 1-1 (F40/S10)

Valor de limite de torque analégico A

Limitador de
| torque de
 funcionamento

Limitador de torque 2-1 (E16)

EG1toE63| [ Ty

Limitador de torque 1-2 (F41/S11)

Valor de limite de torque analégico A

Limitador de
[ torque de
Lfrenagem

Limitador de torque 2-2 (E17)

B Limitador de torque (Condi¢des operacionais) (H73)

H73 especifica se o limitador de torque esta ativado ou desativado durante a aceleragdo/desaceleragio e operando a uma velocidade
constante.

Dados H73 Durante aceleracdo/desaceleragio Durante fqncmnamento auma
velocidade constante
0 Ativado Ativado
1 Desativado Ativado
2 Ativado Desativado
B Limitador de torque (Limite de aumento da frequéncia para frenagem) (H76) Alcance de ajuste de dados:

0,0 a 500,0 (Hz)

H76 especifica o limite de aumento da frequéncia limitando o torque para frenagem. O padrao de fabrica ¢ 5,0 Hz. Se a frequéncia
aumentar durante a frenagem, alcangara o valor limite, os limitadores de torque param de funcionar, resultando em uma queda de
sobretensdo. Esse problema pode ser evitado pelo aumento do valor de ajuste de H76.

( Nota . .. N N o .
= O limitador de torque e o limitador de corrente t€ém fung¢des muito similares. Se ambos forem ativados

simultaneamente, podem entrar em conflito causando “hunting” (oscilagdo indesejavel do sistema). Evite a
ativagdo simultinea destes limitadores.
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Sob controle de vetor com/sem sensor de velocidade

Se o torque de saida do inversor exceder os niveis dos limitadores de torque (F40, F41, E16, E17, e E61 a E63), o inversor controla a
saida do regulador de velocidade (comando de torque) no controle de velocidade ou o comando de torque no controle de torque, a
fim de limitar o torque do motor.

Para usar os limitadores de torque, € necessario configurar os codigos de fungao listados na tabela abaixo.

Relagdo de codigos de fungao

Codigo de Nome Controle | Controle Comentério
funcdo V/f de vetor
F40 Limitador de Torque 1-1 S S
F41 Limitador de Torque 1-2 S S
El6 Limitador de Torque 2-1 S S
E17 Limitador de Torque 2-2 S S
H73 Limitafior Qe Torque (Condigoes S S
operacionais)
H74 Limitador de Torque (Controle Alvo) N S
H75 Limitador de Torque (quadrante alvo ) N S
Limitador de Torque
H76 (limite de aumento da frequéncia para S N
frenagem)
Fungdo ampliada do terminal [12] Fungdo 7 V,al.or limite de torque
E61 a E63 ampliada do terminal [C1] Fungao S S ar_1alog1co A .
ampliada do terminal [V2] 8 V,al'or limite de torque
analogico B

B Limitador de Torque (Controle alvo) (H74)

Sob controle de vetor, o inversor pode limitar a poténcia de saida ou o torque do motor, bem como uma corrente de torque (padrao).

Dados H74 Controle Alvo
0 Limite de torque do motor
1 Limite de corrente de torque
2 Limite da poténcia de saida
Torque
4 Padréo de torque quando o limite da corrente de
!I torque esta com 100% de poténcia
100% poténcia L
A

\ Padréo de torque quando o limite de torque esta
\ com 50% de poténcia
-
/ Padréo de torque quando o limite esta com 50%

50% poténcia de poténcia

=Ve|ocidade

100% poténcia 200% poténcia
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B Limitador de Torque (quadrante alvo) (H75)

H75 seleciona a configuragdo dos quadrantes alvo (acionar/parar, rotagdo para frente/ reversa) em que o(s) limitador(s) de torque
especificado(s) é(sao) ativado(s), de “limite de torque de acionamento/frenagem”, “Mesmo limite de torque para os quatro
quadrantes,” e “limites de torque superiores/inferiores” conforme tabela abaixo.

Dados H75 Quadrante alvo

0: acionamento/ Limitador de Torque A aplica-se ao acionamento (tanto para frente como reverso), ¢ limitador de torque B para
frenagem frenagem (ambos, frente e verso).

Segundo quadrante: i Primeiro quadrante:
Frenagem reversa Acionamento para frente
Lirfhtador e Limitadoq de
torcLue B torque A
J‘ »
Limitador de Linjitador de
torqlie_A torgue B
'.ﬁ‘\ Y .
Terceiro quadrante: \] QLMquadrante.
Funcionamento reverso | Ffenagem para frente
v

1: O mesmo para | Limitador de torque A aplica-se para os quatro quadrantes; isto €, 0 mesmo limite de torque ¢ aplicado para

0s quatro ambos, condugdo e travamento na frente e na rotagao reversa.
quadrantes -
Segundo quadrante: Primeiro quadrante:
Frenagem reversa Acionamento para frente
AN
F FY
Limitador de Limifador de _
torque A tcrql;e A
- h 4 v
r F 3
Limitador de L milador de
torque A____ torqle A
h Uk ¥
Terceiro quadrante: Quarto quadrante:
Funcionamento reverso Frenagem para frente
2: Limite Limitador de torque A aplica-se para o limite superior, e o limitador de torque B ao limite inferior.
Isnuflé creir(l)(;r/ Dependendo da polaridade dos limitadores de torque A e B, os seguintes padrdes estdo disponiveis.
Limit. de torque A Limit. de torque B
Padrao 1 Positivo Positivo
Padrdo 2 Positivo Negativo
Padrao 3 Negativo Negativo

F 3 .
Segundo quadrante Farst quuscicant Segundo quadrante Er\mglro quadrante
Frenagem reversa R Frenagem reversa F para
Primeiro quadrant \__frente 3
i [
- Limitador de torque A Funcionamento para frente - .
Limitador de torque A
: Limitador de torque B
+ - % 4 ] >
Limitador de torque B
Terceiro quadrante rd "Quarto quadrante Terceiro quadrante # ""Quano quadrante Tt
Funcionamento reverso /' Frenagem para frente Funcionamento reverso " Frenagem para frente | -
4
¥
Padrao 1 Padrao 2
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Dados para H75 Quadrante alvo

Segundo quadrante Primeiro quadrante

Frenagem reversa ’/ Qionamento para frente

L t Limitador de torque A

A

Limitador de torque B

— _—

Terceiro quadrante \\ 9 [Quarto quadrante
FFuncionamentc reverso IFrenagem para frente

b
Padrdo 3

@ Nota _ _
"=« Se o valor do limitador de torque A for menor que o limitador de torque B, o

limitador de torque A aplica-se para tanto para o limite superior como para o
inferior.

Selecionar a op¢do “limites de torque superior/inferior” pode causar oscilagdo
reciproca entre os valores limite superior e inferior, dependendo da pequena
diferenca entre os limites superior e inferior, uma resposta lenta a partir da
sequéncia do controle de velocidade, e outras condigdes.

B Limitadores de Torque 1-1, 1-2, 2-1 e 2-2 (F40, F41, E16 e E17)
Alcance de ajuste de dados: -300 a 300 (%), 999 (desabilitar)

Estes codigos de fungio especificam o nivel de operagdo em que os limitadores de torque tornam-se ativos, como a porcentagem do
torque nominal do motor.

Cddigo de fungdo Nome
F40 Limitador de torquel-1
F41 Limitador de torquel 1-2
El6 Limitador de torquel 2-1
E17 Limitador de torquel 2-2
G

Embora a alcance de ajuste de dados para F40, F41, E16, e E17 seja de valores negativos a positivos (-300% a
+300%), estabeleca valores positivos na pratica, exceto quando “limites de torque superior/inferior” (H75 = 2)
for selecionado. Especificando um valor negativo faz com que o inversor interprete como valor absoluto.

O limitador de torque determinado dependendo da corrente de sobrecarga realmente limita a saida de corrente

de torque. Portanto, a saida de corrente de torque ¢ automaticamente limitada a um valor inferior a 300%, o
valor maximo de ajuste.

W Valores limite de torque analégico (E61 a E63)

Os valores limite de torque podem ser especificados por entradas analogicas através dos terminais [12], [C1], e [V2] (corrente de

tensdo). Defina E61, E62, ¢ E63 (Fungdo Ampliada do Terminal [12], Fun¢do Ampliada do Terminal [C1], e Fungdo ampliada do
Terminal [V2] ) conforme listado abaixo.

Dados para E61, E62, ou Fungdio Descricio
E63
7 Valor limite de torque Use a entrada analdgica como o valor limite especificado
analdgico A pelos dados de cédigo de fungdo (=7 ou 8).
g Valor limite de torque Especificagdes de entrada: 200% / 10 V ou 20 mA
analogico B

Se a mesma configuracdo ¢é feita por terminais diferentes, a ordem de prioridade ¢ E61>E62>E63.
B Niveis de limitadores de torque especificados via link de comunicagao (S10, S11)
Os niveis de limitadores de torque podem ser alterados via link de comunicagao. Codigos de fungdo S10 e S11 reservados

exclusivamente para o link de comunicagéo respondem aos cédigos de funcdo F40 e F41.

B Mudanga de limitadores de torque
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Os limitadores de torque podem ser mudados pelo codigo de fungdo na configuragdo do comando do terminal TL2/TL1 (Selecione o
nivel limitador de torque 2/1”’) designado a qualquer um dos terminais de entrada digital.

Para designar a TL2/TL1 como fung¢&o terminal, definir qualquer uma das EO1 a EO7 em “14”. Se TL2/TL1 for designada, os niveis
limitadores de torque 1-1 e 1-2 (F40 e F41) tenham efeito imediato por padrao.

E61 to EG3 TE2'TLY

Limitador de torque 1-1 (F40/S10)

Valor limite do torque analégico A

Limitador de
torque A (TLA)

Limitador de torque 2-1 (E16) O ON
E61 to EB3 TL2ZITLT o)
Limitador de torque 1-2 (F41/S11) Q
©
(3]
Valor limite do torque anal6gico A
Limitador de 8
torque B (TLB) =}
@
: o
Limitador de torque 2-2 (E17) 0o ON n
=}
m
m
c
W Limitador de torque (condigbes operacionais) (H73) S
>
H73 Especifica se o limitador de torque esta ativado ou desativado durante a aceleragdo/desaceleragdo e a operagao a uma velocidade o
constante.
x < D a
Dados para H73 Durante a aceleragdo/desaceleragdo urantc.: operagao a uma
velocidade constante
0 Ativado Ativado
1 Desativado Ativado
2 Ativado Desativado
{ f:'rh'.lo_ta .. - N . o .
"= O limitador de torque e o limitador de corrente tém fun¢des muito similares. Se ambos forem ativados
simultaneamente, podem entrar em conflito causando “hunting” (oscilagio indesejavel do sistema). Evite a
ativag@o simultanea destes limitadores.
Caod. F
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F42 Selegao da Unidade de Controle 1 H68 (Compensagéo de deslizamento1 (Condi¢cdes de operagao))

F42 especifica o controle da unidade motora:

Dados . Controle Resposta de Controle de
para Controle da unidade g . .

F42 basico Velocidade velocidade

0 Controle V/f com compensagao de Controle de

deslizamento inativa frequéncia

Controle vetorial de torque dindmico (com
~ . . . Controle de
1 compensacdo de deslizamento e impulso Desativado .
- frequéncia com
automatico de torque) N
po Controle compensagdo de
Controle V/f com compensagao de .
2 . . v/t deslizamento
deslizamento ativa
3 Controle V/f com sensor de velocidade Controle de
Controle vetorial de torque dindmico com Ativado frequéncia com

4 sensor de velocidade Regulador Automatico
de Velocidade (ASR)

5 Controle vetorial sem sensor de velocidade Ve1901dade Cogtrole de

Controle estimada velocidade com

. . vetorial . Regulador Automatico
6 Controle vetorial com sensor de velocidade Ativado de Velocidade (ASR).

B Controle V/f com compensagio de deslizamento inativa

Sob esse controle, o inversor controla um motor com a tenso e frequéncia de acordo com o padrido V/f especificado pelos codigos de
fungdo. Este controle desativa todos os recursos controlados automaticamente, como a compensagao de deslizamento, para que nao
ocorra flutuagdo de saida imprevisivel, permitindo uma operagao estavel, com frequéncia de saida constante.

B Controle V/f com compensagdo de deslizamento ativa

Aplicar qualquer carga a um motor de indugdo provoca um deslizamento rotacional devido as caracteristicas do motor, diminuindo a
rotagdo do motor. A fungdo de compensacdo de deslizamento do inversor primeiro pressupde o valor de deslizamento do motor baseado
no torque gerado no motor e aumenta a frequéncia de saida para compensar a diminui¢ao da rotagdo do motor. Isto evita que o motor
diminua a rotag@o devido ao deslizamento.

Ou seja, esta fungdo ¢ eficaz para melhorar a precisdo de controle de velocidade do motor.

Codigo de funcdo Operacdo

P12 Frequéncia nominal de deslizamento Especifica a frequéncia nominal de deslizamento.
Ajusta o valor da compensacdo de deslizamento para a

~ . condugao.

P09 S:;;&gg compensagdo de deslizamentopara a Valor da compensagdo de deslizamento para a condugdo =
Deslizamento nominal x Ganho de compensagio de
deslizamentopara a condugao
Ajusta o valor da compensacdo de deslizamento para a

~ . frenagem.

P11 g:;l:;e(rirf compensagdo de deslizamentopara a Valor da compensagao de deslizamento para a frenagem =
Deslizamento nominal x Ganho de compensagdo de
deslizamentopara a frenagem
Especifica o tempo de resposta de compensagio de

P10 Tempo de resposta para a compensagao de deslﬁzamento. . _

deslizamento Basicamente, ndo ha necessidade de modificar a configuracéo
padrao.

Para melhorar a precisdo da compensagao de deslizamento, execute o auto-ajuste.
H68 habilita ou desabilita a funcdo de compensagao de deslizamento de acordo com as condi¢des de condugdo do motor.

Dados para Condigoes de condugdo do motor Zona de frequéncia de condugido do motor
H63 Acelerar/Desacelerar Velocidade Frequéncig base ou Acima da frequéncia base
constante abaixo
0 Ativar Ativar Ativar Ativar
1 Desativar Ativar Ativar Ativar
2 Ativar Ativar Ativar Desativar
3 Desativar Ativar Ativar Desativar

B Controle vetorial de torque dinamico

Para obter o torque maximo de um motor, este controle calcula o torque do motor combinado com a carga aplicada e o utiliza para
otimizar o vetor de saida de tensdo e corrente.

Selecionar este controle ativa automaticamente o impulso automatico de torque e a fungdo de compensago de deslizamento de modo que
ele seja eficaz para melhorar a resposta do sistema a perturbagdes externas como a flutuagéo da carga, e a precisdo de controle de
velocidade do motor.
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Note que o inversor pode ndo responder a uma flutuagao rapida de carga uma vez que este controle ¢ um controle de circuito aberto V/f
que ndo realiza o controle de corrente, ao contrario do controle vetorial. Outra vantagem deste controle ¢ que o torque maximo por
corrente de saida ¢ maior que a do controle vetorial.

W Controle V/f com sensor de velocidade

Aplicar qualquer carga de um motor de indugéio provoca um deslizamento de rotagdo devido as caracteristicas do motor, diminuindo a
rotagdo do motor. Sob controle V/f com sensor de velocidade, o inversor detecta a rotagdo do motor utilizando o codificador montado no
eixo do motor e compensa para a diminuig@o na frequéncia de deslizamento pelo controle PI para coincidir a rotagdo do motor com a
velocidade de referéncia. Isso melhora a precisdo de controle de velocidade do motor.

B Controle vetorial de torque dindmico com sensor de velocidade

A diferenca do “Controle V/f com sensor de velocidade” especificado acima ¢ calcular o torque do motor combinado com a carga
aplicada e usa-lo para otimizar o vetor de saida de tensdo e corrente para obter o torque maximo de um motor.

Este controle ¢ eficaz para melhorar a resposta do sistema a perturbagdes externas como flutuagdes de carga, e a precisdo do controle de
velocidade do motor.

B Controle vetorial sem sensor de velocidade

Esse controle calcula a velocidade do motor com base na tensdo de saida e corrente do inversor para usar a velocidade estimada para
controle de velocidade. Ele também decompde a corrente de acionamento do motor para os componentes de corrente de torque e
excitagio, e controla cada um desses componentes no vetor. Nenhum cartio de interface PG (gerador de pulso) é necessario. E possivel
obter a resposta desejada ajustando as constantes de controle (constantes PI) usando o regulador de velocidade (controlador PI).

O controle regulando a corrente do motor exige uma certa margem de tensdo entre a tensdo que o inversor pode fornecer e a tensao
induzida do motor. Normalmente, um motor de uso geral é desenvolvido de forma que a tensdo corresponde a energia comercial. Sob o
controle, portanto, ¢ necessario suprimir a tensdo nos terminais do motor para o nivel mais baixo, a fim de assegurar a margem de tensdo
necessaria.

No entanto, a condug@o do motor com a tensdo nos terminais do motor suprimida para o nivel mais baixo ndo pode gerar o torque
nominal mesmo que a corrente nominal inicialmente prevista para o motor seja aplicada. Para garantir o torque nominal, é necessario
aumentar a corrente nominal. (Isso também se aplica ao controle vetorial com sensor de velocidade.)

Esse controle nao esta disponivel em inversores no modo MD, por isso ndo defina dados F42 como*5” para estes inversores.

B Controle vetorial com sensor de velocidade

Este controle exige um PG (gerador de impulsos) opcional, e um cartdo de interface de PG opcional para ser montado no eixo de um
motor e de um inversor, respectivamente. O inversor detecta a posi¢ao e velocidade de rotagdo do motor de acordo com os sinais de
resposta do PG e os utiliza para controle da velocidade. Ele também decompde a corrente de acionamento do motor para as componentes
de excitagdo e de corrente de torque, e controla cada um dos componentes do vetor.

E possivel obter a resposta desejada ajustando as constantes de controle (constantes PI) usando o regulador de velocidade (controlador
PI).

O controle permite o controle de velocidade com maior precisdo e uma resposta mais rapida do que o controle vetorial sem sensor de
velocidade.

~  Como acompensagio de deslizamento, o controle dindmico de torquevetoriale o controle
vetorialcom/semsensor de velocidade usamparametros do motor, as seguintes condigdes devemser
satisfeitaspara obter um desempenhototal de controle.

«  Um unico motor deve ser controlado por inversor.

¢ Os parametros do motor P02, P03, P06 a P23, P55 e P56 estdo configurados corretamente. Ouauto-ajuste
(P04) ¢ realizado.

* Sob o controle vetorial de torque dindmico, a capacidade do motor de ser controlado ¢ duas ou mais vezes
menor do que a do inversor; sob o controle vetorial com/sem sensor de velocidade, ¢ 0 mesmo que o do
inversor. Caso contrario, o inversor ndo pode controlar o motor, devido a diminui¢do da resolugdo da
deteccao de corrente.

« A distancia da fiag@o entre o inversor e o motor ¢ de 164 pés (50 m) ou menos. Se for superior, o inversor
ndo pode controlar o motor, devido a corrente de fuga que flui através de capacitancia parasita para o chdo
ou entre fios. Especialmente, inversores de pequena capacidade, cuja corrente nominal também ¢ pequena,
pode ser incapaz de controlar o motor corretamente, mesmo quando a fiagéo ¢ inferior a 164 pés (50 m).
Nesse caso, faga com que o comprimento dos fios seja 0 mais curto possivel ou use um fio com pequena
capacitancia parasita (por exemplo, cabo frouxamente empacotado) para minimizar a capacitancia parasita.
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F43, F44 Limitador de Corrente (Selegdao de modo, Nivel) H12 (Limitador instantaneo de sobrecorrente(Selegdo de modo))

Quando a corrente de saida do inversor excede o nivel especificado pelo limitador de corrente (F44), o inversor gerencia
automaticamente a sua frequéncia de saida para evitar uma parada repentina e limita a corrente de saida. A configuracdo padrao do
limitador de corrente ¢ de 130%, 145% e 160% para os inversores de modo LD, MD e HD, respectivamente. (Uma vez que o modo LD,
MD, ou HD ¢ selecionado por F80, o limite de corrente para cada modo é automaticamente especificado.)

Note que para os inversores de modo LD e HD de 7,5 HP ou abaixo, o limitador de corrente ¢ inicializado a 160% com F80.

Se a corrente de sobrecarga, de 160% (145% ou 130%) ou mais do nivel limite de corrente flui instantaneamente de modo que um
problema de queda de frequéncia de saida surja devido a limitagao da corrente, considere aumentar o nivel limite de corrente.

O modo limitador de corrente também deve ser selecionado com F43. Se F43 = 1, o limitador de corrente ¢ ativado somente durante a
operagdo de velocidade constante. Se F43 = 2, ¢ ativado durante tanto a aceleragdo quanto a operagdo de velocidade constante. Escolha
F43 =1 se vocé precisa rodar o inversor em plena capacidade durante a aceleragdo e para limitar a corrente de saida durante a operagdo
de velocidade constante.

B Selecdo de modo (F43)

F43 seleciona o estado de funcionamento do motor em que o limitador de corrente se torna ativo.

Dados para Estados de funcionamento que ativam o limitador de corrente
F43 Durante aceleragdo Durante velocidade constante Durante desaceleragdo
0 Desativar Desativar Desativar
1 Desativar Ativar Desativar
2 Ativar Ativar Desativar

B Nivel (F44) Faixa de ajuste de dados: 20 a 200 (%) (em relagao a poténcia nominal do inversor)

F44 especifica o nivel de operacdo em que o limitador de corrente de saida torna-se ativo, em relagdo a poténcia nominal do inversor.
-K".F:J:ta . . . i
—_ A corrente nominal do inversor difere dependendo do modo LD, MD ou HD selecionado.

W Limitador instantaneo de sobrecorrente (Selecdo de modo) (H12)

H12 especifica se o inversor invoca o processamento de limite de corrente ou entra no desligamento por sobrecorrente quando a sua
corrente de saida excede o nivel de sobrecorrente limitado instantaneamente. Sob o processamento de limite de corrente, o inversor
desliga (OFF) imediatamente a sua porta de saida para suprimir o aumento de corrente e continua a controlar a frequéncia de saida.

Dados para H12 Funcio
0 Desativar
Um desligamento por sobrecorrente ocorre no nivel de sobrecorrente limitado instantaneamente.
1 Ativar

Se ocorrer algum problema no uso do equipamento ou maquina ¢ esperado quando o torque do motor cai temporariamente durante o
processamento do limite da corrente, ¢ necessario provocar um sobrecorrente (H12 = 0) e acionar uma trava mecanica a0 mesmo tempo.

F Mot

e Uma vez que a operagdo de limitagdo de corrente com F43 e F44 ¢ realizada por software, isso pode causar um atraso no
controle. Se vocé precisa de uma limitagdo de corrente de resposta rapida, ative também a limitagdo de sobrecorrente
instantanea com H12.

e Se uma carga excessiva for aplicada quando o nivel de operacdo limitador de corrente ¢ definido extremamente baixo, o
inversor reduzird rapidamente a sua frequéncia de saida. Isso pode causar um disparo de sobretensdo ou uma inversao
perigosa de rotagdo do motor devido a sub-execugdo. Dependendo da carga, o tempo de aceleragdo extremamente curto
pode ativar o limitador de corrente para suprimir o aumento da frequéncia de saida do inversor, provocando a oscilagao
do sistema (oscilagdo indesejada) ou ativar o desengate do inversor de sobretensdo (alarme O0). Ao especificar o tempo
de aceleragdo, portanto, ¢ preciso levar em conta as caracteristicas da maquina e o momento de inércia da carga.

e O limitador de torque e o limitador de corrente sdo fungdes muito semelhantes entre si. Se ambos forem ativados
simultaneamente, eles podem entrar em conflito entre si e causar oscilacdo indesejada no sistema. Evite ativacdo
simultanea desses limitadores.

e O proprio controle vetorial contém o sistema de controle de corrente, de modo que desabilita o limitador de corrente
especificado por F43 e F44, bem como desabilita automaticamente o limitador instantaneo de (especificado pelo H12).
Assim, o inversor faz com que um desligamento por sobrecorrente quando sua corrente de saida excede o nivel de
sobrecorrente limitado instantaneamente.
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F50 aF52 Protegao Eletronica contra Sobrecarga Térmica para Resistor de Frenagem
(Capacidade de descarga, Perda média admissivel e Resisténcia)

Estes codigos de fungdo especificam o recurso de protecdo eletronica de sobrecarga térmica para a resisténcia de frenagem.

Defina a capacidade de descarga, a perda média admissivel e resisténcia para F50, F51 e F52, respectivamente. Estes valores sdo
determinados pelo inversor e pelos modelos de resistores de frenagem. Para a capacidade de descarga, a perda média admissivel e
resisténcia, consulte o Manual do Usuario do FRENIC-MEGA, Capitulo 4, Secdo 4.4.1.1 “Resistores de frenagem (DBRs) e unidades de
frenagem.” Os valores indicados no manual sdo para os modelos padrdo e 10% de modelos ED dos resistores de frenagem que a Fuji
Electric oferece. Ao usar um resistor de frenagem de qualquer outro fabricante, confirme os valores correspondentes com o fabricante, e
definir os codigos de fungao de acordo.

(@ Nota . . . ; i

"~ Dependendo das caracteristicas térmicas marginais do resistor de frenagem, o recurso eletronico de prote¢do de
sobrecarga térmica pode agir de modo que o inversor emita o alarme de protegdo do superaquecimento dbH
mesmo que o aumento real de temperatura ndo seja grande o suficiente. Se isso acontecer, reveja a relagdo entre o
indice de desempenho do resistor de frenagem e as configuragdes dos codigos de fungdo relacionados.

—

Os modelos padrao de resistor de frenagem podem emitir sinal de detec¢@o de temperatura para
superaquecimento. Atribua um comando do terminal THR“Ativar desligamento de alarme externo” a qualquer um
dos terminais de entrada digital de [X1] para [X7], [FWD] e [REV] e conecte esse terminal e seu terminal comum
aos terminais do resistor de frenagem 2 e 1.

Célculo da capacidade de descarga e perda média admissivel da resisténcia de frenagem e configuracéo da funcdo dados do

codigo
Ao usar qualquer resistor de frenagem que ndo seja da Fuji, consulte o fabricante do resistor sobre a classificag@o de resisténcia e

configure os codigos de fungio relacionados.

Os procedimentos de céalculo para a capacidade de descarga e perda média admissivel da resisténcia de frenagem diferem dependendo da
aplica¢do da carga de frenagem, como mostrado abaixo.

- Aplicacdo de carga de frenagem durante a desaceleracao

Em desaceleragdo usual, a carga de frenagem diminui a medida que a velocidade diminui. Na desaceleragdo com um torque constante, a
carga de frenagem diminui proporcionalmente a velocidade. Use as expressoes (1) e (3) indicadas abaixo.

- Aplicacdo de carga de frenagem durante a corrida a uma velocidade constante

Diferente de durante a desaceleragdo, em aplicagdes onde a carga de frenagem ¢é aplicada externamente durante a corrida a uma
velocidade constante, a carga de frenagem ¢ constante. Use as expressoes (2) e (4) indicadas abaixo.

Carga de frenagem (kW) Carga de frenagem (kW)
7
o /// o 7
% / _
/ /% Tempo /,/// / Tempo
Aplicando carga de frenagem durante desaceleragao Aplicando carga de frenagem durante operagao a velocidade constante

B Capacidade de descarga (F50)

A capacidade de descarga refere-se a kWs admissivel para um tnico ciclo de frenagem, o qual ¢ obtido com base no tempo de frenagem e
da capacidade nominal do motor.

Dados para F50 Funcido
0 A ser aplicado para o resistor de frenagem tipo interno
1 a 9000 129000 (kWs)
OFF Desativar a protecao eletronica de sobrecarga térmica

Durante desaceleragéo:

Tempo de frenagem (s) xCapacidade nominal do motor (HP)x0,75
2

Capacidade de descarga (kWs) = Expressao (1)
Durante corrida a velocidade constante:

Capacidade de descarga (kWs) = Tempo de frenagem (s) x Capacidade nominal do motor (HP) X 0,75 Expresséo (2)

 Dica . . : s
Sl Quando os dados F50 sao definidos como “0” (a ser aplicado ao resistor de frenagem tipo interno), néo ¢
necessaria a especificacdo da capacidade de descarga.
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W Perda média admissivel (F51)

A perda média admissivel refere-se a uma tolerancia para o funcionamento continuo do motor, o qual ¢ obtido a partir da %ED (%) e a
capacidade nominal do motor (HP).
Dados para F51 Funcdo
0.001 2 99.99 0,001 a 99,99 (kW)

Durante desaceleracéo:
%ED(%)

.. ., Too_ XCapacidade nominal do motor (HP)x0,75
Perda média admissivel (kW) =

2

Expressao (3)

Durante corrida a velocidade constante:

L . %ED(9
Perda média admissivel (kw) = /OTM)

TR Capacidade nominal do motor (HP) X 0,75 Expressio (4)

B Resisténcia (F52)

F52 especifica a resisténcia do resistor de frenagem.

F80 Alternando entre os modos de unidade LD, MD e HD

F80 especifica se conduzir o inversor no modo baixo servigo (LD), médio servigo (MD), ou alto servigo (HD).

Para alterar os dados F80, é necessario pressionar as teclas “™™ * ©/» oy «!™ = > (hregsionando simultaneamente).
Dados Modo de corrida Aplicagdo Nivel corrente nominal continua Capacidade Frequgnma
F80 de sobrecarga maxima
LD (Baixo Carga Conduz um motor cuja capacidade ¢ a 120% por 1
1 . . . . 120 Hz
Servigo) baixa mesma que a do inversor. min.
Conduz um motor cuja capacidade ¢ a
MD (Médio Carga mesma que a do inversor ou denomina 150% por 1
2 ) s R . 120 Hz
Servigo) média um motor um nivel inferior do que a min.
capacidade do inversor.
Denomina um motor de um ou dois 150% por 1
0 HD (Alto Servigo) Carga alta niveis abaixo do que a capacidade do min. 500 Hz
inversor. 200% por 3 s.

Alternar para o modo MD/HD aumenta a capacidade de sobrecarga (%) em relagao ao nivel continuo de corrente até 150%, mas requer a
denominagéo de motores de um ou dois niveis mais baixos do que a capacidade do inversor.

Nota: Para 7,5 HP ou menor, quando o modo de LD ¢ selecionado, a especificagdo do modo HD aplica.

Para o nivel de corrente nominal, consulte o Capitulo 8 “ESPECIFICACOES”.
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O modo LD/MD do inversor esta sujeita a restricdes com relagao a gama de ajustes dos dados do codigo da fungéo e o processamento
interno, conforme listado abaixo.

C(}ilgqs da Nome Modo LD Modo MD Modo HD Observagoes
n¢ao
Fre'nagem cC . . Faixa de ajuste:
F21 * (Nivel de Faixa de ajuste: 0 a 80% 02 100%
frenagem) Faixa de ajuste: No modo LD/MD, um
0.75 2 16 kHz : Faixa de ajuste: valor fora da faixa, se
(6 5230 HP) 0,75 a 16 kHz espemﬁc;ado, muda
; . N (0,5 a 100 HP) automaticamente para
Som do motor 0,75a10kHz Faixa de ajuste: 0.75 a 10 kHz o valor maximo
F26 (frequéncia (40 a 100 HP) 0,75 a2 kHz (f25 a 800 HP) permitido no modo
Carrier) 0,75 a6 kHz (150 a 800 HP) 0.75 a 6 kHz LD
(125 a 900 HP) (900 ¢ 1000 '
0,75 a4 kHz HP)
(1000 HP)
Mudar o modo de
unidade entre LD,
MD e HD com codigo
Fa4 Limitador de Valor inicial: Valor inicial: Valor inicial: gitgu£2325n§gnt e
corrente (Nivel) 130% 145% 160% inicializa os dados
F44 para o valor
especificado na
esquerda.
No modo LD/MD, se
Faixa de ajuste: a frequéncia maxima
FO3* Frequéncia Faixa de ajuste: 25 a 500 Hz 25a500 Hz exceder 120 Hz, a
maxima Limite superior: 120 Hz Limite superior: frequéncia de saida

500 Hz

real é internamente
limitada a 120 Hz.

Indicagdo de
corrente e saida

Com base no
nivel da
corrente
nominal para o
modo LD

Com base no
nivel da
corrente
nominal para o
modo MD

Com base no
nivel da
corrente
nominal para o
modo HD

Mesmo mudar para o modo MD/HD néo pode alterar automaticamente a capacidade nominal do motor (P02*), entdo configure os dados

P02* para corresponder a poténcia do motor aplicado conforme necessario.
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5.2.2 Codigos E (Funcgoes dos Terminais de Extensao)

EO1 a EO7 Funcéo [X1] até [X7] do Terminal E98 (Funcéo [FWD] do Terminal)
E99 (Funcéo [REV] do Terminal)

EO1 a E07, E98 e E99 atribui comandos (listados abaixo) para uso geral, programagao, terminais de entrada digital, [X1] a [X7], [FWD] e
[REV].

Estes codigos de fungdo também pode mudar o sistema de 16gica entre normal e negativo para definir como a logica do inversor
interpreta o estado ligado(ON) ou desligado (OFF)de cada terminal. A configuragdo padrao de fabrica € o sistema de ldgica normal
“Ativo ON”(“Active ON”). Assim, as descri¢des que se seguem sdo dadas no sistema de logica normal. Elas sdo, em principio, dispostas
em ordem numérica dos dados atribuidos. No entanto, os sinais altamente relevantes sdo descritos coletivamente onde um deles aparece
pela primeira vez. Consulte os codigos de fungdo na coluna “Codigos de fungéo relacionados”, se houver.

O FRENIC-MEGA funciona sob “controle V/f,”*controle vetorial de torque dindmico”, “controle V/f com sensor de velocidade”,
“controle vetorial de torque dindmico com sensor de velocidade”, “controle vetorial sem sensor de velocidade” ou “controle vetorial com
sensor de velocidade. “Alguns comandos de terminal atribuidas aplicam-se exclusivamente ao controle de unidade especifica, o que é

indicado por letras S(Aplicavel) e N (Nao aplicavel) na coluna “Controle de unidade” na tabela apresentada abaixo. (Consulte a pagina 5-

2)
/\ CUIDADO

*  Garanta a seguranga antes de modificar as defini¢des do codigo de fungéo.

Comandos de operacdo (por exemplo, “Mover para frente” — “Runforward”’FWD), comandos de parada (por exemplo,
“Desacelerar até parar” - “Coast to a stop”BX) e os comandos de mudanga de frequéncia podem ser atribuidos aos terminais de
entrada digital. Dependendo dos estados de atribui¢@o desses terminais, modificar a configuragao de codigo de fungdo pode causar
uma partida stibita do motor ou uma mudanga brusca na velocidade.

*  Quando o inversor ¢ controlado com os sinais de entrada digitais, alternar fontes de comando de operagao ou frequéncia com os
comandos de terminais relacionados (por exemplo, SS1, SS2, SS4, SS8, Hz2/Hz1, Hz/PID, IVS, e LE) pode causar uma partida
subita do motor ou uma mudanca brusca na velocidade.

Pode resultar e um acidente ou lesdo fisica.

Dados do codigo de fungao 5di 3
) ) Comandos do Terminal atribuidos | Simbolo PG| som T Controls COdllgOS. de fungao
Ativo ON Ativo OFF s Vi PG PG de torque relacionados
0 1000 SS1 S S S S N
1 1001 Seleciona multi-frequéncia (de 0 a 15 SS2 S S S N
2 1002 passos) 5S4 S S S S N C05aCl19
3 1003 SS8 S S S S N
4 1004 ;zl:gls(;na tempo ACC/DEC (2 RT1 S S S S N
- F07,F08,E10 a E1S
5 1005 Seleciona tempo ACC/DEC (4 RT? S S S S N
passos)
6 1006 Ativa operagdo 3-fios HLD S S S S S F02
7 1007 Desacelerar até parar BX S S S S S -
8 1008 Reiniciar alarme RST S S S S S -
1009 9 Ativa parada de alarme externo THR S S S S S -
10 1010 Pronto para corrida (jogging) JOG S S S S N dclzg’ H54, H55, d09 a
11 1011 Seleciona comando de frequéncia 2/1 Hz2/Hz1 S S S S N FO1, C30
12 1012 Seleciona motor 2 M2 S S S S S A42
13 - Ativa frenagem DC DCBRK S S S S N F20 a F22
14 1014 g/ellecmnar limitante de torque nivel ;I'LZ/TL S S S S g F40, F41, E16, E17
15 - Muda a frequéncia comercial (50Hz) SW50 S S N N N -
16 - Muda a frequéncia comercial (60Hz) SW60 S S N N N -
17 1017 UP (Aumenta frequéncia de saida) UP S S S S N Comando de
S o , frequéncia: FO1, C30
18 1018 DOWN (Diminui frequéncia de saida) | DOWN S S S S N Comando PID: 102
19 1019 Ativa mudanca de dados com teclado WE-KP S S S S S F00
20 1020 Cancela controle PID Hz/PI1D S S S S N JO1 aJl19,J56 aJ62
21 1021 Muda operagéo normal/inversa 1VS S S S S N C53, 101
22 1022 Engrenar IL S S S S S F14
23 1023 Cancela controle de torque Hz/TRQ N N N N S H18
Ativa link de comunicagdo via RS-
24 1024 4850u “fieldbus” (opco) LE S S S S S H30, y98
25 1025 DI universal U-DI S S S S S -
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Dados do codigo de fungdo

Codigos de fungdo

v ON Ao OFF Comandos do Terminal atribuidos | Simbolo wr I\J/(/}f ;eén ;%m ‘io;::;ii relacionados
Ativa pesquisa automatica para
26 1026 velocidade baixa do motor na partida ST™ S S S N S HO9, 467
1030 30 Forga parada STOP S S S S S FO07, H56
32 1032 Pré-excitagdo EXITE N N S S N H84, H85
33 1033 E::;mrzlias ((:i%rrg;gentes diferenciais e ;Isl?r- S S S S N
£ oID" 101 aJ19,156 aJ62
34 1034 Mantém componente integral do PID HLD S S S S N
35 1035 Seleciona operacdo local (teclado) LOC S S S S S (Consulte Segdo 4.2.2)
36 1036 Seleciona motor 3 M3 S S S S S A42,b42
37 1037 Seleciona motor 4 M4 S S S S S A42, 142
39 - Protege motor de condensacdo DWP S S S S S 121
Habilita sequéncia integrada para
40 - mudar parafrequéncia comercial 1SW50 S S N N N
(50Hz) 122
Habilita sequencia integrada para
41 - mudar parafrequéncia comercial ISW60 S S N N N
(60Hz)
47 1047 Comando de servotrava LOCK N N N S N J97 a J99
43 _ Egi?r(ﬁiﬁzlﬂlﬁz(})(dlspomvel apenas PIN S S S S S
Sinal de pulso (di el . F01, C30, d62, d63
49 1049 inal de pu so (disponivel exceto no SIGN S S S S S
terminal [X7])
70 1070 Car}c'elg controle de velocidade Hz/LSC S S S S N
periférica constante 441
Mantém frequéncia de controle de LSC-
71 1071 velocidade periférica na memoria HLD S S S S N
7 1072 Conta o ter~np0 deAe)fecuc;ao do .motor CRUN- S S N N S
de propulsdo mecénica comercial 1 M1
73 1073 Conta o ter~np0 deAe)fecugao do ‘motor CRUN- S S N N S
de propulsdo mecanica comercial 2 M2
= H44, H9%4
Conta o tempo de execugdo do motor CRUN-
74 1074 ~ At . S S N N S
de propulsdo mecénica comercial 3 M3
75 1075 Conta o teanpo deAe)secugao do ‘motor CRUN- S S N N S
de propulsdo mecénica comercial 4 M4
76 1076 Seleciona o controle de inclinagdo DROOP S S S S N H28
77 1077 Cancela alarme PG PG-CCL N S N S S -
80 1080 Cancela logica customizavel CLC S S S S S EO1 a E07, U81 a U85
81 1081 L'mjlpar todos 0s t,em.porlzadores cLTC S S S S S
l6gicos customizaveis
Mover para frente (Exclusivamente
98 - atribuido aos terminais [FWD] e FWD S S S S S
[REV]de E98 e E99) F02
Mover para tras (Exclusivamente —
99 - atribuido aos terminais [FWD] e REV S S S S S
[REV]de E98 ¢ E99)
100 - Sem fungdo atribuida NONE S S S S S US81 a U85
"= Alguns comandos de logica negativa(Ativo OFF) ndo podem ser atribuidos a fun¢des marcadas com “—" na coluna

“Ativo OFF”.

“Ativa parada de alarme externo “ (dados = 1009) e “Forg¢a parada” (dados = 1030) sdo comandos a prova de
falhas de terminais.

No caso de “Ativa parada de alarme externo “, quando os dados = 1009, “Ativo ON” (alarme ¢ acionado quando
esta ativado (ON)); Quando os dados =9, “Ativo OFF” (alarme ¢ acionado quando esta desativado (OFF)).
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Atribuicdo de funcédo e configuracdo de dados de terminal

B Desaceleracéo até parada -- BX (Dado do codigo de fungéo = 7)

Ligar (ON) este comando do terminal imediatamente desliga a saida do inversor de modo que o motor rodedesengatado (desaceleragao
até parada), desacelerando até parar, sem a emissdo de alarmes.

B Reinicializagédo de alarme -- RST (Dado do cédigo de fungéo = 8)

Ligar (ON) este comando do terminal limpa a saida de estado--alarmeALM(por qualquer falha). Desliga-lo (OFF) apaga a tela do alarme
e limpa o estado de retenc¢do do alarme.

Quando vocé€ liga (ON) o comando RST, mantenha-o ligado por 10 min ou mais. Este comando deve ser mantido desligado (OFF) para a
operagdo normal do inversor.
Uma ocorréncia de alarme

Status de operagéo - — Nenhum alarme exibido e
do inversor Ligando a exibigao de alarme e mantendo o pronto para operagio
status de alarme (Parada) AR
Reiniciar alarme :
ALM ON | ' OFF
Min. 10 ms :
Reiniciar alarme J -
RaT OFF [ ON OFF

B Ativa desligamento de alarme externo -- THR (Dado do cédigo de fungéo = 9)

Desligar (OFF) este comando do terminal desliga imediatamente a saida do inversor (entdo o motor roda desengatado (desaceleragdo até

parada), desacelerando até parar), exibe o alarme 0HZ, e emite a transmissdo do alarmeALM (por qualquer falha). O comando THR é
auto-mantido, e € reiniciado quando ha reinicio do alarme.

4 Dica_ . . . .
Sl Utilize este comando de desligamento de alarme de um equipamento externo quando vocé tem que desligar a
saida do inversor imediatamente em caso de uma situag@o anormal em equipamentos periféricos.

B Muda para frequéncia comercial de 50Hz ou 60Hz — SW50 e SW60 (Dados do cédigo de fungéo = 15 e 16)

Quando uma sequéncia externa muda a poténcia de acionamento do motor da linha comercial para o inversor, introduzir o comando no
terminal SW500u SW60no tempo especificado permite que o inversor comece a operar o motor com a frequéncia de energia comercial
atual, independentemente das configuragdes frequéncia de referéncia/de saida do inversor. Um motor em operagao impulsionado por
energia comercial ¢ mantido com a operac@o do inversor. Este comando ajuda a mudar suavemente a fonte de energia de acionamento do
motor, quando o motor esta sendo impulsionado por energia comercial, da energia comercial a do inversor.

Para mais detalhes, consulte a tabela a seguir, os esquemas de operagdo, e um exemplo de circuito externo e seu esquema de tempo de
operagdo nas paginas seguintes.

Atribuigio O inversor: Descri¢ao
SW50 Inicia a 50 Hz.
SW60 Inicia a 60 Hz.

Nao atribua a0 mesmo tempo tanto SW50 como SW60.
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Esquemas de operacéo

* Quando a velocidade do motor permanece quase a mesma enquanto desengatado (desaceleragao até parada):
>20.1s z202s

1

Mude para energia comercial
(50 Hz)

SW50
Comando de operagéo

FWD
Desaceleragdo até parada

BX

ON

ON

) Reinicializagdo de modo ap6s queda
.. Velocidade do motor L« sitemporaria de energia (tempo de
\_ / reinicializagao) (H13)

——

. . Frequéncia de
Frequéncia de | —_ . )
) ; - referéncia do inversor
saida do inversor |

Frequéncia de linha comercial

Bt R

O inversor se inicia na frequéncia de linha

comercial

* Quando a velocidade do motor diminui significativamente durante desaceleragao até parada (com o limitador de corrente ativado): Q
>01s =202s T
Mude para energia comercial . - T ) (3,

(50 Hz) — :
sws0 1 ON | o
Comando de operagéo . : 8
Ll —
FWD | ; ON e
Desaceleragéo até parada ! ! (7]

Ll
o
BX ON | - m
Frequéncia de linha comercial . ! Reinicializagéo de modo ap6s queda E
Velocidade do motor ~+—itemporéria de energia (tempo de z
[ ©)
\_ ‘'reinicializagéo) (H13) >
----------- ~__ ) :

Frequénciade ™ pma—ma— Frequéncia de

'i referéncia do inversor

)
1
1
1 . .
| saida do inversor
1

1

O inversor se inicia na frequéncia de linha
comercial ]

@ Not . . . . . .
lota Assegure mais de 0,1 segundo depois deligar (ON) o sinal“Mudar para frequéncia comercial” antes de ligar

(ON) um comando de operag@o.

* Assegure mais de 0,2 segundo de um periodo de sobreposi¢do com o sinal“Mudar para frequéncia
comercial”’e ocomando de execugdo ligados (ON).

¢ Se um alarme foi emitido ou o BX tiver sido ligado(ON) quando a fonte da unidade motora ¢ mudada da
energia comercial para o inversor, o inversor ndo sera iniciado com a frequéncia de energia comercial e
permanecera desligado(OFF). Depois de o alarme ter sido reiniciado ou o BX desligado (OFF), a operagéo
na frequéncia comercial ndo sera continuada, eo inversor sera iniciado com a frequéncia de partida comum.

Se vocé deseja mudar a fonte de operagaodo motor da linha comercial para o conversor, certifique-se de
desligar (OFF) oBXantes do sinal “Mudar para frequéncia comercial”’ser desligado(OFF).

¢ Quando se muda a fonte de acionamento do motor do inversor para fonte comercial, ajuste a frequéncia de
referéncia do inversor para, ou um pouco maior do que, afrequéncia de energia comercial de antemao,
levando em considerag@o a velocidade baixa do motor durante o periodo desengatado (desaceleracao até
parada) produzido pelamudanca.

* Note-se que quando a fonte de acionamento do motor ¢ mudadado inversor para a alimentagdo comercial,
uma corrente de alta corrente de partida sera gerada, porque a fase da alimentagdo comercial normalmente
ndo coincide com a velocidade do motor na mudanga. Certifique-se de que a fonte de alimentacéo e todos os
equipamentos periféricos sdo capazes de suportar esta corrente de partida.

« Se vocé tiver ativado “Reiniciar apds queda momentanea de energia”(F14 = 3, 4 ou 5), mantenha oBXligado
(ON)durante operagdo com energia comercial para evitar que o inversor recomece depois de uma queda
momentanea de energia.
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Exemplo de Circuito Sequencial

Nota 1)

Nota 2)

Fonte de alimentago principal

Troca de modo de operagéo |
J [Comando de TLinha . |Desace|eragao INV Comercial
MG3 MG1 operagao para comercial y 5t parada (BX) Opera(;ao
frente FWD T2
@ MNormal.— Emergéncia
L1L2L3 RO TO M FWD H] £2
SW50 BX Parada @
Inversor 4
RUN ALM
[ v} il 304 300
771 THR o I
) oc L
24V T
RUN Alarm
IM
T Nota 1) Interruptor §~~="""""""" TR Alarme Nota 2)
i 43 de emergéncia Normal Emer- i )
. Comercial —————1 gency |
i E---758 A NN
; (Stop) INV
|
| 730
. 35
. E-- PX 0PX
Fonte de oPX (Run) ]
alimengao de T3 Me2 THR
controle
| NC3 NC2
! T
: OPX
I
i OPX [ TJMct T ] FWD MC3 |12 BX
h 4
Comando de operagdo Acionado pelo inversor Acionado pela linha comercial

Interruptor de emergéncia

Interruptor manual fornecido caso a fonte de acionamento do motor ndo possa ser ligada normalmente a fonte
comercial, devido a um problema grave do inversor

Quando qualquer alarme ocorrer no interior do inversor, a fonte de acionamento do motor sera automaticamente
transferida para afonte comercial.
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Exemplo de Esquema de Tempo de Operacéo

Fonte de acionamento trocada para
linha comercial devido a condigéo de

Acionado por Acionado por linha comercial Acionado por inversor alarme detectada durante operagao
inversor ! H o motor acionado por inversor
[ [ i
i - >
Operagéo SW
35__ N ; >
Parada
SW 58 :
- :
Comando de operagdo OPX | L
| ON
H H i jocorréncia de alarme it
Alarme 30 H
1 ON
T »
Seleggodelinha  * 1 oo i . . i Inversor
comercial 43 Linhas comercial l o i
»
Inversor primario MC1 =
P ON | on
) >t
Atraso de inversor secundario T3 |
(atraso em ligamento) ON oN >t
Inversor secundario MC2: {
ON i ON i
>
T1 H T LA
Troca para linha comercial — ——3 i o)
temporizador de atraso (atraso em ON : | ON at Q
desligamento) H i - ©
Operago para frente FWD 1 f "
1 ' LT » ! o
Troca para linha comercial — T2 (atraso | : BN
em desligamento) | i » t 8
Troca para fonte comercial (50 Hz) : i on - g
SW50__L i | %
| > t o)
Desaceleragdo | i (7]
até parada BX I H ON [ ON ¢ r?1
Fonte de forca de linha i i A — E
comercial MC3, : I ON E . ON > | 4
H H 1 ¢ i )
Saida d0 INVETSOr Cr— i - . normal ﬂ >
~ | Motor auonado1 ()
rotagdo do motor rrrraa e oran /Jr y\
D 30 até parada D 40 até parada Desaceleragao até parada
do_mntar " o matar p ldo motor !
Saida do inversor de desaceleragao até
“parada Aproximagao
» |
—
_ Dica . A A ~ . ~ .
s Alternativamente, vocé pode usar a sequéncia integrada por que algumas das a¢des acima sao realizados

automaticamente pelo proprio inversor. Para mais detalhes, consulte a descrigao de ISW50 e ISW60.

B Cancela controle PID — Hz/PID (Dado do codigo de fungéo = 20)
Ligar (ON) esse comando no terminal desabilita o controle PID.

Se o controle PID ¢ desativado com este comando, o inversor opera o motor com a frequéncia de referéncia definida manualmente por
qualquer uma das entradas multi-frequéncia, pelo teclado, entrada analdgica, etc.

Comando do terminal Hz/PID Fungéo
OFF Ativa controlePID
ON Desativa controle PID / Ativa configura¢des manuais de frequéncia

Consulte as descrigoes de JO1 até J19 e J56 até J62.)
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B Muda operagéo normall/inversa -- IVS (Dado do cédigo de fungdo = 21)

Este comando do terminal muda o controle de frequéncia de saida entre normal (proporcional ao valor de entrada) e inversa na
configuragdo de frequéncia analdgica ou sob controle de processo PID. Para selecionar a operagéo inversa, torne o IVS ON.

Frequéncia de saida

Inversa
100% Ko / .............
Normal
Tensao de entrada analégica
0% Corrente de entrada analogica
ov 10V
4 mA 20 mA
( Dica ~ . Lo .. .
p A operagdo de mudanga normal/inversa ¢ util para aparelhos de ar condicionado que exigem alternar entre

refrigeracdo e aquecimento. No resfriamento, a velocidade do motor do ventilador (frequéncia de saida do
inversor) ¢ aumentada para baixar a temperatura. No aquecimento, ¢ reduzida para baixar a temperatura. Essa
troca ¢ realizada por este comando de terminal 1VS.

» Quando o inversor é acionado por fontes de comando de frequéncia analégica externas (terminais [12], [C1] e [V2]):

A operag@o de mudanga normal/inversa pode se aplicar apenas as fontes de comando de frequéncia analdgica (terminais [12], [C1] e
[V2]) no comando de frequéncia 1 (FO1) e ndo afeta o comando de frequéncia 2 (C30) ou controle UP/DOWN.

Como listado abaixo, a combinag@o de “Selecao de operagao normal/inversa para comando de frequéncia 1” (C53) e o comando de
terminal IVS determina a operagdo final.

Combinagdo de C53 e IVS

Dados para C53 IVS Operagdo final
N OFF Normal
0: Operagdo normal
ON Inversa
Lo - . OFF Inversa
: Operagdo inversa
s Y ON Normal

* Quando o controle de processos é realizado pelo processador de PID integrado no inversor:

O comando de terminal Hz/PID (“Cancelar controle PID”) pode alternar o controle PID entre ativado (processo deve ser controlado pelo
processador PID) e desativado (processo deve ser controlado pelo ajuste manual da frequéncia). Em ambos os casos, a combinagdo do
“controle PID” (JO1) ou “Selecdo de operagao normal / inversa para comando de frequéncia 1”” (C53) e o comando do terminal 1VS
determina a operagao final, conforme listado abaixo.

Quando o controle PID ¢ ativado:

A selegdo de operagdo normal/inversa para a saida do processador do PID (frequéncia de referéncia) € como se segue.

Controle PID (Selegao de Modo) (JO1) 1VS Operagdo final
. - OFF Normal
1: Ativa (operagdo normal)
ON Inversa
2: Ativa ( .. ) OFF Inversa
: Ativa (operagdo inversa
Ve Y ON Normal

Quando o controle PID ¢ desativado:

A selegdo de operagdo normal/inversa para a frequéncia de referéncia manual é como se segue.

Selecdo de operacdo normal/inversa para comando .

de frequéncia 1 (C53) VS Operagdo final
0: Operagao normal - Normal

1: Operagdo inversa - Inversa

( Nota . . . .
"= Quando o controle de processos ¢ realizado pela unidade de controlo PID integrado no inversor, o IVS ¢ usado

para mudar a saida do processador de PID (frequéncia de referéncia) entre o normal e inverso, e ndo tem qualquer
efeito em qualquer sele¢@o na operagdo normal/inverso da configuragdo manual de frequéncia.

Consulte as descrigoes de JO1 até J19 e de J56 até J62.
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B DI Universal — U-DI (Dado do cédigo de fungéo = 25)

Usar U-DI permite ao inversor monitorar sinais digitais enviados do equipamento periférico através de uma ligagdo RS-485 ou uma

opedo de “fieldbus” alimentando esses sinais aos terminais de entrada digital. Os sinais atribuidos ao DI universal sdo simplesmente
monitorados e ndo opera o inversor.

LLJ  Para um acesso ao DI universal através da ligagdo RS-485 ou de comunicagio “fieldbus”, consulte os respectivos Manuais de
Instrucdes.

B Forgar parada — STOP (Dado do cédigo de fungéo = 30)

Desligar (OFF) este comando de terminal faz o motor desacelerar até parar, de acordo com os dados H56 (Tempo de desaceleragdo para
parada forcada). Apos o motor parar, o inversor entra no estado de alarme com o alarme£76 exibido. (EJ Consulte a descrigdo de F07.)
B Reiniciar componentes diferenciais e integrais do PID — PID-RST (Dado do cédigo de fungéo = 33)

Ligar (ON) este comando de terminal redefine os componentes integrais ¢ diferenciais do processador PID. (d Consulte as descrigdes
de JO1 até J19 e J56 até J62).

B Manter componente integral do PID — PID-HLD (Dado do cédigo de fungéo = 34)

Ligar (ON) este comando de terminal mantém os componentes integrais do processador PID. (EJ Consulte as descrigdes de JO1 até J19 e
J56 até J62).

B Habilitar sequéncia integrada para mudar parafrequéncia comercial (50Hz) e (60Hz) — ISW50 e ISW60 (Dados
do codigo de fungéo = 40 e 41)

Com o comando de terminal ISW50 ou ISW60 atribuido, o inversor controla o contato magnético que muda a fonte de acionamento do
motor entre a energia comercial e de saida do inversor de acordo com a sequéncia integrada.

Este controle ¢ eficaz quando ndo s6 ISW50 ou ISW60*forem atribuidos ao terminal de entrada, mas também os sinaisSW88 e SW52-
2forem atribuidos aos terminais de saida. (Ndo ¢é essencial para designar o sinal de SW52-1.)

*ISW60 ou ISW50 deve ser selecionado, dependendo da frequéncia da energia comercial; para 50 Hz e o para 60 Hz, respectivamente.

Para detalhes sobre estes comandos, consulte os diagramas de circuitos e sistemas de cronometragem dados abaixo.

Comando de terminal atribuido .Op cragao .
(Mudar da energia comercial para inversor)
ISWE?O. . . . Comega em 50 Hz
Habilita sequéncia integrada para mudar a frequéncia comercial (50Hz)
ISW60 Comeca em 60 Hz
Habilita sequéncia integrada para mudar & frequéncia comercial (60Hz)

Nao atribua ambos ISW50 e ISW60 ao mesmo tempo. Fazendo isso ndo se pode garantir o resultado.
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Diagrama de Circuito e Configuracédo

Energia Comercial Transmiss&o térmica
88 49
L1 M
Forga principal L2 — I'f'l )Y_\@Motor
L3 M
=) L1 u
=) L2 W
w
Inversor
RO
TO
Inversor primério 52-1 Inversor secundario 52-2

Circuito principal

Controle da operagéo do
motor por inversor

Comando de . o
0 - inversor Inversor Primario 52-1
peragao [FWD] 1] * Nao precisa ser atribuido
-~ FWD SWs2-1
i
[vZ] Inversor Secundario 52-2
Sws2-2
Comando de sequéncia de
Comercial/lnversor troca entre forga comercial
e inversor [Y3] Linha de forga comercial 88
T o Ittt Swasa
[X2] ISW50
(ON significa o inversor) Transmiss&o térmica do lado comercial 49

* Durante operagdo com forga comercial, um fluxo de
sobretens&o abre esta transmissao.
Configuragdo do circuito de controle

Resumo de Operagio

Entrada Saida
(Sinal de estado e contato magnético) Operagdo do
Comando de SW52-1 SW52-2 Swas inversor
ISW50 ou ISW60 operagao 52-1 52-2 88
OFF ON ON
(Energla OFF OFF OFF OFF OFF
comercial)
ON ON
ON (Inversor) OFF ON ON OFF OFF

Esquema de tempo

Mudanga de operagdo do inversor para funcionamento de energia comercial ISW50/ISW60: ON — OFF
(1) A saida do inversor desligada (OFF) imediatamente (portdo de energia IGBT OFF)
(2) O circuito primario do inversor SW52-1 e o lado secundario do circuito SW52-2 sdo desligados (OFF) imediatamente.

(3) Seum comando de operagdo esta presente ap6s o decorrer de t1 (0,2 s + tempo especificado por H13), o circuito de energia
comercial SW88 se liga (ON).
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Mudanga da operagdo de energia comercial para operagdo do inversor ISW50/ISW60: OFF — ON
(1) O circuito primario do inversor SW52-1 liga-se (ON) imediatamente.
(2) O circuito de energia comercial SW88 desliga-se (OFF) imediatamente.

(3) Apds um decorrer de t2 (0,2 s + tempo necessario para o circuito principal ficar pronto) a partir de quando SW52-1 se liga (ON), o
circuito secundario do inversor SW52-2 liga-se (ON).

(4) Depois de um decorrer de t3 (0,2 s + tempo especificado por H13) a partir de quando SW52-2 se liga (ON), o inversor harmoniza
assim que o motor que foi liberado da energia comercial para a frequéncia de energia comercial. Em seguida, o motor retorna a
operacdo impulsionada pelo inversor.

Operagéo do Operagéo de energia ¢ Operag&o do inversor
inversor ' comercial

ISW50/60 | ON ON |
SW52-1 | ON ON |

i L2,
" e~
] I 1
swsz2 [ ON } ON |
1 ; h
£ 8 . o
‘ i [V
Swasg ‘ ON ! T
P P o
' " ' "_.l
Operagéo do 1 : ! o
inversor | ON ' ’ ON o
' - - 1 o
' : : Acionamento do inversor )
Frequénciade ! : : na frequéncia de energia 8
energia : . : comercial o
Velocidade do  comerial__ _ __ Ll _i i N S m
motor e ' a
' ! ! Frequéncia determinada z
, H pelo inversor g.
1 ‘ (o]

t1: 0,2 s + Tempo especificado por H13 (Modo de reinicializagdo apds queda de energia momentanea)
t2: 0,2 s + Tempo necessario para o circuito principal se preparar
t3: 0,2 s + Tempo especificado por H13 (Modo reinicializagdo apds queda de energia momentéanea)

Selecdo de Sequéncia de Mudanca de Energia Comercial

J22 especifica se muda ou ndo automaticamente para a operacao a energia comercial quando ocorre um alarme inversor.

Dados para J22 Sequéncia (Quando ha ocorréncia de alarme)
0 Manter operagao do inversor (Para devido a alarme)
1 Mudar automaticamente para operagcdo com energia comercial
@ Nota

* A sequéncia também funciona normalmente mesmo quando SW52-1 ndo ¢ usado e a energia principal do
inversor ¢ fornecida em todos os momentos.

¢ UsarSW52-1 requer a conexao dos terminais de entrada [R0] e [TO] para uma forga de controle auxiliar. Sem
a conexao, desligar (OFF) oSW52-1 OFF também causa a perda da forga de controle.

* A sequéncia funciona normalmente mesmo se ocorrer um alarme no inversor, exceto quando o proprio
inversor esta quebrado. Portanto, para uma instalagdo crucial, ndo se esqueca de instalar um circuito de
mudanca de emergéncia fora do inversor.

« Ligar (ON) tanto o contato magnético MC (88) no lado da energia comercial como o MC (52-2) no lado da
saida do inversor ao mesmo tempo fornece energia principal por engano do lado da saida (secundéario) do
inversor, o que pode danificar o inversor. Para evitar isso, certifique-se de criar uma logica de bloqueio do
lado de fora do inversor.
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Exemplos de Circuitos de Sequéncia

1) Sequéncia padrido

Energia principal

Interruptor de selegéo de
‘ energia comercial " interruptor de selegéo de N
I aneracin
q B33 E---f 58 a3 )
A8 21 LLigado (ON) quando o C |
111 l(run) (stop) inversor ¢ selecionado (Jé_h‘i)Operagéo INV - Comerda
L ko 10 o Fib Jd:‘fo Jsuso 38 43
Inversor
swsﬂ sw522 swaa nur Parada
UV 23 30¢ @
1117 j i j 58
\\ 52-2
DG
[
52-1X  6§2-2X%  BBX
IM
A
]
| 52-1X laz—zx 88X
! 88 THR
I
: 52-2
Fonte de energia
comercia
i
i
i 52-1 52-2 88
h 4

Operag&o com inversor —

Operag&o com energia comercial

2) Sequéncia com uma fung@o de mudanga de emergéncia

Energia principal
| = interruptor de selegéo de operagéo
Interruptor de selegdo de
J 0Py energia comercial
g8 J J 59-1 43 INV _— Comercial
a “Ligado (ON) quando o peragéo
inversor é selecionado
L1213 RO TO o FHD :ssto 43 —
mergéncia
Inversor = Normal .— g
SW52-1 SW52-2  SWa8 ALM Parada @
uva CHE Y3 Y2 1 30A 300 5 4 4
11 THR j j . . '
\ 59-2 Nota: Este interruptor é fornecido para a troca manual da fonte
W DC de comando de operagéo para uma linha de energia comercial
24V quando a sequéncia de troca automatica falha devido a falha
59-1X 52-2% 88X critica do inversor
IM

A T L

! m Interruptor de emergéncia

i g7 55 Emergé |<Nota>

: (stop) Normal Tncia

I

I J ) [

H 0PX  E-- 88X

Fonte de energia (run)
comercia
— 0PX
il 4

' 52-1X 52-2X THR

|

. 88 52-2

I

| E[j OPX Elj 52-1 52-2 98
Y

Comando de operacéo

Operag&o com inversor

Operacéo com energia comercial
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3) Sequéncia com uma fungido de mudanga de emergéncia - Parte 2 (Mudancga automatica pela saida do alarme emitido pelo inversor)

Energia principal

Interruptor de seleco interruptor de selegéo de operagéo
1 de energia comercial h ‘
«‘] J OPX 43X _ INY _Comercial
88 52-1 Ligado (ON) quando o Operagéo
inversor é selecionado
LI L2 L3 RO TO o ) i 35 43
1SWs50 R
Inversor Normal Emergenicwa
SW52-1 SW52-2  Swes ALM @ Parada
uwvow CHE 13 Y2 Yl 0A 306
5S 44
\w 52-2 ne J_ Nota: Este interruptor é fomecido para a troca manual da fonte
24y T de comando de operagdo para uma linha de energia comercial
521K Bo-2x  8an 20 quzlmdo a §equen0|a de troca automatica falha devido a falha
critica do inversor
IM
T ’7 Interruptor de I 1
E

. 58 emergéncia 1 44
| T (stop) 43 <Nota> » ¢Emergén
i Inversor T Comercial Normal| |,
i | 30
Fonte de OPX E- ?r?m) \ 88X
energia /30
comercia I
i | OPX

' 52-1X 52-2X THR
|
i' 88 52-2
i [ 0Px 43X 52-1 52-2 a8
Comando de operacéo - . - .
Operag&o com inversor Operag&o com energia comercial

B Cancelar alarme PG — PG-CCL (Dado do codigo de fungao = 77)

Quando este comando terminal esta ligado (ON), o alarme de quebra de fios PG ¢ ignorado. Utilize este comando de terminal quando se
troca os fios PG por motores mudanga de comutacdo, por exemplo, para impedir que seja detectado como quebra de fio PG.

B Operagao para a frente — FWD (Dado do cédigo de fungao = 98)
Ligar (ON) este comando do terminal liga o motor no sentido para a frente; desliga-lo (OFF) o desacelera até parar.

s
“Di@  Egte comando do terminal pode ser atribuido apenas por E98 ou E99.

B Operacgao reversa — REV (Dado do codigo de fungéo = 99)

Ligar (ON) este comando do terminal liga o motor no sentido reverso (ré); desliga-lo (OFF) o desacelera até parar.

.(‘:‘-.--_—

CDi@  Egte comando do terminal pode ser atribuido apenas por E98 ou E99.
E10 a E15 Tempo de Aceleragao 2 a 4, Tempo de Desaceleragao 2 a 4 (Consulte F07.)
E16, E17 Limitador de Torque 2-1, 2-2 (Consulte F40.)
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E20 a E23 Funcao [Y1] a [Y4] do Terminal
E24, E27 Fungéao [Y5A/C] e [30A/B/C] do Terminal (Saida de relé)

E20 até E24 e E27 atribuem sinais de saida (listados na pagina seguinte) para terminais de saida programaveis de uso geral [Y1], [Y2],
[Y3], [Y4], [Y5A/C] e [30A/B/C].

Estes codigos de funcdo também podem mudar o sistema de logica entre normal e negativo para definir como o inversor interpreta o
estado de cada terminal ON ou OFF. A configuragdo padrao de fabrica ¢ o sistema de 16gica normal “Ativo ON.”

Terminais [Y1], [Y2], [Y3] e [Y4] sdo saidas do transistor e os terminais [Y5A/C] e [30A/B/C] sdo saidas de relé. Na logica normal, se
ocorrer um alarme, o relé sera energizado para que [30A] e [30C] sejam fechados, e [30B] e [30C] abertos. Na logica negativa, o relé sera
desenergizado para que [30A] e [30C] serdo abertos, e [30B] e [30C] fechados. Isto pode ser 1til para a implementagao de sistemas de
energia a prova de falhas.

s

e  Quando uma logica negativa é empregada, todos os sinais de saida estdo ativos (por exemplo, um alarme seria
reconhecido), enquanto o inversor esta desligado (OFF). Para evitar causar mau funcionamento do sistema por
isso, entrelace estes sinais para manté-los ligados (ON) usando uma fonte de alimentagdo externa. Além disso, a
validade destes sinais de saida nao ¢ garantida por cerca de 1,5 segundos (para 40 HP ou abaixo) ou 3 segundos
(para 50 HP ou acima) apos ligar (ON) o sistema, entdo introduza um mecanismo que os mascare durante o
periodo transitorio.

s

e  Terminais [Y5A/C] e [30A/B/C] usam contatos mecanicos que ndo podem ficar sob frequente mudanga ON/OFF.
Onde frequentes mudangasON/OFF sao antecipadas (por exemplo, limitando a corrente usando sinais submetidos
ao limite de controle da saida do inversor, como a mudanga para linha de energia comercial ou de partida direta
on-line), use saidas de transistores [Y1], [Y2] [Y3] e [Y4] em seu lugar.

A vida 1til de um relé ¢ de aproximadamente 200,000 vezes, se mudar de ON para OFF em intervalos de um
segundo.

A tabela abaixo lista fungdes que podem ser atribuidas aos terminais [Y1], [Y2], [Y3], [Y4], [Y5A/C] e [30A/B/C]. As descrigdes sao,
em principio, dispostas em ordem numérica dos dados atribuidos. No entanto, os sinais altamente relevantes sdo descritos coletivamente
onde um deles aparece pela primeira vez. Consulte os codigos de fungéo ou sinais na coluna “Caédigos de fungdes/sinais (dados)
relacionados”, se houver.

O FRENIC-MEGA funciona sob “controle V/f”, “controle dindmico de torque vetorial”, “controle V/f com sensor de velocidade”,
“controle dindmico de torque vetorial com sensor de velocidade”, “controle vetorial sem sensor de velocidade” ou “controle vetorial com
sensor de velocidade”. Alguns sinais de saida atribuidos aplicam-se exclusivamente ao controle de unidade especifica, o que ¢ indicado

pelas letras S (Aplicavel) e N (Néo aplicavel) na coluna “Controle de unidade” da tabela apresentada abaixo. (Consulte a pagina 5-2.)

Explicagdes de cada fungao sdo dadas em sistema de l6gica normal “AtivoON.”

Dados gi:;slgo de Controle de acionamento Codigos de
. Fungdes atribuidas Simbolo se co Controle fungao/sinais
Ativo . PG (dados)
ON Ativo OFF Vit vie | ™ m de relacionados
PG PG torque
0 1000 Inversor em funcionamento RUN S S S S S -
1 1001 Sinal de frequéncia (velocidade) de chegada FAR S S S S N E30
2 1002 Frequéncia (velocidade) detectada FDT S N S S S E31, E32
3 1003 Subtenséo detectada (Inversor parado) LU S S S S S —
4 1004 Polaridade de torque detectado B/D S S S S S -
5 1005 Limite de saida do inversor 10L S S S S S -
6 1006 Reini;io automatico apds queda momenténea de IPE S S S S S Fl4
energia
7 1007 Aviso prévio de sobrecarga do motor oL S S S S S E34,F10, F12
8 1008 Operagdo do teclado habilitada KP S S S S S -
10 1010 Inversor pronto para funcionar RDY S S S S S -
Alternar a fonte de acionamento do motor entre
11 - energia comercial ¢ a saida do inversor (Para MC na Sw8s S S N N N
linha comercial) i EO0l a BO7
Alternar a fonte de acionamento do motor entre = ISW50 (40)
12 - energia gomercial e a saida do inversor (para o lado SW52-2 S S N N N ISWE0 (41)
secundario) 122
Alternar a fonte de acionamento do motor entre
13 - energia comercial e a saida do inversor (para o lado SW52-1 S S N N N
primario)
15 1015 Se.lec,iL?m fungdo do terminal AX(Para MC no lado AX S S S S S _
primario)
22 1022 Limite da saida do inversor com atraso 10L.2 S N S S S 10L (5)
25 1025 Ventilador de refrigeragdo em funcionamento FAN S N S S S H06
26 1026 Reinicio automatico TRY S S N S S HO04. HO5
27 1027 DO Universal U-DO S S S S S -
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Dados do Co~d igo de Controle de unidade Codigos de
fungdo y o ; fungao/sinais
Ativo Ativo Fungdes atribuidas Simbolo PG | %€ co Control (dados)
ON OFF Vit vt | & m cde relacionados
PG | PG torque
28 1028 Aviso prévip do dissipador de calor de OH S S S S S B
superaquecimento
(Consulte o
manual de
29 1029 Sincronizagdo completa Sy N S N S N instrugdes do
Cartdo de
Interface PG)
30 1030 Alarme de vida util LIFE S S S S S (Vide segdo 7.3)
31 1031 Frequéncia (velocidade) detectada 2 FDT2 S S S S S E32, E36
33 1033 Perda de referéncia detectada REFOFF S S S S S E65
35 1035 Saida do inversor ligada RUN2 S N S S S RUN (0)
36 1036 Controle de prevencao de sobrecarga OLP S N S S N H70
37 1037 Corrente detectada ID S N S S S
38 1038 Corrente detectada 2 1D2 S N S S S E34, E35, E37,
39 1039 Corrente detectada 3 ID3 S S S S S E38, E55, ES6
41 1041 Baixa corrente detectada IDL S S S S S
42 1042 Alarme PID PID-ALM S S S S N J11alJi3
43 1043 Sob controlePID PID-CTL S S S S N JO1
44 1044 Motor parado devido avazdo lenta sob PID-STP S S S S N 08, 709
controlePID
45 1045 Baixo torque de saida detectado U-TL S S S S S o)
46 1046 Torque detectado 1 TD1 S S S S S E78 a E81 Q
47 1047 Torque detectado 2 TD2 S S S S S T
48 1048 Motor 1 selecionado SWM1 S S S S S 3]
49 1049 Motor 2 selecionado SWM2 S S S S S
50 1050 Motor 3 selecionado SWM3 S S S S S A42.b42. 142 o
51 1051 Motor 4 selecionado SWM4 S S S S S e}
52 1052 Operagao para frente FRUM S S S S S - =)
53 1053 Operagao reversa RRUN S S S S S - 8
54 1054 Em operagio remota RMT s | s | s |s S g?gf)secao 8
56 1056 Sobrgaquecimento do motor detectado por THM S S S S S H26, H27 :
termistor %
57 1057 Sinal de freio BRKS S S S S N J68 aJ72 re)
58 1058 Frequéncia (velocidade) detectada 3 FDT3 S S S S S E32, E54 B’
59 1059 Quebra de fio do terminal [C1] C1OFF S S S S S -
70 1070 Velocidade valida DNZS N S S S S F25, F38
71 1071 Acordo de velocidade DSAG S N S S N d21, d22
72 1072 Sinal de frequéncia (velocidade) de chegada 3 FAR3 S S S S N E30
76 1076 Erro PG detectado PG-ERR N S S S N d21 a d23
82 1082 Sinal de posicionamento completo PSET N N N S N J97aJ99
84 1084 Temporizador de manutengio MNT S S S S S H44, H78, H79
98 1098 Luz de alarme L-ALM S S S S S HS81, H§2
99 1099 Saida de alarme (para qualquer alarme) ALM S S S S S -
101 1101 Habilitar falha no circuito detectada DECF S S S S S -
102 1102 Habilitar entrada OFF ENOFF S S S S S -
105 1105 Transistor de frenagem quebrado DBAL S S S S S H98
111 1111 Sinal de saida logicacustomizavell CLO1 S S S S S
112 1112 Sinal de saida logicacustomizavel2 CLO2 S S S S S
113 1113 Sinal de saida l6gicacustomizavel3 CLO3 S S S S S 317;82 u7s, U8l
114 1114 Sinal de saida logicacustomizavel4 CLO4 S S S S S
115 1115 Sinal de saida l6gicacustomizavel5 CLO5 S S S S S
"= Qualquer comando de légica negativa (Ativo OFF) nao pode ser atribuido as fungdes marcadas com “—" na coluna

“Ativo OFF”.
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W Inversor em operagédo--RUN(Dado do cédigo de fungao = 0)
Saida do inversor ligada--RUN2 (Dado do codigo de fungdo = 35)
Estes sinais de saida dizem ao equipamento externo que o inversor esta funcionando em uma frequéncia de inicio ou superior.

Se atribuidos em logica negativa (Ativo OFF), estes sinais podem ser usados para dizer ao estado “Inversor sendo interrompido.”

Sinal de saida Fungdo basica Observacdes

Se desliga (OFF)mesmo durante
frenagem CC ou prevengdo de
condensagio.

RUN Estes sinais se ligam (ON) quando o inversor esta em execugao.
Sob o controle V/f:

Estes sinais se se ligam (ON) se a frequéncia de saida do
inversor exceder o numero de partidas, e se desligam (OFF) se
RUN2 ela cair abaixo da frequéncia de parada. O sinal RUN também
pode ser utilizado como um sinal DNZS“Velocidade valida”.

Se liga (ON) mesmo durante a frenagem
CC, pré-excitagdo, controle de
velocidade zero, ou prevencéo de
condensagio.

Sob controle vetorial, tanto RUN como RUNZ2 se ligam (ON) quando o controle de velocidade zero ou a fungdo “travar comando servo”
esta ativada.

B Subtensao detectada (Inversor parado) --LU (Dado do cédigo de fungao = 3)

Este sinal de saida se liga (ON) quando a tensdo do barramento do ligagcdo CC do inversor cair abaixo do nivel de subtenséo especificado,
e se apaga quando a tensdo ultrapassa o nivel.

Este sinal ¢ ativado (ON)também quando a func¢do de protegdo de subtensdo ¢ ativada de modo que o motor estd em um estado de
parada anormal (por exemplo, desarmado).

Quando este sinal ¢ ativado (ON), um comando de operagao sera desativado se for dado.

B Polaridade de torque detectada —B/D (Dado do cddigo de fungao = 4)

O inversor emite o sinal de polaridade de condug@o ou frenagem a esta saida digital julgando do torque calculado internamente ou
um comando de torque. Este sinal se desliga (OFF) quando o torque detectado é de acionamento, e se liga (ON) quando ele é de
frenagem.

B Limite para saida do inversor—-IOL (Dado do cédigo de fungéo = 5)
Limite para saida do inversor com atraso — IOL2(Dado do codigo de fungéo = 22)

O sinal de saida IOL se liga (ON) quando o inversor esta limitando a frequéncia de saida ativando qualquer das seguintes agoes (largura
minima do sinal de saida: 100 ms). O sinal de saida IOL2se liga (ON) quando qualquer uma das seguintes operacdes de limitacao de
saida continua por 20 ms ou mais.

» Limitagdo de torque (F40, F41, E16 e E17, Valor maximo interno)
« Limitagao de corrente por software (F43 e F44)
« Limitag8o instantdnea de sobrecorrente por hardware (H12 = 1)

* Desaceleragao automatica (controle antirregenerativo) (H69)

 Not , . . o A . .
(Jot Quando o sinal IOL ¢ ligado (ON), isso pode significar que a frequéncia de saida pode ter desviado da frequéncia

especificada pelo comando de frequéncia por causa desta funcéo de limitagéo.

B Operacéo do teclado habilitada -- KP (Dado do cédigo de fungédo = 8)
Este sinal de saida se liga (ON) quando o teclado ¢ especificado como uma fonte de comando de execugéo.

B Inversor pronto para funcionar — RDY(Dado do cédigo de fungao = 10)

Este sinal de saida se liga (ON) quando o inversor torna-se pronto para ser executado através do preenchimento de preparagio do
hardware (como o carregamento inicial dos capacitores do barramento de ligagdo CC e inicializagdo do circuito de controle) e nenhuma
fungdo de protegdo ¢ ativada.

B Seleciona funcao do terminalAX— AX(Dado do cédigo de fungéo = 15)

Em resposta a um comando de operacdo para frente FWD, este sinal de saida controla o contato magnético no da fonte de energia
comercial. Ele se liga (ON) quando o inversor recebe um comando de partida e ele se desliga (OFF) depois que o motor desacelera até
parar com um comando de parada recebido.

Este sinal se desliga (OFF)imediatamente mediante o recebimento de um comando de desaceleragao até parada ou quando ocorre um
alarme.

@ L1I/RtwLIT UVWE

T
Fonte de
energia e

Q [Y5A] (AX)

FRENIC-MEGA
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Comando de

ON
operagéo FWD

AX (52-1) ON

Preparagao para dperaqéo (pex.,
carregamento do capacitor)

Statusdo = Operando Jﬁ

inversor

Velocidade do
MO0 e

B DO universal —U-DO(Dado do cédigo de fungéo = 27)

Atribuir este sinal de saida ao terminal de saida de um inversor e conectar o terminal a um terminal de entrada digital de equipamento
periférico através do link de comunicagdo RS-485 ou do “fieldbus” permite que o inversor envie comandos para o equipamento
periférico.

O DO universal também pode ser usado como um sinal de saida independente do funcionamento do inversor.

[dPara o procedimento de acesso ao DO universal através do link ou “fieldbus” RS-485, consulte o respectivo manual de instrugdes.

B Aviso prévio do dissipador de calor de superaquecimento -- OH(Dado do cédigo de fungao = 28)

Este sinal de saida ¢ usado para emitir um aviso prévio do dissipador de calor de superaquecimento que permite que vocé tome uma agao
corretiva antes de uma parada de superaquecimento O/ realmente acontecer.

Este sinal se liga (ON) quando a temperatura do dissipador de calor excede a “temperatura de parada por superaquecimento menos 5°C
(41°F),” e se desliga (OFF) quando ele cai para a “temperatura de parada por superaquecimento menos 8°C (46°F).”

Este sinal se liga (ON) também quando o ventilador CC de circulagdo de ar interno (75 HP ou acima para séries 230 V ou 125 HP ou
acima para séries 460 V) trava.

B Sincronizagéo completa -- SY(Dado do cddigo de fungéo = 29)

Este sinal de saida se liga (ON) quando o alvo de controle entra no angulo de detec¢do de conclusdo de sincronizag@o na corrida sincrona.

Para obter detalhes sobre a operagdo sincrona, consulte o manual de instrugdes do Cartdo de Interface PG.

B Alarme de vida util -- LIFE(Dado do cédigo de fungao = 30)

Este sinal de saida se liga (ON) quando se julga que a vida til de qualquer um dos capacitores (capacitores do barramento da ligagdo CC
e capacitores eletroliticos nas placas de circuito impresso) e ventilador de refrigeracdo tenha expirado.

Este sinal deve ser usado como um guia para a substituicdo dos condensadores e ventiladores de resfriamento. Se este sinal se ligar (ON),
use o procedimento de manutengao especificado para verificar a vida 1til dessas pecgas e determinar se as pecas devem ser substituidas ou
ndo. (Consulte o Capitulo 7, Secdo 7.3 “Lista de pegas de reposi¢ao periodicas.”)

Este sinal se liga (ON) também quando o ventilador CCde circulagdo de ar interno (75 HP ou acima para séries 230 V ou 125 HP ou
acima para séries 460 V) trava.

B Sob controlePID — PID-CTL(Dado do cédigo de fungéo = 43)
Este sinal de saida se liga (ON) quando o controle PID ¢ habilitado (“Cancelar controle PID” (Hz/PID) = OFF) e um comando de
execugdo ¢ ON. (Consulte a descrigdo de JO1).

(“‘Jita Quando o controle PID ¢ habilitado, o inversor pode parar devido a parada da fungao de vazao lenta ou outros
motivos, com o sinal de PID-CTLse ativando (ON). Enquanto o sinal PID-CTL estiver ligado, o controlePID ¢
eficaz, de modo que o inversor pode abruptamente retomar a sua operagio, de acordo com o valor de feedback no
controlePID.

/A AVISO

Quando o controle PID ¢ habilitado, mesmo que o inversor pare a sua saida durante a operagdo por causa de sinais de sensores ou
outros motivos, a operagdo sera retomada automaticamente. Projete seu aparelho de forma que a seguranca seja garantida, mesmo
em tais casos.

Caso contrario, um acidente pode ocorrer.
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W Operagéo para frente -- FRUN(Dado do cdédigo de funcao = 52)
Operacéo reversa -- RRUN(Dado do cddigo de fungéo = 53)

Sinal de saida Dado associado Operagdo para frente Operagao reversa Inversor parado
FRUN 52 ON OFF OFF
RRUN 53 OFF ON OFF

B Em operagéo remota -- RMT(Dado do cédigo de fungao = 54)
Este sinal de saida se liga (ON) quando o inversor muda do modo local para o remoto.

[ Para informagdes sobre como mudar entre os modos local e remoto, consulte o Capitulo 4, Se¢do 4.2.2 “Modos remoto ¢ local.”

B Velocidade valida -- DNZS(Dado do cédigo de fungéo = 70)

Este sinal de saida se liga (ON) quando a velocidade de referéncia ou a detectada excede a frequéncia de parada especificada pelo codigo
de funcdo F25. Ele se desliga (OFF) quando a velocidade for inferior a frequéncia de parada por100 ms ou mais.

Sob o controle vetorial com sensor de velocidade, F38 muda o critério de decisio entre a velocidade de referéncia e a detectada. Sob o

controle vetorial sem sensor de velocidade, a velocidade de referéncia ¢ utilizada como critério de decisdo. (L Consulte as descrigdes de
F25 e F38.)

Velocidade de referéncia/detectada
(especificada por F38)

Frequéncia de parada

(F25) /

Velocidade valida <P

Al e A IR RS TTLV]

B Saida do alarme (para qualquer alarme) -- ALM(Dado do cédigo de fungao = 99)

Este sinal de saida se liga (ON) se alguma das fungdes de protecdo ¢ ativada e o inversor entra em modo de alarme.

B Habilitar falha no circuito detectada -- DECF(Dado do cddigo de fungédo = 101)

Este sinal de saida se liga (ON) quando o inversor detecta uma falha do circuito ativador.

(Consulte o Capitulo 6 “Resolug@o de Problemas”).

B Habilitar entrada desliado (OFF) — EN OFF(Dado do cédigo de fungéo = 102)
Este sinal de saida se liga (ON) quando a entrada do terminal [EN] se desliga (OFF).

B Transistor de frenagem quebrado — DBAL(Dado do cédigo de fungdo = 105)

Se o inversor detectar uma ruptura do transistor de frenagem, emite o alarme do transistor de frenagem (dbA4) e também o sinal DBAL. A
deteccdo de transistor de frenagem quebrado pode ser cancelada por H98. (40 HP ou abaixo)

(LX) Consulte a descrigdo de HI8).

( Nota . . . . .
“~—_ " Ruptura do transistor de frenagem pode levar ao colapso secundario do resistor de frenagem e as unidades internas
do inversor. Utilize este sinal de saida DBAL para detectar operagdo anormal do transistor de frenagem embutido

e cortar a energia para o contato magnético em circuitos primarios do inversor, para a prevengao da propagagao do
dano.
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E30 Chegada de frequéncia (Largura de Histerese)

E30 especifica o nivel de detecgdo (largura de histerese) para o “Sinal de chegada de frequéncia (velocidade)”FAR e o “Sinal de chegada

de frequéncia (velocidade) 3”’FAR3.

Dado atribuido ao

Sinal de saida terminal de saida

Condigéo de operagdo 1

Condigdo de operagdo 2

Sinal de chegada
de frequéncia
(velocidade)
FAR

Sinal de chegada
de frequéncia
(velocidade) 3
FAR3

72

Ambos os sinais se se ligam (ON)
quando a diferenca entre a
frequéncia de saida (velocidade
estimada/ detectada) e a frequéncia
de referéncia (velocidade de
referéncia) entra na largura de
histerese da chegada de frequéncia
especificada por E30.

FAR sempre se desliga (OFF) quando o
comando de operacéo ¢ desligado(OFF) ou
a velocidade de referéncia ¢é “0”.

Quando o comando de operagdo ¢
desligado (OFF), o inversor considera a
velocidade de referéncia como “0”, assim
FAR3se liga (ON) enquanto a frequéncia
de saida (velocidade estimada/ detectada)
estiver dentro da faixa de “0 + a largura de

histerese da chegada de frequéncia
especificada por E30.”

- Faixa de ajuste de dados: 0,0 a 10,0 (Hz)

Os tempos de operagdo de cada um dos sinais sdo mostrados abaixo.

Frequéncia/Velocidade Largura de histerese da g‘?
chegada de frequéncia b ]
Frequéncia de -
referéncia L o
Frequéncia de
saida Velocidade de referéncia = 0
N Largura de histerese da
} chegada de frequéncia

Comando de operagdo
| ON |

FAR ON
FAR3 ON ON I ON

(2]
(o)
=)
[}
o}
(7]
o
m
T
c
Z
<
>
o

E31, E32 Detecgao de frequéncia (Nivel e Largura de Histerese) E36, E54 (Detecgo de Frequéncia2 e 3

(Nivel))

Quando a frequéncia de saida (velocidade estimada/ detectada) excede o nivel de detecg@o de frequéncia especificada por E31, o*“Sinal
detectado de frequéncia (velocidade)”se liga (ON); quando ela cai abaixo do “nivel de detecgdo de frequéncia menos a largura de
histerese especificada por E32”, ele se desliga (OFF).

As trés configuragdes a seguir estdo disponivelis.

Dado atribuido Nivel de operagao Largura de histerese
Sinal de saida ao tern?lnal de Faixa: 0,0 a 500,0 Hz Faixa: 0,0 a 500,0
saida Hz
Sinal de frequéncia 5 E31
(velocidade) detectado FDT
Sinal de frequéncia
(velocidade) detectado 2 31 E36 E32
FDT2
Sinal de frequéncia
(velocidade) detectado 3 58 E54
FDT3

Frequéncia de saida
Frequéncia de referéncia

f . Nivel de detecgéo (E31, E36, E54)
t Largura de histerese (E32)

_Nivel de liberagao

\ Tempo

FDT/FDT2/FDT3 ON |

Tempo
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E34, E35 Aviso prévio de sobrecarga/Detecgao de corrente (Nivel e temporizador)

E37, F38 (Detecgao de corrente 2/Detecgado de corrente baixa (Nivel e temporizador))
E55, E56 (Detecgéo de corrente 3 (Nivel e temporizador))

Os codigos de fungdo a seguir determinam o nivel de detecg@o e tempo para os sinais de saida “Aviso prévio de sobrecarga do motor”
OL, “Corrente detectada” ID, Corrente detectada 2” 1D2, “Corrente detectada 3” ID3, e “corrente baixa detectada” IDL.

Nivel de . Caracteristicas do Constante de
Valores ~ Temporizador -
. , o operagio motor tempo térmica
Sinal de Saida atribuidos ao Faixa: Voi Faixa- 052 75.0
terminal de saida axa: veja Faixa:0,01 a 600,00 s Faixa: Veja abaixo axa: Uoa i,
abaixo min.
OL 7 E34 - F10 F12
1D 37 E34 E35
1D2 38 E37 E38 ) )
1D3 39 ES5 E56
IDL 41 E37 E38

-Alcance de ajuste de valores
Nivel de Operacdo: 0,00 (desabilitado), 1 a 200% da corrente nominal do inversor.
Caracteristicas do motor 1: Habilitado (Para um motor para uso geral com ventilador de refrigeragdo acoplado ao eixo do motor)

2: Habilitado (para um motor acionado por inversor, motor sem ventilagdo ou motor com ventilador de
refrigeracdo energizado separadamente)
B Aviso prévio de sobrecarga do motor — OL

O sinal OL ¢ utilizado para detectar um sintoma de uma condigdo de sobrecarga (codigo de alarme OL 1) do motor, para que o usuario
tome a ag@o apropriada antes que o alarme realmente seja acionado.

O sinal OL ¢ ligado quando a corrente de saida do inversor excede o nivel especificado por E34. Em casos tipicos, ajuste os dados de E34
para 80% a 90% em relagdo aos dados de F11 (protegdo eletronica de sobrecarga térmica do motor 1, nivel de detecgdo de sobrecarga).

Especifique também as caracteristicas térmicas do motor com F10 (Selecionar as caracteristicas do motor) e F12 (Constante de tempo
térmica).

W Corrente detectada, corrente detectada 2 e corrente detectada 3 - ID, ID2 e ID3

Quando a corrente de saida do inversor exceder o nivel especificado por E34, E37 ou ES5 para o periodo especificado por E35, E38 ou
ES56, o sinal respectivo, ID, ID2 ou ID3 ¢ ligado (ON). Quando a corrente de saida cai abaixo de 90% do nivel de operagdo nominal, o
sinal ID, ID2 ou ID3 ¢ desligado (OFF). (A duragdo minima de ativagdo ¢ de 100 ms).

Nivel x 0,9

Corrente de saida

iTemporizador i
:- -

OM
oID2ID3

B Corrente baixa detectada - IDL

Este sinal ¢ ligado quando a corrente de saida cai abaixo do nivel especificado por E37 (Detecgdo de corrente baixa, Nivel) para o
periodo especificado por E38 (Temporizador). Quando a corrente de saida excede o “nivel de detec¢do de corrente baixa, acrescido de
5% da corrente nominal do inversor”, o sinal ¢ desligado (OFF). (A duragdo minima de ativagdo ¢ de 100 ms).

Corrente de saida
Nivel + 5%
Nivel

——

‘.T emporizador

——

oL : ON

5-97



E36 Detecgao de Frequéncia 2 (Consulte E31)

E37,E38 Detecgao de corrente 2/ Detecgdo de corrente baixa (Nivel e Temporizador) (Consulte E34)

E40, E41 Coeficientes de exibicao doPID Ae B

Estes codigos de fungao especificam a coeficientes de exibigdo do PID A e B para converter um comando PID (comando de processo ou
comando de posi¢do do dangarino) e seu feedback em quantidades fisicas mnemonicas para exibigao.

- Alcance de ajuste de valores: -999 a 0,00-9990 para coeficientes de exibicdo A e B do PID

B Exibicdo dos coeficientes do comando do processo PID e seu feedback (JO1 = 1 ou 2)

O E40 especifica o coeficiente A que determina o valor de exibi¢do em 100% do comando do processo PID ou o seu feedback e E41
especifica o coeficiente B que determina o valor de exibi¢do em 0%.

O valor exibido ¢ determinado da seguinte forma:

Valor exibido = (comando do processo PID ou o seu feedback (%)) / 100 x (coeficientes de exibicdo A - B) + B

Valor exibido

Coeficiente de
exibicdo do PID A
(E40)

Coeficiente de
exibicdo do PIB D

(E41) Comando do processo
- .. PID/Feedback do PID
0% 100%.

Exemplo:

Mantendo a pressao em torno de 16 kPa (tensdo do sensor: 3,13 V), enquanto o sensor de pressao pode detectar 0 a 30 kPa ao longo da
faixa de tensdo de saidade 1 a5 V:

Escolha o terminal [12] como um terminal de feedback e ajuste o ganho para 200% de forma que 5 V correspondam a 100%.

As configuragdes a seguir de E40 e E41 permitem monitorar ou especificar os dados do comando do processo PID e seu feedback no
teclado como pressao.

Coeficiente de exibi¢ao do PID A (E40) = 30,0 determina o valor de exibigdo em 100% do comando do processo PID ou o seu feedback.
Coeficiente de exibi¢ao do PID B (E41) = -7,5 determina o valor de exibi¢do em 0% do comando do processo PID ou o seu feedback.

Para regular a pressdo para 16 kPa no teclado, ajuste o valor para 16,0.
Valor exibido

Coeficiente de

eXibiGAO O PID A | == smmrmmmmmmesseannaney

E40=30,0

UG fommrememenennes .
kPa :

Comando do processo
PID/Feedback do PID

Coeficiente de [ 20% ! m?““
exibigio do PIDB | ¥ 313V SV
E41=75
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B Coeficientes de exibicdo do comando de posigdo do dancarino do PID e o seu feedback (J01 = 3)

Sob o controle do dangarino do PID, o comando PID e seu feedback operam dentro da faixa de + 100%, por isso especifique o valor em

100% do comando de posi¢do do dangarino do PID ou o seu feedback como coeficiente A com o codigo de fungdo E40 e o valor em -
100% como coeficiente B com o codigo de fungdo E41.

Valor exibido

Coeficiente de exibi¢do do PID
A 1

b

| Coeficiente de exibi¢do do PID B

Comando de posigao do

. = dangarino do PID /Feedback doj
100% 0% 100%  op ¥

Se a saida do sensor for unipolar, o controle do dangarino do PID opera dentro da faixa de 0 a +100%, de forma que especifica
virtualmente o valor em -100% como coeficiente B.

Ou seja, suponha que “b” = “valor de exibi¢do em 0%”, entdo:

Coeficiente de exibicdo B=2b - A
% Para mais detalhes sobre o controle PID, consulte a descri¢do de JO1.

il Para mais detalhes sobre o método de exibi¢do do comando PID e seu feedback, consulte a descri¢ao de E43.

B Coeficiente de exibicdo para o monitor de entrada analdgica

Ao introduzir os sinais analdgicos de varios sensores, como sensores de temperatura em condicionadores de ar para o inversor, ¢ possivel
monitorar o estado dos dispositivos periféricos através da rede de comunicagdo. Usando um coeficiente de exibi¢do adequado, também é
possivel ler varios dados convertidos em dados fisicos, tais como temperatura e pressio, antes de serem exibidos.

Valor exibido

Coeficiente de
exibi¢do do PID
A (E40) !

Coeficiente de
exibicdo do PID
B (E41) ‘ Entrada analogica (terminais [12],
=[V2], [C1])
0% 100%

== Para configurar o monitor de entrada analogica, utilize os coédigos E61 a E63. Use E43 para escolher o item a ser exibido.

E42 Filtro do display de LED

O E42 especifica uma constante de tempo do filtro a ser utilizada para a exibi¢ao do estado de funcionamento monitorado, exceto o

monitor de velocidade (E43 = 0) no monitor de LED no teclado. Se o display tem variagdo instavel de forma que seja dificil ler devido a
flutuagdo de carga ou outras causas, aumente a constante de tempo do filtro.

- Alcance de ajuste de valores: 0,0 a 5,0 (s)
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E43

Monitor de LED (selegao de item)

E48 (Monitor de LED (item do monitor de velocidade))

O E43 especifica o item de status de operagdo a ser monitorado e exibido no monitor de LED.

Especificar o monitor de velocidade com E43 oferece uma opgao de formatos de monitoramento de velocidade selecionaveis com o E48

(monitor de LED).
Valor do
Item do Monitor Exemp 10. de exibicao Unidade Significado do valor exibido codlgcz de
no monitor de LED fungdo
E43
Monitor de velocidade O E48 especifica o que exibir no monitor de LED 0
Frequéncia de saida 1
(antes da compensagdo ey Hz Frequéncia de saida real (E48=0)
de deslizamento)
Frequéncia de saida 2
(ap6s compensacgao de s 00 Hz Frequéncia de saida real (E48=1)
deslizamento)
Frequéncia de 5 A A . _
referéncia snor Hz Frequéncia de referéncia especificada (E48=2)
Velocidade do motor TS50 r/min Frequéncia de saida (HZ)X% (E48 =3)
zgilngldade do eixo da 00 r/min Frequéncia de saida (Hz)xE50 (E48=4)
Velocidade linear 00 m/min Frequéncia de saida (Hz)xE50 (E48 =5)
Velocidade de exibi¢ao o Frequéncia de saida  x 100 _
(%) S00 /0 frequéncia maxima (E48=7)
Corrente de saida P 7Y A Corrente de saida do inversor em RMS 3
Tensdo de saida =007 \'% Tensdo de saida do inversor em RMS 4
Torque calculado 50 % Torque de saida do motor em % (valor calculado) 8
Poténcia de entrada 0725 kW Poténcia de entrada para o inversor 9
Comando PID Y r¥rirk - Comando PID/ valor do feedback alterado para o 10
valor fisico virtual do objeto a ser controlado (por
exemplo: temperatura)
Valor do feedback PID 00 - Para mais detalhes, consulte os codigos de funcéo 12
E40 e E41.
. Saida do PID em % sendo a frequéncia maxima
0,
Saida PID Y174 % em 100% 14
Fator de carga do motor em % sendo a poténcia
0,
Fator de carga 57 % nominal 100% 15
Saida do motor 955 kW Saida do motor em kW 16
Uma entrada analdgica para o inversor em um
. formato adequado para a escala desejada. Consulte
Entrada anal6gica & oy . os codigos de fungdo E40 e E41 para mais 17
detalhes.
Corrente geradora de o Valor do comando da corrente de torque ou
y74 % 23
torque corrente de torque calculada
Comando de fluxo o % Valor do comando de fluxo magnético (Disponivel 24
magnético & 0 somente para o controle de vetor)
Watt-hora de entrada 00 kWh Watt-hora de entrada (kWh) 25

100
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E44

Monitor de LED (exibido quando parado)

E44 especifica quando o valor especificado (Dados = 0) ou o valor de saida (Dados =

1), sera exibido no monitor de LED do teclado

quando o inversor estiver parado. O item monitorado depende do E48 (monitor de LED, item do monitor de velocidade) ajustado

conforme mostrado abaixo.

Dados Ttem monitorado O que sera exibido quando o inversor estiver parado.
E48 E44 = 0 (valor especificado) E44 =1 (valor de saida)
Frequéncia de saida 1 Frequéncia de referéncia Frequéncia de saida 1
0 (antes da compensagdo do deslizamento) (antes da compensagao do
deslizamento)
Frequéncia de saida 2 Frequéncia de referéncia Frequéncia de saida 2
1 (ap6s compensagdo do deslizamento) (ap6s compensagio do
deslizamento)
2 Frequéncia de referéncia Frequéncia de referéncia Frequéncia de referéncia
3 Velocidade do motor Velocidade de referéncia do Velocidade do motor
motor
4 Velocidade do eixo de carga Velocidade de referéncia do eixo Velocidade do eixo de
de carga carga
5 Velocidade linear Velocidade de referéncia linear Velocidade linear
7 Velocidade exibida Velocidade de referéncia exibida Velocidade exibida

E45

Monitor de LCD (selegao de item)

O E45 especifica o modo de exibi¢do do monitor LCD a ser usado quando o inversor estd operando.

Dados do E45 Fungéo
0 Status da execugfo, dire¢do de giro e guia de operagio
1 Graficos de barras da frequéncia de saida, corrente e torque calculado
Exemplo do display quando E45 = 0 (durante a operagio)
Indicadores do monitor de LED
Status da execugdo imn mimin kW X10 minsec FID - . B
- G, SN S SN A — - Sentido de Rotagéo
- s s - .
N FWD
. . PRG MENU
Guia de operagdo =
LED SHIFT

- - - - - -
FWD REV STOP REM LOC COMM

L

JOG HAND

Indicadores do status de execugéo

e fonte de operagao

Exemplo do display quando E45 =1 (durante a operagao)

" '-'I'I?'II'I m';nl' I-c'W x_m min sec F"F;

Gréfico de barras

:-x:: A
0%
Fout - lout -TRQ

I S N

& & & - & & & -
FWD REV STOP REM LOC COMM JOG HAND

Valores de fundo de escala nos graficos de barras

Item exibido

Fundo de escala

Frequéncia de saida

Frequéncia maxima

Corrente de saida

Corrente nominal do inversor x 200%

Torque calculado

Torque nominal do motor x 200%
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E46 Monitor de LCD (Selegao de idiomas)

O E46 especifica o idioma do display no teclado (TP-G1W-J1) conforme abaixo:

Valores de E46 Idioma
0 Japonés
1 Inglés
2 Alemao
3 Francés
4 Espanhol
5 Italiano
E47 Monitor de LCD (controle do contraste)
O E47 ajusta o contraste do monitor de LCD no teclado conforme abaixo:
Dados para E47 o, 1, 2, 3 4 5 6, 7, 8 9, 10
Contraste Baixo <« » Alto
E48 Monitor de LED  (item do monitor de velocidade) (consulte E43)
E50 Coeficiente do indicador de velocidade

E50 especifica o coeficiente que é usado quando a velocidade do eixo de carga ou velocidade linear ¢ exibida no monitor de LED.
(Consulte a descrigao do E43).

Velocidade de carga do eixo (r/min) = (E50: Coeficiente p/ indicacdo de velocidade) x (Frequéncia de saida em Hz)

Velocidade linear (m/min) = (ES0: Coeficiente p/ indicagdo de velocidade) x (frequéncia de saida em Hz)

- Alcance de ajuste de valores: 0,01 a 200,00

E51 Coeficiente de exibigdo para os dados de entrada de watt-hora

O ES51 especifica um coeficiente de exibicao (fator de multiplicagido) para exibir os dados de entrada de watt-hora (5_10) em uma parte
da informagao de manutengao no teclado.

Dados de entrada de watt-hora = coeficiente de exibigdo (Valor do ES1) x watt-hora de entrada (kWh)

- Alcance de ajuste do valor: 0,000 (cancelar / reiniciar); 0,001 a 9999

“2% Definir o valor de E51 para 0,000 limpa o watt-hora de entrada e seus dados para “0”. Depois de limpar,
certifique-se de restaurar o valor de ES1 para o valor anterior; caso contrario, os dados de entrada de watt-hora nao
serdo acumulados.

E52 Teclado (modo de exibigado do menu)

O ES52 oferece a possibilidade de trés modos de exibicdo do menu para o teclado remoto TP-E1U (opcional) conforme listado abaixo.

Dados do ES2 Modo de exibi¢do do menu

Menus a serem exibidos

0

Modo de edigdo do codigo de funcdo

Menus #0,#1 e #7

1

Modo de verificagao do cédigo de
funcdo

Menus #2 e #7

2

Modo de menu completo

Menus #0 até #7
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Os menus dis

poniveis no teclado remoto TP-E1U estdo descritos abaixo:

Menu# Menu ganDO Eigosrtri? Fungdes principais
WA P Exibe somente os codigos de func¢io basicos para
0 Ajuste répido ame personalizar a operaqi(% do inversgi)r. b
I Coadigos F (fungdes
— fundamentais)
- Cadigos E (fungdes dos
re— terminais de extensio)
- Cadigos C (fungodes de
R controle)
1P C(’)diNgos P (codigos de
— fun¢@o do motor 1)
Codigos H (fungodes de
o alto desempenho)
) Codigos A (codigos de
A fungdo do motor 2) Selecionar cada um destes
1 “Configuracgdes dos 18 Cadigos b (codigos de codigos de fungdo permite
dados” — fun¢@o do motor 3) que os seus dados sejam
o Coédigos r (codigos de mostrados/modificados
LK fung¢do do motor 4)
Cadigos J (fungdes de
il aplicacdo 1)
e Codigos d (fungdes de
e aplicagdo 2)
Cadigos U (fungodes de
iy aplicacdo 3)
, Codigos y (fungdes de
e comunicagio)
Cadigos o (fungio
g opcional)
“Verificagio de Exibe apenas c.(')digos de fungdo que foram alterados do
2 . Pl 7 padrdo de fabrica. Pode-se fazer referéncia ou mudar os
dados A <
dados destes codigos de fungdo.
3 “Monitoramento do 2 5E Exibe a informagao de execugdo necessaria para
acionamento” 7 manuten¢io ou execucdo de teste.
4 E\Iifrr;g;/?aa}g:? 10y $! 0 Exibe informagao da interface externa.
5 “Informagdo de S Exibe informag@o de manutengao incluindo tempo de
manutengdo” il execugdo cumulativo.
« ~ Exibe os quatro codigos de alarme mais recentes. Pode-se
Informagédo de - ~ ~
6 alarme” /A referir a informagdes de execugdo no momento em que o
alarme ocorreu.
7 “Copia de dados” 12y Permite l§r e'escrever dados dos coédigos de funcao, bem
como verifica-los.
E54 Deteccao de Frequéncia 3 (Nivel) (Consulte E31)
E55, E56 Detecgao de corrente 3 (nivel, temporizador) (Consulte E34)
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E61 a E63 Fungao estendida do terminal [12]
Funcgao estendida do terminal [C1]

Fungao estendida do terminal [V2]

E61, E62 e E63 determinam as fungdes dos terminais [12], [C1] e [V2], respectivamente.

Nao ha necessidade de configurar estes terminais se eles nao serdo usados como fontes de comando de frequéncia.

Dados de Entrada atribuida a [12], e
E61, E62 ou [C1]e[V2] Descrigao
E63
0 Nenhuma -
Comando de frequéncia Entrada da frequéncia auxiliar a ser adicionada a frequéncia de
1 auxiliar 1 referéncia dada pelo comando de frequéncia 1 (FO1). Isto ndo é
adicionado a nenhuma outra frequéncia de referéncia dada pelo
comando de frequéncia 2 e comandos de multifrequéncia, etc.
Comando de frequéncia Entrada de frequéncia auxiliar a ser adicionada a todas as frequéncias
2 auxiliar 2 de referéncia dadas pelo comando de frequéncia 1, comando de
frequéncia 2, comandos de multifrequéncia, etc.
3 Comando PID 1 Fontes de comando, tais como temperatura e pressao, sob o controle
PID. E também necessario configurar o codigo de funcao J02.
5 Valor do feedback do PID Valores de feedback, tais como temperatura e pressdo sob o controle
PID.
Ajuste da relagdo de Usado para multiplicar o valor do comando da frequéncia final por Q
6 transmissdo este valor para uso no controle de velocidade linear constante, por T
meio do calculo do didmetro do bobinador ou pela operagao 13,
utilizando o fator de transmissdo com inversores multiplos.
7 Limite analégico de torque A Usado quando entradas analdgicas sao utilizadas como limitadoras de o
torque (=21 Consulte F40 (Limitador de torque 1-1)). (o)
- P PO o T — o
8 Limite analdgico de torque B Usado qlffmdo entradas analdgicas sdo utilizadas como limitadoras de )
torque ( ==/ Consulte F40 (Limitador de torque 1-1)). 8
10 Comando de torque Entradas analogicas a serem usadas como comandos de torque sob o
controle de torque (52! Consulte H18 (Controle de Torque)). m
Comando da corrente de Entradas analdgicas a serem usadas como comandos da corrente de c
11 torque torque sob controle do torque (-1 Consulte H18 (Controle de -
Torque)). B’
Monitor de entrada do sinal Ao inserir sinais analogicos de varios sensores, tais como sensores de
analogico temperatura em ar condicionados para o inversor, ¢ possivel
monitorar o estado dos dispositivos externos por meio de links de
20 comunicagao.
Usando um coeficiente de exibi¢ao apropriado, ¢ possivel obter
dados diversos a serem convertidos em dados fisicos como
temperatura e pressdo antes de serem exibidos.
(‘fl'ma . . - <
= Se estes terminais foram ajustados de modo a terem os mesmos valores, a prioridade de operagdo ¢ dada na
seguinte ordem: E61 > E62 > E63
E64 Gravando a frequéncia de referéncia digital
Céd. E

M ~ . Py . . - . . LA re)
O E64 especifica como gravar a frequéncia de referéncia especificada em formatos digitais por meio das teclas > / % no teclado

conforme mostrado abaixo:

Dados de E64 Fungdo

0 Gravag@o automatica quando a alimentacgdo de energia ¢ desligada (OFF).
A frequéncia de referéncia sera automaticamente gravada quando a energia principal for desligada
(OFF). Da proxima vez em que for ligada, ¢ considerada a frequéncia de referéncia no momento em que
a energia foi desligada anteriormente.

Gravar pressionando a tecla =% .
Ao pressionar a tecla =g frequéncia de referéncia é gravada. Se a alimentagdo de controle for
desligada (OFF) sem pressionar a tecla & , os dados serdo perdidos. Da proxima vez em que for ligado

(ON), o inversor usa a frequéncia de referéncia gravada da tltima vez em que a tecla “* foi
pressionada.

5-104



E65 Detecgao de perda da referéncia (frequéncia de execugao continua)

Quando o comando analdgico de frequéncia (configurado através do terminal [12], [C1], ou [V2]) cai abaixo de 10% da frequéncia de
referéncia dentro de 400 ms, o inversor presume que o cabo de comando analdgico de frequéncia se partiu ¢ continua a operar na

frequéncia determinada pela razdo especificada por E65 para a frequéncia de referéncia. = Consulte E20 a E24 ¢ E27 (Dados = 33).

Quando o nivel do comando de frequéncia (em tensdo ou corrente) retorna para um nivel mais elevado do que o especificado pelo E65, o
inversor presume que o cabo partido foi consertado e continua a funcionar seguindo o comando de frequéncia.

400 ms

1

Mx =
Comando de frequéncia pela T .
entrada analdgica
NEE e e gl e —————
Perda de referéncia detectada i
REF OFF ON

Comando de frequéncia pré-definida

Comando de frequéncia |
interno

No diagrama acima, f1 é o nivel de comando analdgico de frequéncia amostrado em qualquer dado momento. A amostragem ¢é repetida
em intervalos regulares para monitorar continuamente a ligagdo dos cabos do comando analdgico de frequéncia.
- Alcance de ajuste de valores: 0 (Desacelera com o objetivo de parar), 20 a 120%, 999 (Desabilitado)

Prd

QD,IE Evite uma alteragao abrupta na tensdo ou na corrente no comando analogico de frequéncia. Uma mudanga abrupta
pode ser interpretada como uma ruptura do cabo.
Ajustar os dados de E65 em “999” (desabilitado) permite que o sinal REF OFF (“perda de referéncia detectada”)
seja emitido, mas ndo permite que a frequéncia de referéncia mude (o inversor ¢ executado conforme comando
analogico de frequéncia especificado).
Quando E65 =“0” ou “999”, o nivel da frequéncia de referéncia no qual o cabo danificado é reconhecido como
fixo é “fl x 0,2”.
Quando E65 = “100” (%) ou maior, o nivel da frequéncia de referéncia no qual o cabo ¢ reconhecido como fixo é
“fl1x 17
A detecgdo da perda de referéncia ndo ¢é afetada pela configuragdo do ajuste da entrada analdgica (constantes de
tempo do filtro: C33, C38 e C43).

E78,E79 Detecgao de torque 1 (nivel e temporizador)
E80, E81 Deteccao de torque 2/Detecgao de torque baixo (Nivel e temporizador)

E78 especifica o nivel de operagado e E79 especifica o temporizador para o sinal de saida TD1. E80 especifica o nivel de operacdo e ES1
especifica o temporizador para o sinal de saida TD2 ou U-TL.

. . oo Nivel de operagio Temporizador
Sinal de saida Dados atribuidos Alcance: OI; 300% Alcance: 801 a 600,00 s
TD1 46 E78 E79
TD2 47 E80 E81
U-TL 45 E80 E81
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B Torque detectado 1 — TD1, Torque detectado 2 — TD2

O sinal de saida TD1 ou TD2 ¢ ligado (ON) quando o valor do torque calculado pelo inversor ou pelo comando do inversor ou torque
excede o nivel especificado por E78 ou E80 (Detecgdo de torque (Nivel)) para o periodo especificado por E79 ou E81 (Detecgao de
torque (Temporizador)), respectivamente. O sinal ¢ desligado (OFF) quando o torque calculado cai abaixo “do nivel especificado por E78
ou E80 menos 5% do torque nominal do motor”. O minimo de durag@o ligado ¢ 100 ms.

ival-59
Torque calculado ou _/ Fe . \ Nivel-5%
comando de torque ] -
femporizador

D1, TD2 - ON

B Torque baixo de saida detectado —U-TL

Este sinal de saida ¢ ligado (ON) quando o valor do torque calculado pelo inversor ou comando de torque cai abaixo do nivel
especificado por E80 (Deteccdo de torque baixo (Nivel)) para o periodo especificado por E81 (Detecgdo de torque baixo

(Temporizador)). O sinal é desligado quando o torque calculado excede o “nivel especificado por E80, mais 5% do torque nominal do
motor”. A duracdo minima ligado ¢ 100 ms.

Torque calculado ou
comando de torque

g 'dep

Temporizador

- -

OY3NNd 3a s091a092

Na operagdo do inversor em frequéncia baixa, se ocorre um erro significativo no calculo do torque, nenhum torque baixo pode ser

detectado dentro da faixa de operagdo a menos de 20% da frequéncia basica (F04). (Neste caso, o resultado do reconhecimento antes de
entrar nesta faixa de operag@o ¢ mantida.)

O sinal U-TL desliga quando o inversor para.

Uma vez que os codigos de funcdo do motor sdo utilizados no céalculo do torque, recomenda-se que o ajuste automatico seja aplicado pelo
codigo de fungao P04 para obter uma maior precisao.

E98, E99 Funcgao do terminal (FWD)
Fungao do terminal (REV) (Consulte EO1 a EQ7).
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5.2.3 Codigos C (Fungoes de controle)

C01aCo03 Frequéncia de salto 1,2 e 3
co4 Frequéncia de salto (largura da histerese)

Estes codigos de fungdo permitem que o inversor salte sobre trés pontos diferentes na frequéncia de saida, a fim de pular a ressonancia
causada pela velocidade do motor e frequéncia natural do maquinario acionado (carga).

- Enquanto a frequéncia de referéncia é aumentada, o momento em que a frequéncia de referéncia atinge a parte inferior da banda da
frequéncia de salto, o inversor mantém a saida na frequéncia inferior. Quando a frequéncia de referéncia ultrapassa o limite superior
da banda da frequéncia de salto, a frequéncia de referéncia interna assume o valor da frequéncia de referéncia. Quando a frequéncia
de referéncia é diminuida, a situaggo é revertida.

- Quando mais do que duas bandas de frequéncia de salto se sobrepdem, o inversor considera a menor frequéncia dentro das bandas
sobrepostas como a frequéncia inferior e a maior como o limite superior. Veja a figura no canto inferior direito.

Frequéncia de referéncia Frequéncia de referéncia ,
interna interna :

Frequéncia de salto (banda) 1
1

(C04) !
- i 1
Frequéncia de salto - = 1 Bandade Frequéncia =fass = i
(banda) (C04) |I % Frequénciade salto atual desalto af— i
] salto 3 (C03) (banda) e el § Frequéncia de
Frequénciade  — -~ Hlcon g | ol | salto2(C02)
salto (banda) + | ; Frequéncia de salto 2
¥y 1
(C04) ; ? | ‘ (C02) Frequéncia de salto 1 |
) . Frequéncia de salto 1 (Co1)
cot ) 1 i 4
Frequéncia de referéncia Frequéncia de referéncia
» Frequéncias de saltos 1, 2 e 3 (C01, C02 e C03) Alcance de ajuste de valores: 0,0 a 500,0 (Hz)

Especifica o centro da banda da frequéncia de salto (configuragdo em 0,0 resulta em nenhuma banda de frequéncia de salto).

+ Largura da histerese da frequéncia de salto (C04) Alcance de ajuste de valores: 0,0 a 30,0 (Hz)

Especifica a largura da histerese da frequéncia de salto (configuragdo em 0,0 resulta em nenhuma banda de frequéncia de salto).

C05aC19 Multifrequéncia 1 a 15

B Estes cédigos de funcao especificam 15 frequéncias necessarias para acionar o motor nas frequéncias de 1 a
15.

Ligar (ON)/desligar (OFF) os comandos dos terminais SS1, SS2, SS4 e SS8 muda a frequéncia de referéncia do inversor em 15 etapas.
Para usar estes recursos, ¢ necessario atribuir SS1, SS2, SS4 e SS8 (“Selecionar multifrequéncia”) aos terminais das entradas digitais com
C05aCl19 (dados =0, 1, 2 e 3).
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W Multifrequéncia de 1 a 15 (C05 até C19)

Alcance de ajuste de valores: 0,00 a 500,00 (Hz)

A combinagfo de SS1, SS2, SS4 e SS8 e das frequéncias selecionadas sdo conforme descrito abaixo:

SS8 SS4 SS2 SS1 Comando de frequéncia selecionado
DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO Outro sem ser a multifrequéncia*®
DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO LIGADO C05 (multifrequéncia 1)
DESLIGADO DESLIGADO LIGADO DESLIGADO C06 (multifrequéncia 2)
DESLIGADO DESLIGADO LIGADO LIGADO C07 (multifrequéncia 3)
DESLIGADO LIGADO DESLIGADO DESLIGADO C08 (multifrequéncia 4)
DESLIGADO LIGADO DESLIGADO LIGADO C09 (multifrequéncia 5)
DESLIGADO LIGADO LIGADO DESLIGADO C10 (multifrequéncia 6)
DESLIGADO LIGADO LIGADO LIGADO C11 (multifrequéncia 7)

LIGADO DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO C12 (multifrequéncia 8)

LIGADO DESLIGADO DESLIGADO LIGADO C13 (multifrequéncia 9)

LIGADO DESLIGADO LIGADO DESLIGADO C14 (multifrequéncia 10)
LIGADO DESLIGADO LIGADO LIGADO C15 (multifrequéncia 11)
LIGADO LIGADO DESLIGADO DESLIGADO C16 (multifrequéncia 12)
LIGADO LIGADO DESLIGADO LIGADO C17 (multifrequéncia 13)
LIGADO LIGADO LIGADO DESLIGADO C18 (multifrequéncia 14)
LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO C19 (multifrequéncia 15)

“Outro sem ser a multifrequéncia” inclui o comando de frequéncia 1 (FO1), comando de frequéncia 2 (C30) e outras fontes de
comando exceto comandos de multifrequéncia.

B Quando habilitar o controle PID (JO1 =1, 2 ou 3)

Sob o controle PID, o comando de multifrequéncia pode ser especificado como um valor pré-configurado (3 frequéncias diferentes).
Pode também ser usado para o controle de velocidade manual mesmo se o controle PID for cancelado (Hz/PID = LIGADO (ON)) ou

para uma frequéncia de referéncia primaria sob o controle PID do dancarino.

¢ Comando PID

SS8 SS4 SS1, SS2 Comando
DESLIGADO DESLIGADO - Comando especificado por J02
DESLIGADO LIGADO - Comando de multifrequéncia por CO8

LIGADO DESLIGADO - Comando de multifrequéncia por C12
LIGADO LIGADO - Comando de multifrequéncia por C16

C08, C12 e C16 podem ser especificados em incrementos de 1 Hz. As informagdes a seguir mostram a féormula de conversdo entre o

valor de comando PID e os dados a serem especificados.

Dado a ser especificado=comando PID (%)x Frequéncia maxima (F03) + 100

Comando PID (%)= Dado a ser especificado (C08.C12.C16) x 100
Frequéncia maxima (F03)

* Comando de velocidade manual

SS8,554 SS2 SS1 Comando de frequéncia selecionado
- DESLIGADO DESLIGADO Outro sem ser a multifrequéncia
- DESLIGADO LIGADO CO05 (multifrequéncia 1)
- LIGADO DESLIGADO C06 (multifrequéncia 2)
- LIGADO LIGADO C07 (multifrequéncia 3)
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C20 Frequéncia de jogging (movimento manual) H54,H55 (tempo de aceleragao, desaceleragéo, jogging)
d09 a d13 (controle de velocidade (jogging))

Para realizar o jogging continuo ou incremental para posicionar uma pega, especifique as condigdes de jogging usando os codigos de
fungio relacionados ao jogging (C20, H54, H55 ¢ d09 a d13) previamente, deixe o inversor preparado para o jogging e acione o comando
de execugdo.

B Deixando o inversor preparado para o jogging

Ligar (ON) o comando de terminal “Pronto para o jogging” JOG (Dados dos cddigos de fungdo = 10) prepara o inversor para o jogging.

Pressionar simultaneamente as “teclas ¥ © > no Modo de Execugiio também prepara o inversor para o jogging (quando a fonte de
comando de execugdo ¢ “Teclado” (FO2 =0, 2 ou 3)). Pressionar as teclas alterna entre “pronto para o jogging” e “operagio normal”.

—_  Alternar entre o estado normal de operagdo e o estado pronto para jogging somente ¢ possivel quando o inversor

para.

B Iniciando o jogging
Manter pressionada a tecla ™= ou ) ou ligar o comando do terminal de entrada FWD ou REV inicia o jogging do motor.
P P
Ao realizar o jogging com a tecla =” ou ", o inversor faz jogging apenas quando a tecla é mantida pressionada. Ao liberar a tecla o
motor desacelera até parar.

“— Para iniciar a operagdo de jogging inserindo simultaneamente o comando JOG do terminal ¢ um comando de
execugdo (exemplo: FWD), o tempo de atraso de entrada entre os dois comandos deve estar dentro de 100 ms. Se
um comando de execugdo FWD ¢ inserido primeiramente, o inversor néo realiza o jogging do motor, mas
executa-o normalmente até a proxima entrada do JOG.

As condi¢des de jogging devem ser especificadas previamente utilizando os seguintes codigos de fung¢io.

Codigo de fungio Alcance de ajuste de valores Descrigdo
o R Frequéncia de referéncia para a operacdo
C20 Frequéncia de jogging 0,00 a 500,00 Hz de jogging
H54 Tempo de aceleragdo (jogging) 0,00 a 6000 s JTOZHQ;IF:] (z]de aceleragdo para a operagdo de
H55 Tempo de desaceleragio (jogging) 0,00 a 6000 s dT:I;;%(;i(:]f;desaceleragao para a operagao

Controle de velocidade (jogging)

do9 (filtro de comando de velocidade) 0,0025000's
410 Controle de velocidade (jogging) 0.0020.100 s Modificagdo de itens relacionados ao
(filtro de deteccdo de velocidade) ’ ’ controle de velocidade para a operagdo
a1 Controle de velocidade (jogging) 0.1 2200,0 s vezes de jogging sob o coqtrole de vetor sem /
P (ganho) com sensor de velocidade
Controle de velocidade (jogging) Para ajustes, consulte as descri¢des de
di2 I (tempo integral) 0,001 29,999s do1 a doe.
Controle de velocidade (jogging)
di3 (filtro de saida) 0,000 a 0,100s
C30 Comando de frequéncia 2 (Consulte FO1)
C31aC3b5 Configurac&o da entrada analégica para [12] (Compensacéo, ganho, constante de tempo do filtro, valor de referéncia do ganho,
polaridade)
C36aC39 Configuragdo da entrada analégica para [C1] (Compensacdo, ganho, constante de tempo do filtro, valor de referéncia do ganho)
C41 aC45 Configuracdo da entrada analégica para [V2] (Compensagdo, ganho, constante de tempo do filtro, valor de referéncia do ganho,
polaridade)

(Para detalhes sobre o comando de frequéncia, consulte FO1 (comando de frequéncia 1)).

Configurando a frequéncia de referéncia usando entrada analdgica

E possivel ajustar o ganho, a polaridade, a constante de tempo do filtro e a compensagio que sio usados nas entradas analogicas (entradas
de tensdo para os terminais [12] e [V2] e entrada de corrente para o terminal [C1]).

Itens ajustaveis das entradas analdgicas
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Terminal de Faixa de Ganho Polaridade Constante de Compensacio
entrada entrada Ganho Valor de referéncia tempo do filtro P ¢

0a+10V,-10a

[12] 10V C32 C34 C35 C33 C31

[C1] 4 a20mA C37 C39 - C38 C36
0a+10V,-10a

[V2] 410V C42 C44 C45 C43 C41

B Compensagao (C31, C36, C41) Alcance de ajuste de valores: -5,0 a +5,0 (%)

C31, C36 ou C41 configuram uma compensagao para uma entrada analdgica de tensdo/corrente. A compensacdo também se aplica aos
sinais enviados do equipamento externo.
B Constante de tempo do filtro (C33, C38, C43) Alcance de ajuste de valores: 0,00 a 5,00 (s)

C33, C38 ou C43 configuram uma constante de tempo do filtro para uma entrada analdgica de tensdo/corrente. Quanto maior for a
constante de tempo, mais lenta sera a resposta. Especifique a constante de tempo do filtro apropriada levando em consideracéo a
velocidade de resposta da maquina (carga). Se a tensdo de entrada flutuar devido a ruidos no cabo, aumente a constante de tempo.

B Polaridade (C35, C45)

C35 e C45 configuram a faixa de entrada para a tens@o de entrada analdgica.

Dados de C35 ¢ Especificagdes das entradas dos terminais
C45
0 -10a+10V
1 0 a+10V (Um componente de entrada negativo sera considerado como O VCC)
B Ganho

Frequéncia de referéncia

% | .
Ganho . /
(C32/C37/C42) Ponto X
entrada analdgica
] Valor de referéncia do ganho
(C34/C39/C44)

@ Not I o ,

“Z2% Para entrar uma tensdo analdgica bipolar (0 a £10 VCC) nos terminais [12] e [V2], ajuste os dados de C35 e C45
para “0”. Configurar os dados de C35 e C45 para “1” habilita a faixa de tensdo de 0 a +10VCC e interpreta a
entrada de polaridade negativa de 0 a -10VCC como 0V.

C50 Polarizagao (comando de frequéncia 1) (ponto de referéncia da polarizagéo) (Consulte FO1)

C51, C52 Polarizagdo (comando PID 1) (valor de polarizagdo e ponto de referéncia da polarizagéo)

Estes codigos de funcao (e os codigos de funcdo relacionados ao ganho), especificam o ganho e a polarizagdo do comando PID analdgico
1, habilitando-o para definir relacionamento arbitrario entre a entrada analdgica e os comandos PID.

A configuragdo atual ¢ a mesma de F18. Para mais detalhes, consulte F18 dado na descrigdo de FO1.

(@ Not
‘*‘«Eita Parametros relacionados ao ganho C32, C34, C37, C39, C42 e C44 sdo compartilhados pelos comandos de
frequéncia.
e  Valor de polarizagdo (C51) Alcance de ajuste de valores: -100,00 a 100,00 (%)
e  Ponto de referéncia da polarizacdo Alcance de ajuste de valores: 0,00 a 100,00 (%)
C53 Selegao de operagao normall/inversa (Comando de frequéncia 1) (Consulte E01 a E07)
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5.2.4 Codigos P (Parametros do motor 1)
O FRENIC-MEGA aciona o motor sob controle V / f, controle de vetor de torque dinAmico, controle V / f com sensor de velocidade,

controle de vetor do torque dinamico com sensor de velocidade, controle de vetor sem sensor de velocidade ou controle de vetor com
sensor de velocidade que pode ser selecionado por codigos de fungéo.

Para usar as fungdes de controle automatico integradas, como o arranque de torque automatico, monitoramento do calculo do torque,
operagdo de economia de energia automatica, limitador de torque, desaceleragdo automatica (controle antirregenerativo), velocidade atual
do motor, compensacdo de deslizamento, controle de vetor do torque, controle de queda e parada por sobrecarga, é necessario construir
um modelo de motor no inversor especificando os codigos de funcdo adequados do motor, incluindo a poténcia do motor e corrente
nominal.

O FRENIC-MEGA fornece pardmetros do motor integrados para motores especificados em HP. Para utilizar estes motores, ¢ suficiente
especificar parametros do motor para P99 (Selegdao do Motor 1). Se o cabeamento entre o inversor e o motor for longo (em geral, 66 pés
(20 m) ou mais) ou um reator esta inserido entre o motor e o inversor, entretanto, os parametros aparentes do motor sdo diferentes dos
reais, portanto, sdo necessarios o ajuste automatico ou outros ajustes. Para o procedimento de ajuste automatico, consulte o Capitulo 4
“LIGANDO O MOTOR”.

Quando sao utilizados motores de outros fabricantes ou um motor fora do padrio, verifique folha de dados do motor e especifique os
parametros do motor manualmente ou execute o ajuste automatico.

Para especificar corretamente os parametros do motor, selecione o tipo de motor com P99 (Selegéio do Motor 1), especifique a poténcia
nominal do motor com P02, em seguida, inicialize os parametros do motor com H03. Este procedimento também se aplica quando o
inversor ¢ modificado para 0 modo MD/HD e um motor com poténcia um ou dois niveis abaixo ¢ usado. Ao alternar o motor entre o
primeiro e o quarto motor, especifique os codigos de fungado correspondentes. (Consulte a descrigdo de A42).

Os parametros do motor a serem especificados em P13 a P56 (fatores de perda de ferro e fatores de saturagdo magnética) geralmente nao
sdo mostrados na plaqueta de identificacdo do motor ou no relatoério de ensaio.

Se o ajuste automatico (P04 =2 ou 3) ndo ¢ realizado, ndo ¢ necessario mudar os parametros do motor daqueles considerados para um
motor padrio.

P01 Motor 1 (Nimero de polos)

O caodigo de fungdo PO1 especifica o numero de polos do motor. Insira o valor dado na placa de identificagdo do motor. Esta
configuracao ¢ utilizada para monitorar a velocidade do motor (veja E43) e controlar a velocidade. A seguinte expressdo ¢ usada para a
conversao:

Velocidade do motor (r/min) = 120 x Frequéncia (Hz)
No. de polos)

- Alcance de ajuste de valores: 2 a 22 (polos)

P02 Motor 1 (poténcia nominal)

O codigo de funcdo P02 especifica a poténcia nominal do motor. Insira o valor nominal dado na placa de identificagdo do motor.

Dados de P02 Unidade Fungio
0,01 a 1000 HP Quando P99 (seleg¢do do motor 1)=1
kW Quando P99 (selecdo do motor 1)=0,2,3 ou 4

Ao acessar o codigo de funcdo P02 pelo teclado, leve em consideragido que os dados de P02 atualizam automaticamente os dados dos
codigos de funcdo P03, P06 a P23, P53 a P56 e H46.

P03 Motor 1 (corrente nominal)

O codigo de fungdo P03 especifica a corrente nominal do motor. Insira o valor nominal dado na placa de identificagdo do motor.

Alcance de ajuste de valores: 0,00 a 2000 (A)
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P04 Motor 1 (Ajuste automatico)

O inversor detecta automaticamente os pardmetros do motor e armazena-os na sua memoria interna. A principio, ndo ¢ necessario

realizar o ajuste quando se usa um motor especificado em HP com uma conex&o padrio com o inversor.

Ha trés tipos de ajuste automatico conforme listado abaixo. Selecione o mais apropriado considerando as limita¢des do seu

equipamento e o modo de controle.

Valores
para Ajuste automatico Operagao Parametros do motor a serem ajustados
P04
0 Desabilitar N/A N/A
Resisténcia do primario (%R1) (P07)
1 Ajustar com o O inversor realiza o ajuste Reatancia de fuga (%X) (P08)
motor parado sem movimentar o motor. Frequéncia nominal de deslizamento (P12)
%X fatores de correcdo 1 e 2 (P53 e P54)
Corrente sem carga (P06)
L. Resisténcia do primario (%R1) (P07)
Ajustar com o Ap0s ajustar com 0 motor Reatancia de fuga (%X) (P08)
parado, o inversor realiza o P ? .
5 motor sendo Aiuste HovAmMente. Com o Frequéncia nominal de deslizamento (P12)
operado em controle J * o Fatores de saturagdo magnética 1 a 5 (P16 a P20)
motor operando a 50% da . e gy 6090 o G
V/if frequéncia base Fatores estendidos de saturagdo magnética “a” a “c
q (P21 a P23)
%X fatores de correcdo 1 e 2 (P53 e P54)

== Para detalhes sobre o ajuste automatico, consulte o Capitulo 4, Secéo 4.1, “Ligando o motor para um teste”

Em qualquer um dos casos seguintes, recomenda-se realizar o ajuste automatico, ja que os parametros do motor

sdo diferentes dos codigos de fungdo de motores padrdo, de modo que o melhor desempenho possivel ndo pode ser
obtido com a parametrizagado usual.

* O motor a ser acionado nao ¢ um motor padrao.

* O cabo de poténcia entre o motor e o inversor ¢ longo (geralmente, 66 pés (20 m) ou mais longo).
« Um reator ¢ instalado entre o motor e o inversor.

B Funcbes que sdo afetadas pelos parametros do motor na capacidade de operagao

Funcédo Codigos de fungao relacionados (representativos)
Arranque de torque automatico F37
Monitor de torque de saida F31, F35
Monitor do fator de carga F31, F35
Operagdo com economia automatica de energia F37
Limitagdo de torque F40, F41
Controle antirregenerativo (desaceleragdo automatica) H69
Busca automética HO09
Compensagao de deslizamento F42
Controle de vetor de torque dindmico F42
Controle de queda de velocidade para sincronismo H28
Deteccao de torque E78 a E81
Controle de vetor com/sem sensor de velocidade F42
Sinal de freio (Torque de desativagdo do freio) J95

5-112

o
M)
©
o

(2}
(@)
g
@
o
(2
=]
m
m
c
=

(Y
>
o




P04 Motor 1 (Ajuste Online)

A operagao de longa dura¢do nos modos “Controle de vetor de torque dindmico” e “Controle de compensacdo de deslizamento” causam
alteracdo na temperatura do motor, variando os seus codigos de func@o. Isso altera a taxa de compensacdo da velocidade do motor,
resultando no desvio da velocidade do motor em relagao a rotagao inicial.

Ao habilitar o ajuste online (P05=1), os parametros do motor sdo identificados, considerando a mudanga de temperatura do motor para
reduzir a flutuacdo da velocidade.
Para usar o ajuste online, defina P04 (ajuste automatico) como “2”.
@ Not. . . : inami
2 0 ajuste online s6 pode ser realizado quando F42=1 (Controle de torque dindmico) ou quando F42 =2 (Controle
V/f com compensacédo de deslizamento ativa) e F37 =2 ou 5 (Arranque de torque automatico).

P06 a P08 Motor 1 (Corrente sem carga, %R1 e %X)

Os codigos de fungdo P06 até PO especificam a corrente sem carga, %R1 e %X, respectivamente. Obtenha os dados apropriados do
relatorio de teste do motor ou entrando em contato com o fabricante.

Ao realizar o ajuste automatico, esses codigos de fungdo sdo ajustados automaticamente.

W Corrente sem carga (P06)

Insira o valor obtido do fabricante do motor

B %R1(P0O7)

Insira o valor calculado com a seguinte expressdo.

%R1=R1+Rldo Cabo x 100 (%)
V/(3x1)

onde,

R1: Resisténcia do primario do motor (Q2)

R1 do Cabo: Resisténcia do cabo de saida (€2)
V:  Tensdo nominal do motor (V)

I: Corrente nominal do motor (A)

B %X (P08)
Insira o valor calculado com a seguinte expressao.

X1+X2XXM/(X2+XM)+X do cabo

V/V3xI % 100%

%X =

onde,

X1: Reatancia do primario do motor ()

X2: Reatancia de fuga do secundario do motor (convertida para o primario) ()
XM: Reaténcia de excitagdo do motor (Q)

X do Cabo: Reatancia do cabo de saida (Q2)

V:  Tensdo nominal do motor (V)

I: Corrente nominal do motor (A)
{(’"'FEta o . .
~— Para areatancia, use o valor na frequéncia nominal (F04).
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P09 a P11 Motor 1 (Ganho de compensacao de deslizamento para o acionamento, tempo de resposta da compensacgao
de deslizamento, e ganho de compensagao de deslizamento para a frenagem

Os codigos de fungdo P-09 a P11 determinam a taxa de compensagao do deslizamento em % para acionamento e frenagem
individualmente, e ajustam a taxa de deslizamento por meio de um calculo interno. Uma especificagdo de 100% realiza uma
compensagio total do deslizamento nominal do motor. Uma compensagio excessiva (P09, P11 > 100%) pode causar “hunting” (oscilagdo
indesejavel do sistema), portanto verifique com cuidado a operagdo na maquina real.

O codigo de fungdo P10 determina o tempo de resposta para a compensacgao de deslizamento. A principio, ndo ha necessidade de
modificar o ajuste padrdo. Se for necessario modifica-lo, consulte um representante Fuji Electric.

Codigos de Fungdes Operagdo (compensacdo de deslizamento)
P09 Ganho de compensagdo de deslizamento para o |Ajuste da compensagdo de deslizamento para o acionamento.
acionamento Taxa de compensagdo para o acionamento=
Deslizamento nominal x ganho de compensagao
P11 Ganho de compensagao de deslizamento para a Ajuste da compensagao do deslizamento para a frenagem.
frenagem Taxa de compensagdo para a frenagem =
Deslizamento nominal x ganho de compensagdo para
frenagem
P10 Tempo de resposta da compensagio de Especifica o tempo de resposta da compensagdo de deslizamento.
deslizamento A principio, ndo ha necessidade de alterar o ajuste padréo.
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==« Para detalhes sobre o controle de compensacdo de deslizamento, consulte a descri¢ao da funcao F42.

P12 Motor 1 (Frequéncia de deslizamento nominal)

P12 especifica a frequéncia de deslizamento. Obtenha os dados apropriados do relatdrio de teste do motor ou entrando em contato com o
fabricante. Ao realizar o ajuste automatico, esses codigos de fungdo sdo ajustados automaticamente.

. Frequéncia de deslizamento nominal: Converta o valor obtido do fabricante para Hz usando a expressdo abaixo e insira o valor
convertido. (Nota: O valor nominal informado na plaqueta do motor € por vezes maior que o valor correto)
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Frequéncia nominal de deslizamento (Hz) = (velocidade sincrona - velocidade nominal) X frequéncia nominal
Velocidade sincrona

«==. Para detalhes sobre o controle de compensacdo de deslizamento, consulte a descri¢do da funcdo F42.

P13 a P15 Motor 1 (Fatores de perda no ferro 1 a 3)

Os codigos de fungdo de P13 a P15 compensam as perdas no ferro causadas no motor sob controle de vetor com sensor de velocidade, a
fim de melhorar a acurécia do controle de torque.

A combinagao dos dados dos codigos de fungdo P99 (Seleciao do Motor 1) e P02 (poténcia nominal do Motor 1) determinam o valor
padrdo. A principio, ndo ha necessidade de modificar este ajuste.

P16 a P20 Motor 1 (Fatores de saturagdo magnética 1 a 5)
P21 a P23 Motor 1 (Fatores estendidos de saturagao magnética “a” a ”’c”)

Estes codigos de fungdo especificam as caracteristicas da corrente de excitagdo geradora do fluxo magnético no motor e as caracteristicas
do fluxo magnético gerado.

A combinagao dos dados dos codigos de fungdo P99 (Selecao do Motor 1) e P02 (poténcia nominal do Motor 1) determinam o valor
padrdo. Ao realizar o ajuste automatico com o motor em movimento (P04 = 2 ou 3), esses fatores sdo especificados automaticamente.
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P53, P54 Motor 1 (%X fatores de corregédo 1 e 2)

Os codigos de fungdo P53 e P54 especificam os fatores para corrigir as flutuagdes da reatancia de fuga (%X).

A principio, ndo ha necessidade de alterar este ajuste.

P55 Motor 1 (Corrente geradora de torque em controle de vetor)

O cadigo de fungdo P55 especifica a corrente nominal geradora de torque em controle de vetor com ou sem sensor de velocidade.

A combinagao dos dados dos codigos de fungdo P99 (Seleciao do Motor 1) e P02 (poténcia nominal do Motor 1) determinam o valor
padrao.

P56 Motor 1 (Fator de tensao induzida em controle de vetor

O codigo de fungdo P56 especifica o fator de tens@o induzida em controle de vetor com ou sem sensor de velocidade.

A combinaggo dos dados dos codigos de funcdo P99 (Selegdo do Motor 1) e P02 (poténcia nominal do Motor 1) determinam o valor
padrao.

P99 Selegao do Motor 1

O cadigo de fungdo P99 especifica o tipo de motor a ser usado.

Dados para P99 Tipo do motor
0 Motor tipo 0 (Motores padrio Fuji, série 8)
1 Motor tipo 1 (Motores de alta poténcia (HP))
2 Motor tipo 2 (Motores Fuji projetados exclusivamente para controle de vetor)
3 Motor tipo 3 (Motores padrdo Fuji, série 6)
4 Outros motores

Para configurar o controle do acionamento para que opere o inversor com fungdes de controle automatico integradas, tais como arranque

de torque automatico e monitoramento de torque baseado em modelo, € necessario especificar os pardmetros do motor corretamente.
Primeiro selecione o tipo do motor a ser usado com o P99, especifique a poténcia nominal do motor com o P02, entdo inicialize os

pardmetros do motor com HO3. Este processo configura automaticamente os codigos de funcao relacionados do motor (P01, P03, P06 até

P23, P53 até P56, e H46).

Os dados dos codigos de fungdo F09 (Arranque de Torque 1), H13 (Modo de reinicializagdo apos falha de perda momentanea de poténcia

(Tempo de reinicializagdo)), e F11 (Protegdo contra sobrecarga térmica para o Motor 1, nivel de detec¢ao de sobrecarga) depende da
poténcia do motor, mas o processo iniciado acima néo altera esses codigos de fungao. Especifique e ajuste os dados durante o
comissionamento se necessario.
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5.2.5

Caodigos H (Fungdes de Alta Performance)

HO3 Inicializagao dos Dados

O comando HO3 inicializa os dados do codigo de fungao atual com o padrdo de fabrica ou inicializa os parametros do motor.

Para alterar os dados de HO3, ¢ necessario pressionar as teclas '%i'}' + Doy '%i'} + ¥ (simultaneamente).

Dados para HO3 Funcdo
0 Desabilita a inicializagdo (Os ajustes realizados manualmente pelo usuario serdo armazenados).
1 Inicializa os dados de todos os codigos de fungdo com os dados de fabrica.
2 Inicializa os pardmetros do motor 1 de acordo com P02 (Capacidade nominal) e P99 (Sele¢do do Motor 1)
3 Inicializa os pardmetros do motor 2 de acordo com A16 (Capacidade nominal) e A39 (Selecdo do Motor 2)
4 Inicializa os parametros do motor 3 de acordo com b16 (Capacidade nominal) e b39 (Selegdo do Motor 3)
5 Inicializa os pardmetros do motor 4 de acordo com r16 (Capacidade nominal) e 139 (Sele¢do do Motor 4)

» Para inicializar os pardmetros do motor, ajuste os codigos de fungéo relacionados conforme descrito abaixo:

- Parametro
Passo Item Acao
1° Motor 2° Motor 3° Motor 4° Motor
(@))] Selecdo do Motor Seleciona o tipo do motor P99 A39 b39 r39
Motor Ajusta a poténcia do motor
@ (capacidade nominal) [ (HP) P02 Al6 bl6 r16
3) Inicializagdo dos Inicializa os pardmetros do HO3 = 2 HO3 = 3 HO3 = 4 HO3 = 5
dados motor
Se “Dados =0, 1, 3, ou 4” 58)61;20233’ A5, A17, b15,b17, 115, 117,
no passo (1) P53 a P56’ A20 a A37, b20 a b37, 120 ar37,
Dados dos codigos de fungdo a ’ A53 a A56 b53 a b56 153 ar56
RO , e H46
serem inicializados Se ”Dados = 2” no passo
(1), os codigos de fungdo
listados 4 direita também | g0 pos | 02, A03 102, b03 102, 103
sdo inicializados

* Ao final da inicializagdo, os dados do HO3 voltam para “0” (padrdo de fabrica).

* Se os codigos de fungdo P02, A16, bl6 ou rl16 sdo ajustados com dados diferentes da poténcia do motor aplicada, a inicializagdo de
dados com HO3 converte internamente o valor especificado a poténcia do motor aplicada padrido. (Consulte a Tabela B na Segéo 5.1

“Tabelas de Parametros™)

¢ Os parametros do motor a serem inicializados sdo para os motores listados abaixo sob controle V/f. Quando a frequéncia nominal,
tensdo nominal ou niimero de polos forem diferentes daqueles dos motores listados, ou quando motores ndo padronizados forem

usados, modifique os dados de acordo com as informagdes impressas na plaqueta do motor.

Selecdo do Motor Dados para controle V/f
Dados =1 Motores especificados em HP 4 polos 230 V/60 Hz, 460 V/60 Hz
_ Motores Fuji projetados exclusivamente
Dados =2 para controle de vetor 4 polos —/50 Hz, —/50 Hz
Dados =0 ou 4 Motores padrao Fuji, série 8 4 polos 200 V/50 Hz, 400 V/50 Hz
Dados =3 Motores padrio Fuji, série 6 4 polos 200 V/50 Hz, 400 V/50 Hz
o

Ao acessar o codigo de fungéio P02 com as teclas de operagdo, leve em conta que os dados do P02 atualizam
automaticamente os dados dos codigos de fungdo P03, P06 até P23, P53 até P56 e H46. Além disso, ao acessar os

codigos de funcdo A16, b16 ou rl6, os dados dos codigos de funcdo correspondentes para cada um serdo

automaticamente atualizados.
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H04, HO5 Reajuste Automatico (Tempos e intervalo de Reajuste)

Os codigos de fungdo HO04 e HOS especificam a fungdo de reajuste (reset) automatico que o inversor procure reajustar-se apds um estado

de falha e reinicializar sem gerar um alarme (para qualquer alarme), mesmo se alguma funcdo de protec@o associada ao reajuste for
ativada e o inversor entre no estado de parada forgada (estado de falha).

Se a fungdo de prote¢do permanecer ativa por um tempo maior que os tempos especificados por H04, o inversor gerard um aviso de falha
(para qualquer alarme) e ndo vai tentar se rearmar ap6s o estado de falha.

As fungdes de protecdo sujeitas ao reajuste automatico estdo listadas abaixo.

Cadigos exibidos no Cddigos exibidos no
Funcio de Prote¢a Fungio de Prote¢a
unedo de frotecao display de LED: unedo de frotecao display de LED:

Protegdo contra sobrecarga de corrente 17 OlFou U5 | Superaquecimento do motor 059

Protecdo contra sobrecarga de tensao U7 liZou OU7 Superaquecimento do resistor J5Y

de frenagem

Sobrecarga térmica do dissipador 47 Sobrecarga no motor 7 ally
Superaquecimento interno do Inversor 47 Sobrecarga no Inversor Y7/ 474

B Numero de tentativas de reajuste (H04) Alcance de ajuste do valor : 0 (Desabilitar), 1 a 10 (vezes)

O caodigo de fungdo HO4 especifica o nimero de tentativas de reajuste para que o inversor procure sair automaticamente do estado de
falha.

/AN AVISO

Se a funcdo “reajuste automatico” tiver sido especificada, o inversor pode reiniciar automaticamente e acionar o motor parado
devido a uma falha, dependendo da causa da falha.

Projete a maquina de modo que o corpo humano e equipamentos de seguranga periféricos permanegam seguros mesmo se o
reajuste automatico for bem sucedido.

Caso contrario, pode ocorrer um acidente.

W Intervalo de Reajuste (H05) Alcance de ajuste do valor: 0,5 a 20,0 (s)

O cadigo de fungdo HOS especifica o tempo de reajuste entre 0 momento no qual o inversor entra no estado de falha e o momento no qual
ele invoca o comando de reinicializagdo na tentativa de se rearmar automaticamente. Consulte os diagramas de temporizagao abaixo.

<Esquema de temporizagdo da operacdo>

* Na figura abaixo, a operagdo normal reinicia na quarta tentativa.

Fungao de Protecdo —| —| _l _I

Estado de Falha

: HO5 HO5 HO5 HO5
Comando de Reajuste < > |'| ¢ > |'| < > |'| ¢ > '|

Frequéncia de saida do 1st 2nd 3rd 4th
inversor

Sinal de reajuste automatico ’/] A /- £

TRY

0 Tempo
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Na figura abaixo, o inversor falhou ao reiniciar a operagdo normal dentro do niimero de tempos de reajuste especificado por H04 (neste
caso, 3 vezes (H04 = 3)), e gerou um alarme (para qualquer alarme) ALM.

Fungao de Protegao 'I '| 'I 'I

Estado de Falha

r
y

Comando de Reajuste _HOS (o | HOS -I HO5

Frequéncia de saida do 1st {2nd 3rd
inversor i

Sinal de reajuste automatico
TRY

Saida de Alarme
(para qualquer alarme) ALM

0 Tempo

o
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B Reajuste automatico -- TRY (E20 a E24 e E27, Dados = 26)

Este sinal de saida ¢ ligado (ON) quando o reajuste automatico (reinicializar alarmes automaticamente) esta em execugao.

H06 Controle liga (ON/desliga (OFF) do ventilador de refrigeragao

Para prolongar a vida util do ventilador de refrigeracdo de arrefecimento e reduzir o barulho do ventilador de refrigeragdo durante a
operacdo, ela para quando a temperatura dentro do inversor cai abaixo de um certo nivel enquanto o inversor esta inativo. Entretanto,
uma vez que a ativagdo frequente do ventilador de refrigeracdo reduz sua vida util, ela permanece ligada por dez minutos apds ser
ativada.

OY3NNd 3a s091a092

O codigo de fungdo HO6 determina se o ventilador de refrigeragdo deve permanecer ligado todo o tempo ou se deve haver o controle
automatico liga (ON)/desliga (OFF).

Dados para H06 Ligamento (ON)/Desligamento (OFF) do Ventilador de refrigeragéo
0 Desabilita (Sempre em operacdo)
Habilita (controle ON/OFF)

B Ventilador de refrigeragdo em operagéo -- FAN (E20 a E24 e E27, Dados = 25)

Com o controle liga (ON)/desliga (OFF) da ventilador de refrigeracao habilitado (H06 = 1), este sinal de saida ¢ ligado quando a
ventilador de refrigeragdo esta em operagdo, e desligado quando ela esta parada. Este sinal pode ser usado para o inter-travamento do
sistema periférico de arrefecimento em controle liga (ON)/desliga (OFF).

HO7 Padrao de Aceleragao/Desaceleragao (Consulte o FO7)

HO8 Limitagdo do Sentido de Giro

O codigo de fungdo HO8 evita que o motor gire em um sentido indesejado devido a operagdo errénea dos comandos de movimento,
polarizacdo errada dos comandos de frequéncia e outros erros.

Dados para HO8 Fungdo
0 Desabilitar
1 Habilitar (Rotagéo reversa inibida)
2 Habilitar (Rotag@o para frente inibida)

Em controle de vetor, algumas restrigdes sdo aplicadas ao comando de velocidade. Na operagdo com controle de vetor sem sensor de
velocidade, um erro de estimativa de velocidade devido a um erro na constante do motor ou outros podem causar um pequeno
movimento no sentido oposto ao especificado.
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H09 Modo de Partida (Busca automatica) H49 (Modo de Partida, Tempo de atraso da busca automatica 1)
D67 Modo de Partida (Busca Automatica) H46 (Modo de Partida, Tempo de atraso da busca automatica 2)

O cadigo de fungdo HO9 especifica o modo de partida, ou seja, se a busca automatica pela velocidade do motor deve ser realizada para
partir o motor sem antes para-lo.

A busca automatica pode ser aplicada no reajuste do inversor ap6s uma perda momentanea de poténcia e durante a partida normal do
motor, individualmente.

Se o comando do terminal STM (“Habilitar busca automatica da velocidade do motor na partida”) for associado a um terminal de entrada
digital quando qualquer um dos codigos de fungdo E01 a E07 (valor =26), a combinagao do valor de HO9 e do status do comando STM
inicializa os modos de partida (esteja a busca automatica habilitada ou ndo). Se o STM néo estiver associado, o inversor interpreta o STM
como estando inativo por padrdo.

B H09/d67 (Modo de partida, busca automatica) e comando do terminal STM

(“Habilita busca automatica da velocidade do motor durante a partida”)

A combinagdo dos dados de H09/d67 e do status do STM determina a execugao ou ndo da busca automatica conforme listado abaixo.

Codigo de fungdo Controle do Acionamento Padrdo de Fabrica
H09 Controle V/f (F42=0a?2) 0: Desabilita
d67 Controle De vetor sem sensor de velocidade (F42 =5) | 2: Habilita

Busca automatica da velocidade do motor na partida
Dados para H09/d67 STM Para reinicializagﬁo apc’is pfsrda ‘
momentdnea de poténcia Para a partida normal
(Fl4=3a)5)

0: Desabilita OFF Desabilita Desabilita
1: Habilita OFF Habilita Desabilita
2: Habilita OFF Habilita Habilita

_ ON Habilita Habilita

Quando o STM esta ligado (ON), a busca automatica pela velocidade do motor na partida é habilitada independente do ajuste de
H09/d67.

«==: Consulte EO1 a E07 (valor= 26).

Busca automatica pela velocidade do motor

Dar a partida no inversor (com um comando de execugdo ON, BX OFF, reajuste automatico, etc.), estando o STM ligado (ON), o
inversor procura identificar a velocidade atual do motor por no maximo 1,2 segundos para passar a aciona-lo sem a necessidade de para-
lo. Apds a conclusdo da busca automatica, o inversor acelera o motor até a frequéncia de referéncia de acordo com o comando de
frequéncia e tempo de aceleragdo pré-definidos.

Frequéncia de Referéncia - - - oo e o e e ——
. 1
Velocidade do Motor I I / \ . !
) ]
]
1
1
1
1
]
i
1

| I
Modo de Partida /
(Busca Automatica

com Tempo de atraso .

1) (H49) / Max. 1,2

] "
- [ ] P
L L

%

Velocidade do MOtOr s ol
(presumida) H

5T™M

FWD

Busca Automatica para velocidade de motor desengatado a ser seguida
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B Modo de Partida (Tempo de atraso 1) (H49) Alcance de ajuste do valor: 0,0 a 10,0 (s)

A busca automatica pela velocidade do motor desengatado ndo sera bem sucedida se ela for realizada enquanto o motor ainda apresenta
tensao residual. Portanto, é necessario permitir que o motor opere sem acionamento elétrico por tempo suficiente para que a tensao
residual desaparega. O codigo de funcdo H49 especifica este tempo (0,0 a 10,0 seg.).

Na partida iniciada pelo um comando de operagao ligado (ON), a busca automatica se inicia ap6s um tempo de atraso especificado pelo
codigo de funcdo H49. Usar o H49, portanto, elimina a necessidade de controlar o tempo de comando quando dois inversores
compartilham o mesmo motor para aciona-lo alternadamente, permite que o motor desacelere até parar por inércia, e reinicia com
controle de busca automatica sempre que o inversor for intercambiado.

B Modo de Partida (Tempo de Atraso da busca automatica 2) (H46) Faixa do ajuste do valor: 0,1 a 20,0 (s)

No reinicio apés uma perda momentanea de energia, na partida iniciada pela desativagdo e subsequente ativagdo do comando no terminal
BX (“Desacelerar até parar”), ou na reinicializagdo por reajuste automatico, o inversor aplica o tempo de atraso especificado pelo codigo
de fungdo H46. O inversor ndo da a partida até que seja transcorrido o tempo especificado por H46, mesmo se as condi¢des de partida
estiverem satisfeitas.
Perda de Poténcia Recuperagéo
Tens&o do v V

Barramento CC

Velocidade do Motor H4E

Frequéncia de saida o .

do motor Frequéncia de "~ “Velocidade do motor_:
Saida =

No controle de busca automatica, o inversor procura a velocidade do motor com a tensdo aplicada na partida do motor e a corrente
fluindo no motor, baseado no modelo construido com os pardmetros do motor. Portanto, a busca ¢ fortemente influenciada pela tensdo
residual no motor.

Na configuragdo padrdo de fabrica, o valor de H46 ¢ pré-definido para um valor correto de acordo com a poténcia do motor para um
motor de propoésito geral, e a principio ndo € necessdrio alterar o ajuste.

Entretanto, dependendo das caracteristicas do motor, pode levar mais tempo para que a tensao residual desaparega (devido a constante
térmica secundaria do motor). Neste caso, o inversor parte 0 motor com a tensao residual ainda presente, causando um erro na busca pela
velocidade, podendo resultar em uma corrente de surto ou alarme de sobrecarga de tensdo.

Se isso ocorrer, aumente o valor de H46 para eliminar a influéncia da tensdo residual. (Se possivel, recomenda-se ajustar o valor para o
dobro do valor padrao de fabrica, permitindo uma margem.)

({ Nota . . . . . S . .
e « Garanta que foi realizado o ajuste automatico do inversor antes de iniciar a busca automatica da velocidade
do motor.

* Quando a velocidade estimada excede a frequéncia maxima ou o limite superior de frequéncia, o inversor
desabilita a busca automatica e comega a operar o motor com a frequéncia maxima ou limite superior de
frequéncia, o que for menor.

¢ Durante a busca automatica, se uma falha de sobrecorrente ou sobretensdo ocorrer, o inversor reinicia a
busca automatica suspendida.

* Realize a busca automatica a 60Hz ou menos.

* Note que a busca automatica pode nao apresentar o maior desempenho dependendo das condigdes de carga,
pardmetros do motor, comprimento dos cabos ou fatores externos.

H11 Modo de Desaceleragao

O coddigo de fungdo H11 especifica 0 modo de desaceleragdo a ser aplicado quando o comando de execucdo for desligado (OFF).
Dados para H11 Fungao

0 Desacelerag@o normal

Desacelerar até parada por inércia (O inversor interrompe imediatamente a alimentacdo de saida, de
1 modo que o motor para de acordo com a inércia do motor e do mecanismo (carga) e suas perdas de
energia cinética.

( Nota . .. . .
"= Ao reduzir a frequéncia de referéncia, o inversor desacelera o motor de acordo com os comandos de
desaceleragdo, mesmo se H11=1 (Desacelerar até parada por inércia).
H12 Limite instantaneo de Sobrecorrente (Sele¢cdo de Modo) (Consulte F43.)

H13, H14 Modo de Reajuste apos Perda Momentéanea de Poténcia (Tempo de Reajuste, Taxa de Queda de frequéncia,
H15, H16 Nivel de Operagéo Continua, e Tempo Permitido de Perda de Poténcia) (Consulte F14.)
H18 Controle de Torque (Selegao de Modo) d32, d33 (Controle de Torque, limites de Velocidade 1 e 2)
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Quando o controle de vetor com ou sem sensor de velocidade estiver selecionado, o inversor pode controlar o torque gerado pelo motor
de acordo com um comando de torque enviado de fontes externas.

B Controle de Torque (Selegdo de Modo) (H18)

O codigo de fungdo H18 determina se o controle de torque ser habilitado ou desabilitado. A habilitagdo do controle de torque oferece
duas opgdes: com comando de corrente de torque ou com comando de torque.

Dados para H18 Controle disponivel
0 Desabilitar (Controle de Velocidade)
2 Habilitar (Controle de Torque com comando de corrente de torque)
3 Habilitar (Controle de Torque com comando de torque)

B Comandos de Torque

Comandos de torque podem ser dados por entradas analdgicas de tensdo (por meio dos terminais [12] e [V2]) ou entrada analdgica de
corrente (por meio do terminal [C1]), ou por meio da rede de comunicagdes (codigos de funcao S02 e S04 dedicados a interface de rede).
Para usar as entradas analdgicas de tensdo/corrente, é necessario ajustar os dados dos codigos de fungdo E61 (para o terminal [12]), E62
(para o terminal [C1]), ou E63 (para o terminal [V2]) para “10” ou “11”.

Entrada Forma do Comando AJUSEC de codigos de Especificagdes
fungdo
. Comando de Torque E61 =10 Torque nominal do motor(1200% / [110 V
Terminal [12] C dod e d
(-lo0valov) to(r)gll;n 0 de corrente de E61 =11 Corrente de torque nominal do motor [1200% / [110V]
) Comando de torque E63 =10 Torque nominal do motor[111200% / [110V
Terminal [V2] C dod e d
(-10Valov) to(r)gzlin © de corrente de E63 =11 Corrente de torque Nominal do motor [1200% / [110
) Comando de torque E62 =10 Torque nominal do motor 200% / 20 mA
Terminal [C1] C 4o d ed
(4 a20 mA) to(r)g:in 0 de corrente de E62 =11 Corrente de torque nominal do motor 200% /20 mA
S02 .
(-327,68 a 327,67%) Comando de Torque (| Torque nominal do motor / [1100.00%
S03 Comando de corrente de .
(-327,68 2 327,67%) | torque (| Corrente de torque nominal do motor / [1100.00%

B Polaridade dos Comandos de Torque

A polaridade de um comando de torque se alterna de acordo com a combinagdo da polaridade de um comando de torque externo e do
comando de operagdo no terminal [FWD] ou [REV], conforme listado abaixo.

Polaridade do Comando de Comando de Operagao Polaridade do Torque
Torque (ON)
Positivo FWD Torque Positivo (Acionamento Para Frente/Frenagem Reversa)
REV Torque Negativo(Frenagem Para Frente/Acionamento Reverso)
Negativo FWD Torque Negativo (Frenagem Para Frente/Acionamento Reverso)
REV Torque Positivo (Acionamento Para Frente/Frenagem Reversa)

B Cancelamento do Controle de Torque-- Hz/TRQ (EO1 a EQ7, Dados = 23)

Quando o controle de torque esta habilitado (H18 = 2 ou 3), associar o comando do terminal Hz/TRQ (“Cancelar controle de troque”) a
qualquer um dos terminais de entrada digital (Dados = 23) habilita o chaveamento entre controle de velocidade e controle de torque.

Cancela o sinal de controle de torque HZ/TRQ Operagdo
Ligado (ON) Cancela o controle de torque (Habilita controle de velocidade)
Desligado (OFF) Habilita o controle de torque

B Controle de Torque (Limites de Velocidade 1 e 2) (d32, d33)

O controle de torque controla o torque gerado pelo motor, ndo a velocidade. A velocidade ¢ determinada a posteriori pelo torque da
carga, inércia do mecanismo e outros fatores. Para evitar uma situac@o de risco, portanto, as fungdes de limite de velocidade (d32 e d33)
estdo disponiveis no inversor.
(:f:'.ﬂl?ta . L, L
—_  Se uma carga regenerativa (que usualmente ndo ¢ gerada) ocorrer durante o controle de queda ou se os codigos de
fungdo estdo configurados incorretamente, entdo o motor pode girar a uma velocidade indesejavelmente alta. Para
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proteger o mecanismo, ¢ possivel especificar um nivel méaximo de velocidade com o d32 e o d33 conforme
€xposto a seguir.

« Limite de pico de velocidade = Frequéncia Maxima 1 (F03) x Limite de Velocidade 1 (d32) x 120 (%)
« Limite de pico de velocidade reversa= Frequéncia Maxima 1 (F03) x Limite de Velocidade 2 (d33) x 120

(%)
( f!'rh'lo_ta
""" Operando/Parando o motor
Sob controle de torque, o inversor ndo controla a velocidade, entdo ele ndo executa a aceleragdo ou a
desaceleragdo por meio da partida e parada suaves (tempo de aceleragio/desaceleragdo) no momento da partida e
da parada. Ao habilitar (ON) o comando de operagdo, o inversor comeca a seguir o torque comandado. Ao
desabilitar (OFF) o comando de operagdo, o inversor interrompe o fornecimento de poténcia, e o motor gira por
inércia até parar devido a perdas de energia cinética.
No inicio da operagdo em controle de torque sob “Controle de vetor sem sensor de velocidade”, a operagdo de
partida difere quanto a habilitagdo ou desabilitacdo do d67 conforme mostrado abaixo.
Dados para d67 Operagé@o
0: Desabilitar Na partida, o inversor comega com frequéncia zero. Entdo ele acelera de
1: Habilitar (no reajuste apds perda acordo com o comando de torque.
momentanea de poténcia) Selecione essa operagdo se for garantido que o motor esta sempre parado
antes da partida.
2: Habilitar (Na partida normal e no | Na partida, o inversor busca pela velocidade do motor e volta a operar o
reinicio apds uma perda motor na frequéncia apropriada, de acordo com a velocidade do motor. o
momentanea de poténcia) Entdo ele reinicia o controle de torque. Q
T
a
H26, H27 Termistor (para o motor) (Selegdao de Modo e Nivel) o
[}
Esses codigos de funcdo especificam o termistor PTC (Coeficiente de Temperatura Positivo)/NTC (Coeficiente de Temperatura g
Negativo) incorporado ao motor. O termistor ¢ usado para proteger o motor do superaquecimento ou para gerar um sinal de alarme. o
7]
m
B Termistor (do motor) (Selegdo de Modo) (H26) p
O codigo de fungdo H26 seleciona a fungdo do termistor PTC/NTC conforme mostrado abaixo. g
Dados para H26 Acdo B’
0 Desabilitar
Habilitar
1 Quando a tensdo medida pelo termistor PTC excede o nivel de detecgao, a fungio de prote¢do do motor
(alarme 0f/4) é ativada, fazendo com que o inversor entre no estado de parada por alarme.
Habilitar
Quando a tensdao medida pelo termistor PTC excede o nivel de detec¢ao, um sinal de alarme do motor ¢ ligado
2 na saida, mas o inversor continua operando. E necessario associar o sinal “Superaquecimento do motor
detectado pelo termistor” (THM) a um dos terminais de saida digital, assim a condi¢@o de alarme de
temperatura pode ser detectada pelo termistor (PTC) (E20 a E24 e E27, Dados = 56).
Habilitar
Quando o inversor esta conectado a um termistor NTC incorporado no motor exclusivamente projetado para
3 controle de vetor, o inversor mede a temperatura do motor e usa esta informagéo para o controle. Se 0 motor
superaquece ¢ a temperatura excede o nivel de protecao, o inversor gera o alarme de prote¢do do motor Oh4
€ para o motor.
Se o valor de H26 for ajustado para “1” ou “2” (Termistor PTC), o inversor monitora a tensdo medida pelo termistor PTC e protege o
motor, mesmo se motores dos tipos 2 a 4 forem selecionados. Se o valor de H24 for ajustado para “3” (termistor NTC) e algum dos
motores dos tipos de 2 a 4 estiver selecionado, o inversor ndo realiza estas fungdes.
B Termistor (para o Motor) (Nivel) (H27) Alcance de ajuste do valor: 0,00 a 5,00 (V) Cd6d. H

O codigo de fungdo H27 especifica o nivel de detecgao (expressado em termos de tensdo) para a temperatura medida pelo termistor PTC.
A temperatura de alarme na qual a protegdo contra superaquecimento ¢ ativada depende das caracteristicas do termistor PTC. A
resisténcia interna do termistor altera de maneira significativa a temperatura do alarme. O nivel de detecgdo (tensdo) ¢ especificado com
base na mudanga da resisténcia interna.

Termistor PTC
Resisténcia Interna
Rpz

Hp

R4 Temperatura

| -
Temperatura de Alarme
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Supondo que a resisténcia interna do termistor PTC na temperatura de alarme ¢ Rp, o nivel de detecgao (tensdo) VC1 ¢ calculado pela
expressdo abaixo. Ajuste o codigo de fungdo H27 pelo resultado VCI.
R
Ver = son——x 10,5 (V
€1727000 + Rp W

Conecte o termistor PTC conforme mostrado abaixo. A tensdo obtida pela divisdo da tensdo de entrada no terminal [C1] com um
conjunto de resistores internos é comparada com a tensdo do nivel de detecgao especificada por H27.

[1 3] <Circuito de controle>
+10 VDC
ReSIStOI’ IMrnaratian lavall
27k Q2 | _I (Nivel de Operagéo)
Motor L[Cﬂ T H27 > Comparador
. - » larme externo
Termlstor

' H26
[11]

(@ Not . . - ircui
2% Ao utilizar o terminal [C1] para a entrada PTC/NTC do termistor, também mude a chave SW5 na placa de circuito

impresso para a posigio PTC/NTC. Para detalhes, consulte o Capitulo 2, “ESPECIFICACOES”.

H28 Controle de Queda

Em um sistema no qual dois ou mais motores acionam o mesmo mecanismo, qualquer diferenga de velocidade entre os motores
acionados por inversor resulta em um desequilibrio de cargas entre os motores. O controle de queda permite que cada inversor acione o
motor com uma caracteristica de queda de velocidade para aumentar a sua carga, eliminando o desequilibrio.

- Faixa de ajuste do valor: -60,0 a 0,0 (Hz), (0,0: Desabilitar)

Velocidade do Motor (Frequéncia de Saida)

e L EE
! IHZEHHZ]

1

Velocidade/Frequéncia de “-'-""L--:._;:_— -
. ¥

Saida [

: Caracteristica de queda
1
1

&
Comando de Velocidade/

Frequéncia de referéncia

| = Carga
100% Torque de carga

do motor

= Seleco do controle de queda — DROOP (EO1 a E07, Dados = 76)

O comando DROOP do terminal liga e desliga o controle de queda.
DROOP Controle de Queda

ON Habilitado
OFF Desabilitado

({ Nota . . . . . L
"~ Para usar o controle de queda, garanta que o ajuste automatico do inversor foi realizado primeiro.

Sob controle V/f, para evitar que o inversor falhe devido a uma mudanca abrupta na carga, o controle de queda
aplica o tempo de aceleragdo/desaceleragdo a frequéncia obtida como resultado do controle de queda. Isso pode
atrasar a reflexdo da frequéncia compensada no controle de queda na velocidade do motor, assim o inversor pode
operar como se o controle de queda estivesse desabilitado.

Por outro lado, sob controle de vetor com ou sem sensor de velocidade, o sistema de controle de corrente funciona
de modo que o inversor ndo falhe mesmo no caso de uma mudanga abrupta na carga. Ndo se aplicam os tempos de
aceleragdo/desaceleragdo a frequéncia obtida como resultado do controle de queda. Assim, ¢ possivel eliminar o
desbalanceamento de carga mesmo durante a aceleragdo/desaceleragao.

H30 Fungédo de Comunicagdo em Rede (Selegao de Modo) y98 (Funcao de Rede, Selegao de Modo)

Utilizar o link de comunicagdo RS-485 (padréo/opcional) ou fieldbus (opcional) permite que comandos de frequéncia e de operagdo
sejam enviados ao inversor de um computador ou CLP em um local remoto, bem como monitorar informagdes de operagdo e dados de
codigos de fungio.
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Os cadigos de fungdo H30 e y98 especificam as origens desses comandos — “o proprio inversor” ou “computadores ou CLPs por meio da

rede RS-485 ou fieldbus” O H30 ¢é para a rede RS-485; 0 y98 para a rede fieldbus.

LE
OFF .
H30 y98 !
O proprio inversor TS : poTTene : : Comando Selecionado
——Q O QO (Comando de Frequéncia/
' X i . ON Ligado Comando de Operagéo)
Link de comunicagdo RS-485  « ~ , . )
__ (Porta 1: Conector RJ-45) | b - - - - - -~ “Se nenhum LE for atribuido,
Link de comunicagdo RS-485 i a origem do comando selecionada
(Porta 2: Terminais na PCB de controle)por—+C | 9
H30/y98 sera aplicada & _ _ _____ J
Fieldbus.
(Opcional)
Origens de comando selecionaveis
Origens de Comando Descrigao

O proprio Inversor

multifrequéncia

digitais selecionados por F02

Origens exceto a rede RS-485 e fieldbus
Origem do comando de frequéncia: Especificada por F01/C30, ou comando de

Origem do comando de operagdo: Por meio do teclado ou terminais de entrada

(porta 1)

Link de comunicagdo RS-485

Por meio da porta RJ-45 padrédo usada para conectar um teclado

485 (porta 2)

Link de comunicagdo RS-

Por meio dos terminais DX+, DX- e SD na PCB de controle

Fieldbus (opcional)

DeviceNet ou PROFIBUS-DP

Por meio de rede industrial de campo (fieldbus) usando protocolos FA tais como

Origens de comandos especificadas por H30 (funcédo rede de comunicacao, sele¢cdo de Modo)

Dados para H30 Comando de Frequéncia Comando de Operagao

0 O proprio inversor (FO1/C30) O proprio Inversor (F02)

1 Link de comunicagdo RS-485 (porta 1) O proprio Inversor (F02)

2 O proprio inversor (FO1/C30) Link de comunicagio RS-485 (porta 1)
3 Link de comunicagdo RS-485 (porta 1) Link de comunicagdo RS-485 (porta 1)
4 Link de comunicagdo RS-485 (porta 2) O proprio Inversor (F02)

5 Link de comunicagdo RS-485 (porta 2) Link de comunicagdo RS-485 (porta 1)
6 O proprio Inversor (FO1/C30) Link de comunicagdo RS-485 (porta 2)
7 Link de comunicagdo RS-485 (porta 1) Link de comunicagio RS-485 (porta 2)
8 Link de comunicagdo RS-485 (porta 2) Link de comunicagdo RS-485 (porta 2)

Origens de Comandos especificadas por y98 (funcdo de conexdo de barramento, Sele¢do de Modo)

Dados para y98 Comando de Frequéncia Comando de Operagao
0 Conforme dados do H30 Conforme dados do H30
1 Via fieldbus (opcional) Conforme dados do H30
2 Conforme dados do H30 Via fieldbus (opcional)
3 Via fieldbus (opcional) Via fieldbus (opcional)
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Combinagdo das fontes de comandos

Comando de frequéncia
2 O proprio inversor Via link de Via link de Via Fieldbus
= comunicagdo RS- comunicagdo RS- (opcional)
3 485(porta 1) 485 (porta2)
o O proprio inversor H30=0 H30=1 H30=4 H30=0 (1 ou 4)
'g y98=0 y98=0 y98=0 y98=1
2 Via link de comunicacdo RS- | H30=2 H30=3 H30=5 H30=2 (3 ou 5)
g 485 (porta 1) y98=0 y98=0 y98=0 y98=1
3 Via link de comunicagdo RS- | H30=6 H30=7 H30=8 H30=6 (7 ou 8)
3 485 (porta 2) y98=0 y98=0 y98=0 y98=1
£ Via Fieldbus (opcional) H30=0 (2 ou 6) H30=1 (3 0u7) H30=4 (5 ou 8) H30=0 (1 ou 8)
2 y98=2 y98=2 y98=2 y98=3

==\ Para mais detalhes, consulte 0 manual do usuario do RS-485 ou o manual de instru¢des do Fieldbus opcional.

Quando o comando de terminal LE (“Ativar link de comunicagéo via RS-485 ou fieldbus™) ¢ atribuido a um terminal de entrada digital,
ligar (ON) o LE habilita as configuragdes do H30 e y98. Quando o LE ¢ desligado (OFF), essas configuragdes sao desativadas para que
tanto os controles de frequéncia como os comandos de execugdo especificados a partir do proprio inversor assumam o controle. (Consulte
as descrigdes de E01 a E07, Dados = 24.)

Nenhuma atribuigdo de LE ¢ funcionalmente equivalente ao LE ligado (ON).

H42, H43 Capacitancia do capacitor do barramento de conexao CC, tempo de execugao cumulativo do ventilador
de refrigeragao
H48 Tempo de execugdo cumulativo dos capacitores em placas de circuitos impressos

H47 (capacitancia inicial do capacitor do barramento da conexdo CC)
H98 (protegdo/fungdo de manutengao)

B Funcao de predigéo da vida util

O inversor tem a fungdo de predi¢@o da vida util para algumas pegas que medem o tempo de descarregamento ou conta o tempo de
aplicacao da tensdo, etc. A fungo permite que seja monitorado o estado de vida 1til atual no monitor de LED e julgar se as pecas estdo
no final do seu tempo de uso.

A funcgao de predicao da vida 1til também pode emitir sinais de alerta se o comando de alarme de vida util LIFE (vida) ¢ atribuido a
qualquer um dos terminais de saida por qualquer um dos E20 a E24 e E27.

== Para mais detalhes, consulte o capitulo 7, “MANUTENCAO E INSPECAO”.

Cddigo de fungdo Nome Descri¢ao
H42 Capacitancia do capacitor | Exibe a capacitancia do capacitor do barramento de conexdo CC (valor medido)
do barramento de e Inicio do modo de medigdo da capacitancia inicial sob condigdes de
conexao CC operagao comuns (0)
e  Falha na medicdo (1)
H43 Tempo de execug@o Exibe o tempo de execugdo cumulativa da ventilador de refrigeragéo.

cumulativa da ventilador | e  Alcance de ajuste de valores: 0 a 99990 (horas)
de refrigeracao

H47 Capacitancia inicial do Exibe a capacitancia inicial do capacitor do barramento de conexido CC (valor
capacitor do barramento medido)
de conexdo CC e  Inicio do modo de medicdo da capacitancia inicial sob condigdes de

operagao comuns (0)
e  Falha na medicao (1)
H48 Tempo de execug@o Exibe o tempo de execugdo cumulativa do capacitor da placa de circuito
cumulativa dos impressa.
capacitores em placas de e  Alcance de ajuste de valores: 0 a 99990 (horas)
circuito impressas

Ao trocar o ventilador de refrigeragdo ou os capacitores da placa de circuito impressa, ¢ necessario apagar ou modificar os dados dos
codigos de funcdo listados acima. Para mais detalhes, consulte a documentagdo de manutengao.
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H79,H94 Contagem de partidas pré-definidas para a manutengao (M1), tempo de execugao cumulativa do motor 1

B Tempo de execugdo cumulativa do motor 1 (H94)

Por meio de operacdo pelo teclado € possivel exibir o tempo de execugdo acumulado do primeiro motor. Esse recurso ¢ util para a gestdo
e manuten¢do do maquinario. Usando H94, é possivel modificar o tempo de execu¢do cumulativo para o valor desejado a ser utilizado
como um conjunto de dados iniciais arbitrarios em que o tempo de substituicdo das pegas da maquina ou do inversor ¢ baseado. Ao
especificar como “0”, o tempo de execugdo acumulada do motor ¢ apagado.

Mesmo quando um motor ¢ acionado por energia convencional e ndo pelo inversor, ¢ possivel contar o tempo de execugdo acumulado do
motor através da detecgdo do estado ligado (ON) / desligado (OFF) do contato auxiliar do contator magnético para mudar para a linha de
energia convencional. Para ativar essa fungdo, atribuir CRUN-M1 (status de acionamento por energia convencional do motor 1, codigo
de fungdo = 72) a um dos terminais de entrada digital.

( Nota . . o
. O tempo de funcionamento cumulativo do motor 2 a 4 também pode ser contado, atribuindo CRUN-M2 através de

CRUN-M4 (Status do acionamento por energia convencional do motor 2 a 4, codigo de funcéo =73 a 75).

W Contagem de partidas do motor 1 (H44)

H44 conta o nimero de partidas do inversor e mostra este dado. Verifique o nimero exibido na tela de manutengdo do teclado e use-o
como guia para o tempo de manutengdo de pecas como, por exemplo, correias. Para comegar a contar novamente, por exemplo, apos a
troca da correia, ajuste o valor de H44 para “0”.

B Temporizador da manutengdo — MNT
1) H78 (intervalo de manutengdo (M1)) especifica o intervalo de manutengdo. Quando o tempo de execugdo cumulativo do motor 1
(H94) atinge o ajuste especificado por H78 (intervalo de manuten¢do (M1)), o inversor emite o sinal MNT do temporizador de
manutengdo (se for atribuido a qualquer terminal digital de E20 a E24 e E27) para lembrar o usuario da necessidade de realizar a
manutencdo da maquina.
- Alcance de ajuste de valores: 0 (desabilitado); 1 a 99990 (horas)

<manuteng¢do bianual>

tempo de execugéo cumulativo do motor 1 (H94)

A
H94

“a
S Ty I B )

H78 = 4380 /|

(meio ano)

Tempo
n

Temporizador da ﬁ
manutengdo MNT ON ‘ ON I

2) H79 (contagem de partida pré-definida para manutengdo (M1)) especifica o niimero partidas do inversor para determinar o
proximo tempo de manutengdo. Quando a contagem do contador de partida do motor 1 (H44) atinge o numero especificado pelo
H79 (Contagem de partida pré-definida para manuten¢do (M1)), o inversor emite o sinal do temporizador de manutengdo MNT
para lembrar o usuario da necessidade de manutengo do sistema.

- Alcance de ajuste de valores: 0 (desligado); 1 a 65535 (vezes)
<Manutengao a cada 1.000 partidas>

Contagem de partidas do motor 1 (H44)
A

H79=2000 F------ h _
H79 = 1000 /

> Contagem de partidas

Temporizador da [—1 ,—I
manutencdo MNT ON ON

Para ativar essa fungéo, atribua o sinal MNT do temporizador de manutengdo a um dos terminais de saida digitais (codigo de fungdo =
84)
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( Nota . ~ .
S « Se o contador de intervalo de manutengdo alcanca o valor especificado, configure um novo valor para a
proxima manutengdo em H78 e aperte a tecla ™ para redefinir o sinal de saida e reiniciar a contagem. Esta
fungdo ¢ exclusivamente aplicada ao 1° motor.
* Se o contador de partida alcanga o valor especificado, configura um novo valor para a proxima manutengao
em H79 e apertar o aperte a tecla & para redefinir o sinal de saida e reiniciar contagem. Esta funcéo esta
exclusivamente aplicada ao 1° motor.

H45 Alarme falso H97 (Limpar Dados do Alarme)

HA45 faz o inversor gerar um alarme falso a fim de checar se a sequéncia externa a funciona corretamente no momento de configuragao da
maquina.
Configurar os dados de H45 para “1” exibe o alarme de video falso err no monitor de LED. Também emite saida de alarme (para
qualquer alarme) ALM (se atribuiu para um terminal de saida digital por qualquer do E20 para E24 e E27). (Acessar os dados de H45

~ o
exige chaveamento simultineo da “tecla ¥ + tecla \/-\) ””) Depois disto, os dados de H45 automaticamente revertem para “0,” permitindo
que o alarme seja resetado. Da mesma maneira que dados (histéria de alarmes e informagdes relevantes) dos alarmes que podem

acontecer no funcionamento o inversor, o inversor salva dados de alarme falso, permitindo a vocé confirmar o status de alarme falso.

- N\
. . . A « TOP) ()5
Para limpar os dados do alarme falso, use H97. (Acessar os dados de H97 exige chaveamento simultaneo da “tecla @ +tecla ‘&
H97 os dados automaticamente retornam a “0” depois de limpar os dados de alarme.

= Aunchy
.. , . A « TOP) B -
== Um alarme falso pode ser emitido também por chaveamento simultdneo da “tecla @ + tecla 2%  no teclado por 5 segundos

ou mais.
H46 Comegando o Modo (Auto procura Tempo de demora 2) (Consultar H09.)
H47, H48 Capacitancia Inicial do Condensador de Barramento do Conexédo CC

Tempo Cumulativo de Funcionamento dos Condensadores em Placas de Circuitos Impressas (Consultar H42.)

H50, H51 Padrao de V/f nao linear 1 (Frequéncia e Tensao)
H52, H53 Padrao de V/f nao linear 2 (Frequéncia e Tensao) (Consultar F04.)
H49 Modo de Partida (Tempo de demora de procura automatica 1) (Consultar H09.)
H54, H55 Tempo de aceleragdo, Tempo de desaceleracao (Jogging)
H56 Tempo de Desaceleragao da Velocidade para Parada Forgada
H57 a H60 Alcance de 1°/2° Curva S de Aceleragao / Desaceleragao (Consultar F07.)
H61 Controle Para cima (UP)/Para baixo (DOWN) (Configuragao de frequéncia de partida) (Consultar FO1.)
H63 Limitador Baixo (Selegdo de modo) (Consultar F15.)
H64 Limitador Baixo (frequéncia limitadora mais baixa)

H64 especifica o limite mais baixo de frequéncia a ser aplicado quando o limitador de corrente, o limitador de torque, a desaceleragao de
velocidade automatica (controle antirregenerativo) ou a sobrecarga do controle de prevencéo sao ativados. Normalmente, ndo ¢é
necessario para mudar estes dados.

- Alcance da configuracdo de dados: 0,0 a 60,0 (Hz)

H65, H66 Padrao de V/f ndo linear 3 (Frequéncia e Tensao) (Consultar F04.)
H67 Operagao Economia de Energia Automatica (Selegao de modo) (Consultar F37.)
H68 Compensagao de Deslizamento 1 (Condigoes operacionais) (Consultar F42.)
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H69 Desaceleragao Automatica (Selecdo de modo) H76 (Limitador de Torque, Limite de incremento de frequéncia

para frenagem)

H69 ativa ou desativa o controle antirregenerativo.

No inversor ndo equipado com um conversor de PWM ou unidade de frenagem, se a energia regenerativa retornada exceder a capacidade

de frenagem do inversor, um desligamento por sobretensdo acontece.

Para evitar tal desligamento por sobretensao, ativar a desaceleracdo de aceleragdo automatica (controle antirregenerativo) com este
codigo de funcgdo, e o inversor controla a frequéncia de saida para manter o torque de freio ao redor de “0” em ambas a desaceleragio de
aceleragdo e a velocidade permanente nas fases de funcionamento.

A série de inversores FRENIC-MEGA tem dois modos de controle de frenagem; controle de limite de torque e controle de tensdo de
barramento de conexdo CC. Entenda a caracteristica de cada controle e selecione o apropriado.

Controle de tensao do saida para abaixar a
arramento de conexao tens@o do barramento da
CC (H69=3 ou 5) conexao CC se a tensdo

exceder o nivel de limite.

Modo de controle Processo de Controle Modo de Operagéo Caracteristicas
Controla a frequéncia de Habilitado durante a Resposta rapida.
Controle de limite de saida para manter o aceleracdo, operagdo em Causa menos desligamento
torque (H69=2 ou 4) torque de frenagem velocidade constante e por sobretensdo com carga
proximo a “0.” desaceleragio. de choque pesado.
Controla a frequéncia de Habilitado durante a

Menor tempo de
desaceleragdo com o bom
uso da capacidade
regenerativa do inversor.

desaceleragao.
Desativado durante
funcionamento em
velocidade permanente.

Em adicao, durante a desaceleracdo acionada quando se desliga (OFF) o comando de operacéo, o controle antirregenerativo aumenta a
frequéncia de saida de forma que o inversor nao pode parar a carga que depende do estado local (enorme momento de inércia, por
exemplo). Para evitar isto, H69 fornece uma escolha de cancelamento do controle antirregenerativo para se aplicar quando trés vezes o
tempo de desacelerac@o da velocidade especificada tiver decorrido, deste modo desacelerando o motor forgadamente.

Funcdo
Dados para 3
H69 Modo de controle Forga para parar com o tempo de desacel_eracao real
excedendo trés vezes o tempo especificado

0 Desativar desaceleragdo automatica.

2 Controle do limite de torque Ativar

3 Controle tensdo do barramento de conexdo CC Ativar

4 Controle do limite de torque Desativar

5 Controle tens@o do barramento de conexdo CC Desativar

B Limitador de torque (Limite de incremento de frequéncia para frenagem) (H76) Alcance da configuragdo de dados: 0,0

a500,0 (Hz)

Uma vez que aumentar demais a frequéncia de saida no controle do limite de torque modo ¢ perigoso, o inversor tem um limitador de
torque (Limite de incremento de frequéncia para frenagem) que pode ser especificado por H76. O limitador de torque limita a saida do
inversor de frequéncia para menos que que a “Frequéncia de referéncia + configuragdo H76”

Note que o limitador de torque ativado restringe controle antirregenerativo, resultando em um desligamento por sobretensdo em alguns
casos. Aumentar os dados de H76 melhora a capacidade de controle antirregenerativo.

Y

automaticamente o tempo de desaceleracéo.

Ativar a desaceleragdo de velocidade automatica (controle antirregenerativo) pode aumentar

¢ Quando uma unidade de freio é conectada, desative o controle antirregenerativo. O controle de
desacelerag@o automatica pode ser ativada ao mesmo tempo em que uma unidade de freio comega a operar,
o que pode fazer o tempo de desaceleragdo de velocidade oscilar.

* Se o tempo de desaceleragdo configurado for muito pequeno, a tensdo de barramento do conexdo CC do
inversor sobe depressa e consequentemente, a desaceleragdo automatica pode ndo acompanhar a elevagdo de
tensao. Em tal caso, especifique um tempo de desaceleragdo de velocidade mais longa.
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H70 Controle de Prevengao de Sobrecarga

H70 especifica a taxa de desaceleragdo da frequéncia de saida para prevenir um desligamento de acontecer devido a uma sobrecarga. Este
controle diminui a frequéncia de saida do inversor antes dos desligamentos do inversor devido a um superaquecimento do dissipador de
calor ou sobrecarga do inversor (com uma indica¢io de alarme de OFI ou OLI, respectivamente). E ttil para equipamentos como
bombas, nos quais uma redugio na frequéncia de saida leva a uma redugio na carga e € necessario manter o motor funcionando até
quando a frequéncia de saida caia.

Dados para H70 Funcgdo
0,00 Desacelerar o motor por tempo de desaceleracdo 1 (FO8) ou 2 (E11)
0,01 a100,0 Desacelerar o motor por taxa de desaceleracdo de 0,01 até 100,0 (Hz/s)
999 Desativar o controle de prevencdo de sobrecarga

B Controle de prevengdo de sobrecarga -- OLP (E20 a E24 e E27, dados = 36)
Este sinal de saida se liga (ON) quando o controle de prevengio de sobrecarga for ativado e a frequéncia de saida mudar.

(Largura minima do sinal de saida: 100 ms)

(f'.ﬂl;ta . . ~ . s ~
~—  Em equipamentos nos quais uma redu¢ao na frequéncia de saida ndo leva a uma redugdo na carga, o controle de
prevencao de sobrecarga ¢ inutil e ndo deve estar habilitado.
H71 Caracteristicas de Desaceleragao

Configurar os dados de H71 para “1” ativa o controle de freio forcado. Se a energia regenerativa produzida durante a desaceleragdo do
motor e retornada ao inversor exceder a capacidade de frenagem do inversor, um desligamento por sobretensdo acontecera. O controle de
frenagem for¢ada aumenta a perda de energia do motor durante a desaceleragdo, aumentando o torque de desaceleragio.

Dados para H71 Funcgiao
0 Desativar
1 Ativar
(@ Nota

= Esta func@o tem o objetivo de controlar o torque durante a desacelera¢do; ndo tem nenhum efeito se existe uma carga de
frenagem. Ativar a desacelera¢do automatica (controle antirregenerativo, H69 = 2 ou 4) no modo de controle do limite de torque desativa
as caracteristicas de desaceleraco especificadas por H71.

H72 Detecgao de Queda de Energia Principal (Selegao de modo)

H72 monitora a fonte de energia de entrada da corrente alternada do inversor, e desativa a operagao do inversor se nao estiver
estabelecida.

Dados para H72 Funcio
0 Desativar
1 Ativar

Em casos nos quais a energia ¢ fornecida por meio de um conversor PWM ou o inversor ¢ conectado por meio do barramento de conexao
de CC, ndo existe uma entrada de corrente alternada. Em tais casos, configure os dados de H72 para “0,” caso contrario o inversor nao
pode operar.

H73 a H75 Limitador de Torque (Condicdes operacionais, Controle destino e Quadrantes de Destino) (Consultar F40.)

H76 Limitador de Torque (Limite do incremento de frequéncia para frenagem) (Consultar H69.)
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H77 Vida Util do Condensador do Barramento de Conexao CC (Tempo Restante)

H77 exibe o tempo restante antes da vida 1til de servico do condensador do barramento de conexdo CC expirar.

Na hora de substitui¢do da placa de circuito impresso, transferir os dados da vida util de servigo do condensador do barramento da
conexdo CC para a placa nova.

- alcance da configuragdo de dados: 0 a 87600 (horas)

H78, H79 Intervalo de Manutengao (M1), Contagem da Partida Pré-configurada para Manutengéao (M1)
(Consultar H44.)

H80 Flutuacéo da Corrente de Saida do Ganho do Amortecimento para Motor 1

A corrente de saida do inversor que move o motor pode oscilar devido as caracteristicas de motor e/ou reagdo do maquinario (carga).
Modificar os dados de H80 ajusta os controles a fim de suprimir tal oscilagdo. Porém, como a configuragdo incorreta deste ganho pode
causar flutuagdes de corrente maiores, ndo modifique a configuragdo padrio a menos que seja necessario.

- Alcance da configuragdo de dados: 0,00 a 1,00

H81, H82 Selegao de Alarme de Luz 1 e 2

Se o inversor detecta um “alarme de luz” de estado anormal menor, ele pode continuar a operagao corrente sem desligar enquanto exibe a
indicagdo de “alarme de luz” L—A4L no monitor de LED. Em adigdo a indicagdo Z-AZ, o monitor do inversor exibe “L-ALARM”
(piscando) no monitor de LCD e emite o sinal de “alarme de luz” L-ALM para um terminal de saida digital para alertar o equipamento
periférico para a ocorréncia de um alarme de luz. (Para usar o L-ALM, é necessario atribuir um sinal a qualquer um dos terminais de

o
M)
©
o

saida digital ajustando qualquer um dos codigos de funcdo E20 até E24 e E27 para “98.”) 8
Selecione os itens a serem considerados como um alarme de luz na tabela a seguir. g
Cédigo Nome Descricdo 9
OH1 Superaquecimento do dissipador de calor A temperatura do dissipador de calor aumentou o nivel de o
desligamento. :
OH2 Alarme externo Um erro ocorrido em equipamentos periféricos ativou (ON) o [
sinal de alarme externo THR. %
OH3 Superaquecimento interno do inversor A temperatura dentro do inversor aumentou anormalmente B‘
dbH Superaquecimento do resistor de Temperatura estimada da bobina no resistor de frenagem
frenagem excedeu o nivel permissivel.
OL1aOL4 Sobrecarga do motor 1 a 4 Temperatura do motor calculada com a corrente de saida do
inversor alcancgou o nivel de desligamento automatico.
Er4 Erro de opgao Uma opgao julgou que um erro ocorreu.
Er8 Erro de comunicagdo RS-485
ErP (porta COM 1) Erro de comunicagdo RS-485 entre as portas COM 1 e 2
Erro de comunicagdo RS-485
(porta COM 1)
ErE Incompatibilidade de velocidade ou O desvio do regulador de velocidade automatico (entre a
desvio de velocidade excessivo velocidade de referéncia e a detectada) esta fora do alcance
especificado (d21) para o periodo especificado por d22.
CoF Rompimento de fia¢@o de feedback PID O(s) fio(s) de sinal de feedback PID esta(ao) rompido(s)
FAL Ventilador de CC travado Falha da o ventiulador de CC para circulagdo de ar dentro do
inversor
Série de 230 V: 75 HP ou acima
Série de 460 V: 125 HP ou acima
oL Aviso prévio de sobrecarga do motor Aviso prévio antes de sobrecarga do motor
OH Aviso prévio de superaquecimento do Aviso prévio antes de desligamento automatico por
dissipador de calor superaquecimento do dissipador de calor
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Cddigo Nome Descrigao
LiF Alarme de vida 1til E julgado que a vida til de servigo de qualquer um dos
condensadores (condensadores de barramento da conexdo CC e
condensadores eletroliticos nas placas de circuitos impressos) e
do ventilador de resfriamento expirou.
Ou, defeito do ventilador CC de circulagdo de ar dentro do
inversor.
Série de 230 V: 75 HP ou acima
Série de 460 V: 125 HP ou acima
rEF Perda de comando de referéncia Comando de frequéncia analdgico foi perdido.
detectada
Pid Alarme PID Aviso relativo ao controle PID (alarme de valor absoluto ou
alarme de desvio)
URL Baixa saida de torque O torque de saida decai abaixo do nivel de detecgdo de torque
baixo para o periodo especificado.
PTC Termistor de PTC ativado O termistor de PTC no moto detectou uma temperatura.
ITE Vida util do inversor (Tempo cumulativo O tempo cumulativo do funcionamento do motor alcangou o
de operagdo do motor) nivel especificado.
CnT Vida util do inversor (Nimero de O ntmero de partidas alcangou o nivel especificado.
partidas)
Ero Erro de controle de posicionamento Em operagédo sincrona, um desvio de posicionamento se tornou
excessivo.
(Consulte o0 manual de instrug¢ao do Cartdo de Interface do PG.)
Nota: Ainda que um posicionamento de controle do erro seja
considerado como um alarme de luz com H82, o erro que
aconteceu quando o inversor foi bloqueado pela servotrava nao
causa uma operagado de alarme de luz mas desliga o inversor

Configure dados para selecionar “alarmes de luz” em hexadecimais. Para detalhes sobre como selecionar os codigos, consultar proxima

pagina.

- Alcance de ajuste de dados: 0000 a FFFF (Hexadecimal)

B Selecionando fatores do alarme de luz

Para configurar e mostrar os fatores do alarme de luz em formato hexadecimal, cada fator do alarme de luz foi atribuido para bits 0 a 15
conforme listado nas Tabelas 5.1 e 5.2. Configure o bit que corresponde ao alarme de luz fator desejado para “1.” A Tabela 5.3 exibe a
relagdo entre cada fator do alarme luz e 0 mostrado no monitor de LED.

A Tabela 5.4 oferece a tabela de conversao de binario de 4 bits para hexadecimal.

Tabela 5.1 Selegéo do Alarme de Luz 1 (H81), Atribuicdo de Bits de Fatores Selecionaveis

Bit Codigo Contetdo Bit Codigo Contetido
15 -- -- 7 OoL3 Sobrecarga do motor 3
14 -- -- 6 OL2 Sobrecarga do motor 2
13 ErP Erro de comunicagdo RS-485 5 oL1 Sobrecarga do motor 1
(porta COM 2)
12 Er8 Erro de comunicagéo RS-485 4 dbH Resistor de frenagem superaquecido
(porta COM 1)
11 Er5 Erro de opgdo 3 -- --
10 Erd Erro de comunicagdo de opgao 2 OH3 Superaquecimento interno do inversor
9 -- -- 1 OH2 Alarme externo
8 OoL4 Sobrecarga do motor 4 0 OH1 Superaquecimento do dissipador de calor
Tabela 5.2 Selegéo de Alarme de Luz 2 (H82), Atribuigdo de Bits de Fatores Selecionaveis
Bit Codigo Contetdo Bit Codigo Contetdo
15 - - 7 LiF Alarme de vida util
14 -- -- 6 OH Aviso prévio de superaquecimento do
dissipador de calor
13 CnR Vida 1til do inversor (Nimero de 5 oL Aviso prévio de sobrecarga do motor
partidas)
12 ITE Vida util do inversor (Tempo 4 FAL Ventilador CC travado
cumulativo de opera¢do do motor)
11 PTC Termistor PTC ativado 3 CoF Rompimento de fiacdo de feedback PID
10 UTL Baixa saida de torque 2 Ero Erro de controle de posicionamento
9 Pid Alarme PID 1 - -
8 rEF Perda de comando de referéncia 0 ErE Incompatibilidade de velocidade ou desvio
detectada excessivo de velocidade
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Tabela 5.3 Display do Fator do Alarme de Luz

N°do LED LED4 LED3 LED2 LEDI1
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Codigo - - ErP Er8 Er5 Erd -- OoL4 oL3 oL2 oll dbH -- OH3 OH2 OH1
Binério 0 0 1 1 0 1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 1
Hexadecima “ e -/ e e < | — <= ~ o
1 3 4 2 1

o (Consulte a

g* Tabela 5.4)

E Hexadecima LED4 LEDE LEDZ LEM
wim _‘,: ~ Lj !

B Expressao hexadecimal

Um naimero binario de 4 bits pode ser expresso em formato hexadecimal (1 digito hexadecimal). A tabela abaixo exibe a correspondéncia
entre as duas notagdes. Os hexadecimais sdo mostrados como sdo exibidos no monitor de LED.
Tabela 5.4 Converséo entre N°s Binarios e Hexadecimais

Binaria Hexadecimal Binaria Hexadecimal
0 0 0 0 Vi 1 0 0 0 g
0 0 0 1 7 1 0 0 1 g
0 0 1 0 2 1 0 1 0 V-4
0 0 1 1 7 1 0 1 1 Y-
0 1 0 0 y 1 1 0 0 Vel
0 1 0 1 g 1 1 0 1 Vi
0 1 1 0 5 1 1 1 0 £

p—
Cen

Com os dados de H26 sendo configurados para “1” (PTC (O inversor imediatamente desliga com 0/4 exibido)),

se o termistor PTC for ativado, o inversor no realiza o processamento do alarme de luz mas para a sua emissao,

nao importando a atribui¢do do bit 11 (Termistor PTC ativado) por H82 (Selegdo de Alarme de Luz 2).

H Alarme de luz -- L-ALM (E20 a E24 e E27, dados = 98)

Este sinal de saida aparece quando ocorre um alarme de luz.
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H84, H85 Pré-excitagao (Nivel inicial, Tempo)

Um motor gera torque com fluxo magnético e corrente de torque. Os elementos de retardo do da extremidade de levantamento do fluxo
magnético causa um fendmeno no qual torque suficiente ndo ¢ gerado no momento da partida do motor. Para obter suficiente torque até
no momento da partida motor, ative a pré-excitagdo com H84 e H85 de forma que o fluxo magnético seja estabelecido antes da partida do
motor.

B Pré-excitagdo (Nivel inicial) (H84) Alcance da configuragéo de dados: 100 a 400 (%) (Relag&o da corrente do
motor sem carga)

H84 especifica a fungdo de forcar para a pré-excitagio. E usado para encurtar o tempo de pré-excitagio. Basicamente, nio é preciso
modificar a configurag@o padrio.

W Pré-excitagdo (Tempo) (H85) Alcance do conjunto de dados: 0,00 (Desativar), 0,01 a 30,00 (s)

HB8S5 especifica o tempo de pré-excitagdo antes de comegar a operagao. Quando um comando de operagao ¢ inserido, a pré-excitagdo
comega. Depois que o tempo de pré-excitagao especificado por H85 decorreu, o inversor julga o fluxo magnético como tendo sido
estabelecido e comeca a aceleragdo. Especifique dados de H85 de forma que seja assegurado tempo suficiente para estabelecer o fluxo

magnético. O valor apropriado para os dados de H85 depende da capacidade do motor. Use a configurag@o padrido do valor dos dados de
H13 como um guia.

Velocidade doj .
motor

*

Fluxo magnético, &

H85: tempo de pré-exitagdo
- L3
A
FHD | on

B Pré-excitagdo--EXITE (EO1 a EQ7, dados = 32)
Ligar (ON) este sinal de entrada comega a pré-excitagdo.

Depois que o tempo de demora para estabelecer o fluxo magnético decorreu, um comando de operacdo ¢ inserido. Inserir o comando de
operagdo termina a pré-excitagdo e comega a aceleragao.

Use uma sequéncia externa para controlar o tempo para estabelecer o fluxo magnético.

LY
Velocidade do
motor

&

Fluxo magnético /

Pré-exitagdo
- e
&
G [ on R
&
Fwp oM
"
 Nota
ola . . I , . ~ 7 . ~
“=— " Sob o controle V/f (inclusive arranque de torque automatico e vetor do torque), a pré-excitagdo ¢ desativada, entdo
use a frenagem CC ou segure a frequéncia de partida ao invés.
ot

Um fenoémeno transiente, que pode acontecer quando a quantia de perda mecénica ¢ pequena, pode girar o motor
durante a pré-excitagdo. Se uma rotagdo do motor durante pré-excitacdo nao for permitida no seu sistema, instale
um freio mecéanico ou outro mecanismo para parar o0 motor.

/AN AVISO

Ainda que o motor pare devido a pré-excitagdo, a tensdo ¢ emitida para os terminais U, V, e W de saida do inversor.

Um choque de elétrico pode acontecer.
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H86 a H90 Reservado para fabricantes particulares

H86 a H90 sdo reservados para fabricantes particulares. Nao modifique as configuragdes.

H91 Detecgao de Rompimento do Fio de Feedback do PID

Usar o terminal [C1] (entrada de corrente) para sinal de feedback do PID ativa a detecgdo da rompimento do fio ¢ do alarme (Cof). H91
especifica se a detec¢do do rompimento do fio esta habilitada, ou a duragdo da detecgdo. (O inversor julga uma corrente de entrada para o
terminal [C1] abaixo de 2 mA como um rompimento de fio.)

- Alcance da configuragdo de dados:

0,0 (Desativar detecg@o de alarme)

0.1 a 60,0 s (Detectar a rompimento do fio e emitir alarme Co/" no tempo)

H92, H93 Continuidade de Funcionamento (P e l) (Consulte F14.)

H94 Tempo Cumulativo de Funcionamento do Motor 1 (Consulte H44.)

H95 Frenagem CC (Modo de resposta de frenagem) (Consulte F20 a F22.)
H96 Prioridade da Tecla STOP (Parar) / Fungao de Checagem de Partida

H96 especifica uma combinagdo funcional de “PARE prioridade de tecla” e “Comegar fungo checar” como listado abaixo.

Dados para H96 Prioridade de tecla STOP (Parar) Fungdo de checagem de partida
0 Desativar Desativar
1 Ativar Desativar
2 Desativar Ativar
3 Ativar Ativar

B Prioridade da tecla STOP (Parar)

Até quando comandos de operagdo sdo inseridos dos terminais de entrada digital ou via o link de comunica¢des RS-485 (operacéo de
link), apertando a tecla "= forca o inversor a desacelerar e parar o motor. Depois disto, £76 aparece no monitor de LED.

B Funcéo de checagem de partida

Por seguranga, esta fung@o checa se qualquer comando de operagao foi ligado (ON) ou ndo em cada uma das situagdes seguintes. Se um
foi ligado (ON), o inversor ndo se inicia, ao invés disso exibe o codigo de alarme £r6 no monitor de LED.

* Quando a energia para o inversor ¢ ligada (ON).

* Quando a tecla ™7 ¢ pressionada para liberar um status de alarme ou quando o comando de terminal de entrada digital RST (“Alarme

de reset”) ¢ ligado (ON).

* Quando a fonte de comando de operagdo ¢é trocada por um comando de terminal de entrada digital como LE (“Ativar link de
comunicagdes via RS-485 ou fieldbus™) ou LOC (“Selecionar operagdo local (teclado)”).

H97 Limpar Dados de Alarme

H45 (Alarme Falso)

H97 limpa os dados de alarme (historico de alarme e informagdes relevantes) armazenado no inversor.

Para limpar dados de alarme, é necessarios pressionar as teclas ™

>,
&)

+ @ simultaneamente.

Dados para H97

Funcao

0

Desativar

1

Ativar (Configurar “1” limpa os dados de alarme e em seguida retrona para “0”)
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H98 Funcgéo de Protegao / Manutengao (Selegao de modo)

HO8 especifica se deve-se ativar ou desativar a reduc@o automatica da frequéncia portadora, a protecdo de perda de fase de entrada, a
protegdo de perda da fase de saida, o limite de julgamento da vida util do condensador de barramento da conexdo de CC, o julgamento na
vida de condensador de barramento da conexdo de CC, a detecc¢do de travamento do ventilador CC, a detecgao de erro do transistor de
frenagem, e a comutagdo IP20/IP40, em combinagao (Bit 0 a Bit 7).

Reducdo automatica da frequéncia portadora (Bit 0) (Sob controle V/f somente)

Esta funcdo deve ser usada para maquindrio importante que requer que o inversor seja mantido em operagao.

Ainda que ocorra um superaquecimento ou sobrecarga do dissipador de calor devido a uma carga excessiva, temperatura circundante anormal ou
falha do sistema resfriamento, ativar esta fungdo reduz a frequéncia portadora para evitar desligamento (041, OH3 ou OLU). Note que ativar esta
fungdo resulta em aumento do ruido de motor.

Protecdo de perda da fase de entrada (Lin ) (Bit 1)

Quando se detecta um estresse excessivo infligido sobre o aparato conectado ao circuito principal devido a perda de fase ou desequilibrio tensdo
de linha a linha na poténcia trifasica fornecida ao inversor, este recurso para o inversor e exibe um alarme £ 77.

({ Nota .
= Em configurag¢des onde somente uma carga leve é acionada ou um reator CC ¢ conectado, a perda de fase ou o
desequilibrio de tensdo de linha a linha podem néo ser descobertos por causa do estresse relativamente pequeno

sobre o aparato conectado ao circuito principal.

Protecdo da perda de fase de saida (OFPL) (Bit 2)

Quando se detecta a perda de fase na saida enquanto o inversor esta funcionando, este recurso para o inversor e exibe um alarme

OPL.
(:f:'.ﬂl?ta - - - . . - .
—_  Onde um contactor magnético esta instalado no circuito de saida do inversor, se o contactor magnético desliga
(OFF) durante a operacdo, todas as fases serdo perdidas. Em tal caso, este recurso de protegdo nao funciona.

Limite de julgamento na vida 1til do condensador do barramento de conexdo de CC (Bit 3)

O Bit 3 ¢ usado para selecionar o limite para julgar a vida 1til do condensador do barramento do conexdo CC--o nivel padrio de fabrica
ou o nivel configurado pelo usuério.

( Nota . L. . . . .
" Antes de especificar um limite definido pelo usuario, mega e confirme o nivel de referéncia antecipadamente.

(_TZ:Z_ Consulte descrigdo de H42.)

Julgamento na vida 1til do condensador do barramento de conexdo CC (Bit 4)

Se o condensador do barramento do conexdo CC alcangou o limite de sua vida Util ¢ determinado medindo-se o periodo de tempo para
descarregar depois da energia ser desligada (OFF). O tempo de descarregar ¢ determinado pela capacitancia do condensador do
barramento do conexdo CC e a carga dentro do inversor. Ento, se a carga dentro do inversor oscila significativamente, o tempo de
descarga nao pode ser medido com precisdo, e como resultado, pode ser erradamente determinado que a vida util foi alcancada. Para
evitar tal erro, vocé pode desativar o julgamento na vida 1til do condensador do barramento conexdo de CC. (Ainda que seja desativado,
o0 julgamento baseado na “contagem no tempo ligado (ON)”, enquanto a tensdo ¢ aplicada ao condensador do barramento do conexido CC
continua.) Para detalhes, consulte a descrigdo de H42.

Como a carga pode variar significativamente nos seguintes casos, desative o julgamento na vida durante a operagao. Conduza a medida
com o julgamento habilitado sob condi¢des apropriadas durante a manutengéo periddica ou conduza a medi¢do sob condigdes
operacionais comparaveis as reais.

* A entrada auxiliar para energia de controle ¢ usada.
* Um cartdo de opgao ou teclado remoto ¢ usado.

* Outro inversor ou equipamento tal como um conversor de PWM ¢ conectado aos terminais do barramento de conexdo CC.

Deteccao de trava do ventilador CC (Bit 5) (75 HP ou acima para a série de 230 V, 125 HP ou acima para a série de 460 V)

Os inversores especificados acima sdo equipados com ventilador CC de circulag@o de ar interna. Quando o inversor detecta que o
ventilador CC esta travado por um defeito ou outra causa, vocé pode selecionar entre continuar a operagdo de inversor ou entrar em
estado de alarme.

Entrando em estado de alarme: O inversor emite o alarme O/ e desacelera até parada do motor.
Continuar a operagao: O inversor ndo entra no modo de alarme, e continua a operagdo do motor.

Note que, entretanto, o inversor liga (ON) os sinais OH e LIFE nos terminais de saida do transistor sempre que a trava do ventilador CC
¢ detectada ndo importando a sua seleg@o.
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Ci‘-h-lita Se o controle de ligar e desligar (ON/OFF) do ventilador de refrigerago esté habilitado (HO6 = 1), o ventilador de
refrigeracdo pode parar, dependendo da condig@o operacional do inversor. Neste caso, o recurso de detec¢do do
ventilador CC ¢ considerado normal (por exemplo; o ventilador de refrigeragao esta normalmente parado pelo
comando de ventilador parado.) de forma que o inversor pode desligar a saida de sinal LIFE ou OH, ou ativar
para cancelar o alarme OH , ainda que o ventilador CC de circulag@o do ar interna esteja travado devido a um
defeito etc. (Quando vocé ativa o inversor neste estado, ele automaticamente emite o comando de operagdo do
ventilador, entdo o inversor detecta o ventilador CC no estado travado, e ligue a saida do sinal LIFE ou OH ou
entrar no estado de alarme 0//1.)

Note que operar o inversor sob a condig¢ao que o ventilador CC esta travado por um tempo longo pode encurtar a vida util dos
condensadores aletroliticos nos PCBs devido a alta temperatura local dentro do inversor. Ndo deixe de conferir o sinal LIFE etc.,
substitua o ventilador desligado assim que possivel.

Deteccéo de erro do transistor de frenagem (Bit 6) dbA (40 HP ou abaixo)

Na detecgéio de um erro do transistor de frenagem embutido, esta recurso para o inversor e exibe um alarme dbA. Configure os dados
deste bit para “0” quando o inversor ndo usa um transistor de frenagem e ndo ha necessidade de entrar num estado de alarme.

Troque a cobertura de IP20/IP40 (Bit 7) (somente para o tipo basico de inversores)

A montagem de uma op¢ao de P40 em inversores de 40 HP ou abaixo permite que eles se conformem com IP40. Em tal caso, troque o

Bit 7 para “1” para a coordenagdo da protegao.

Para detalhes, consulte o manual de instru¢éo da opgao IP40.

Para configurar os dados do codigo de fungdo H98, atribua a configuragdo de cada fungdo para cada bit e entdo converta o nimero

o
M)
©
o

binario de 8 bits para o numero decimal. 8
T - . - . o
Consulte a atribuicdo de cada de funcdo para cada bit e um exemplo de conversao abaixo. o
Bit Func¢do Dados de bit=0 Dados de bit=1 Padrao da Fabrica 8
Baixar a frequéncia portadora . . . =4
0 . q P Desativar Ativar 1: Ativar m
automaticamente E
. . Entrar processamento 1: Entrar Zz
1 Detectar perda da fase de entrada | Continuar a funcionar p ‘Q
de alarme processamento B’
. . Entre processamento 0: Continue a
2 Detectar perda da fase de saida Continuar a funcionar p .
de alarme funcionar
Selecionar limite de julgamento .
. N L Configura¢io definida N L
3 de vida util do condensador do Padrio de Fabrica g , C 0: Padrdo de Fabrica.
N pelo usuario
barramento de conexdo CC
Julgar a vida util do condensador | Desativar . .
4 & N Ativar 1: Ativar
do barramento do conexdo CC
0: Entrar
Detectar travamento do Entrar processamento . .
5 . Continuar a funcionar processamento de
ventilador CC de alarme
alarme
Detectar erro do transistor de . . Entrar processamento 1: Entrar
6 Continuar a funcionar
frenagem de alarme processamento alarme
7 Trocar cobertura IP20/IP40 1P20 1P40 0: IP20
Um exemplo de conversdo do binario para decimal (para o niimero configurado pelo padrdo de fabrica mostrado acima)
Cod. H

Decimal

=Bit7 x 27+ Bit 6 X 2°+ Bit 5 x 2°+ Bit4 x 2*+ Bit 3 x 2°+ Bit2 x 2>+ Bit 1 X 2' + Bit 0 x 2°

=Bit 7% 128 + Bit 6 X 64+ Bit 5 x 32+ Bit4 x 16+ Bit3 X 8 + Bit2 X 4+ Bit | x 2 +Bit 0 x |
=0X128+1X64+0%32+1X16+0X8+0x4+1%x2+1x1
=64+16+2+1

=283
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5.2.6 Codigos A (Parametros do Motor 2), cédigos b (Parametros do Motor 3), cédigos r (Parametros do
Motor 4)

O FRENIC-MEGA pode trocar pardmetros de controle até quando estiver funcionando de forma que um tnico inversor pode acionar
quatro motores comutando entre eles ou ligar (ON) ou desligar (OFF) a operagdo de economia de energia para a mudanga de
configuragao (por exemplo, troca de marcha de engrenagem) que muda o momento de inércia do maquinario.

Cddigo de fungao Motor a ser acionado Comentarios
F/E/P e outros codigos Motor 1 Incluindo cédigos de fungdo comumente aplicado aos
motores | a 4.
Cdodigos A Motor 2
Caodigos b Motor 3
Cddigos r Motor 4

 Nota . . . .
“= " Este manual descreve somente codigos de fungdo aplicados ao motor 1. Para os codigos aplicados aos motores 2 e

4 exceto A42, b42, e 142 (Troca de Parametro/Motor 2 a 4) , consulte os codigos de fungdo correspondentes
preparado para o motor 1 na Tabela 5.5 na proxima pagina.

A42, b42 Troca de Parametro/Motor 2, 3, e 4 (Selegdo de modo) d25 (Tempo de Comutagdo do ASR)
r42

A combinagéo de comandos do terminal de entrada digital M2, M3 e M4 (Selecionar motor 2, 3 e 4) troca entre os 1°,

2°, 3° e 4° motores conforme listado abaixo. (codigos de fungdo EO1 até EQ7, dados = 12, 36, ou 37) Quando o motor ¢ trocado, o grupo
do codigo de fungdo com que o inversor aciona o motor também ¢ trocado para o correspondente.

Ao mesmo tempo, 0 inversor emite o sinal correspondente do sinal de “Motor 1 selecionado” SWML1 até o sinal de “Motor 4
selecionado” SWM4 (Codigos de funcdo E20 até E27, dados = 48, 49, 50, ou 51) a fim de trocar a chave de comutagdo externa para o
motor selecionado

Comando de terminal Motor acionado por inversor Sinais de saida
M2 M3 M4 selecionado (Grupo de Codigo de gy ™ T"owmz [ swm3 | swmia
fun¢do habilitado)
OFF OFF OFF 1° motor (Codigos padrio) ON OFF OFF OFF
ON - - 2° motor (codigos A) OFF ON OFF OFF
OFF ON - 3° motor (codigos b) OFF OFF ON OFF
OFF OFF ON 4° motor (cédigos 1) OFF OFF OFF ON

A42, b42 ou 142 seleciona se a combinagdo de comandos de terminal M2, M3 e M4 troca os motores atuais (para o 2°, 3°, e 4° motores)
ou os parametros particulares (codigos A, codigos b, ou codigos r).

Dados para Fungdo A troca é possivel:
A42,b42 ou r42
0 Motor (Trocar para o 2°, 3° ou 4° motor) S6 quando o inversor esta parado

(todos os comandos de operacdo
estdo desligados (OFF)).

1 Parametro (Troque para codigos A, codigos b ou codigos r Até mesmo quando o inversor
particulares) estiver funcionando.

 Nota . . ‘ .
2% po ponto de vista do tempo do sinal, uma combinag¢do de M2, M3 e M4 deve ser determinada pelo menos 2 ms

antes do sinal de comando de operagdo ser estabelecido.

Se A42, b42 ou r42 é configurado para “0” (Motor (Troque para o 2°, 3° ou 4° motor)), a combinagdo de M2, M3 e M4 troca o motor
para qualquer um entre os 2° a 4° motores e também troca o grupo de cédigo de fungao habilitado para o correspondente ao motor
selecionado, conforme listado na Tabela 5.5. Note que, porém, as fungdes listadas na Tabela 5.6 ndo estdo disponiveis quando qualquer
um entre os 2° a 4° motores sdo selecionados.

Se A42, b42 ou r42 ¢ configurado para “1” (Parametro (Troque para codigos A, codigos b ou codigos r particulares )), a combinagao de
M2, M3e M4 troca os pardmetros particulares marcados com S na coluna de “Objeto da troca de pardmetro” na Tabela 5.5. Para outros
pardmetros, os presentes na 1° coluna do motor permanecem efetivos.
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Tabela 5.5 Cédigos de Fungdo a Serem Trocados

Codigo de funcao

Objeto de troca de
Nome 1° 2 3° 4 parimetro
motor | motor | motor | motor
Frequéncia maxima FO03 A01 b01 r01
Frequéncia de base Fo4 A02 b02 r02
Tensdo nominal na frequéncia de base FO5 A03 b03 r03
Tensédo de saida maxima F06 A04 b04 104
Arranque de torque F09 A05 b05 r05
Protegdo de sobrecarga térmica eletronica para o motor F10 A06 b06 06
(Selecionar caracteristicas do motor) F11 A07 b07 107
(Nivel de detecgdo de sobrecarga)
(Constante de tempo térmico) F12 A08 b08 08
Frenagem CC (Frequéncia de partida de frenagem) F20 A09 b09 r09
(Nivel de Frenagem) |  F21 Al0 b10 r10
(Tempo de Frenagem) F22 All bll rll
Frequéncia de partida F23 Al2 bl12 rl2
b ITE R IV IR I B
Selegdo do controle de funcionamento F42 Al4 bl4 rl4
Motor (N° de polos) PO1 Al5 bl5 rl5
(Capacidade nominal) P02 Al6 bl6 rl6
(Corrente nominal) P03 Al7 bl17 rl7
(Ajuste automatico) P04 Al8 b18 rl8
(Ajuste online) P05 Al19 b19 rl9
(Corrente sem carga) P06 A20 b20 120
(%R1) P07 A21 b21 21
(%X) P08 A22 b22 22
(Ganho de compensagdo de deslizamento para operagao) P09 A23 b23 23 S
(Tempo de resposta de compensagao de deslizamento) P10 A24 b24 24 S
(Ganho de compensagdo de deslizamento para frenagem) P11 A25 b25 25 S
(Frequéncia de deslizamento nominal) P12 A26 b26 126
(Fator de perda de ferro 1) P13 A27 b27 127
(Fator de perda de ferro 2) P14 A28 b28 r28
(Fator de perda de ferro 3) P15 A29 b29 29
(Fator de saturagdo magnética 1) P16 A30 b30 r30
(Fator de saturagdo magnética 2) P17 A3l b31 r31
(Fator de saturagdo magnética 3) P18 A32 b32 r32
(Fator de saturagdo magnética 4) P19 A33 b33 r33
(Fator de saturagdo magnética 5) P20 A34 b34 r34
(Extensao de fator de saturagdo magnética “a”) P21 A35 b35 35
(Extensdo de fator de saturagdo magnética “b”) P22 A36 b36 r36
(Extensdo de fator de saturagdo magnética “c”) P23 A37 b37 r37
Selegdo de motor P99 A39 b39 r39
Compensagio do deslizamento (Condigodes operacionais) H68 A40 b40 r40 N
Ganho de amortecimento de flutuagio da corrente de saida para H80 A4l b41 41 S

motor
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Tabela 5.5 Codigos de Fungéo a Serem Trocados (Continuagéo)

Codigo de fungdo
Nome s 5 = e Objeto iie troca de
pardmetro
motor | motor | motor | motor
Controle de velocidade (filtro comando de velocidade) dol A43 b43 43 S
(Filtro de deteccdo de velocidade) do2 Ad4 b44 r44 S
P (Ganho) do3 A45 b45 45 S
I (Tempo integral) do4 A46 b46 r46 S
(Filtro de saida) doé A48 b48 r48 S
(Frequéncia de ressonancia do filtro de no) do7 A49 b49 49
(Nivel de atenuagdo do filtro de nd) do8 AS0 b50 50
Tempo cumulativo de funcionamento do motor H94 AS1 b51 r51
Contador de partida para motor H44 A52 b52 r52
Motor (%X fator de corregdo 1) P53 AS3 b53 r53
(%X fator de corregdo 2) P54 A54 b54 r54
(Corrente de torque sob controle vetorial) P55 AS5 b55 55
(Fator de tensdo induzida sob controle vetorial) P56 AS6 b56 56
Reservado para fabricantes particulares ds1 ds2 ds3 ds4
P57 A57 b57 57
Tabela 5.6 Cédigos de Fungéo Indisponiveis para os 2° a 4° Motores
Nome Codigos de funcao Operagéo nos 2° a 4° motores
Padrio de V/f ndo linear H50 a H53, H65, H66 Desativado
Frequéncia de partida 1 (Tempo de F24 Desativado
retencdo)
Frequéncia de parada (Tempo de F39 Desativado
retencdo)
Aviso prévio de sobrecarga / Detecgao E34, E35 Desativado
de corrente
Controle de queda H28 Desativado
Controle UP/Down (para cima/para Hé61 Fixo na configuragéo inicial (0 Hz)
baixo)
(Configuragdo de frequéncia de partida)
Controle PID JO1 aJ06,J08 aJ13,J15a17J19,J56 aJ62, | Desativado
E40, E41, H91
Prevengao de condensagdo de orvalho J21,F21,F22 Desativado
Sinal do freio J68 aJ72, 195,196 Desativado
Limitador de corrente F43,F44 Desativado
Limitagdo de direga@o rotacional HO8 Desativado
Pré-Excitagdo H84, H85 Desativado
Intervalo de manutengdo / Contagem de H78, H79 Desativado
Partida Pré-Configurada para
Manutengao
Termistor NTC H26, H27 Desativado
B Tempo de Comutagdo de ASR (d25) Alcance de conjunto de dados: 0,000 a 1,000 (s)

A troca de pardmetro € possivel até durante a operagdo. Por exemplo, o controle de velocidade P (Ganho) e I (Tempo integral) listado na
tabela 5.5 pode ser trocada.

A troca estes parametros durante a operagdo pode causar uma mudanga abrupta do torque e resultar em um choque mecénico,
dependendo da condigao de diregdo da carga.

Para reduzir tal choque mecénico, o inversor diminui a mudanga do torque abrupto usando a fungio de rampa do Tempo de Comutagio
de ASR (d25).
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5.2.7

Codigos J (Fungoes de Aplicativo 1)

Jo1

Controle PID (Sele¢do de modo)

Sob o controle PID, o inversor detecta o estado de um objeto alvo de controle com sensor ou dispositivo semelhante e compara isto com
o valor comandado (por exemplo, comando de controle da temperatura). Se existir qualquer divergéncia entre eles, o controle PID opera
para minimizar isto. Isto é, ¢ um sistema de feedback de loop fechado que combina a variavel controlada (quantia de feedback). O

controle PID expande a area de aplicag@o do inversor para o controle do processo (por exemplo, controle de fluxo, controle de pressao, e

controle de temperatura) e o controle de velocidade (por exemplo, controla do dangarino).

Se o controle PID est4 habilitado (JO1 = 1, 2 ou 3), o controle de frequéncia do inversor ¢ trocado da bloco de comando do gerador de

frequéncia de acionamento para o bloco do gerador do comando PID.

W Selegéo de modo (JO1) Dados para JO1 : Fungdo
0 Desativar
1 Ativar (Controle do processo, operagdo normal)
JO1 seleciona o modo do controle PID 2 Ativar (Controle do processo, operagdo inversa)
3 Ativar (Controle do dangarino)

1)

O
=/ Comando da frequéncia >

+
Comando de processo PID § —Processador PID r
Feedback PID

(Comando velocidade manual

Diagrama de bloco controle de processo PID

g —>

—
Rolo de

L]
recepgao
Rolo fixo Rolo fixo
Controle de velc;cidade de rotagéo
Posicéo de limite superior
Rolo dangarino :
Posicéo de referéncia Dados de posigao
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Usar JO1 ativa a comutagao entre operagdes normais e inversas contra a saida de controle de PID, entdo vocé pode especificar um
aumento / redugdo da velocidade de giro do motor para a diferenga (componente de erro) entre os valores comandado (entrada) e de
feedback, possibilitando a aplicagdo do inversor para condicionadores de ar. O comando terminal VS também pode trocar a operagdo
entre normal e inverso.

[ Para detalhes sobre a comutagdo de operagdo normal/inversa, consulte a descri¢do da Comutagio entre operagdo normal/inversa
IVS (EO01 a E07, dados = 21).

B Configurando a velocidade manual comando/primaria de frequéncia de comando com o e teclas sob controle
PID

Quando codigo de fungdo FO1 ¢ configurado a “0” (teclas @® e ™ o teclado) e o comando de frequéncia 1 ¢ selecionado como uma

comando de velocidade manual ou comando primario de frequéncia (Configuragao de frequéncia que via link de comunicagdes:

Desativada; Configuragdo de multi-frequéncia: desativado; controle PID: desativado), definir o monitor de LED como um monitor de

velocidade em modo de Operagdo possibilita a modificagdo do comando de velocidade manual ou d comando de frequéncia primario

usando as teclas @ e &

No modo de Programagio de Alarme, o comando de velocidade manual ou o comando de frequéncia primaria ndo podem ser
modificados com as teclas ¥ e Y ., entdo troque o modo de Operacdo antecipadamente.

A figura abaixo ilustra como o comando de velocidade manual ou o comando de frequéncia primaria (1) inseridos via teclado ¢ traduzido
para a comando de velocidade manual final/ comando de frequéncia primaria final (2).

O procedimento de configura¢ao ¢ o mesmo que o usado para configuragio frequéncia habitual.

Link desativado
§ FO1=0 LE = Desligado

Comando de velocidade manual
Comando de frequéncia priméaria do
teclado

Configuragdo de frequéncia diferente do ———O

§52,551 = OFF )

)

acima Comando de velocidade manual final/
Comando via |c|_|_o Comando de frequéncia primaria final
link
Comando multi-
frequéncia
Jo02 Controle PID (Comando remoto SV)

J02 configura uma origem de comando que especifica um valor de comando (SV) para aplicar sob controle PID.

Dados para J02 Func¢do Consultar:

Teclas @ / & no teclado
0 (1]
Especifique o comando PID usando as teclas Y / & no teclado.

Comando PID 1 (Entrada analdgica: Terminais [12], [C1] e [V2])

Entrada de tenso para o terminal [12] (0 a £10 VDC, 100% PID comando/ £10 VDC)
Entrada de corrente para o terminal [C1] (4 a 20 dc de mA, 100% PID comando/ 20 mA CC)
Entrada de tensdo para o terminal [V2] (0 a £10 VDC, 100% PID comando/ £10 VDC)

Comando de terminal UP/DOWN (Para cima/Para baixo)

Usando o comando UP (Para cima) ou DOWN (Para baixo) junto com coeficientes de
exibi¢do de PID (especificado por E40 e E41) com o qual o valor de comando é

3 3
transformado para valor fisico virtual, etc., vocé pode especificar de 0 a 100% do comando [3]
PID (% 100% para controle do dangarino PID).
Comando via link de comunicagdes

4 Use o codigo de fungdo S13 que especifica o comando PID ligados a comunicagdes. Os [4]
dados de transmissdo de 20000 (decimal) ¢é igual a 100% (frequéncia maxima) do comando
PID
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[ 1] Comando PID com as teclas O no teclado (J02 = 0, padrao de fabrica)

Configurando o comando PID (Comando do processo PID ou comando de posi¢io do dancarino de PID) com as teclas @ e &)

(1) Paras ativar controle do processo PID, configure o codigo de fungdo JO1 em “1” ou “2.”

(2) Configurar codigo de fungdo JO2 em “0” ( teclas

3)

Para ativar controle do dangarino de PID, configurar o cédigo de fungdo JOI em “3.”

~

“ o teclado).

Configurar o monitor de LED para algo diferente do monitor de velocidade (E43 = 0) quando o inversor estiver no modo de

Operagio. No modo de Programagio ou de Alarme, o comando PID nio pode ser modificado com as teclas @Y e &) | entdo
troque para o modo de Operacao antecipadamente.

. ) s
(4) Pressione a teclas ¥ ou .

O monitor de LED de 7 segmentos exibe o comando PID e o monitor de LGD exibe as informagdes relacionadas inclusive o guia de
operacdo, como mostrado abaixo.

A A “w A "
'!_, " ‘f " ,’ — O digito mais baixo pisca
— A —y —
Hz & V % omin mimin KW X10 mingsc PID Quer dizer que o comando do teclado é
- |- efetivo
<PID REF> ]
PID—HAND"
+0. 00~+100. 004 Alcance permissivel
F-D : S I ORE I Guia de operagéo
FWD REV STOP AEM LOC COMM JOG HAND

3)

Exemplo de Tela de Configuragdo do Comando PID

7 Dica

s No monitor de LED, o ponto decimal do digito mais baixo ¢ usado para caracterizar o que ¢ exibido. O ponto
decimal do digito mais baixo pisca quando um comando PID ¢ exibido; o ponto decimal se ilumina quando uma
quantia de feedback de PID ¢ exibida.

e Ponto decimal
N ~ , . .
Para mudar o comando PID, aperte as teclas “~ ou > novamente. Para salvar a nova configuragdo na memoria do inversor,

aperte a tecla & (quando E64 = 1 (padrdo de fabrica)). Quando a energia ¢é ligada (ON) na préxima vez, a nova configuragdo sera
usada como uma frequéncia de referéncia inicial.

2, . . . L . ’ ,
Além de salvar com a tecla = como descrito acima, o “Salvamento automatico quando a energia principal for desligada” também
¢ possivel (quando E64 = 0).

{ Dica

Sl

Usando as teclas @ / &) no teclado junto com coeficientes de tela do PID (especificado por E40 e E41), vocé pode especificar 0 a
100% no comando do processo PID (£100% do comando de posi¢do do dangarino de PID) em um formato de comando convertido facil de

entender .

Ainda que frequéncia multipla seja selecionada como um comando PID (554 ou $§8 = LIG.), configurar o comando PID com o teclado é

possivel.

Quando o cédigo de funcdo JO2 ¢ configurado em qualquer valor diferente de “0,” apertar as teclas “ ou & exibe no monitor de LED

o comando PID atualmente selecionado, mas ndo pode mudar a configuragdo. O monitor de LCD exibe o seguinte:

Hz & V % dmin mimin KW X10 minsec PID

- - Significa que o comando PID 1 (Comando
<REMOTE REF> ___— analdgica) é efetivo.
PID—P1

& a s a = s .
FWD REV STOP REM LOC COMM JOG HAND
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Comando PID Especificado Manualmente com as @

e Y Teclas e Requisitos

Controle PID Controle PID . Multipla . -
(selegdo de Monitor de Led A Exibe durante operagéo das teclas
modo) (Comando remoto SV) E43 frequéncia P
302 §54, 558 Y
JO1
0 Comando do processo PID por teclado
lou2
ou Diferente de 0 Ligado (ON) i(;;rggﬁ;do do processo PID atualmente
Diferente de 0 oudesligado [— -
0 (OFF) Comando do processo PID por teclado
3
Diferente de 0 ;?:;?gg;do do processo PID atualmente

[ 2] Comando PID por entradas analdgicas (J02 = 1)

Quando qualquer entrada analogica (entrada de tensdo para os terminais [12] e [V2], ou entrada de corrente para o terminal [C1]) para
comando PID 1 (JO2 = 1) for usada, é possivel arbitrariamente especificar o comando PID multiplicando o ganho e adicionando a
tendéncia. A polaridade pode ser selecionada e a constante de tempo do filtro constante e o deslocamento podem ser ajustados. Além da
configuracdo de J02, ¢ necessario selecionar o comando PID 1 para entrada analdgica (especificado por qualquer E61 a E63, dados do
codigo de fungdo = 3). Para detalhes, consulte as descri¢oes de E61a E63.

Elementos ajustaveis do comando PID

Tendéncia Ganho Constante de
Terminal de Alcance de Ponto Ponto H t do filt 3
entrada entrada Tendéncia de Ganho de Polaridade empo do iliro” |- Compensagdo
base base
Oa+I0V,-
[12] 10 2 +10V C32 C34 C35 C33 C31
[C1] 4220 mA C51 C52 C37 C39 - C38 C36
Oa+I0V,-
[V2] 102410V C42 C44 C45 C43 C41

B Compensacao (C31, C36, C41)

C31, C36 ou C41 configura uma compensagao para uma entrada de tensao/corrente analdgica . A compensagado também se aplica a sinais
enviados dos equipamentos externos.

B Constante de tempo do filtro (C33, C38, C43)

C33, C38 e C43 fornecem as constantes de tempo do filtro para a entrada de tensdo/corrente analdgica . Escolha valores apropriados
paras constantes de tempo considerando a velocidade de resposta do sistema de maquinario, uma vez que grandes constantes de tempo
diminuem a velocidade de resposta. Se a tensdo de entrada oscila por causa do ruido, especifique grandes constantes de tempo.

B Polaridade (C35, C45)

C35 e C45 especificam o alcance de entrada para entrada de tensdo de analdgica.

Dados para C35 e C45
0 -10a+10V

1 0 a+10 V (valor negativo de tensdo ¢ considerado como 0 V)

Especificacdes da entrada do terminal
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B Ganho e tendéncia

Comando PID
o b
Ganho
(C32, C37 ou C42) Ponto B i
Tendéncia
(C51) [ PontoA
P Entrada analogica

Tendéncia Ganho 100% )
ponto de base ponto de
(C52) base (C32,C37 ou C42)

(Exemplo) Mapeamento do alcance de 1 a 5 V no terminal [12] para 0 até 100%

Comando do processo
|
100% P
o Ganho (C32) = 100%
e Ganho ponto de base (C34) = 50%
- . Valor da tendéncia (C51) = 0%
Tendéncia ponto de base (C52) = 10%
0% *= Entrada no terminal (12) ]
oviv 5V 10V

[ 3] Comanda o PID com controle UP/DOWN (Para cima/Para baixo) (J02 = 3)

Quando o controle UP/Down (Para cima/Para baixo) é selecionado como um comando PID, ligar (ON) o comando de terminal UP (Para
cima) ou DOWN (Para baixo) faz o comando PID mudar dentro do alcance de 0 até 100%.

O comando PID pode ser especificado em quantidades fisicas mnemonicas (tais como temperatura ou pressao) com coeficientes da
exibi¢do do PID (E40, E41).

Para selecionar o controle UP/DOWN como um comando PID, o UP (Para cima) e 0 DOWN (Para baixo) deve ser atribuido aos
terminais de entrada digital [X1] para [X7]. (szf-. EO1 a E07, dados = 17, 18)

UP (Para cima) DOWN (Para baixo) Fun¢ido
Dados =17 Dados = 18
OFF (desligado) OFF (desligado) Reter o valor do comando PID.
ON (ligado) OFF (desligado) Aumentar valor do comando PID numa taxa entre 0,1%/0,1 s e 1%/0,1 s.
OFF (desligado) ON (ligado) Reduzir do valor do comando PID numa taxa entre 0,1%/0,1 s e 1%/0,1 s.
ON (ligado) ON (ligado) Reter p valor do comando PID

(¢ Nota

" O inversor retém interiormente o valor do comando PID configurado pelo controle UP (Para cima) / DOWN
(Para baixo) e aplica ao valor retido a proxima re-partida (incluindo a ligagédo (ON)).

[ 4] Comanda PID via link de comunicac¢ées (J02 = 4)

Use o codigo de fung@o S13 que especifica o comando PID ligado a comunicagdes. Os dados de transmissdo de 20000 (decimal) é igual

para 100% (frequéncia maxima) do comando PID. Para detalhes do formato de comunicagdes, consulte o0 Manual do Usuério de

Comunicagdo RS-485.

 Nota

S ¢ Além da selegdo de comando remoto por J02, a multi-frequéncia 4, 8 ou 12 (especificada por C08, C12 ou
C16, respectivamente) especificado por comandos de terminal SS4 ¢ SS8 também podem ser selecionados
como valor pré-configurado para o comando PID.

Calcule os dados de configuragdo do comando PID usando a expressdo abaixo.

Comando PID dados (%) = Multi-frequéncia pré-configurada X 100
Frequéncia maxima

* No controle dangarino (JO1 = 3), a configura¢éo do teclado se interliga com dados de J57 (Controle de PID:
posicao de referéncia do dangarino), e ¢ gravado como dados de cddigo de fungéo .
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Selecionando Terminais de Feedback

Para controle de feedback, determine o terminal de conexdo de acordo com o tipo de saida do sensor.
* Se o sensor ¢ um tipo de saida de corrente , use o terminal de entrada de corrente [C1] do inversor.

* Se o sensor ¢ do tipo de saida de tensdo, use o terminal de entrada de tensdo [12] do inversor, ou troque o terminal [V2] para o terminal
de entrada de tensdo e use-o.

== Para detalhes, consulte descrigdes de E61 até E63.

Exemplo de aplicac@o: Controle do processo (para condicionadores de ar, ventiladores e bombas)

O alcance operacional para controle do processo de PID ¢ controlado interiormente como 0% até 100%. Para a entrada da feedback de
dados, determine o alcance operacional a ser controlado por meio do ajuste de ganho.

Exemplo: Quando o nivel de saida do sensor externo estd dentro do alcancede 1 a5 V:
* Use o terminal [12] uma vez que o terminal de conexo ¢ para entrada de tensao.

» Configure o ganho (C32 para ajuste de entrada analogica) a 200% a fim de fazer o valor maximo (5 V) do sensor externo da saida
corresponde a 100%. Note que a especificacdo de entrada para terminal [12] ¢ 0 a 10 V correspondente para 0 a 100%; deste modo, um
fator de ganho de 200% (= 10 V + 5 V x 100) deve ser especificado. Note também que qualquer configuragdo de tendéncia ndo se
aplica ao controle de regeneragdo

Feedback
i
-1 UD“.":: ............ o ] A,
H el
[ -
' -~
T
[
-
Il
-~ H
-~ ' H
-~ [ i
0% - ! . Entrada no terminal (12)
(AN 5 10V

Exemplos de aplicacdo: Controle do dangarino (para bobinadores)
Exemplo 1. Quando o nivel de saida do sensor externo ¢ +7 VCC:
* Use o terminal [12] uma vez que a entrada de tensao ¢ bipolar.

* Quando a saida do sensor externo € bipolar, o inversor controla a velocidade dentro do alcance de £100%. Para converter a saida 7
VCC para £100%, configure o o ganho (C32 para ajuste de entrada analdgica) em 143% como calculado abaixo
10V =143%
7V

Feedback
1

100%

10V TV o, Entradano terminal (12)

+TV +10V

100%
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Exemplo 2. Quando o nivel de saida do sensor externo ¢ 0 a 10 VCC:
e Use terminal [12] uma vez que que o terminal de conexdo € para entrada de tensao.

* Quando a saida do sensor externo € unipolar, o inversor controla a velocidade dentro do alcance de 0 a 100%.

Feedback
'

100% |

0% E = Entrada no terminal (12)
ov v

Neste exemplo, ¢ recomendado que a posigdo de referéncia do dangarino ser configurado em torno de +5 V (50%) ponto.

Coeficiente de Exibicdo do PID e Monitoramento

Para monitor o comando PID e seu valor de feedback, configure o coeficiente de exibigdo para converter os valores em quantidades
fisicas mnemonicas facil de entender, tal como temperatura.

o
M)
©
o

LLL Consulte os codigos de fungdo E40 ¢ E41 para detalhes sobre coeficientes de exibicdo, e E43 para detalhes sobre monitoramento.

J03 para J06 Controle PID (P (Ganho), | (Tempo integral), D (Tempo diferencial), Filtro de feedback)

H P ganho (J03) Alcance do conjunto de dados: 0,000 a 30,000 (vezes)

JO3 especifica o ganho para o processador do PID.

OVY5NN4 3a S091a09

Acdo P (Proporcional)

Uma operago na qual o MV (valor manipulado: frequéncia de saida) é proporcional ao desvio ¢ chamada de agdo P, que emite 0 MV em
propor¢ao ao desvio. Porém, s6 0 MV ndo pode eliminar o desvio.

O ganho ¢ composto de dados que determinam o nivel de resposta do sistema contra o desvio na agdo P. Um aumento no ganho acelera a
resposta, mas um ganho excessivo pode oscilar a saida do inversor. Uma redugéo do ganho atrasa a resposta, mas estabiliza a saida do
inversor.

Desvio

i Tempo

MY

Temp(;_
W Tempo integral (J04)
[ Cod.J |

Alcance de configuragdo de dados: 0,0 a 3600,0 (s), 0,0 significa que o componente integral ¢ ineficaz.

J04 especifica o tempo integral para o processador PID.
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Acdo I (Integral)

Uma operagdo na qual a taxa de variagdo do MV (valor manipulado: frequéncia de saida) é proporcional ao valor integral do desvio
¢ denominado agdo I, a qual gera o MV que integra o desvio. Portanto, a a¢do ¢ eficaz em trazer o valor do feedback préximo ao
valor ordenado. Para o sistema cujo desvio muda rapidamente, no entanto, essa agdo ndo pode fazé-lo reagir rapidamente.

A eficacia da acdo que ¢ expressa pelo tempo integral como parametro, que sdo os dados JO4. Quanto mais longo for o tempo de
integracdo, mais lenta € a resposta. A reagdo a perturbagdo externa também se torna lenta. Quanto mais curto for o tempo de
integragdo, mais rapida sera a resposta. Definir um tempo de integragdo muito curto, no entanto, faz com que a saida do inversor
tenda a oscilar contra a perturbagdo externa.

Desvio

Tempo

MV

Tempo B

BTempo diferencial D (JOS)
Alcance de ajuste de dados: 0,00 a 600,00 (s), 0,00 significa que o componente diferencial é ineficaz.

JO5 especifica o tempo diferencial para o processador PID.

Acdo D (Diferencial)

Uma operagdo em que o MV (valor manipulado: frequéncia de saida) é proporcional ao valor diferenciado desvio ¢ chamada agao
D, que produz o MV que diferencia o desvio. A agdo D faz com que o inversor rapidamente reaja a uma rapida mudanca de desvio.

A eficécia da agdo D ¢ expressa por tempo diferencial como parametro, que sdo os dados J05. A definigdo de um tempo diferencial
longo rapidamente suprimia oscilagdo causada pela a¢do P quando ocorre um desvio. Um tempo diferencial muito longo faz com
que a saida do inversor oscile mais. Definir um tempo diferencial curto enfraquecera o efeito de supressdo quando ocorre o desvio.

Desvio

Tempo '

MV

Tempo
As utilizagdes combinadas das a¢des P, I, e D s@o descritas abaixo.
(1) Controle PI

O controle PI, que ¢ uma combinacdo das agdes P e I, é geralmente utilizado para minimizar o desvio remanescente causado pela
acdo P. O controle PI age sempre para minimizar o desvio, mesmo se um valor comandado mude ou uma perturbagio externa
ocorra de forma constante. No entanto, quanto maior o tempo integral, mais lenta ¢ a resposta do sistema ao controle rapidamente
alterado.

A agdo P pode ser usada sozinha para cargas com grande parte de componentes integrais.

2) Controle PD

No controle PD, no momento em que um desvio ocorre, o controle gera rapidamente umMV (valor manipulado) maior do que o
gerado pela a¢do D sozinha, para suprimir o aumento do desvio. Quando o desvio se torna pequeno, o comportamento da agdo P
torna-se pequeno.
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Uma carga incluindo o componente integral no sistema controlado pode oscilar devido a a¢ao do componente integral se a acdo P
sozinha for aplicada. Nesse caso, use o controle PD para reduzir a oscilagdo provocada pela agdo P, para manter o sistema estavel.

Ou seja, o controle PD ¢ aplicado a um sistema que ndo contém quaisquer agdes de amortecimento no seu processo.

3) Controle PID

O controle PID ¢ implementado através da combinagdo da agdo P com a supressao de desvio da agao I e a supressdo de oscilagao da acéo
D. O controle PID apresenta desvio minimo de controle, alta precisio e alta estabilidade.

Em particular, o controle PID ¢ eficaz para um sistema que tem um tempo de resposta muito longo para a ocorréncia do desvio.
Siga o procedimento abaixo para definir dados de codigos de fungdo do controle PID.
E altamente recomendado que vocé ajuste o valor de controle PID enquanto monitora a forma da onda de resposta do sistema com um

osciloscopio ou equivalente. Repita o procedimento a seguir para determinar a melhor solugo para cada sistema.

- Aumentar os dados de JO3 (controle PID P (Ganho)) dentro da faixa onde o sinal de retorno nao oscila.
- Diminuir os dados de J04 (controle PID I (Tempo Integral)) dentro da faixa onde o sinal de retorno ndo oscila.
- Aumentar os dados de JO5 (controle PID D (Tempo diferencial)) dentro da faixa onde o sinal de retorno nao oscila.

O refinamento das formas da onda de resposta do sistema ¢ mostrado abaixo.

(1) Suprimindo excedente
Aumentar os dados de J04 (tempo integral) e diminuir a de JO5 (Tempo diferencial).
Controlada led

N\ —

Resposta

~—
Natural |
Tempo e
2 Estabilizagdo rapida (excedente moderado permitido)
Diminuir os dados de JO3 (Ganho) e aumentar o de JO5 (Tempo diferencial).
—Controlada
Resposta
Tempo
3) Suprimindo oscilagdo cujo periodo ¢ mais longo do que o tempo integral especificado por J04
Aumentar os dados de J04 (Tempo integral).
Controlada
Resposta /\\//
Natural
Tempo
“) Suprimindo oscilagdo cujo periodo ¢ aproximadamente o mesmo que o tempo especificado por JO5 (Tempo diferencial)

Diminuir os dados de JO5 (Tempo diferencial).
Diminuir os dados de JO3 (Ganho), se a oscilagdo ndo pode ser suprimida, mesmo que o tempo diferencial seja ajustado a 0 seg.

{Controlada

Resposta  f--------7# - /\ /

\[/ N
Natural

Tempo

m  Filtro de feedback (J06) Alcance de ajuste de dados: 0,0 a 900,0 (s)
JO6 especifica a constante de tempo do filtro de sinais de feedback sob controle PID. (Esta defini¢ao ¢ utilizada para estabilizar a malha
de controle PID. Definir tempo muito longo a uma constante de tempo faz com que a resposta do sistema lenta.)

@ Not
(Jota Para especificar o filtro de sinais de feedback finamente sob controle do dangarino de PID, aplique constantes de
tempo de filtro & entrada analdgica (C33, C38 e C43).
J0s, J09 Controle PID (Frequéncia de inicializagdo de pressurizagao, tempo de pressurizagao)
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J15 (Controle PID, Frequéncia de parada para vazéo lenta)
J16 (Controle PID, Laténcia de parada para nivel de vazao lenta)
J17 (Controle PID, Frequéncia de partida)

Fungdo parar vazao lenta (J15 a J17)

J15 a J17 configura a fung@o parar vazdo lenta no controle da bomba, uma func¢éo que interrompe o inversor quando a pressao de
descarga sobe, fazendo com que o volume de agua diminua.

Quando a pressdo de descarga aumenta, diminuindo a frequéncia de referéncia (saida do processador PID) abaixo da frequéncia de
parada para o nivel de vazio lenta (J15) pelo periodo de laténcia de parada para nivel de vazdo lenta (J16), o inversor desacelera para
parar, enquanto o controle PID em si continua a operar. Quando a pressdo de descarga diminui, aumentando a frequéncia de referéncia
(saida do processador PID) acima da frequéncia de inicializagdo (J17), o inversor retoma a operagao.

m Controle PID (Frequéncia de parada para vazéo lenta) (J15)  Alcance de ajuste de dados: 0,0 (Desativado),
1,0 a 500,0 (Hz)

J15 especifica a frequéncia que provoca parada do inversor por vazao lenta.

m Controle PID (Laténcia de parada para nivel de vazao lenta) (J16) Alcance de ajuste de dados: 0 a 60 (s)
J16 especifica o periodo a partir de quando a saida do PID cai abaixo da frequéncia especificada por J15 até o inversor iniciar a
desacelerag@o para parar.

m  Controle PID (Frequéncia de partida) (J17) alcance de ajuste de dados: 0,0 a 500,0 (Hz)

J17 especifica a frequéncia de partida. Defina J17 para uma frequéncia maior do que a frequéncia de parada para vazao lenta (J15). Se a
frequéncia de partida especificada ¢ inferior a frequéncia de parada para vazao lenta, a ultima frequéncia de parada ¢ ignorada; a fungao
de parada por vazio lenta ¢ acionada quando a saida do processador PID cai abaixo da frequéncia de partida especificada.

B Atribuicdo de PID-STP ("Motor parado devido a lenta vazao sob controle PID")
(E20 a E24 ¢ E27, data = 44)

Atribuindo a saida digital do sinal PID-STP a qualquer um dos terminais de saida programaveis, com qualquer de E20 a E24e E27
(dados = 44) permite ao sinal sair quando o inversor para devido a func@o de parada por vazéo lenta fung@o sob o controle PID.

Para a fungdo de parada por vazao lenta, veja o diagrama abaixo.

Frequéncia de saida -

tempo de aceleragao desaceleracgéo pré- n
pré-estabelecido : estabelecido
o N
Frlegt{éncia de \ /
reinicio N
] Y
f' Laténcia de parada para MV aumenta novamente af

SaidaPID (MV) |

| nivel de vazéo lenta (J16) ‘ "?e‘?‘d? que a pressdo
| diminui

Frequéncia de partida (J17) W -\ -~ \
Z |

Frequéncia de parada para vazao lenta (J15) \ |
I

_/ Ix" |

\\

Valor do feedback 4 \
Presséo dentro do tubo I|
' | Comando (SV) )\/ |
Pressdo comega a diminuir quando a || Pressdo aumenta quando o inversor
torneira é aberta retoma a operagao
|
Comando de partida '
[ | ON J
Sinal PID-STP
| _ ON N
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Pressurizacdo antes de parada por vazao lenta (JOS e J09)

Especificar JO8 (Frequéncia de inicio de pressurizagdo) e JO9 (tempo de pressurizagdo) permite o controle de pressurizagdo quando a
frequéncia cai abaixo do nivel especificado por J15 (frequéncia de parada para vazao lenta) pelo periodo especificado por J16. Durante a
pressurizacéo, o controle PID esta em estado de espera.

Esta fungdo prolonga o tempo de parada do equipamento, com um tanque pulmao através da pressurizagdo imediatamente antes de a
frequéncia cair abaixo do nivel em que o inversor para o motor, permitindo assim a operagio de economia de energia.

Porque a frequéncia de pressurizacgdo de partida (JO8) pode ser especificada com um parametro, a configuragdo de pressurizagao
adequada para o equipamento € possivel.

Para o controle de pressurizagdo, consulte o diagrama abaixo.

Frequéncia de inicio de

Frequéncia de saida a pressurizago (J08)

Frequéncia de reinicio

Laténcia de parada por i d ! ' >

ivel lento de vazio (J16) | o P0 o0 t
Saida PID (MV) 5 nive | pressirizagao (J09) o
Frequéncia de partida (J17) | i . %
Frequéncia de parada por vazéo lenta (J15) & U'l

Trava
N o
—_— } > o
t =
Comando de partida A ON I 8
» »
. A

Sinal PID-STP l ON o
> bl
c
Z
©)
>
o

J10 Controle PID (Interrupgao antirreajuste)

J10 suprime excedente no controle com o processador PID. Enquanto o desvio entre o feedback e o comando PID estiver além do alcance
programado, o integrador mantém o seu valor e ndo executa a operagdo de integraco.

- Alcance de ajuste de dados: de 0 a 200 (%)

Feedback PID (PV)
A Neste intervalo, n&o ocorre
integracéo
. .
Valor do conjunto yJ10 Neste intervalo, ocorre

/\v integracéo
de comandos PID 110 / grag

integragao.

}Neste intervalo, ndo ocorre

Tempo
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J11aJ13 Controle PID (Selecione a saida do alarme, Alarme de nivel superior (AH) e Alarme de nivel inferior (AL))

O inversor pode produzir dois tipos de sinais de alarme (de valor absoluto e alarmes de desvio) associados ao controle PID se o sinal
digital de saida do PID-ALM for atribuido a qualquer um dos terminais de saida programaveis com qualquer um de E20 a E24 ¢ E27
(dados = 42).

J11 especifica os tipos de saida de alarme. J12 e J13 especificam os limites superior ¢ inferior para alarmes, respectivamente.

B Selecione saida de alarme (J11)

J11 especifica um dos seguintes alarmes disponiveis.

Dados para Alarme Descrigao
J11
0 Alarme de valor absoluto Enquanto PV < AL or AH <PV, PID-ALM esta ligado (ON)

I I Valor de k

* comando PID

Alarme de nivel Alarme de nivel feedback
inferior (AL) superior (AH)
(J13) (J12)
1 Alarme de valor absoluto (com | Mesmo que acima (com Retencdo)
Retengdo (“Hold”))
2 Alarme de valor absoluto (com | Mesmo que acima (com Trava)
Trava (“Latch”))
3 Alarme de wvalor absoluto (com | Mesmo que acima (com Retengdo ¢ Trava)
Retencao e Trava)
4 Alarme de desvio Enquanto PV <SV — Al ou SV + AH < PV PID-ALM esta ligado (ON)

Alarme de nivel  Alarme de nivel
inferior (AL) | superior (AH) |
(J13) (J12) i

T Vaorde

*comando PID

Valor de comando PID feedback
(Sv)
5 Alarme de desvio (com Retengéo) Mesmo que acima (com Retengdo)
6 Alarme de desvio (com Trava) Mesmo que acima (com Trava)
7 Alarme de desvio (com Reteng@o e | Mesmo que acima (com Retencdo e Trava)
Trava)
SV: comando de processo PID PV: valor do feedback PID

Retencdo: Durante a sequéncia de inicializagéo, a saida do alarme ¢ mantida desativado (OFF), mesmo quando a quantidade monitorada
esta dentro do alcance do alarme. Assim que ela sai do alcance do alarme, e entrano alcance do alarme novamente, o alarme € ativado.

Trava: Uma vez que a quantidade monitorada entra na faixa de alarme e o alarme ¢ ligado (ON), o alarme permanecera ligado (ON)

mesmo se sair do alcance do alarme. Para liberar a trava, execute uma reinicializacdo usando a tecla = ou ligando (ON) o comando do
terminal RST. O reajuste (“reset”) pode ser feito da mesma maneira que o reajuste de um alarme.

B Alarme de nivel superior (AH) (J12)

J12 especifica o limite superior do alarme (AH) em percentagem (%) do valor do feedback.
B Alarme de nivel inferior (AH) (J13)
J13 especifica o limite inferior do alarme (AH) em percentagem (%) do valor do feedback.

{ Jlota O valor indicado (%) ¢ a razdo entre o limite superior/inferior para a escala completa (10 V ou 20 mA) do valor de

feedback (no caso de um ganho de 100%).
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Alarme de nivel superior (AH) e alarme de nivel inferior (AL) também se aplicam aos seguintes alarmes.

Como lidar com o alarme:
Alarme Descrigdo
Selecionar saida do alarme (J11) Configuragido do parametro
Limite superior (absoluto) Ligado (ON) quando AH <PV Alarme de valor absoluto JI3 (AL)=0
Limite inferior (absoluto) Ligado (ON) quando PV <AL J12 (AH) = 100%
Limite superior (desvio) Ligado (ON) quando SV + AH < | Alarme de desvio J13 (AL) = 100%
PV
Limite inferior (desvio) Ligado (ON) quando PV < SV - J12 (AH) = 100%
AL
Limite Superior/Inferior Ligado (ON) quando [SV-PV|> AL J13 (AL)=1J12 (AH)
(desvio)
Limite do alcance Ligado (ON) quandoSV — AL <PV | Alarme de desvio
Superior/Inferior (desvio) <SV+AL
Limite do alcance Ligado (ON) quando AL < PV < | Alarme de valor absoluto Um sinal de .IOg,l ca negativo
. . deve ser atribuido a PID-

Superior/Inferior (absoluto) AH ALM
Limite do alcance Ligado (ON) quando SV — AL < | Alarme de desvio
Superior/Inferior (desvio) PV <SV + AH
J15aJ17 Controle PID (Frequéncia de parada para vazao lenta, Laténcia de parada para nivel lento de vazao e frequéncia

de partida) (Consulte J08.)
J18, J19 Controle PID (Limite superior da saida do processo PID, limite inferior da saida do processo PID)

Os limitadores superiores e inferiores podem ser especificados para a saida do PID, utilizado exclusivamente para o controle PID. As
defini¢oes sdo ignoradas quando o cancelamento do PID for habilitado e o inversor for operado na frequéncia de referéncia
especificado anteriormente.
(EJ E01 a E07, dados = 20)

B Controle PID (limite superior da saida do processo PID) (J18)

J18 especifica o limite superior do limitador do processador de saida PID em%. Se vocé especificar "999", a configurag@o do limitador de
frequéncia (Alta) (F15) servira de limite superior.

m Controle PID (limite inferior da saida do processo PID) (J19)

J19 especifica o limite inferior do limitador do processador de saida PID em %. Se vocé especificar "999", a configuragao do limitador de
frequéncia (Baixa) (F16) servira de limite inferior.

J21 Prevencao de Condensacéao (Servigo)

Quando o inversor ¢ parado, a condensag@o de orvalho sobre o motor pode ser evitada pela alimentagao de energia de CC para o motor a
intervalos regulares para manter a temperatura do motor acima de um certo nivel.

B Ativando Prevencéo de Condensagao

Para utilizar esse recurso, ¢ necessario atribuir o comando de terminal DWP ("Proteger motor da condensagéo") a um dos terminais de
entrada digital de uso geral. (L E01 a E07, dados = 39)

B Prevencao condensagéao (Servico) (J21)

A magnitude da energia CC aplicada ao motor ¢ a mesma que a configuracdo de F21 (Frenagem CC 1, Nivel de frenagem) e a sua
duragdo de cada intervalo ¢ a mesma que a configuragdo de F22 (Frenagem CC 1, Tempo de frenagem). O intervalo T ¢ determinado de
modo a que a razdo entre a duragdo da alimentagdo CCe T seja o valor (Servigo) de definigdo de J21.
Servigo para prevengio decondensacgio(J21) = - X 100 (%)
o T -
iFrenagem CC_1 ('[empo dg frenag}am)

| (F22) ;
CC aplicada CC aplicada —rFre(rllazgfr CC 1 (Nivel de frenagem)

Ciclo de Prevengdo de Condensagdo
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J22 Sequéncia de Mudanga de Energia Comercial (Consulte EO1 a E07.)

J56 Controle PID (Filtro de comando de velocidade)

J57 Controle PID (Posicao de referéncia do dangarino) (Consulte J02.)

J57 especifica a posicao de referéncia de dangarino na faixa de -100% a +100% para controle dangarino.

Se J02 = 0 (teclado), este codigo de fungdo ¢é ativado como posicao de referéncia de dangarino.

Também & possivel modificar o comando PID com as teclas 2 / & . Se for modificado, o novo valor de comando ¢ salvo como dados
J57.

J58 Controle PID (Largura de detecgao de desvio de posi¢ao dancarina)

J59 a J61 Controle PID (P (Ganho) 2, | (Tempo integral) 2 e D (Tempo diferencial) 2)

No momento em que o valor de feedback da posi¢ao de rolagem do dangarino entra na faixa de "a posigao de referéncia do dangarino +
largura de detecgdo de desvio de posi¢do do dangarino (J58)," o inversor troca as constantes PID da combinagdo de J03, J04 e JO5 para a
de J59, J60 e J61, respectivamente no seu processador PID. Dar um impulso para a resposta do sistema aumentando o ganho P pode
melhorar o desempenho do sistema na precisao de posicionamento de rolagem do dancarino.

HMLargura de detecgéo de desvio de posi¢cao dangarino (J58)

J58 especifica a largura de banda no intervalo de 1 a 100%. Especificando "0" ndo muda constantes PID.

B P (Ganho) 2 (J59) Alcance de ajuste de dados: 0,000 a 30,000 (vezes)
B [ (Tempo integral) 2 (J60) Alcance de ajuste de dados: 0,0 a 3600,0 (s)
B D (Tempo diferencial) 2 (J61) Alcance de ajuste de dados: 0,00 a 600,00 (s)

As descrigdes de J59, J60 e J61 sdo as mesmas que os do controle PID de P (ganho) (J03), I (tempo integral) (JO4), e D (tempo
diferencial) (JOS), respectivamente.

J62 Controle PID (Selegao de bloco do controle PID)

J62 permite que vocé selecione por adicionando ou subtraindo a saida do processador do dangarino PID para ou a partir do comando de
velocidade primaria. Além disso, ele permite que vocé selecione o controle da saida do processador do dangarino PID pela relagao (%)
contra o comando de velocidade primaria ou compensando o comando de velocidade primaria pelo valor absoluto (Hz).

Dados para J62 Func@o de controle
Decimal Bit 1 Bit 0 Tipo de valor do controle Operagdo para o comando de velocidade primdria
0 0 0 Razdo (%) Adicdo
1 0 1 Razdo (%) Subtragdo
2 1 0 Valor absoluto (Hz) Adi¢ao
3 1 1 Valor absoluto (Hz) Subtracdo
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J68 a J70 Sinal de frenagem (Corrente de freio ligado (ON) , frequéncial/velocidade de freio desligado (OFF) e
temporizador do freio desligado (OFF))

J71,J72 Sinal de frenagem (Frequéncia/velocidade de freio ligado (ON) e temporizador de freio ligado (ON))
J95, J96 Sinal de frenagem (Torque de freio desligado (OFF) e selegdo de condicéo de velocidade)

Estes codigos de fungdo sdo para sinais de liberagdo/acionamento de frenagem de maquinas de transporte vertical.

E possivel ajustar as condi¢des dos sinais de liberagio/acionamento de frenagem(corrente, frequéncia ou torque), de modo que uma carga
icada ndo caia no inicio ou fim da operagdo, ou de modo a que a carga aplicada ao freio seja reduzida.

B Sinal de frenagem -- BRKS (E20 a E24 e E27, dados = 57)

Este sinal gera um comando de controle de freio que libera ou ativa o freio.

Liberando o freio

Quando qualquer um entre a corrente de saida, a frequéncia de saida, ou valor do comando de torque do inversor excede o nivel
especificado do sinal de freio (J68/J69/J95) pelo periodo especificado por J70 (sinal de freio (temporizador de freio desligado (OFF))), o
inversor julga que torque requerido do motor seja gerado e liga (ON) o sinal BRKS para liberar o freio.

Isso evita que uma carga icada caia devido a um torque insuficiente quando o freio ¢é liberado.

COdIg‘Z de Nome Alcance de ajuste de dados Comentarios
Funcao
0, 0,
Corrente de freio desligado 0% a 300% . .
J68 (OFF) Defina-o colocando a corrente Veja Nota abaixo
nominal do inversor em 100%.
Velocidade/frequéncia de . ,
J69 freio desligado (OFF) 0,0 225,0Hz Disponivel apenas sob controle V/f.
Temporizador de freio
170 desligado (OFF) 0.025.0s
195 gglr;ll;;e de freio desligado 0% a 300% Disponivel apenas sob controle de vetor.

Especifica o tipo de resposta para deteccao
de corrente do freio desligado (OFF).
Selecionar a resposta lenta insere um filtro
de detecg@o no circuito de detecgdo de
corrente de modo que o tempo de freio
desligado (OFF)estara ligeiramente atras da
borda de subida da corrente real.

Se o atraso ndo ¢ desprezivel com os

Resposta para a corrente do freio
desligado (OFF) (Bit 2)

0: resposta lenta (padrdo)

1: Resposta rapida

Selecdo da condigdo de
196 velocidade
(Condigoes de frenagem)

ajustes, selecione resposta rapida.

@ Not . . . .
2% A corrente nominal do inversor difere dependendo do modo de operagao selecionado (LD, MD ou HD).

Ligando (ON) o freio

Quando o comando de partida esta desligado(OFF) e a frequéncia de saida cai abaixo do nivel especificado por J71 (sinal de freio
(frequéncia/velocidade freio ligado (ON))) e fica abaixo do nivel pelo periodo especificado por J72 (sinal de freio (temporizador de freio
ligado (ON))), o inversor julga que a rotagdo do motor esta abaixo de um certo nivel e desliga (OFF) o sinal BRKSpara ativar o freio.

Sob controle de vetor, quando a velocidade de referéncia ou a detectada cair abaixo do nivel de frequéncia do freio ligado (ON)
(especificado pelo bit 3 de J96) e permanece abaixo do nivel pelo periodo especificado por J72 (sinal de freio (temporizador de freio
ligado (ON))), o inversor julga que a rotacao do motor esta abaixo de um certo nivel e desliga (OFF) o sinal BRKSpara ativar o freio.
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Esta operag@o reduz a carga aplicada ao freio, estendendo a vida util do freio.

COdlg? de Nome Alcance de ajuste de dados Comentarios
Funcao
Velocidade/frequéncia de
7 freio ligado (ON) 002250 Hz
Temporizador de freio ligado
J72 (ON) 0,0a5,0s
Critérios de condicdo de Especifica os critérios de velocidade a serem
velocidade para o Freio ligado usados para a condi¢do de freio ligado (ON).
(ON) (Bit 0) Quando "Controle de vetor sem sensor de
0: Velocidade detectada velocidade" ¢ selecionado, especifique
1: Velocidade de referéncia "Velocidade de referéncia" (Bit 0 = 1).
Especifica os critérios de frequéncia a serem
utilizados para o tempo do freio ligado (ON).
Se "Velocidade detectada" e "Frequéncia de
parada" forem selecionados (Bit 0 =0 ¢ Bit 3 =
0) para determinar o tempo do freio ligado
Critérios de frequéncia para (ON), o freio pode ser aplicado apés a execugao
freio ligado (ON) (Bit 3) na frequéncia de parada (F25), devido a um
Selecdo condigdo de 0: Frequéncia de parada (F25) erro de velocidade.
velocidade (condigdes de 1: Frequéncia de freio ligado Se for necessario que o freio seja aplicado
frenagem) (ON) (J71) durante a corrida na frequéncia de parada,
196 selecione "frequéncia de freio ligado (ON)" (Bit
Disponivel ao usar o controle 3= 1) como critério de frequéncia.
de vetor com/sem sensor de Ao realizar o jogging ou avangar aos poucos o
velocidade. motor para o transporte vertical, use J71 como
frequéncia de freio ligado (ON).
Especifica se é necessario ativar um sinal de
. L . freio independente de um comando de operacdo
Cond14c;a0 ‘?e ativagao de sinal ligado (ON) / desligado (OFF) ou apenas
de freio (Bit 4) quando um comando de execugao estiver
0: Independente de um desligado (OFF).
comando d? operagdo ligado Quando as operagdes normais e reversas sdo
(ON)/ desligado (OFF) d digdes do freio ligado
1: S6 quando um comando de trocadas, as concig . gaco
~ . . (ON)podem ser cumpridas na proximidade de
execugao estiver desligado - .
velocidade zero. Para esse caso, selecione
(OFF) , ~
'Somente quando um comando de execucdo
estiver desligado (OFF)" (Bit4 = 1).
—
Wa « O controle do sinal de freio € aplicavel apenas para o 1° motor. Se a fun¢do de mudanga de motor seleciona

qualquer um do 2° ao 4° motor, o sinal de freio permanece ligado (ON).

» Se o inversor ¢ desligado devido a uma ocorréncia de estado de alarme ou pelo comando de terminalBX
("Rodar desengatado"), o sinal de frenagem ¢ imediatamente ligado (ON).

¢ Obit 1 de J96 ¢é reservado (fixado em "0").

Diagrama do tempo de operagdo sob controle V/f

F23: frequéncia de partida 1

J69: frequéncia/velocidade
. de freio desligado (OFF)

_._J71: frequéncialvelocidade de freio ligado (ON)
\ F25: frequéncia de parada

Frequéncia de saida -

J68: Corrente de freio desligado (OFF)

-t

F24: frequéncia de partida 1 (Tempo
i de retengéo)

/ \

4

—>
F39: Frequéncia de parada (Tempo de retengéo)

Corrente de saida
Comando de partida

Sinal de frenagem BRKS

| ON
| ON .
— -—
J7o: Temporizador de freio r2: Temporizador de freio ligado
desligado (OFF) (ON)
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Diagrama de tempo de operagdo sob controle de vetor sem sensor de velocidade

F23: frequéncia de partida 1__ r ~ F25: frlequéncia de parada
Comando de velocidade, ] r 1 (J96 bit3=0) |
F24: frequ@ncia de partida 1 )
68: Corrente de freio Tempo de retencéo) F39: Frequencla de parada (Tempo
desligado (OFF) | /\ dg retencio)
Corrente de saida | i
J95: torque de freio L\
desligado (OFF)
Comando de torque
Comando de partida OFF ON OFF
Sinal de frenagem BRKS OFF oM OFF
-~ + >
J70: Temporizador de freio J72: Temporizador de freio
desligado (OFF) ligado (ON)

Diagrama do tempo de operacdo sob o controle de vetor com sensor de velocidade

F25: Frequéncia de parada =0
Velocidade de Hz (J96 bit 3 = 0)

referencia/detectada

Controle de Controle de

. X velocidade zero velocidade zero
J68: Corrente de freio desligado (OFF) N\ / AN

Corrente de saida 7 |

o
M)
©
o

(2]
J95: Torque de freio desligado (OFF) = 0% g
Comando de torque % 6
i o
Comando de partid
,0manao ae partiaa OFFI oN I_OFF 8
m
n
c
8
Sinal de frenagem BRKS, OFF [ ON ] >
- «— (o]
J70: Temporizador de freio J72: Temporizador de freio
desligado (OFF) ligado (ON)
ota . . o dedli
S « Se o controle de velocidade zero for ativado sob o controle de vetor, defina J95 (torque de freio desligado

(OFF)) em 0%.

* Depois de soltar o freio (BRKS ON), operando por um tempo, e depois de ativar o freio (BRKS OFF) para
parar o motor, se vocé quiser soltar o freio (BRKS ON), desligue (OFF) o comando de partida do inversor e,
em seguida, ON.
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J97 a J99 Servotrava (Ganho, Temporizador de concluséo, Faixa de concluséao)

Servotrava

Esta fung@o servo-trava o inversor para manter o motor dentro do alcance de conclusdo de posicionamento especificado por J99 para o
periodo especificado por J98 mesmo que uma forga externa aplique-se a carga.
(:f:'.ﬂl?ta . , ) . A o .
—_  Quando o inversor ¢ servo-travado, ele mantém baixa a frequéncia de saida; portanto, use o inversor com a
seguinte restri¢do térmica especificada: Corrente de saida dentro da faixa de 150% da corrente nominal por 3
segundos e 80% para a operacao continua. (Note-se que sob a restri¢do, o inversor limita automaticamente a
frequéncia do portador abaixo de 5 kHz.)

Condicdes de partida da Servotrava

O controle da servotrava comeca quando estiverem reunidas as seguintes condigdes:
F38 =0 (Use velocidade detectada como critério de decisdo) | F38 =1 (Use velocidade detectada como critério de decisdo)

1 | Comando de execucdo desligado (OFF) , ou a frequéncia de referéncia < frequéncia de parada (F25)

LOCK ("Comando de servotrava ") ligado (ON)

2 (Atribuic@o de LOCK (dados de codigo funcgio = 47))
3 A velocidade detectada ¢ menor do que a frequéncia de parada A velocidade de referéncia ¢ menor do que a frequéncia de
(F25). parada (F25).

Exemplos de operacdo

Velocidade detectada (F38 = 0)
Velocidade de referéncia (F38 = 1)
\, Frequéncia de parada (F25)

FWDIREV OFF ON
LOCK OFF ON | OFF
Condigdo de_ [Néo definida  T~Servotrava ] Controle de velocidade ~ —Servotrava 7 —Néo definida H
controle - .
Portao, | OFF ON OFF |

Sequéncia tipica de Controle de Servotrava

/A AVISO

Quando o comando de servotrava esta ligado (ON), o inversor continua emitindo tensdo nos terminais de saida [U] [V] e [W], mesmo que
um comando de execugdo esteja desligado (OFF)e o motor parega parar.

Um choque elétrico pode ocorrer.

Especificando controle de servotrava

B Sinal de conclusdo de posicionamento -- PSET (dados de cédigo de fungéo = 82), Servotrava (conclusdo do temporizador)
(J98), e Servotrava (Alcance de conclusao) (J99)

Este sinal de saida se liga (ON) quando o inversor ¢ servo-travado para que o motor seja mantido dentro do intervalo de conclusao de
posicionamento especificado por J99 para o periodo especificado por J98.

m  Servotrava (Ganho) (J97)

J97 especifica o ganho do dispositivo de posicionamento de servotrava para ajustar o comportamento de paragem e torque de manutengdo
de eixo.

197 Pequeno < Grande
Comportamento de parada Resposta lenta, mas suave <> Resposta rapida, mas brusca
Torque de retengdo do eixo Pequeno < Grande
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Monitor para controle de

servotrava

Item do monitor

Monitor de LCD

Codigo de fungdo

Observagdes

Posi¢ao atual

Menu #3
"3: OPR MNTR," Pégina 8§,
IYP4I|

Pulso da posigdo atual
Digito superior: Z90
Digito inferior: Z91

Erro de
posicionamento

Menu #3
"3: OPR MNTR," Pagina 8,
lldP4l|

Pulso do erro de
posicionamento
Digito superior: Z94
Digito inferior: Z95

Somente quando o
dispositivo de
posicionamento estiver em
operagao (controle de
posicionamento estiver
ativo), o monitor de LED
exibe esses dados. Quando
ndo esta em funcionamento,
0 monitor esta limpo.

Os valores no monitor de LED aparecem com base em pulsos PG multiplicados por 4. Sob servotrava, nenhum pulso deposicionamento
atual ou pulsos de erro de posicionamento ¢ exibido no monitor de LED.

Notas para o uso de servotrava

(1) Erro de controle de posicionamento £70

Se um erro de posicionamento excede o valor equivalente a quatro rotagdes do eixo do motor, quando o inversor ¢ servo-travado, o
inversor emite um sinal de erro de controle de posicionamento £70.

(2) Frequéncia de parada (F25) sob servotrava
Como a servotrava comega quando a frequéncia de saida for inferior a frequéncia de paragem (F25), ¢ necessario especificar os dados
F25 que ndo desencadeiam £rro (isto é, especifique o valor equivalente a menos de 4 rotagdes do eixo do motor).

Frequéncia de parada (F25) < (4 x Ganho (J97) x frequéncia maxima)
(Exemplo) Quando Ganho (J97) = 0,01 e frequéncia maxima (F03) = 60 Hz, especifique dados F25 <2,4 Hz.

3) Ativar o controle de servotrava desativa o seguinte:

* Operagdo controlada com uma frequéncia de parada

« Limitag@o no sentido de rotacdo
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5.2.8 Codigos d (Fungées de aplicativo 2)

do1 a do4 Controle de velocidade 1 (Filtro de comando de velocidade, Filtro de detecg¢ao de velocidade, P (Ganho)e i.
(Tempo integral))
do6 Controle de velocidade 1 (Filtro de saida)

Estes codigos de fungdo controlam a sequéncia de controle de velocidade para operagdes normais. Para aplicativo de cada codigo de
fungdo, se refira a figura abaixo e as descri¢des subsequentes.

Diagrama de blocos da sequéncia de controle de velocidade

Filtro do comando de velocidade(d01) Filtro de saida(d06)

. N + Regulador de
Velocidade de referéncia — \elocidade (P1 L — t(();)(rqr;e;ndo de
- i Processador)
P(ganho)(d03)
(Tempo integral)(d04)

Filtro de deteccéo de velocidade (d02)

Velocidade detectada —p i

B Filtro de comando da velocidade (d01) Faixa de conjunto de dados: 0,000 a 5,000 (s)

dO01 especifica uma constante tempo determinar a retardo de primeira ordem do filtro de comando de velocidade.

Modifique estes dados quando um excessivo excedimento acontece contra a mudanga da velocidade de referéncia.

Aumentar a constante de tempo de filtro estabiliza a velocidade de referéncia e reduz o excedimento contra a mudancga da velocidade de
referéncia, mas ele diminui a velocidade de resposta do inversor.

B Filtro de deteccdo de velocidade (d02)  Faixa de ajuste de dados: 0,000 a 0.100 (s)

d02 especifica uma constante de tempo determinar a primeira ordem do filtro de detecc@o de velocidade.

Modifique estes dados quando o destino do controle (maquinario) ¢ oscilatério devido a deflexdo de um cinto de acionamento ou outras
causas de forma que ondulagdes (componentes oscilatorios) sdo sobrepostas na velocidade descoberta, causar caca (oscilagdo indesejavel
do sistema) e bloqueio do ganho do processador PI crescente (resultar em uma velocidade de resposta lenta do inversor). Além do mais,
se a resolucdo do codificador inferior (PG) fizer o sistema oscilar, tente modificar estes dados.

Aumentar a constante de tempo estabiliza a velocidade detectada e aumenta o ganho do processador PI até com ondulag¢des sobrepostas
na velocidade descoberta. Porém, a detecgdo de velocidade propriamente dita se retardo, resultar em uma resposta de velocidade mais
lenta, maior excesso, ou caga.

B Ganho P (d03) Faixa do conjunto de dados: 0.1 a 200,0 (tempos)

I tempo integral (d04) Faixa do conjunto de dados: 0.001 a 9.999 (s)

d03 e d04 especificam o ganho e o tempo integral do regulador de velocidade (Processador PI), respectivamente.

Ganho P

A definigdo de “ganho P = 1,0” ¢ que o comando de torque ¢ 100% (100% de saida de torque de cada capacidade do inversor) quando a
divergéncia da velocidade (velocidade de referéncia — velocidade detectada) ¢ 100% (equivalente a velocidade maxima).

Determine o ganho P de acordo com o momento de inércia do maquindrio carregado no eixo de saida de motor. O momento maior de
inércia necessita de maior ganho P para manter a resposta plana em operagdes inteiras.

Especificar um maior ganho P melhora a rapidez da resposta de controle, mas pode causar excesso de velocidade do motor ou caga
(oscilagdo indesejavel do sistema). Além disso, podem acontecer ressondncia mecéanica ou som de vibragdo na maquina ou motor devido
a excessivos ruidos amplificados. Se isso acontecer, diminuir o ganho P reduzira a amplitude da ressonancia / vibragdo. Um ganho P
muito pequeno resulta em uma resposta lenta do inversor e uma flutuacéo da velocidade em baixa frequéncia, que pode prolongar o
tempo exigido para estabilizar a velocidade de motor.

Tempo integral

Especificar um menor tempo integral encurta o tempo precisado para compensar a divergéncia de velocidade, resultar em resposta rapida
da velocidade. Especifique um tempo integral curto se uma chegada rapida na velocidade de destino ¢ necessaria e uma leve excedente
no controle é permitida; especifique muito tempo se qualquer excedente ndo tem permisséo e tomar tempo mais longo € permitida.

Se acontecer uma ressonancia mecanica e 0 motor ou engrenagens soarem anormalmente, configurar um tempo integral mais longo pode
transferir o ponto de ressonancia para a zona de baixa frequéncia e suprimir a ressonancia na zona de alta frequéncia.

B Filtro de saida (d06) Faixa ajuste de dados : 0,000 a 0.100 (s)

5-159



d06 especifica a constante de tempo para a retardo de primeira ordem do filtro de saida da controladora de velocidade.

Use d06 quando ajustar uniformemente o ganho P ou o tempo integral ndo puder suprimir ressondncias mecanica tais como caga ou
vibragdo. Geralmente, configurar um valor maior para o constante de tempo do filtro de saida diminui a amplitude de ressonancia; porém,
uma constante de tempo muito grande pode deixar o sistema instavel.

do7 Controle de velocidade 1 (Frequéncia de ressonancia do Filtro de Entalhe)

do8 Controle de velocidade 1 (Nivel de atenuagéo do Filtro de Entalhe)
A49, b49, r49 (controle de velocidade 2 para 4, Frequéncia de ressonancia do Filtro de Entalhe)
A50, b50, r50 (controle de velocidade 2 para 4, Nivel de atenuagéo do Filtro de Entalhe)

Estes codigos de fungao especificam controle de velocidade usando filtros de entalhe. Os filtros de entalhe impossibilitam diminuir o
ganho do circuito de velocidade s6 na redondeza dos pontos de ressonancia predeterminados, suprimindo a ressonancia mecénica.

Os filtros de entalhe estdo disponiveis s6 em “controle de vetor com sensor de velocidade.”

Configurar o ganho do circuito de velocidade em um nivel alto a fim de obter resposta de velocidade mais rapida pode causar ressondncia
mecanica. Se ela acontecer, diminuir o ganho do circuito de velocidade ¢ necessario para diminuir a velocidade de resposta da velocidade
como um todo. Em tal caso, usar os filtros de entalhe possibilita diminuir o ganho do circuito de velocidade s na redondeza dos pontos
de ressonéncia predeterminados e configurar o ganho do circuito de velocidade em um nivel alto em outros pontos de ressonancia,
ativando uma resposta de velocidade mais rapida como um todo.

Os seguintes quatro tipos de filtros de entalhe podem ser especificados.

Codlg(N) de Nome .Falxa de Unidade ConﬁguNrac;ao
fungdo ajuste dados padrao
Filtro de do7 | Controledevelocidadel = 12200 Hz 200
Entalhe (Frequéncia de ressonancia do Filtro de Entalhe)
Controle de velocidade 1 .
! dos (Nivel de atenuacdo do Filtro de Entalhe) 02 20) dB 0 (Desativar)
Filtro Ag9 | Controledevelocidade2 = 12200 Hz 200
Entalhe (Frequéncia de ressonancia do Filtro de Entalhe)

Controle de velocidade 2
2 AS0 (Nivel de atenuacao do Filtro de Entalhe) 0a20 dB

Controle de velocidade 3

0 (Desativar)

Elrﬁ:l)hie b49 (Filtre de Entalhe frequéncia de ressondncia) 112200 Hz 200
Controle de velocidade 3 .

3 b30 (Nivel de atenuacdo do Filtro de Entalhe) 0a20 dB 0 (Desativar)

Filtro de 149 Controle de velocidade 4 12200 Hz 200

Entalhe (Frequéncia de ressonancia do Filtro de Entalhe)

4 50 Controle de velocidade 4 0220 4B 0 (Desativar)

(Nivel de atenuacdo do Filtro de Entalhe)

Configurar o nivel de atenuacdo do Filtro de Entalhe para “0” (dB) desativa o correspondente filtro de entalhe.

E possivel aplicar todos os quatro filtros de entalhe para o 1° motor ou aplicar cada filtro de entalhe para cada dos 1° a 4° motores.

Filtro de Filtro de Filtro de Filtro de
Requerido para uso dos filtros de entalhe. Entalhe 1 Entalhe 2 Entalhe 3 Entalhe 4

d07 e dO8 A49 e AS0 b49 e b50 r49 e r50
M2, M3, e M4 (“Selecionar motor 2, 3, ¢ 4”)
nao estdo em uso.
(EO1 a E07, E98, E99 # 12, 36, 37)
Todos os trés itens “ Comutacdo de Todos os quatro filtros de entalhe se aplicam ao 1° motor.
Motor/Parametro” sao configurados para
“Parametro.”
(A42,b42,142=1)

. . Parao 1° Para o 2° Para o 3° Para o 4°
Diferente do acima
motor motor motor motor

do9, d10
d11ad13

Controle de velocidade (Jogging) (Velocidade do filtro de comando e filtro de detecgao de Velocidade)
(P (Ganho), I (Tempo integral) e filtro de Saida)

(Consulte d01.)

Estes codigos de funcdo controlam a sequéncia de controle de velocidade para operagdes de jogging.

Os diagramas de blocos e codigos de fungao relacionados a operagdes de jogging sdo 0 mesmo que para operagdes normais.

Como esta sequéncia de controle de velocidade ¢ exclusiva para operagdes de jogging, especifique estes codigos de fungdo para obter
resposta de velocidade mais alta que aquelas de operagdes normais para operagdes de jogging suaves.

Para mais detalhes, consulte as descrigoes correspondentes (d01 a d04 e d06) sobre a sequéncia de controle de velocidade para operagdes

normais.
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d14 ad17 Entrada de Realimentagao (Formato de entrada de pulso, Resolugao de pulso de Codificagao, fator conta de
pulso 1 e fator conta de pulso 2)

Estes codigos de funcdo especificam a entrada de realimentagdo da velocidade sob controle do vetor com sensor de velocidade.

B Entrada de realimentagédo, Formato de entrada de pulso (d14)

d14 especifica o formato de entrada de realimentaco da velocidade.

Dadé)ls 4para Modo de entrada de pulso Observagoes
0 Sinal de trem de pulso / Pulso . .
trem de entrada Polar}fiade S Polarl@ade -
posmva negatlva
Sinal do trem de OFF ON
pulso (YA) .
L)
B T O D
Entrada do trem i
de pulso (YB)
1 Pulso rotagdo para frente / Pulso Polaridade Polaridade
de rotagdo inversa - positiva ™ negativa
Pulso de rotagdo
inversa (YA) |
Pulso de rotagdo J I—I
para frente (YB)
2 Fases A e B com diferenca de E tar sinal E tar sinal
fase de 90 eraus xecutar sina _ Exccutar sina
& adiante - reverso >
Entrada de fase H | | [
A(YB) : |
Entrada de fase :
B (YB) 90 graus
Fase B avancada Fase atrasada B
B Entrada de realimentagao, Resolugéo de pulso do Codificador (d15) Faixa do conjunto de dados:

20 a 60000 (P/R)

d15 especifica a resolugdo de pulso (P/R) da realimentagdo de velocidade do codificador.
B Entrada de realimentagao, Fator de contagem de pulso 1 (d16) e fator de contagem de pulso 2 (d17)
Alcance do conjunto de dados: 1 a 9999

d16 e d17 especificam os fatores para converter o pulso de entrada de realimentagdo de velocidade na velocidade do eixo do motor
(r/min).

Especifique os dados de acordo com as relagdes de transmissao da talha e trem de engrenagem como mostrado abaixo.

Trem de engrenagem (razdo de

— Esteira transmisséo: a/b)
\ - N
N°de

Polia (razdo de f - ~-.dentes:b  N°de
transmissdo: c/d) p /A

Radio: d Radio: ¢
] (15%1)
(YAL. [VBI Inversor FRENIC- Motor \_&,/)
MEGA
U v,w
Fonte de L_'_IIR, L2/S, L3IT I |
forga

Um Exemplo de uma Velocidade de Circuito Fechado do Sistema de Controle
(Transportador)
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Listado abaixo sdo expressoes para conversao entre uma taxa de velocidade de pulso de entrada de realimentacéo e a velocidade do eixo
do motor.

Velocidade do eixo do motor = fator conta de pulso 2 (d17) x velocidade de eixo do Codificador

fator conta de pulso 1 (d16)

fator conta de pulso 2 (d17) = bxd
fator conta de pulso 1 (d16) a ¢

fator conta de pulso 1 (d16)=a x ¢
fator conta de pulso 2 (d17)=b x d

({ Nota .. . . . .
- Ao permitir o controle do vetor com sensor de velocidade, monte diretamente o sensor codificador no eixo de
saida de motor, ou em um eixo com rigidez equivalente ao eixo de saida de motor. Uma folga ou deflexdo que esta
no eixo de montagem pode interferir com o controle normal.

d21, d22 Velocidade Acordada/ Erro PG (Largura de histerese e temporizador de Detecgao)
d23 Processamento de Erro do PG

Estes codigos de fungdo especificam os niveis de deteccdo do sinal acordado de velocidade DSAG e erro de PG sinal detectado PG-ERR.

Sinal de acordo de velocidade DSAG (E20 para E24 ¢ E27, dados = 71)

B Acordo de velocidade / Erro de PG (Largura de histerese (d21) e Temporizagdo de detecgao (d22))
(d21) 0,0 a 50,0 (%), 100 (%) na velocidade maxima

- Faixa de configuragdo de dados:

Se a divergéncia do regulador de velocidade (entre a velocidade de referéncia e a detectada) esta dentro do alcance especificado (d21), o
DSAG liga. Se a divergéncia esta fora da faixa especificada (d21) para o periodo especificado (d22), o sinal desliga. Este sinal permite ao

(d22) 0,00 a 10,00 (s)

usuario checar se o regulador de velocidade trabalha corretamente ou néo.

Erro de PG sinal detectado PG-ERR (E20 para E24 ¢ E27, dados = 76)

B Velocidade Erro de Acordo /PG (Largura de histerese (d21), Temporizagdo de detecgdo (d22), e
Processamento de Erro de PG (d23))

- Faixa de configuragdo de dados:

Se a divergéncia do regulador de velocidade (entre a velocidade de referéncia e detectada) esta fora do alcance especificado (d21) para o

(d21) 0,0 a2 50,0 (%), 100 (%) na velocidade maxima

(d22) 0.00 a 10.00 (s)
(d23)0a5

periodo especificado (d22), o inversor julga isto como um erro de PG.

d23 define a condicdo de deteccdo (e excegdo), processar depois da deteccdo de erro, e largura de histerese como listado abaixo.

Dados Funci Condigio de detecgdio ( 50) Processamento depois Largura de histerese para
para d23 ungao ondigao de detecqao (¢ excegao de detecgdo de erro erro de detecgdo
0 Continue a Quando o inversor ndo puder seguir a Do inversor sai o PG Largura de detecgdo =
executar 1 velocidade de referéncia (até depois erro do sinal d21, que é constante,
suave comeco) devido a uma pesada detectado PG-ERR e ainda que o comando de
sobrecarga ou semelhante, de forma continua a executar. velocidade ¢ acima da
1 Pare de que a velocidade detectada ¢ menor O inversor inicia uma frequéncia de base (F04).
executar com que a velocidade de referéncia, o desaceleracdo de
alarme 1 inversor ndo interpreta esta situacdo motor para parar, com
como um erro PG. o alarme ErE.
2 Pare de Nenhuma excegdo
executar com Ele também emite o
alarme 2 sinal de erro do PG
detectado PG-ERR.
3 Continue a Quando o inversor ndo puder seguir a Do inversor sai o Se o comando de
executar 2 velocidade de referéncia (até depois sinal de erro de PG velocidade esta abaixo da
de partida suave) devido a uma pesada | detectado PG-ERR e frequéncia de base (F04),
sobrecarga ou semelhante, de forma continua a executar. largura de detecgao = d21,
4 Pare de que a velocidade detectada é menor O inversor inicia uma que ¢é constante.
executar com que a velocidade de referéncia, o desaceleragdo de Se ele for acima da
alarme 3 inversor ndo interpreta esta situagédo motor para parar, com | frequéncia base, largura
como um erro de PG. o alarme ErE. de detecgdo =
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5 Pare de Nenhuma excegao. Ele também emite o d21*Velocidade
executar com sinal de erro de PG comando* frequéncia
alarme 4 detectado PG-ERR. maxima / frequéncia base

(F04).
(@ Not i, . . i
2% permitir uma fungdo limitadora de operagao, tais como o limite de torque e controle de queda, aumentara a
divergéncia causada por um intervalo enorme entre a velocidade de referéncia e o detectado. Neste caso, o
inversor pode interpretar esta situagdo como um erro de PG, dependendo do estado de execugdo. Para evitar este
incidente, configurar os dados d23 para “0” (Continue a executar) para prevenir o inversor de queda ainda que
quaisquer daquelas fungdes limitadoras seja ativada.
d24 Controle de Velocidade Zero (Consultar F23.)
d25 Tempo de comutagdo ASR (Consultar A42.)
d32, d33 Controle de Torque (limite de velocidade 1 e limite de velocidade 2) (Consultar H18.)
d41 Controle Aplicativo-Definido

d41 seleciona / de-seleciona o controle de velocidade periférica permanente ou controle sincrono (sincronizagdo simultanea ou auxiliar).

O controle da velocidade periférica permanente suprime um aumento na velocidade periférica (velocidade de linha) resultante de um raio
crescente do rolo de partida em um sistema de enrolamento.

Os acionadores de controle sincrono dois ou mais eixos de um conversor enquanto mantendo suas posi¢des na sincronizagdo. Para
detalhes sobre o controle sincrono, consulte o0 manual de instru¢ao do Cartao de Interface de PG.

B Controle Aplicativo-Definido (d41)

Dados para Funcgao
d41
0 Desativar (Controle ordinario)
1 Ativar (Controle de velocidade periférica permanente)

Nota: Este controle ¢ valido s6 quando “Controle de V/f com sensor de velocidade” ou “Controle de vetor
de torque dindmico com sensor de velocidade” ¢ selecionado com F42, A14, b14, ou rl4 (dados = 3 ou 4).

2 Ativar (Sincronizagdo simultinea, sem fase Z)
3 Ativar (Sincronizagdo auxiliar)
4 Ativar (Sincronizac¢do simultdnea, com fase Z)

[ 1] Controle da velocidade periférica permanente

Em um sistema de enrolamento (por exemplo, bordas torcidas, maquinas de trefilagdo), se o inversor continua a executar o0 motor numa
velocidade constante, o rolo do comego fica maior com materiais (torcidos, arame, etc.) e seu raio aumenta de forma que a velocidade de
enrolamento do comego aumenta.

Para manter a velocidade periférica (velocidade de enrolamento) permanente, o inversor detecta a velocidade de enrolamento usando um
codificador e controlando a rotagdo de motor de acordo com o codificador de realimentagéo.
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Configuracao de maquinario de um sistema de enrolamento e ajustes do codigo de funcéo

Abaixo ¢ mostrada uma configuragio de maquinario tipica de um sistema de enrolamento para o qual é necessario configurar os codigos

de fungdo como listado abaixo.

Enrolador
(O raio do comego aumenta o rolo assim que o
rolo gira)
Velocidade e /Raio do rolo de partida (r1) Tambor _
V=
Velocidade v na diregao do
rolamento
(o) ¥/
AN
{ \
);"J ‘-‘f ™
- A : N
- Inversor ” . Razéo de re(lzlugéo ab ' A )
— + Motor | (Quando o eixo do motor gira N
R”é T \ / “b” vezes, o rolo do comego Detector de [N
.S, u,v. w gira “a” vezes.) velocidade +a—Razao de Redugo c:d (Quando o
Encoder Rain r? \__/ eixo de detector de velocidade gira
I/F card “d” vezes, o codificador do eixo gira ¢
\vezes
7 I
a Encoder |
Fase A/B ou fase B \\__ __/
- Razao de reducdo da velocidade entre o eixo do motor e o eixo do rolo de comegar :
- Razio de redugdo da velocidade entre o eixo do detector de velocidade e eixo do
codificador ¢ : d
- Raio do rolo de partida antes do enrolamento rl
- Raio do detector de velocidade 12
Configuragéo da Razdo de Redugéo
Codigo de Nome Configuragdes
funcdo
d1s Resolugdo de pulso do Resolugdo de pulso do codificador (P/R)
codificador
dl6 Fator contagem de pulso 1 Relag@o de redugdo de velocidade da maquinario inteira (carga)
d17 Fator contagem de pulso 2 Ky=mnxbxd=d17/d16

Ky rn a ¢

d16: Fator denominador para a relagdo de reducdo da velocidade
(Kl=rl xaxc)

d17: Fator numerador para a relagao de redugao da velocidade (K2
=12 xbxd)

B Velocidade periférica (velocidade da linha) comando

Sob controle de velocidade periférica permanente, comandos de velocidade devem ser dados como velocidade periférica (velocidade da

linha) comandos.

Configuragdo com entradas digitais

Para especificar digitalmente uma velocidade periférica (velocidade da linha) em m/min, faga as seguintes configuracdes.

velocidade

COdlg? de Nome Configuragdes
fungdo
E48 Monitor de LED 5: Velocidade de Linha
E50 Coeficiente para indicacdo de Ki=240nxaxr

pxb
K,: Coeficiente para indicagdo de velocidade (E50)
p: Numero de polos do motor
a, b: Componentes de relagdo de reducdo de velocidade entre eixo
do motor e eixo do rolo de partida (Quando o eixo do motor girar
“b” vezes, o rolo de partida gira “a” vezes.)
r;: Raio do rolo de partida antes de enrolar (valor inicial) em m

Configuracdo com entradas analdgicas

Para especificar uma velocidade periférica (velocidade da linha) usar entradas analdgicas, configurar uma entrada analdgica (0 a 100%)

baseada na seguinte equagao.
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Entrada analogica (%) = pxbx100 xV
240n x rl1 x a x fmax

Onde
V: velocidade periférica (Velocidade da linha) em m/min

fmax: frequéncia maxima 1 (FO03)

B Ajuste

Como os controles de velocidade habituais, € necessario ajustar o filtro de comando de velocidade, o filtro de detec¢do de velocidade, o

ganho P, e o tempo integral na sequéncia de controle de velocidade que controla a velocidade periférica em um nivel constante.
COdlg? de Nome Pontos chave
funcao
do1 Controle de velocidade Se um excedimento excessivo acontece para uma mudanga de
(Filtro de comando da comando de velocidade, aumente a constante do filtro.
velocidade)
do2 Controle de velocidade Se ondulagdes sdo sobrepostas no sinal de deteccdo de velocidade
(Filtro de detecgao de de forma que a velocidade que controla o ganho nao possa ser
velocidade) aumentada, aumente a constante de filtro para obter um ganho
maior.
do3 Controle de velocidade P Se a caga ¢ causada no controle de velocidade do motor, diminua o
(Ganho) ganho. Se a resposta do motor ¢ lenta, aumente o ganho.
do4 Controle de velocidade I Se a resposta de motor esté lenta, diminua o tempo integral.
(tempo integral)

B Cancelamento o controle de velocidade periférica permanente -- Hz/LSC (Cédigo de fungédo E01 para EQ7,
dados = 70)

Ligar Hz/LSC cancela o controle de velocidade periférica permanente. Este desativa a compensagio de frequéncia de operagdo de PI,
resultando em nenhuma compensagao para rolo de partida ficar maior e um aumento na velocidade de enrolamento.

Use este sinal para temporariamente interromper o controle para consertar uma quebra de fio , por exemplo.

Hz/LSC Funcdo
OFF Habilitagdo de controle da velocidade periférica permanente (dependendo da configuragdo de d41)
ON Cancelamento de controle de velocidade periférica permanente (V/f controle, sem compensagao
para rolo de comegar ficar maior).

B Fixacdo da frequéncia de controle de velocidade periférica permanente na memoaria -- LSC-HLD
(Cdédigo de fungao EO1 a EQ7, dados = 71)

Se 0 LSC-HLD esta ligado (ON) no de controle de velocidade periférica permanente, parar o inversor (incluindo ocorréncia de um
alarme e um comando de desaceleragdo até parada) ou desligar o Hz/LSC salva o comando de frequéncia de corrente que compensa o
rolo de partida ficar maior, na memoria. Na hora de reiniciar, o comando da frequéncia salvo se aplica e o inversor mantém a velocidade
periférica constante.

LSC-HLD Funcao
OFF Desativar (Nédo salvar operago)
ON Ativar (Salvar o comando de frequéncia que compensa para um rolo de partida ficar maior)

Fechar a energia do inversor durante uma parada de operacao perde os dados de compensagdo de frequéncia
salvos na memoria. Na hora de reiniciar, entdo, o inversor executa na frequéncia sem compensacao de forma que
um grande excesso pode acontecer.

d51 a d55 Reservado para fabricantes particulares
dé8, d69,
d99

Codigos de fungdo d51 a d55, d68, d69 e d99 aparecem no monitor de LED, mas eles sdo reservados para fabricantes particulares. A
menos que seja especificado em contrario, ndo acesse estes codigos de fungdo.

d59, dé1 Comando (Entrada da Taxa de Pulso)
d62, d63 (Formato da entrada de pulso, Constante de tempo de filtro, Fator contagem de pulso 1 e fator
contagem de pulso 2) (Consultar FO1.)
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d60 Comando (Entrada da Taxa de Pulso) (Resolugao do pulso de codificador)
d71ad78 Operagao sincrona

Estes codigos de funcédo especificam varios parametros exigidos para operagdo sincrona. Para detalhes, consulte o manual de instrugao do
Cartdo de Interface de PG.

d70 Limitador Controle de Velocidade

d70 especifica um limitador para o valor de saida PI calculado em sequéncia de controle de velocidade sob controle V/f com sensor de
velocidade ou controle de vetor de torque dindmico com sensor de velocidade.

Um valor de saida de PI esta dentro da “frequéncia de deslizamento x torque maximo (%)” em um estado normalmente controlado.

Se surgir um estado anormal, tal como uma sobrecarga temporaria, , o valor de saida PI flutua muito e pode tomar muito tempo para a
saida PI retornar ao nivel normal. Limitar o valor de saida PI com d70 suprime tal opera¢ao anormal.

Faixa de ajuste de dados: de 0 a 100 (%) (assumindo a frequéncia maxima como 100%)
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5.2.9 Codigos U (Fungées de aplicativo 3)

uoo Légica Customizavel (Selegao de modo)

U01 a U50 Logica Customizavel: Passo 1 a 10 (Configuragao)

U71aU75 Sinal de Saida de Logica Customizavel 1 a 5 (Selegao de saida)

U81 a U85 Sinal de Saida de Logica Customizavel 1 a 5 (Selegao de fungao)

u91 Monitor de Temporizador de Légica Customizavel (Selecédo de passo)

A fungido de logica customizavel permite ao usuario formar um circuito de logica para sinais de entrada / saida digitais, personalizar esses
sinais arbitrariamente, e configurar uma sequéncia de relé simples dentro do inversor.

Em uma logica customizavel, um passo (componente) ¢ composto de “2 entradas e 1 saida + operagdo logica (inclusive temporizador)” e
um total de dez passos pode ser usado para configurar uma sequéncia.

B Especificacdes

Item Especificagdes
Sinal de entrada 2 entradas
Bloco de Operagao Operagdo Logica, contador, etc.: 13 tipos
Temporizador: 5 tipos
Sinal de saida 1 saida
Numero de passos 10 passos
Sinal de saida logica customizivel 5 saidas
Tempo de processamento de logica 2 ms
customizavel
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B Diagrama de blocos

Légica customizavel
Sinais de entrad Sinais de said " ©rn
inais de entrada Step 1 inais de saida Pttt
putd (U;)}) Blocode ] (U71) |sinais de saida de logica DISSaCl;E; ?,‘ o E
operagdo (U03 ——=O— *I customizavel Tg\o—:—
05| SO01 8002—~—Q: : . cLo1
02 ( ; i
Input2 |(U02) o, - (72 cLolwst) ' !
Bloco de ,CLO2 Vol H
Input 1 S operagéo [~ O — E(UBE) ' !
Input 2 I ' 1 8010£}—6 :
Step 3 i cos | | |00 eemeeees
Bloco de S003 H (U85)
Input 17 LoJ operago '(UTS)
1
Input 2 T E === *2 ___(y_-"?‘)__,
i : ! ' Disable —?:—O :
H ' [ 3001—’;—0 H
Step 10 \ $002—5+0 !
Bloco de ! SOUB_Kv—.——“l-O' cLo2
Input 1 operagao S004— : .
— S010 [ '
Input 2 0-T — v |
! |
[ |
(I I
s010—%-0 !
Entradas digitais Saidas digitais
(terminais X) (terminais Y)
SS1 RUN Y1
552 I FAR Y2
S84 I I FDT Y3

FWD

TD1
Sinais de saida interna

Sinais de entrada interna

ss8 ‘ Proces:san'iol;1 de I 1oL Y4
sequéncia do Y5
RTY inversor Swas
RT2 Swbh2-2
BX ID2

M3 RDY
Hz2/Hz1 I LIFE

T PID-ALM

B Légica Customizavel (Selecdo de modo) (UOO)

O UO00 especifica se deve-se ativar a sequéncia configurada com a customizavel fung@o de logica ou desativar para executar o inversor s6
via seus terminais de entrada e outros.

Dados para U00 Funcdo
0 Desativar
1 (Customizavel operacdo de 16gica customizavel)

B Ldégica Customizavel (Configuragédo) (UO1 a U50)

Em uma Logica Customizavel, um passo é composto dos componentes mostrados no diagrama de blocos seguinte.

Entrada 1 O——  Circuito de Temporizador s
AQi ——() valda
Entrada2 | logica geral

Configuracdo de
tempo

5-168

o
M)
©
o

OYSNN4 3a SO91a092




Configuragdo de codigos de fungdo para cada passo

Passo N° Entrada 1 Entrada 2 Ciicru%to de Temporizador Configuracao Saida (Nota)
ogica geral de tempo
Passo 1 U0l u02 uo3 Uo4 uos5 S001
Passo 2 U06 uo7 uo8 U09 ul0 S002
Passo 3 Ul1l Ul2 Ul13 Ul4 Ul15 S003
Passo 4 uUlé6 ul17 U18 U19 U20 SO04
Passo 5 U21 U22 U23 U24 U25 SO05
Passo 6 U26 U227 U28 U29 u30 SO06
Passo 7 U3l U32 U33 U34 U35 SO07
Passo 8 U36 uU37 U38 U39 U40 S008
Passo 9 U4l U42 U43 U44 u45 SO09
Passo 10 U46 u47 U48 U49 uUs0 SO10

(Nota) Estes itens mostrados nesta coluna sdo sinais de saida, ndo codigos de fung@o.

B Entradas 1 e 2 (U01, UO2, etc.)

Os sinais seguintes estdo disponiveis como sinais de entrada.

Dados

Sinais Selecionaveis

0000 (1000)

|
0105 (1105)

Sinais de saida gerais

Os mesmos que os especificados por E20), por exemplo, RUN (“Executar” — Operagdo do Inversor), FAR
(sinal de chegada (velocidade) de frequéncia ), FDT (Frequéncia (velocidade) detectada), LU (Sub-tensdo
detectada (Inversor parado)), B/D (Polaridade de torque descoberta)

Nota: 27 (DO Universal) ndo esta disponivel.

2001 (3001) Saida de passo 1 SO01
2002 (3002) Saida de passo 2 S002
2003 (3003) Saida de passo 3 S003
2004 (3004) Saida de passo 4 S004
2005 (3005) Saida de passo 5 SO05
2006 (3006) Saida de passo 6 SO06
2007 (3007) Saida de passo 7 S007
2008 (3008) Saida de passo 8 SO08
2009 (3009) Saida de passo 9 SO09
2010 (3010) Saida de passo 10 SO10
4001 (5001) Sinal de entrada do Terminal [X1] X1
4002 (5002) Sinal de entrada do Terminal [X2] X2
4003 (5004) Sinal de entrada do Terminal [X3] X3
4004 (5004) Sinal de entrada do Terminal [X4] X4
4005 (5005) Sinal de entrada do Terminal [X5] X5
4006 (5006) Sinal de entrada do Terminal [X6] X6
4007 (5007) Sinal de entrada do Terminal [X7] X7
4010 (5010) Sinal de entrada do Terminal [FWD] FWD
4011 (5011) Sinal de entrada do Terminal [REV] REV
6000 (7000) Comando de executar final FL RUN
(Ligado (ON) quando “comando de frequéncia # 0” e um comando de executar ¢ dado)
6001 (7001) Comando de executar FWD (para frente) final FL_FWD
(Ligado (ON) quando “comando de frequéncia #0” e um comando de executar ¢ dado)
6002 (7002) Comando de executar REV (ré) final FL REV
(Ligado (ON) quando “comando de frequéncia #0” e um comando de executar ¢ dado)
6003 (7003) Durante aceleracio DACC
(Ligado (ON) durante aceleragdo)
6004 (7004) Durante desaceleragio DDEC
(Ligado (ON) durante desaceleragdo)
6005 (7005) Sob controle antirregenerativo REGA
(Ligado (ON) sob controle antirregenerativo)
6006 (7006) Na posi¢ao de referéncia do dangarino DR_REF
(Ligado (ON) quando o dancarino rola de posi¢do esta dentro do alcance de referéncia)
6005 (7005) Presenca de fator de alarme ALM_ACT

(Ligado (ON) quando ndo existir fator de alarme)
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W Circuito logico (U03, etc.)

Quaisquer das fungdes seguintes é seleciondvel como um circuito légica (com Temporizador geral).

Dados Func¢do Descri¢ao
0 Nenhuma funcdo atribuida Saida estd sempre desligada (OFF).
1 Pela saida + Temporizador geral S6 um temporizador geral. Nenhum circuito de logica existe.
2 ANDing + Temporizador gera Circuito AND com 2 entradas e | saida, mais Temporizador geral
3 “ORing” + Temporizador geral Circuito OR com 2 entradas e 1 saida, mais Temporizador geral.
4 “XORing” + Temporizador geral Circuito XOR com 2 entradas e 1 saida, mais Temporizador geral.
5 Configuragéo de flip-flop de prioridade + | Configuragdo de flip-flop de prioridade com 2 entradas e 1 saida, mais
Temporizador geral Temporizador geral.
6 Resetar flip-flop de prioridade + | Resetar flip-flop de prioridade com 2 entradas e 1 saida, mais
Temporizador geral Temporizador geral.
7 Detector de extremidade de levantamento | Detector de extremidade de levantamento com 1 entrada e 1 saida, mais
+ Temporizador geral Temporizador geral.
Isto detecta a extremidade de levantamento de um sinal de entrada e emite
o sinal Ligado (ON) por 2 ms.
8 Queda do detector de extremidade + | Queda do detector de extremidade com 1 entrada e 1 saida, mais
Temporizador geral Temporizador geral.
Isto detecta a extremidade de queda de um sinal de entrada e emite o sinal
Ligado (ON) por 2 ms.
9 Detector de extremidade de levantamento | Detector de extremidades de levantamento e queda com 1 entrada e 1
& queda + Temporizador geral. saida, mais Temporizador geral.
Isto detecta ambas as extremidades de queda e de levantamento de um
sinal de entrada e emite o sinal Ligado (ON) por 2 ms.
10 Segurar + Temporizador geral Funcdo segurar dos valores prévios de 2 entradas e 1 saida, mais
Temporizador geral.
Se o sinal de controle esta Desligado (OFF), o circuito 16gico emite sinais
de entrada, se estiver Ligado (ON), o circuito logico retém os valores
prévios de entrada.
11 Contador de incrementos Contador de incrementos com reset de entrada.
Pela extremidade de levantamento de um sinal de entrada, o circuito
logico incrementa o valor do contador por um. Quando o valor de
contador alcangar o destino um, liga o sinal de saida.
Ligar o sinal de Reset reajusta o contador para zero.
12 Contador de decremento Contador de decremento com entrada de reset.
Pela extremidade de levantamento de um sinal de entrada, o circuito de
légica decrementa o valor do contador por um. Quando o valor do
contador alcangar zero, o sinal de saida liga.
Ligar o sinal de Reset reajusta o contador para o valor inicial.
13 Timer com entrada de reset Saida de temporizador com entrada de reset.

Se um sinal de entrada liga, o sinal de saida liga e o temporizador comega.
Quando o periodo especificado pelo temporizador decorreu, o sinal de
saida desliga, ndo importar o estado do sinal de entrada.

Ligar o sinal de Reset reajusta o valor do temporizador de corrente para
zero e desliga a saida.
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Os diagramas de bloco para fungdes individuais sdo dadas abaixo.

(1) Por saida (2) AND (3) OR

Temporizador geral ar
Entrada 1 Saida | Entrada 1 Entrada 1

Temporizador geral Temporizador geral
-\, LI: Saida 1t I—‘ Ll: Saida ft

/ S/

Entrada 2 Entrada 2 Entrada 2
(4) XOR (5) Configurar flip-flop de prioridade
Entrada . -
Temporizador geral Entrada 1 Entrada 2 Prévia Saida Comentarios
Flip-flop — )
Entrada 1 Entrada 1 I Saida OFF OFF
Temporizador geral 3 2 OFF Re;z\;/iglor
- OFF ON ON
\ . R
Y : Saida
| / ON - OFF
e
Entrada 2 Entrada 2 R Configurar
— - e e prioridade
(6) Flip-flop de prioridade de reset
Entrada . ari
Temporizador geral Entrada 1 Entrada 2 Prévia Saida Comentarios
Flip-flop — .
Entrada 1 — "Q | Sf'.df.v‘ OFF oFF OFF OFF Reter valor
- I - ON ON prévio
R
- ON - OFF Resetar
prioridade
Entrada 2 ON OFF ) @

(7) Detector de extremidade de levantamento  (8) Detector de extremidade de queda  (9) Detector extremidades de levantamento
& queda de

Detecgao de idade de de T geral Detecgao de idade de queda de T i geral Detecgao de ambas extremidades Temporizador geral

Entrada 1 ’ LE Saida Entrada 1 —¢ Saida Entrada 1 G Saida_ 1t

Entrada 2 Entrada 2 Entrada 2
(10) Retengao (11) Contador de incremento (12) Contador de decremento
Temporizador gpral ) Contador de incremento Contador de decremento
Entrada1 Saida Entrada 1 Saida Entrada 1 Saida
. 0 'I-:T‘ Ll: === - . -
-], | L] |-£ I-H—"H
Limpar contador Inicializar
contador
Entrada2 —f——— Entrada 2 Entrada 2
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(13) temporizador com entrada de reset

Temporizador geral Entrada 1 OFF | ON OFF oM OFF | OM | OFF
Entrada 1 Saida - |—| -
| Entrada 2 o o -
Reset | Saida 2FF oN  Jorr[ on ] OFF ON OFF
Entrada 2
4
Temporizador |
Periodo de tempo
B Temporizador geral (U04, etc.)
A tabela abaixo lista os temporizadores gerais disponiveis.
Dados Func¢do Descrigao
0 Nenhum temporizador
1 Temporizador de retardo de | Ligar (ON) um sinal de entrada inicia o temporizador de retardo. Quando o periodo
ligamento (ON) especificado pelo temporizador decorreu, um sinal de saida ¢ ligado.
Desligar (OFF) o sinal de entrada desliga o sinal de saida.
2 Temporizador de retardo de | Ligar (ON) um sinal de entrada liga (ON) um sinal de saida.
desligamento (OFF) Desligar (OFF) o sinal de entrada inicia o temporizador de retardo. Quando o periodo
especificado pelo temporizador ja decorreu, o sinal de saida desliga (OFF).
3 Saida de pulso unico Ligar (ON) um sinal de entrada emite um pulso inico cujo tempo de duracédo ¢é
especificado pelo temporizador.
4 Temporizador re-disparavel | Ligar (ON) um sinal de entrada emite um pulso unico cujo tempo de duragéo €
especificado pelo temporizador.
Se um sinal de entrada ¢ ligado (ON) novamente durante o tempo de duragdo do pulso de
tempo precedente, porém, o circuito 16gico emite outro pulso inico.
5 Saida de trem de pulsos Se um sinal de entrada ¢ ligado (ON), o circuito de logica emite pulsos Ligado (ON) e
Desligado (OFF) (cujos tempos de duragao sao especificados pelo temporizador)
alternada e repetidamente. Esta funco é usada para piscar um dispositivo luminescente.

Os esquemas de operagao para temporizadores individuais sdo mostrados abaixo.

(1) Temporizador de retardo de ligamento

(2) Temporizador de retardo de desligamento

Entrada 2FF ON OFF ON OFF Entrada_ OFF | ON OFF ON | OFF | ON
Saida OFF ON OFF Saida OFF | ON |oFF | ON
Temporizador /‘ Temporizador
£ 2 —

Periodo do temporizador

(3) Saida do pulso unico

Entrada OFF ON orr[1 [

Periodo do temporizador

(4) temporizador de Re-disparador

Saida OFF ON OFF

Temporizador

—>
Periodo do temporizador

Entrada ©FF | ON OFF ON ON OFF
D E
Saida OFF ON FF OM OFF
Temporizador
— I —

Periodo do temporizador menos que o periodo  periodo do

do temporizador temporizador
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(5) Saida de trem de pulsos

— ON |  oFF ON
. OFF[ ON OFF oN | OFF ON
—

Periodo do temporizador

W Configurar tempo (UO5, etc.)

U05 e outros codigos de fungao relacionados especificam o periodo do temporizador geral ou o valor do contador de incremento /

decremento.
Dados Fungio Descrigdo
0.00 a 600.00 Periodo do temporizador O periodo ¢ especificado por segundos.

Valor do contador

especificado, ¢ convertido para 1.)

O valor especificado ¢ multiplicado por 100 vezes. (Se 0.01 ¢

MW Sinais de saida

Em uma logica customizavel, as saidas de passos 1 até 10 sdo emitidas para SO01 a SO10, respectivamente.

SO01 a SO10 diferem na configura¢do dependendo do destino da conexdo, como listado abaixo. (Para encaminhar essas saidas para
qualquer fungdo diferente da logica customizavel, roteie-as por meio das saidas de logica customizavel CLO1 a CLOS.)

Se o destino da conex@o é:

Configuragdo

Cddigos de Fungao

Selecione uma das saidas de sinais de passos internos de SO01 a SO10

Saida de proposito Geral digital
(terminais Y)

CLO5).

Entrada de l6gica customizavel ~ L ., U01, U02, etc.
na configuracdo de entrada de ldgica customizavel.
Selecione um dos sinais internos de saida de passo SO01 para SO10
fgﬁ%ﬁi g a(ri:; (i)nrz/ Z(;c;zsrsador de para ser conectado aos sinais de saida de logica customizavel 1 a 5 U71au7s
(por exemplo, “Selecionar (CLO.l a CLOS)L FO -
frequéncia maltiplo” SS1 Selecione a fungag de entrada dq processad_or de sequéncia do inversor U81 a U85
“Executar adiante” FWD; para qual dos sinais de saida logica customizavel 1 a 5 (CLO1 a CLOS5)
deve ser conectado. (Mesmo como em EQ1)
Selecione um dos sinais internos de saida do passo SO01 a SO10 para
ser conectado a sinais de saida de logica customizavel 1 a 5 (CLO1 a U71aU75

Para especificar uma fungéo de saida geral digital (em terminais Y)

para qual um dos sinais de saida de légica customizavel 1 a 5 (CLO1
para CLOS) sdo para ser conectados, selecione um CLO1 para CLO5
especificando a funcdo de saida geral digital em qualquer terminal Y.

E20 para E24, E27

Saidas de proposito gerais digitais (em terminais Y) sdo atualizadas a cada 5 ms. Para emitir de modo seguro um

sinal de l6gica customizavel via terminais Y, inclua temporizadores de retardo de ligamento ou desligamento na
logica customizavel. Caso contrario, curtos sinais Ligado Desligado ndo podem ser refletidos naqueles terminais.
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Codigo de Nome Alcance de configuragao de dados Configuragio
fungdo padrao

U71 Sinal de saida de logica customizavel 1 0: Desligar 0
(Selecdo de saida) 1: Saida de passo 1, SO01

u72 Sinal de saida de logica customizavel 2 2: Saida de passo 2, SO02 0
(Selegdo de saida) 3: Saida de passo 3, SO03

u73 Sinal de saida de logica customizavel 3 4: Saida de passo 4, SO04 0
(Selecdo de saida) 5: Saida de passo 5, SO05

U74 Sinal de saida de logica customizavel 4 6: Saida de passo 6, SO06 0
(Selegdo de saida) 7: Saida de passo 7, SO07

u7s Sinal de saida de l6gica customizavel 5 8: Saida de passo 8, SO08 0
(Selegio de saida) 9: Saida de passo 9, SO09

10: Saida de passo 10, SO10

U8l Sinal de saida de logica customizavel 1 0a 100, 1000 a 1081 100
(Selecdo de funcio) Mesmo como dados de E98/E99, exceto

us2 Sinal de saida de logica customizavel 2 o seguinte: 100
(Selecdo de fungao) 19 (1019): Permitir mudanga de

Us83 Sinal de saida de logica customizavel 3 dados com teclado (dados podem ser 100
(Selecdo de funcio) modificados)

Ug4 Sinal de saida de logica customizavel 4 80 (1080): Cancelar logica 100
(Selegdo de fungio) customizavel

U85 Sinal de saida de logica customizavel 5 100

(Selecdo de fungdo)

B Notas para usar uma légica customizavel

Uma logica customizavel faz processamento a cada 2 ms na seguinte sequéncia.

(1) No comego de processamento, a ldgica customizavel tranca todos os sinais de entrada externos entrados para os passos 1 a 10 para
assegurar simultaneidade.

(2) Operagdes logicas sdo feitas na ordem dos passos 1 a 10.

(3) Se uma saida de um passo particular se aplica a uma entrada no proximo passo, a saida do passo tendo prioridade de processamento
pode ser usada no mesmo processamento.

(4) A logica customizavel atualiza todos os cinco sinais de saida a0 mesmo tempo.

Ciclode 2ms
Tranca Operagt‘)es l6gicas IAtualizagao Tranca
Snais de entrada Passo1->2->3..10 De sinais de Sinais de entrada
saida ¥l B

Ao configurar um circuito 16gico, leve em conta a ordem de processamento da l6gica customizavel. Caso contrario, uma retardo de
processamento de operacdo logica leva a um problema de retardo, resultando em nenhuma saida esperada, processamento lento ou um
sinal de perigo emitido.

/\ CUIDADO

Um acidente ou ferimentos podem acontecer.

Garanta a seguranca antes de modificar as configuragdes de codigo de fungéo relacionados a logica customizavel (codigos U e codigos
de func@o relacionados) ou ligando o comando de terminal “Cancelar a l6gica customizavel” CLC. Dependendo das configuragdes, tal
modificagdo ou cancelamento da ldgica customizavel pode mudar a sequéncia da operagdo para causar uma partida de stubita do motor
ou uma inesperada operagao do motor.
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B Monitor de temporizador de l6gica customizavel (Selegéo de passo) (U91)
O contetdo do temporizador em uma logica customizavel pode ser monitorado usando o codigo de fungéo relacionado ao monitor ou o
teclado.

Selecdo de um temporizador a ser monitorado

Cédigo de Fungido Fungdo Observagdes
U9l 1al0
U91 Especifica o ntimero de passos cujo temporizador ou
contador deve ser monitorado
Monitoramento

Monitorado por:
Link de comunicagdes

Cddigo de funcdo relacionado e display de monitor de LED
X90 logica customizavel (Monitor de temporizador)

Item monitorado
Valor de temporizador ou
contador especificado por
U91 (dedicado para
monitoramento)

B Cancelamento de logica customizavel -- CLC (E01 a E07, dados = 80)

Este comando de terminal desativa a logica customizavel temporariamente. Use-o para executar o inversor sem usar o circuito de logica
customizavel ou temporizadores para manutengdo ou outros propositos.

CLC Fungdo
Desligado (OFF) Ativar logica customizavel (Dependendo da configuragdo do U00)
Ligado (ON) Desativar logica customizéavel

 Nota . . A .
"~ Antes de mudar a configuracdo de CLC, garanta a seguranca. Ligar o CLC desativa a sequéncia da logica
customizavel, causando subita partida no motor dependendo das configuragdes.

B Apagamento de todos os temporizadores de logica customizavel -- CLTC (EO1 a E07, dados = 81)

Atribuir CLTC a qualquer um dos terminais gerais de entrada digital e liga-os reajusta todos os temporizadores de propdsito gerais e
contadores na logica customizavel. Use este comando quando as contagens de tempo entre a sequéncia externa e a légica customizavel
interna ndo combinam devido a uma falta de energia momentanea ou outras razdes de forma que reajustar e reiniciar o sistema é exigido.

CLTC Funcao
Desligado (OFF) Operacdo Ordinaria
Ligado (ON) Reajusta todos os temporizadores de proposito gerais e contadores na logica customizavel.

(Para operar os temporizadores e contadores novamente, reverta CLTC para Desligado (OFF).)
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5.210 Cédigos y (Funcoes de Link)

y01 ay20 RS-485 Comunicacgdo 1 e 2
Até duas portas de link de comunicagdes RS-485 estdo disponiveis como listado abaixo.
Porta Rota Codigo de fungdo Equlpar,nento
aplicavel

Porta 1 Link de comunica¢des RS-485 y01 ayl0 Teclado
(por meio do conector RJ-45 preparado para Carregador FRENIC
conexao de teclado) Equipamento de

hospedagem

Porta 2 Link de comunicagdes RS-485 yl1 ay20 Equipamento de
(por meio dos terminais DX+, DX- e SD no hospedagem
controle PCB)

Para conectar quaisquer dos dispositivos aplicaveis, siga os procedimentos mostrados abaixo.
(1) Teclado
O teclado permite que vocé execute € monitore o inversor.

Pode ser usado independente da configuragdo de codigo y.

(2) Carregador FRENIC

Conectando seu computador executando o Carregador FRENIC ao inversor via comunicagdo RS-485 (porta 1), vocé pode monitorar o
inversor que esta executar informagdes de status, editar codigos de fungao e testar os inversores.

#==. Para configurar os c6digos y, consulte as descrigoes de y01 a y10.

( Nota . - , .
= Um teclado remoto equipado com uma porta USB esta disponivel como opcional. Para usar o Carregador

FRENIC via porta USB, simplesmente configurar o endereco da estag@o (y01) para “1” (padrao de fabrica).

(3) Equipamento de hospedagem

O inversor pode ser administrado e monitorado conectar equipamento de hospedagem como um PC e PLC para o inversor. Protocolos de
inversor de proposito geral Modbus RTU* e Fuji estdo disponiveis para os protocolos de comunicagdes.

* Modbus RTU ¢ um protocolo estabelecido pela Modicon, Inc.

«=i=1 Para detalhes, se refiram ao RS-485 Manual de Comunicagao do Usuario.

B Endereco da estacéo (y01 para porta 1 e y11 para porta 2)

y01 ou y11 especifica o enderego da estagdo para o link de comunicagdes RS-485. A tabela abaixo lista os protocolos e o enderego da
estacdo configurar alcances.

Protocolo Endereco da estacdo Endereco de transmissdo publica
Protocolo Modbus RTU 1a247 0
Protocolo do Carregador FRENIC 1a255 Nenhum
Protocolo do inversor de proposito geral Fuji la3l 99

- Se qualquer enderego errado além do alcance acima for especificado, nenhuma resposta ¢ retornada uma vez que o inversor sera
incapaz de receber quaisquer perguntas exceto a mensagem de transmissao publica.

- Para usar o carregador FRENIC por meio do link de comunicagdes RS-485 (porta 1), configure o enderego da estagdo que combina
com o computador conectado.
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W Processamento de erro de comunicacao (y02 para porta 1 e y12 para porta 2)

y02 ou y12 especifica o processamento de erro para ser apresentado se um erro de comunicagdo RS-485 acontece.

Erros de comunicagdo RS-485 incluem erros 16gicos (como erro de enderego, erro de paridade, erro de moldura), erro de protocolo de
transmissao, e erros fisicos (como erro de auséncia de resposta especificado por y08 e y18). O inversor pode reconhecer tal erro s6

quando for configurado com um comando de execugéo ou o de frequéncia é origem pelo link de comunicagdes RS-485 e esta
executando. Se comando de execugdo ou o de frequéncia for originado pelo link de comunicagdes RS-485 ou o inversor nao esta
executando, o inversor nio reconhece qualquer ocorréncia de erro.

Dados para y02, Funcdo
yl2

0 Realize a queda imediatamente, exibindo um erro de comunicagdo RS-485 (Er8 para y02 e ErP para
y12). (O inversor para com a questdo de alarme.)

1 Execute durante o periodo especificado pelo temporizador de processamento de erro (y03, y13), mostrar
um Erro de comunicagido RS-485 (Er8 para y02 e ErP para y12), e entdo pare a operagdo. (O inversor
para com a emissdo de alarme.)

2 Tente novamente a comunicag@o durante o periodo especificado pelo temporizador de processamento de
erro (y03, y13). Se um link de comunicagdes ¢ recuperado, continue a operagdo. Caso contrario, mostre
um erro de comunicagdo RS-485 ( Er8 para y02 e ErP para y12) e pare operagdo. (O inversor para com
a emissao de alarme.)

3 Continue a executar até que ocorra um erro de comunicagao

== Para detalhes, se refiram ao RS-485 Manual de Comunicagao do Usuario.

BW Temporizador (y03 para porta 1 e y13 para porta 2) Alcance do Conjunto de dados: 0,0 a 60,0 (s)

y03 ou y13 especifica um temporizador de processamento de erro. Se a contagem do temporizador decorreu devido a auséncia de

resposta da outra extremidade quando uma fila foi emitida, o inversor interpreta isto como uma ocorréncia de erro. Veja o “Nenhum

tempo de detecc@o do erro de resposta (y08, y18)” ¢ dada na proxima pagina.

B Taxa de Baud (y04 para porta 1 e y14 para
porta 2)

y04 ou y14 especifica a velocidade de transmissao para
comunicagdo RS-485

Para Carregador FRENIC (via o Link de comunicagdes
RS-485), especifique a velocidade de transmissdo que
combina com o computador conectado.

B Comprimento de dados (y05 para porta 1 e
y15 para porta 2)

y05 ou y15 especifica o comprimento de caracteres para
comunicagdo RS-485

Para Carregador FRENIC (via o Link de comunicag¢des
RS-485), nenhuma configuragio ¢é necessaria desde que o
carregador automaticamente fixa 8 bits. (O mesmo se
aplica ao protocolo Modbus RTU.)

B Teste de paridade (y06 para porta 1 e y16
para porta 2)

y06 ou y16 especifica a propriedade do bit de paridade.

Para Carregador FRENIC, nenhuma configuragéo ¢
necessaria uma vez que o carregador automaticamente
fixa a paridade par.

Dados para y04 e

Velocidade da Transmissdo (bps)

yl4
0 2400
1 4800
2 9600
3 19200
4 38400

Dados para y05 e

Comprimento de dados

yl5
0 8 bits
1 7 bits
Dados para y06 e Paridade
yl6
0 Nenhuma
(1 bits de parada para Modbus
RTU)
1 Paridade par
(1 bit de parada para Modbus RTU)
2 Paridade impar
(1 bit de parada para Modbus RTU)
3 Nenhuma

(1 bit de parada para Modbus RTU)
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B Bits de parada (y07 para porta 1 e y17 para Dados para y07 e Comprimento de dados
porta 2) y17
Para Carregador FRENIC, nenhuma configuragéo ¢ 0 8 b?ts
necessaria uma vez que o Carregador automaticamente 1 7 bits
fixa 1 bit.
Para o protocolo de Modbus RTU, nenhuma configuragio
¢é necessaria uma vez que os bits de parada sao
automaticamente determinados associados com as
propriedade de bits de paridade.
B Tempo de detecgdo de erro de auséncia de
resposta (y08 para porta 1 e y18 para porta
2) Dados para y08 e Detecgéo de erro de auséncia de
y08 ou y18 especifica o periodo de intervalo para receber y18 resposta
uma resposta do equipamento de hospedagem (como 0 Sem deteccdo
computador ou PLC) em comunica¢do RS-485, a fim de 1a60 1a60s

detectar queda da rede. Isso se aplica ao maquinario que
acessa o equipamento de hospedagem nos intervalos
predeterminados.

Se o intervalo de resposta ¢ concluido, o inversor comeca o processamento de erro de comunicagao.

Para o processamento de erros de comunicagao, se refira a y02 e y12.

B Intervalo de resposta (y09 para porta 1 e y19 para porta 2) Alcance da configuragdo dos dados : 0.00 a 1.00

(s)

y09 ou y19 especifica o tempo de laténcia depois do fim de recebimento de uma questdo enviada do equipamento de hospedagem (como
computador ou PLC) até o comego de envio de resposta. Isso ativa o inversor para controlar a contagem de tempo de resposta para
combinar o equipamento de hospedagem que ¢ lento no processamento.

Equipamento de
hospedagem Fila

| Resposta
nversor T1

T1 = Intervalo de resposta + o

onde a ¢ o tempo de processamento dentro do inversor. o pode variar dependendo do status de processamento e o comando processado
no inversor.

«==. Para detalhes, consulte o0 Manual do Usuario de Comunicagdo RS-485.
(\flrﬁa . . . L N .
~— Ao configurar o inversor com Carregador FRENIC via o Link de comunicag¢des RS-485, tenha atengdo suficiente
para o desempenho e configura¢do do PC e conversor do protocolo como conversor USB RS-485. Alguns de
conversores do protocolo monitoram o status de comunicagdes ¢ a comutacgdo entre enviar e receber dados de
transmissdo com um temporizador.

~ Dados para y10 Protocolo
W Selecéo de protocolo (y10 para porta 1) 0 Protocolo Modbus RTU
y10 especifica o protocolo de comunicagdes para porta 1. 1 Protocolo Carregador FRENIC
. . L 2 Protocolo de inversor de proposito geral
Para Carregador FRENIC (via o Link de comunicagdes Fuji
RS-485), s6 y10 pode ser usado para selecdo de protocolo.
Configure os dados y10 em “1.”
Dados para y20 Protocolo
B Selecéo de protocolo (y20 para porta 2) 0 Protocolo Modbus RTU
y20 especifica o protocolo de comunicagdes para porta 2. 2 }F)L?:OCOIO de inversor de proposito geral
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y97 Selegao de Memoaria de Dados de Comunicagao

Uma memoria ndo volatil no inversor tem um ntimero limitado de tempos regravaveis (100.000 a 1.000,000 vezes). Salvar dados na
memoria tantas vezes desnecessariamente nao permitira a memoria salvar dados, causando erros de memdria.

Para dados escritos frequentes via o link de comunicagdes, entdo, uma memoria temporaria ¢ fornecida em vez da memoria ndo volatil.
Para usar a memoria temporaria, configurar os dados y97 em “1.” Usar a memoria temporaria reduz o numero de dados escrevendo

>
tempos na memoria ndo volatil, prevenindo erros de memoria.

Configurar os dados y97 em “2” salva todos os dados escritos na memoria temporaria ndo volatil.

Mudar os dados y97 exige a comutagio simultinea das teclas ¥ ¢ «™/ / ),

Dados para y97 Funcao
0 Salvar na memoria ndo volatil (Tempos regravaveis limitados)
1 Escrever em memdria temporaria (Tempos regravaveis ilimitados)
2 Salvar todos os dados de memoria temporaria em memoria ndo volatil (Depois de salvar dados, os
dados retornam automaticamente a “1.”)

y98 Funcéo de Link de barramento (Selegdo de modo) (Consulte H30.)

y99 Fungao de Link de carregador (Selegao de modo)

Esta é uma funcdo de comutagdo de link para Carregador FRENIC. Regravar os dados de y99 para ativar comunicagdes de RS-485 do
Carregador ajuda o Carregador a enviar o inversor a frequéncia e/ou executar comandos. Como os dados a serem configurados no codigo
de fungdo do inversor sdo automaticamente configurados pelo Carregador, nenhuma operagao de teclado ¢ necessaria.

Com o Carregador sendo selecionado como origem de comando de executar, se o computador ficar sem controle e ndo puder ser parado
por um comando de parada enviado do Carregador, desconecte o cabo de comunicag@o RS-485 da porta 1 (ou desconecte o cabo de USB
no caso de um teclado remoto equipado com uma porta USB), conecte um teclado no seu lugar e reajuste os dados y99 para “0.”
Configurar “0” em y99 significa que a origem de comando de execugdo e de frequéncia especificada por codigo de fungdo H30 acontece
em vez do Carregador FRENIC.

Note que o inversor ndo pode salvar o configurar y99. Quando a energia ¢ desligada, os dados em y99 ¢ perdida (y99 é reajustado para
“0”).

Dados para y99 Funcdo
Comando de frequéncia Comando de execugéio
0 Siga H30 e dados y98 Seguir H30 e dados y98
1 Via link RS-485 (Carregador FRENIC) Siga H30 e dados y98
2 Siga H30 e dados y98 Via link RS-485 (Carregador FRENIC)
3 Via link RS-485 (Carregador FRENIC) Via link RS-485 (Carregador FRENIC)
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Capitulo 6

6.1

Resolugao de Problemas

Fungoes Protetoras

A série FRENIC- MEGA de inversores tem varias fung¢des protetoras conforme listado abaixo para prevenir que o sistema se desligue e
reduz o tempo de paralizagdo do sistema. As fungdes protetoras marcadas com um asterisco (*) na tabela sdo desativadas por padrdo.
Ative-as de acordo com as suas necessidades.

As fungdes protetoras incluem, por exemplo, a fungdo de deteccdo de “alarme” que, na detec¢@o de um estado anormal, mostra o codigo
de alarme no monitor de LED e causa o desligamento do inversor, a fun¢do de detecg@o “alarme luminoso” que mostra o codigo de
alarme mas deixa o inversor continuar a operagdo corrente, e outras fungdes de saida e sinal de adverténcia.

Se surgir qualquer problema, entenda as fungdes protetoras listadas abaixo e siga os procedimentos dados nas Se¢des 6.2 e para frente,

para descobrir problemas.

Parada forgada*

o comando de execugdo e outros comandos atualmente aplicados em ordem para
forcadamente desacelerar o inversor até uma parada.

Cédigo de
Fungao protetora Descrigao funcdo
relacionada
Esta fungao detecta um estado anormal, mostra o codigo de alarme correspondente, e causa
o desligamento do inversor. Os codigos de “alarme” sao marcados como conferidos na
N « ,» | coluna de objeto “Alarme” na Tabela 6.1. Para detalhes de cada codigo de alarme, vejam o H98
Deteccao de “alarme . ~ ~ .
item correspondente na fungao de resolug¢@o de problemas (troubleshooting).
O inversor retém os ultimos quatro coédigos de alarme e seus fatores junto com seu
informagoes de execugdo aplicadas quando o alarme acontece, entdo ele pode mostra-los
Esta fun¢do detecta um estado anormal categorizado como um “alarme luminoso,” exibe L-
AL e deixa o inversor continuar a operagdo corrente sem desligar.
~ « E possivel definir que estados anormais devem ser categorizados como um “alarme
Detecgao de “alarme . o 1 N e « . o~ H81
lumineso”™* ll}m{noso us.ando codigos de funf;ao ?81 e H82. Qs coq’lgos de “alarme luminoso” sdo HS2
sinais conferidos na coluna de objeto “Alarme luminoso” na Tabela 6.1.
Para como checar e liberar alarmes leves, consulte a Segdo 6.5 “Se a Indicagdo “Alarme
luminoso” (L-FL) aparece no Monitor de LED.”
< Quando a corrente de saida exceder o nivel do limitador de corrente (F44) durante a
Prevengdo de N ~ . o . N F44
travamento agelgraf;ao / desace_leraqao da Veloc1dz.1de ou execugao em velocidade constante, esta fungao
diminui a frequéncia de saida para evitar um desligamento por sobrecorrente.
~ | Antes do desligamento do inversor devido a uma queda de calor sobreaquecimento (OH1)
Controle de prevengao . . . - , .
de sobrecarga* ou sobrecarga de inversor (OLU), esta func¢do diminui a frequéncia de saida para reduzir a H70
carga.
Diminuigao de
velocidade Se a energia regenerativa retornada exceder a capacidade de frenagem do inversor, esta
automatica* funcdo automaticamente aumenta o tempo de desacelerag@o de velocidade ou controla a H69
(Controle frequéncia de saida para evitar um desligamento por sobretensio.
antirregenerativo)
Caracteristicas de
desaceleragdo*
(Capacidade de Durante a desaceleracdo, esta fungdo aumenta a perda de energia do motor e diminui a H71
frenagem a prova de energia regenerativa retornada para evitar um desligamento por sobretensdo OU)
energia regenerativa
excessiva)
~ Esta fungdo descobre uma perda de frequéncia de referéncia (devido a um fio desligado,
Detecgao de perda de . - . . . . S
referéncia* etc.), continua a operagao de inversor na frequéncia especificada, e emite o sinal “Perda de E65
Comando detectada” REF OFF.
Redugao automatica Antes do inversor desligar devido a uma temperatura ambiente ou corrente de saida
de frequéncia anormal, esta fungdo automaticamente abaixa a frequéncia portadora para evitar um H98
portadora desligamento
Prevencgao de Até mesmo quando o inversor estiver no estado parado, esta fungdo alimenta corrente CC
condensagao de através do motor em certos intervalos para levantar a temperatura do motor para prevenir a J21
orvalho* condensac¢ao de orvalho
Quando a corrente de saida do inversor excede o nivel especificado, esta fungdo envia E34
Aviso antecipado de o sinal de “Aviso antecipado de sobrecarga do motor “ OL antes de a fungdo de protecdo da E35
sobrecarga do motor* | sobrecarga térmica causar desligamento do inversor para protecdo de motor. Esta fungdo se
aplica exclusivamente ao 1° motor.
Quando o inversor parou por causa de uma viagem, esta fung@o permite ao inversor se HO04
Reset automatico*® reajustar (“reset”) automaticamente e reiniciar-se. (O numero de tentativas e a laténcia entre HO5
a parada e o reset podem ser especificados).
Ap6s a recepgdo da comando terminal “Forga para parar” STOP, esta fungdo interrompe H56

Protecédo de surto

Esta fungdo protege o inversor de uma tensao de surto invadido entre as linhas de energia do
circuito principal e o chdo.
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Tabela 6.1 Estados Anormais Detectaveis (Objetos “Alarme” e “Alarme Luminoso”)

Objetos de Objetos de
Cadigo Nome . ) " “alarme Observagoes Pg de ref.
alarme . "
luminoso
D07 0P i |Sobrecorrente Instantinea N - 6-12
£ Falha de terra N - 50 HP ou acima 6-12
o] o 7 |Sobretensdo N - 6-12
1/ Subtensio N - 6-13
L Perda de fase de entrada N - 6-14
05 Perda de fase de saida N - 6-14
Y7 Superaquecimento de dissipador de N N 6-14
calor
W74 Alarme externo N N 6-15
V24 Prote¢ao do motor (Termistor N - 6-16
PTC/NTC)
gy Superaquecimento de resistor de N N 40 HP ou abaixo 6-16
frenagem
Y7 Fusivel queimado N - 125 HP ou acima para série de 6-17
230V
150 HP ou acima para série de
460 V
L Falha do circuito de carga N - 60 HP ou acima para série de 230 6-17
v
125 HP ou acima para série de
460 V
W50y |Sobrecarga de motor 1 a4 N N 6-17
Y Sobrecarrega do inversor N - 6-18
05 Sobre-velocidade N - 6-18
£ Quebra do fio PG N - 6-19
507 Erro me memoria ~ - 6-19
507 Erro de comunicagéo do teclado ~ - 6-19
%4 Erro de CPU N - 6-20
ey Erro de comunicagédo de opg¢do N - 6-20
505 Porta Com N - 6-20
55 Protegdo de operagio N - 6-20
507 Erro de sintonizac¢ao N - 6-21
505 Erro de comunicagio RS-485 (porta de N N 6-21
£eP COM 1)
Erro de comunicag@o RS-485 (porta de
COM 2)
£er Erro de salvamento de dados durante N - 6-22
subtensdo
5oy Erro de hardware ~ - 60 HP ou acima para série 230 V 6-22
75 HP ou acima para série 460 V
oL Incompatibilidade de velocidade ou N N 6-22
desvio excessivo de velocidade
s Erro de quebra de fio NTC N - 6-23
50 Alarme falso N - 6-23
[UF Quebra de fio de feedback PID N ~ 6-24
55 Transistor de frenagem quebrado N 6-24
500 Erro de controle de  |(Servo-trava) N - 6-24
posicionamento (Controle N ~ 6-24
sincrono)
HF Ativar falha de circuito N - 6-24
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Tabela 6.1 Estados Anormais Detectaveis (Objetos “Alarme” e “Alarme Luminoso”) (Continuagéo)

Objetos Obéztos
Cadigo Nome de w Observagoes Pg de ref.
« = alarme
alarme . ’
luminoso
[ Sobrecorrente Instantdnea - - -
o/ Ventilador CC bloqueado - v 75 HP ou acima para série -
230V
125 HP ou acima para
série 460
Y Aviso antecipado de sobrecarga de motor - N -
Y7 Aviso antecipado de superaquecimento - v -
do dissipador de calor
L.F Aviso de tempo de vida 1til - N -
JOEE Perda de comando de referéncia - N -
detectada
Y-/ Alarme PID - v -
Y74 Saida de torque baixa - v -
=/ Termistor PTC ativado - N -
e Vida 1til do inversor (tempo de operagao - N -
acumulativo do motor)
e Vida util do inversor (numero de saidas) - N -
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6.2 Antes de Continuar com a Solugao de Problemas

A AvIsO /A

Se quaisquer das fungdes protetoras foi ativada, primeiro remova a causa. Entdo, depois de checar que todos os comandos executar
estdo configurados para Desligado (OFF), libere o alarme. Se o alarme for liberado enquanto qualquer comando de execugéo
estiver configurado para Ligado (ON), o inversor pode fornecer a energia para o motor, acionando o motor.

Podem acontecer ferimentos.

- Ainda que o inversor interrompeu a energia para o motor, se a tensdo for aplicada aos terminais de entrada do circuito principal
L1/R, L2/S e L3/T, a tensdo pode ser emitida para os terminais de saida do inversor U, V, e W.

- Desligue a energia e espere pelo menos cinco minutos para inversores de 40 HP ou abaixo, ou pelo menos dez minutos
para inversores de 50 HP ou acima. Tenha certeza que o monitor de LED e lampada de carregar sdo desligadas.
Adicionalmente, assegure-se, usando um multimetro ou um instrumento semelhante, que a tensdo do barramento de link de CC
entre os terminais P (+) e N (-) baixou para o nivel seguro (+25 VDC ou abaixo).

Pode acontece choque elétrico.

Siga o procedimento abaixo para solucionar problemas.

(1) Primeiro, cheque que o inversor esta corretamente bobinado, consultando o Capitulo 2, Secéo 2.3.4 ““ Fiagdo de terminais do
circuito principal e terminais de aterramento.”

(2) Cheque se um codigo de alarme ou a indicagdo de “alarme luminoso” (I-Al) ¢ exibida no monitor de LED.

* Se nem um cddigo de alarme nem “alarme luminoso” tem indicagao (I-Al) aparece no monitor de LED

Operagio de motor anormal *Ir para a Se¢do 6.3.1.

1] O motor nio gira.

[

[2] O motor gira, mas a velocidade ndo aumenta.

[3] O motor gira na direcéo oposta do comando.

[4] Ocorréncia de flutuacdo de velocidade ou oscilagdo de corrente (p.ex.,

caga) durante giro na velocidade permanente.
[5] Som ralar é ouvido do motor ou o som de motor flutua.
[6] O motor ndo acelera ou desacelera dentro do tempo especificado.

[7] O motor ndo reinicia mesmo depois de a energia retornar apos falta de
for¢a momenténea.

[8] O motor aquece anormalmente.
[9] O motor ndo opera como esperado.

Problemas com configuragdes do inversor *Vai para a Secio 6.3.2.

[17 Nada aparece no monitor de LED.
[2] O menu desejado néo ¢ exibido.
[3] Dados de codigos de fun¢do ndo podem ser mudados.

* Se um codigo de alarme aparece no monitor de LED # Ir para a Se¢do 6.4.
* Se aindicagdo “alarme luminoso” (I-Al) aparece no monitor de LED — @ Ir para a Secdo 6.5.

* Se um padrdo anormal aparece no monitor de LED
enquanto nem um codigo de alarme nem indicagdo “alarme luminoso” (I-Al) é exibido

®1r para a Segdo 6.6.

» Para problemas que podem ser causados girar o inversor em energia de fase tnica ——=Ir para Secdo 6.7.

B Se quaisquer problemas persistirem depois do procedimento de recuperagdo acima, contate seu representante da Fuji Electric.
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6.3 Se nem um Coddigo de Alarme nem “Alarme luminoso” Indicagao (I-Al) Aparece no Monitor de LED

Esta se¢do descreve o procedimento de detecg@o de problemas baseado em codigos de fungdo dedicados ao motor 1 que sdo marcados
com um asterisco (*). Para motores 2 a 4, substitua os codigos de fung@o com asteriscos pelos respectivos codigos de funcéo dedicados
ao motor (consulte o Capitulo 5,Se¢do 5.2.6, Tabela 5.5).

== Para os codigos de fungio dedicado para motores 2 a 4, consulte o Capitulo 5 “CODIGOS DE FUNCAO.”

6.3.1 Operacao de motor anormal

[ 1] O motor néo gira.

Possiveis causas O Que Checar e Medidas Sugeridas

(1) Nenhuma fonte de Cheque a tensdo de entrada e o desequilibrio de tensdo de entre fases.
alimentagdo para o *  Ligue (ON) um disjuntor de caixa moldada (MCCB), um dispositivo protetor operado por
inversor. corrente residual (RCD)/ disjuntor de fuga de terra (ELCB) (com protegdo contra sobre-

corrente) ou um contator magnético (MC).

#  Cheque para queda de tensao, perda de fase, conexdes ruins, ou contatos ruin, e conserte-os se
necessario.

+  Se s6 o controle auxiliar de entrada de energia for fornecido, também fornega a energia
principal para o inversor.

(2) Nenhum comando Cheque o status de entrada do comando adiante (para frente) / reverso (ré) com Menu #4 “Checagem
adiante / reverso foi de 1/0” usando o teclado.
inserido, ou ambos os ® Insira um comando de execucao.
comandos foram #  Configure o comando adiante (para frente) ou reverso (ré) se ambos os comandos estiverem
inseridos sendo inseridos. (@)
simultaneamente # Corrija a origem do comando de execugdo (Configure dados de F02 para “1.”) %
(operagdo de sinal #  Corrija a tarefa dos comandos FWD e REV com codigos de fungdo E98 e E99. m
externo) #  Conecte os fios do circuito externo para controlar terminais de circuito [FWD] e [REV]
corretamente.
¥  Assegure-se que o comutador de deslizamento de fonte/dissipador (SW1) no placa de circuito r;l'il
impresso de controle (PCB de controle) estd configurado corretamente. 8
(3) Sem entrada de Cheque o status de entrada do terminal [EN] com o Menu #4 “Checagem de 1/0” usando o teclado. =
Ativagdo # Corrija a fiagdo do circuito externo para o terminal do circuito de controle [EN]. “‘;’,
(4) O inversor ndo pode Cheque em que modo de operagédo o inversor esta usando o teclado. 8
aceitar quaisquer #  Desloque o modo de operac@o para modo de execugdo de um comando executar m
comando de execugdo ;
do teclado uma vez 8
que ele estava em o
Modo de =
Programacao. 5
(5) Um comando de Consultando o diagrama de blocos do bloco de comando de frequéncia (dado no Manual do
execugdo com FRENIC-MEGA, Capitulo 6), cheque o comando de execugdo de prioridade mais alta com o Menu

prioridade mais alta #2 “Checagem de Dados” € Menu #4 “Checagem de 1/0” usando o teclado.
que o comando

tentado estava ativo, e
o comando de
execucdo foi parado.

* Corrija quaisquer configuragdes de dados do codigo de fungao incorretos (em H30, y98, etc.)
ou cancele o comando de execugdo de prioridade mais alta.

(6) Nenhuma entrada de Cheque se o comando de frequéncia analégico (frequéncia de referéncia) foi inserido corretamente,

comando de usando Menu #4 “Checagem de I/0” no teclado.

frequéncia analogica ®  Conecte os fios do circuito externo aos terminais [13], [12], [11], [C1], e [V2] corretamente.

%  Quando o terminal (C1) é usado, cheque a posi¢éo da chave de propriedade do terminal (C1)
(SW5) e a configuragdo da sele¢do de modo do termistor (H26).

(7) A frequéncia de Verifique se a frequéncia de referéncia foi inserida corretamente, utilizando Menu #4 “Checagem
referéncias estava de I/O” no teclado.
abaixo da frequéncia +  Configure a frequéncia de referéncia no mesmo nivel ou acima das frequéncias de inicio e

de inicio e parada. parada (F23* ¢ F25).

+ Reconsidere as frequéncias de inicio e parada (F23* e F25), e se necessario, altere para
valores menores.

*  Verifique os potencidometros do comando de frequéncia externa, conversores de sinal,
comutadores e contatos do relé. Troque os que estiverem defeituosos.

#  Conecte corretamente os fios do circuito externo aos terminais [13], [12], [11], [C1] e [V2].




Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas

®) Um comando de Verifique o comando de execugao de maior prioridade no Menu 2 “Verificagdo de Dados” e no Menu 4
frequéncia comuma | “Verificagdo de Entrada e Saida (I/0)” utilizando o teclado referente ao diagrama de bloco do bloco de
prioridade mais alta comando de frequéncia (consulte o Manual do Usuario FRENIC-MEGA, Capitulo 6).
do que o tentado # Corrija quaisquer dados de codigo de fungdo incorretos (Ex. cancele o comando de execugdo de

estava ativo.

prioridade mais alta).

9) As frequéncias altas
e baixas para os
limitadores de
frequéncia foram
configuradas
incorretamente.

Verifique os codigos de fungdo de dados F15 (Limitador de frequéncia (Alta)) e F16 (Limitador de
frequéncia (Baixa)).
¥ Modifique as configuragdes do F15 e F16 para as corretas.

(10) O comando de
parada por inércia
estava em Vigor.

Verifique os codigos de funcdo de dados EO1 a E07, E98 e E99 e o status do sinal de entrada, usando o
Menu 4 “Verificagdo de Entrada/Saida (I/0)” no teclado.
# Libere o comando de configuragio de parada por inércia.

(11)  Fios quebrados,
conexao incorreta ou
pouco contato com o
motor.

Verifique os fios (Mega a corrente de saida).
¥ Repare os fios que se conectam com o motor, ou os substitui.

(12)  Sobrecarga

Mega a corrente de saida.
# Reduza a carga (No inverno, a carga tende a aumentar.)

Verifique se algum freio mecanico esté ativado.
%  Solte o freio mecanico, caso haja algum.

(13) O torque gerado pelo
motor foi
insuficiente.

Verifique se o motor comega a funcionar quando o valor do arranque de torque (F09*) ¢ aumentado.
#  Aumente o valor do arranque de torque (F09%*) e tente ligar o motor.

Verifique os codigos de fungdo de dados F04*, FO5* H50, H51, H52, H53, H65 e H66.
#  Altere o padrdo V/f para se corresponder as caracteristicas do motor.

Verifique se o sinal de troca do motor (selecionando motor 1, 2, 3 ou 4) esta correto e os codigos de
fun¢do de dados correspondem a cada motor.

#  Corrija o sinal de troca do motor.

#  Modifique os dados de codigo de funcéo para corresponder ao motor conectado.

Verifique se a frequéncia de referéncia esta abaixo da frequéncia de compensacdo de erro do motor.
¥  Mude a frequéncia de referéncia de modo que ele se torne maior do que a frequéncia de
compensagio de erro do motor.

(14)  Conexdo Errada ou
pouco contato do
reator de CC (DCR)

Verifique a fiagdo.

Os inversores de 100 HP ou acima necessitam de um DCR para serem conectados. Sem um DCR, esses

inversores nao conseguem funcionar.
%  Conecte 0 DCR corretamente. Conserte ou troque os fios do DCR.

[ 2] O motor gira, mas a velocidade ndo aumenta.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) A frequéncia maxima
atualmente
especificada estava
muito baixa.

Verifique os dados do codigo de fun¢do FO3* (Frequéncia maxima).
*  Corrija os dados FO3*.

2) Os dados do
limitador de
frequéncia (Alta)
atualmente
especificados
estavam muito
baixos.

Verifique os dados do codigo de funcdo F15 (Limitador de frequéncia (Alta)).
#  Corrija os dados F15.

3) A frequéncia de
referéncia atualmente
especificada estava
muito baixa.

Verifique se a frequéncia de referéncia foi inserida corretamente, usando o Menu #4 “Verificacdo de
Entrada/Saida (I/0)” no teclado.
+ Aumente a frequéncia de referéncia.
#  Verifique o potenciometros do comando de frequéncia externa, conversores de sinal,
comutadores e contatos do relé. Troque os que estiverem defeituosos.
#  Conecte corretamente os fios do circuito externo aos terminais [13], [12], [11], [C1] e [V2].




Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

4) Um comando de Verifique os dados dos cddigos de fungao relevantes e quais comandos de frequéncias estdo sendo
frequéncia (ex.: de recebidos, através do Menu | “Configuracao de Dados,” Menu 2 “Verificagdo de Dados “ e Menu 4
multifrequéncia ou “Verificagdo de Entrada/Saida (I/0),” no teclado ao se referir ao diagrama de bloco do comando de
através de frequéncia (consulte o0 Manual do Usuario FRENIC-MEGA, Capitulo 6).
comunicagdes) com #  Corrija quaisquer dados incorretos de codigos de fungao (ex.: cancele o comando de frequéncia
maior prioridade do de maior prioridade)
que o tentado estava
ativo e sua
frequéncia de
referéncia estava
muito baixa.

5) O tempo de Verifique os codigos de funcdo de dados F07, E10, E12 e E14 (Tempo de aceleragio).
aceleragdo estava ¥ Mude a tempo de aceleragéo para se equiparar a carga.
muito longo ou muito
curto.

(6) Sobrecarga. Mega a corrente de saida.

® Reduza a carga.
Verifique se qualquer freio mecanico esté ativado.
#  Solte o freio mecanico.

(7) As configuracdes do Se a operagdo de arranque de torque automatico ou economia de energia automatica esta especificada,
codigo de funcdo ndo | Verifique se os dados do P02*, P03*, PO6*, PO7* e PO8* correspondem aos parametros do motor.
correspondem as * Faga o ajuste automatico do inversor para o motor a ser usado.
caracteristicas do
motor.

®) A frequéncia de saida | Certifique que o F43 (Limitador de corrente (Selecdo de modo)) esta configurado para “2” e verifique os
nao aumenta devido dados do F44 (Limitador de corrente (Nivel)).

a operagdo do # Corrija os dados do F44. Ou, se a operacdo do limitador de corrente ndo for necessaria,
limitador de corrente. configure o F43 para “0” (desabilitado).

9 A frequéncia de saida | Verifique se os dados do codigos de fungdo relacionados ao limitador de torque (F40, F41, E16 ¢ E17)
ndo aumenta devido estdo configurados corretamente e se 0 comando do terminal “Selecionar o nivel do limitador de torque”
a operagdo do TL2/TL1 esté correto.
limitador de torque. ® Corrija os dados do F40, F41, E16 e E17 ou reajuste-os para as definigdes de fabrica

(desabilitado).
#  Configure o TL2/TL1 corretamente.

(10)  Tendéncia e ganho Verifique os codigos de funcdo de dados F18, C50,C32, C34, C37, C39, C42 ¢ C44.
especificados ®  Reajuste a tendéncia e o ganho aos valores apropriados.
incorretamente.

[ 31 O motor funciona na diregdo oposta ao comando.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

M

A fiagdo ao motor esta
incorreta.

Verifique a fiagdo ao motor.
¥  Conecte os terminais U, V e W do inversor aos terminais U, V ¢ W do motor, respectivamente.

@

Conexao e
configuragdes
incorretos para os
comandos de
funcionamento e
comandos de dire¢do de
rotacdo FWD e REV.

Verifique os cddigos de fung@o de dados E98 e E99 e as conexdes aos terminais [FWD] e [REV].
#  Corrija os dados dos codigos de fungao e da conexao.

®)

A especificagdo da
dire¢do do motor esta
oposta a do inversor.

A diregdo de rotagdo de motores em conformidade com a IEC ¢é oposta a motores que ndo estdo em
conformidade.
#  Mude a configuragio de sinal FWD/VER.

[ 4 ] Flutuacao de velocidade ou oscilagao de corrente (“hunting”) ocorre durante o funcionamento em
velocidade constante.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

)

O comando de
frequéncia flutua.

Verifique os sinais para o comando de frequéncia no Menu 4 “Verificacdo de Entrada/Saida (1/0)”
usando o teclado.
# Aumente as constantes de filtracdo (C33, C38 e C43) para o comando de frequéncia.

@

Um potenciémetro
externo ¢ usado para a
configuragdo da
frequéncia.

Verifique se ndo ha ruido nos fios de controle de sinais de fontes externas.
¥ Isole o maximo possivel os fios de controle de sinais dos fios do circuito principal.
#  Use fios encapados ou torcidos para os sinais de controle.

Verifique se o potencidmetro externo de comando de frequéncia estd em mau funcionamento devido a
ruidos do inversor.
%  Conecte um capacitor ao terminal de saida do potenciémetro ou coloque um nucleo de ferrite
no fio de sinal. (consulte o Capitulo 2.)
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Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(3) A comutagdo da Verifique se o sinal de relé para a comutagdo do comando de frequéncia esta vibrando.
frequéncia ou o #  Se o contato do relé estiver com defeito, troque o relé.
comando de
multifrequéncia estava
habilitado.
(4) O comprimento do fio Verifique se o arranque de torque automatico, a operagao de economia de energia ou o controle do vetor
entre 0 inversor € o de torque dindmico estdo habilitados.
motor ¢ longo. #  Faga o ajuste automatico do inversor para cada motor a ser usado.
¥ Desabilite os sistemas de controle automatico ao configurar o F37* para “1” (Carga de torque
constante) e F42* para “0” (controle V/f com compensagao de erro ativa), entdo verifique se a
vibrag@o do motor para.
# Diminua os fios de saida o maximo que puder.
(5) O mecanismo esta Uma vez desabilitados todos os sistemas de controle automatico como o arranque de torque automatico,

oscilando (“hunting”)
devido a vibragao
causada pela baixa
rigidez da carga ou a
corrente esta oscilando
irregularmente devido a
parametros especiais do
motor.

operagao de economia de energia automatica, controle de prevengao de sobrecarga, limitador de
corrente, limitador de torque, desaceleragdo automatica (controle antirregenerativo), pesquisa automatica
pela velocidade do motor inativo, compensagdo de erro, controle do vetor de torque dinamico, controle
de inclinagdo, fungdo de parada de sobrecarga, controle de velocidade, ajuste, filtro de nd, observador, e
entdo verifique se a vibragdo do motor para.

¥ Desabilite as fungdes que causam vibragio.

# Reajuste o ganho de amortecimento de flutuagdo da corrente de saida (H80%).

¥ Reajuste os sistemas de controle de velocidade. (d01* a d06*)

Verifique se a vibragdo do motor esta suprimida se vocé diminuir o nivel do F26 (Som do motor
(frequéncia portadora)) ou configure o F27 (Som do motor (Tom)) para “0”.
# Diminua a frequéncia portadora (F26) ou configure o tom para “0” (F27 = 0).

[ 5] Ruido de grade é ouvido do motor ou o som do motor oscila.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) A frequéncia portadora | Verifique os codigos de func¢do de dados F26 (Som do motor (Frequéncia portadora)) e F27 (Som do
especificada ¢ muito motor (Tom)).
baixa. #  Aumente a frequéncia portadora (F26).
¥  Mude a configuragdo do F27 para o valor apropriado.
(2) A temperatura ambiente | Meca a temperatura dentro do painel onde o inversor estd montado.
do inversor estava ¥ Se estiver acima de 40°C (104°F), diminua-a melhorando a ventilagao.
muito alta (quando a # Diminua a temperatura do inversor ao reduzir a carga. (Para ventiladores ou bombas, diminua o
diminuigéo da valor do limitador de frequéncia (F15).)
frequéncia portadora Nota: Se vocé desabilitar o H98, um alarme OH1, OH3, ou OLU pode ocorrer.
estava habilitada para
HO98).
(3) Ressonancia com a Verifique a precisdo da montagem do mecanismo ou verifique se ha ressondncia com a base de

carga.

montagem.

#  Desconecte o motor do mecanismo e faga-o operar sozinho, entdo encontre de onde vem a
ressonancia. Ao localizar a causa, melhore as caracteristicas da fonte da ressonéncia.

¥ Ajuste as configuragdes do CO1 (Frequéncia de pulo 1) para C04 (Frequéncia de pulo (Largura
da histerese)) de modo a evitar o funcionamento continuo na variagéo de frequéncia que esta
causando ressonancia.

#  Habilite o controle de velocidade (filtro de no) (d07*, d08*) e o observador (d18 a d20) para
suprimir a vibragdo. (Dependendo das caracteristicas da carga, isto pode ndo ter efeito.)
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[ 6 ] O motor nao acelera ou desacelera no tempo especificado.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) O inversor executa
0 motor com a
curva S ou padrdo
curvilineo.

Verifique os dados do codigo de fungdo HO7 (padrdo de aceleragdo/desaceleragdo).
#  Selecione o padrdo linear (HO7 = 0).
# Diminua o tempo de aceleragao/desaceleragao (FO7, FO8, E10 a E15).

(2) A operagdo de
limitacdo de
corrente preveniu o

Certifique se o F43 (Limitador de corrente (Selegdo de modo)) esta configurado para “2: Habilitar
durante a aceleragdo e em velocidade constante,” entdo verifique se a configuracio do F44 (Limitador
de corrente (Nivel)) é razoavel.

aumento da # Reajuste a configuragdo do F44 para o valor apropriado, ou desabilite a fungdo do limitador de
frequéncia de saida corrente do F43.
(durante a # Aumente o tempo de aceleragdo/desaceleragao (FO7, FO8, E10 a E15).
aceleragdo).
(3) A desaceleragao Verifique os dados do codigo de fungdo H69 (Desaceleragdo automatica (Selegao de modo)).
automatica #  Aumente o tempo de desaceleragdo (F08, E11, E13 e E15).
(Controle
antirregenerativo)
esta habilitado
durante a
desaceleragao.

(4) Sobrecarga.

Mega a corrente de saida.
# Reduza a carga (Para ventiladores ou bombas, diminua o valor do limitador de frequéncia (F15).)
(Durante o inverno a carga tende a aumentar.)

(5) O torque gerado
pelo motor era
insuficiente.

Verifique se o motor comega a funcionar se o valor do arranque de torque (F09*) é aumentado.
#  Aumente o valor do arranque de torque (F09%*).

(6) Um potenciometro
externo ¢ usado
para a configuragdo
de frequéncia.

Verifique se ndo ha ruido nos fios de controle de sinal provenientes de fontes externas.

# Isole os fios de controle de sinal dos fios do circuito principal o mais longe o possivel.

*  Use fios encapados ou torcidos para os sinais de controle.

#  Conecte um capacitor ao terminal de saida do potenciometro do comando de frequéncia externa
ou configure um nucleo de ferrite no fio de sinal. (consulte o Capitulo 2.)

(7) A frequéncia de
saida ¢ limitada
pelo limitador de
torque.

Verifique se os dados do codigos de fungéo relacionados ao limitador de torque (F40, F41, E16 ¢ E17)
estdo configurados corretamente e se o comando do terminal TL2/TL1 (“Selecione o nivel do limitador
de torque /1) esta correto.

#  Corrija os dados dos F40, F41, E16 e E17 ou restabeleca-os para as defini¢des de fabrica.

»  Configure o TL2/TL1 corretamente.

®  Aumente o tempo de aceleragio/desaceleragdo (F07, FO8, E10 a E15).

(8) O tempo de
aceleragdo ou
desaceleracao
especificado estava
incorreto.

Verifique o comando dos terminais RT1 e RT2 para os tempos de aceleragao/desaceleragao.
*  Corrija as configuracdes de RT1 e RT2.

[ 71 O motor nao reinicia mesmo se a energia se reestabelece apés uma queda de energia momentanea.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Os dados do codigo
de fungdo F14 é
0.7 %1 ou “2”.

Verifique se ocorre uma interrupgdo de tensdo minima (LU).
#  Mude os dados do codigo de fungdo F14 (Reinicie o modo apds uma queda de energia
momentéanea (Sele¢do de modo)) para “3,” “4,” ou “5”.

(2) O comando de
execu¢do continua
DESLIGADO
(OFF) mesmo apods
a energia ter sido
reestabelecida.

Verifique o sinal de entrada no Menu 4 “Verificagdo de Entrada/Saida (I/0)” usando o teclado.
*  Verifique a sequéncia de recuperagdo de energia no circuito externo. Se necessario, considere o
uso de um relé que possa manter o comando de execugdo LIGADO (ON).

Na operagdo com 3 fios, a energia a placa de circuito impressa de controle ( PCB de controle) foi

desligada uma vez devido a um periodo longo de queda de energia, ou o sinal “Habilite a operagdo de

3 fios “ HOLD foi DESLIGADO (OFF) uma vez.

¥  Mude o desenho ou a configuragdo de modo que um comando de execugao possa ser emitido
novamente dentro de 2 segundos apés a energia ter sido restaurada.
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[ 8 1 O motor esquenta fora no normal.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Excessivo arranque

Verifique se ao diminuir o arranque de torque (F09*) diminui a corrente de saida, mas ndo paralisa o

de torque motor.
especificado. ®  Se ndo acontecer parada, diminua o arranque de torque (F09%*).
(2) Funcionamento Verifique a velocidade de funcionamento do inversor.
continuo e # Mude a configuragio de velocidade ou troque o motor por um motor desenhado exclusivamente
velocidade para inversores.
extremamente
baixa.

(3) Sobrecarga.

Mega a corrente de saida do inversor.

# Reduza a carga (Para ventiladores ou bombas, diminua o valor do limitador de frequéncia (F15).)
(Durante o inverno a carga tende a aumentar)

[ 91 O motor nao funciona como esperado.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Configuragao
incorreta dos dados
do codigo de
func¢ao.

Verifique se os codigos de fungdes estdo corretamente configurados e se nenhuma configuracdo
desnecessdria foi feita.

#  Configure corretamente todos os codigos de funcao.

Anote os dados do cdédigo de fungdo atualmente configurados e entdo inicialize todos os codigos de

fungdo usando o HO3.

#  Apos o processo acima, reconfigure os codigos de fungdo um a um, verifique o status de
funcionamento do motor.

(2) Funcionando sob
alimentac@o
monofasica

®  Consulte a Sego 6.7 “Se o Inversor estiver Funcionando sob Alimentacdo Monofasica,” [ 3 ].

6-10



6.3.2 Problemas com as configurag6es do inversor

[ 1] Nao aparece nada no monitor de LED.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Nao h4 energia (nem
da alimentacao
principal nem da
energia de controle
auxiliar) fornecida ao
inversor.

Verifique a tensdo de entrada e desequilibrio de tensdo de interfase.

% Ligue um disjuntor de involucro (MCCB), um dispositivo de prote¢do operado por corrente
residual (RCD)/disjuntor de fuga a terra (ELCB) (com protecdo de sobrecorrente) ou um contador
magnético (MC).

*  Verifique se ha queda de tensdo, perda de fase, conexdes ruins, ou contatos ruins e conserte-os, se
necessario.

(2) A energia para o
controle de PCB nédo
alcangou um nivel
alto o suficiente.

Verifique se a barra de ponte foi removida entre os terminais P1 e P(+) ou se ha um contato ruim entre

a barra de ponte e esses terminais.

# Monte uma barra de ponte ou um reator de CC entre os terminais P1 e P(+). Em caso de contatos
ruins, aperte os parafusos.

(3) O teclado néo foi
apropriadamente
conectado ao
inversor.

Verifique se o teclado esta apropriadamente conectado ao inversor.
# Remova o teclado, coloque-o de volta e verifique se o problema ocorre novamente.
#  Troque o teclado por outro e verifique se o problema ocorre novamente.

Ao executar o inversor por meio remoto, assegure-se que o cabo de extensdo esta conectado de modo
seguro tanto no teclado quanto ao inversor.

¥ Desconecte o cabo, reconecte-o e verifique se o problema ocorre novamente.

¥  Troque o teclado por outro e verifique se o problema ocorre novamente.

[ 2] Os codigos de fungdo de dados nao podem ser mudados.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Foi feita uma tentativa
de mudar os dados do
codigo de fungdo que
ndo podem ser
mudados enquanto o
inversor estiver
funcionando.

Verifique se o inversor esta funcionando no Menu 3 “Monitoramento do Acionamento” usando o
teclado e ent@o confirme se os dados dos codigos de fun¢do podem ser mudados quando o motor
estiver funcionando se referindo as tabelas de codigo de fungao.
%  Pare o motor, entdo mude os dados dos codigos de fungdo.

(2) Os dados dos codigos
de fungdo estdo
protegidos.

Verifique os dados dos cdodigos de fung@o FOO (Protecio de dados).
#  Mude os dados do FOO de “Habilite a protec@o de dados” (1 ou 3) para “Desabilite a protecao de
dados” (0 ou 2).

(3) O comando do
terminal WE-KP
(“Habilite a mudanga
de dados com o
teclado”) ndo foi
introduzido, apesar de
ter sido atribuido a um
terminal digital de

Verifique os codigos de fungdo de dados EO1 a E07, E98 e E99 e o status do sinal de entrada no Menu
4 “Verificagdo de Entrada/Saida (I/0)” usando o teclado.

# Introduza um comando WE-KP através de um terminal digital de entrada.

entrada.
~ @ 5 . . A 5 @T@ . 1 ~
(4) O botao nao foi Verifique se vocé apertou o botdo apos mudar os dados do codigo de fungao.
apertado. > Pressione o botdo & ap6s mudar os dados do codigo de fungdo.

#  Verifique se SAUE é mostrado no Monitor de LED.

(5) Os codigos de fungdo
de dados F02, EOI a
E07, E98 e E99 nao
podem ser mudados.

Um dos comandos de terminal FWD e REV esta ligado (ON).
¥ Desligue tanto o FWD quanto o REV.

(6) O(s) codigo(s) de
fun¢do ndo
aparece(m).

Quando “0. QUICK SET” ¢ selecionado, apenas o(s) codigo(s) de fungdo particular(es) aparece(m).

¥  Selecione “10. USER SET” e adicione o(s) cddigo(s) de fungdo alvo para o conjunto de codigos
de fungao registrados para a Configuragdo Rapida. Apos isso, selecione o(s) codigo(s) de fungao
alvo e mude seus dados. Para maiores detalhes, consulte o Capitulo 3, Tabela 3.5 “Menus
Disponiveis no Modo de Programacio”.
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6.4

Se um Cédigo de Alarme Aparecer no Monitor de LED

[1]1a7 Sobrecorrente instantanea
Problema A corrente de saida momentéanea do inversor ultrapassou o nivel de sobrecorrente.
a7 A sobrecorrente ocorreu durante a aceleragéo.
e A sobrecorrente ocorreu durante a desacelerag@o.
a7 A sobrecorrente ocorreu durante o funcionamento em uma velocidade constante.
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) As linhas de saida do Desconecte a fiacao dos terminais de saida do inversor ([U], [V] e [W]) e mega a resisténcia de
inversor estavam em interfase da fiagdo do motor. Verifique se a resisténcia estd muito baixa.
curto-circuito. # Remova a parte em curto-circuito (inclusive troca dos fios, terminais de relé e motor).
(2) Ocorreram falhas a Desconecte a fiacao dos terminais de saida ([U], [V] e [W]) e faga o teste de Megger.
terra nas linhas de # Remova as partes ligadas a terra (inclusive troca dos fios, terminais de relé e motor).
saida do inversor.

(3) Sobrecarga. Mega a corrente do motor com um dispositivo de medigdo para tragar a tendéncia da corrente. Entéo,
use esses dados para julgar se a tendéncia esta além do valor de carga calculado para o desenho do seu
sistema.

#  Se a carga estiver muito alta, reduza-a ou aumente a capacidade do inversor.
Trace a tendéncia da corrente e verifique se ha mudangas repentinas na corrente.
#  Se houver qualquer mudanca repentina, diminua a flutuag@o de carga ou aumente a capacidade do
inversor.
%  Habilite o limite de sobrecorrente instantdneo (H12 = 1).
(4) Excesso de arranque Verifique se diminuir o arranque de torque (F09*) diminui a corrente de saida, mas ndo paralisa o
de torque motor.
especificado. #  Se ndo ocorrer paralizagdo, diminua o arranque de torque (F09*).
(quando F37* =0, 1,
3,0u4)
(5) O tempo de Verifique se o motor gera torque necessario durante a aceleragdo/desaceleragdo. Este torque é
aceleragdo/desacelera calculado a partir do momento de inércia para a carga e o tempo de aceleragdo/desaceleragao.
¢do estava muito #  Aumente o tempo de aceleragio/desaceleragdo (FO7, FO8, E10 a E15 e H56).
curto. ® Habilite o limitador de corrente (F43) e o limitador de torque (F40, F41, E16 ¢ E17).
# Aumente a capacidade do inversor.
(6) Mau funcionamento Verifique se as medidas de controle de sdo apropriadas (ex.: corrija o aterramento e o roteamento do
causado por ruido. controle e os fios do circuito principal).
# Implante medidas de controle de ruido. Para maiores detalhes, consulte o0 Manual do Usuario
FRENIC-MEGA, “Apéndice A”.
% Habilite o reajuste automatico (H04).
#  Conecte um amortecedor de picos as bobinas do contador magnético ou outros solenoides (se
houver) que causam ruido.
[2] & Falha de aterramento

Problema Um fluxo de corrente com falha de aterramento do terminal de saida do inversor.

Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) Terminal(is) de Desconecte a fiagdo dos terminais de saida ([U], [V] e [W]) e faca um teste de Megger.
saida do inversor # Remova as partes ligadas a terra (inclusive troca dos fios, terminais de relé e motor).
aterrado(s) (falha de
aterramento).

[3]1aw Sobretensao

Problema A tensdo do barramento de conexdo de CC estava acima do nivel de detecc¢do de sobretensio.

a0 A sobretensdo ocorreu durante a aceleragao.
o A sobretensao ocorreu durante a desaceleragao.
U7 A sobretensdo ocorreu durante o funcionamento em velocidade constante.
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) A tensdo da energia Mega a tensao de entrada.

fornecida ultrapassou # Diminua a tensdo até entrar na variagao especificada.
a variagdo

especificada do

inversor.

(2) Um pico de corrente Na mesma linha de energia, se um capacitor de avango de fase estiver LIGADO (ON) / DESLIGADO
entrou no (OFF) ou um conversor de tiristor estiver ativado, um pico (aumento momentaneo na tenséo ou
fornecimento de corrente) pode acontecer na entrada de energia.
entrada de energia. ® Instale um reator de CC.
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Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(3) O tempo de Calcule novamente o torque de desaceleragdo com base no momento de inércia para a carga e o tempo de
desaceleragdo estava desaceleragdo.
muito curto para o #  Aumente o tempo de desaceleragdo (F08, E11, E13, E15 e H56).
momento da inércia +  Habilite a desaceleracio automatica (controle antirregenerativo) (H69), ou caracteristicas de
para a carga. desaceleragdo (H71).
# Habilite o limitador de torque (F40, F41, E16, E17 e H73).
#  Configure a tensdo nominal (na frequéncia de base) (F05*) para “0” para melhorar a capacidade de
frenagem.
#  Considere usar um resistor de frenagem.
(4) O tempo de Verifique se o alarme de sobretensdo soa apds uma aceleragdo rapida.
aceleragdo estava + Aumente o tempo de aceleragdo (F07, E10, E12 e E14).
muito curto. #  Selecione o padrdo da curva S (H07).
¥ Considere o uso de um resistor de frenagem.
(5) A carga de frenagem Compare o torque de frenagem da carga com o do inversor.
estava muito alta. # Configure a tensdo nominal (na frequéncia de base) (F05*) para “0” para melhorar a capacidade de
frenagem.
#  Considere o uso de um resistor de frenagem.
(6) Mau funcionamento Verifique se a tensdo de barramento da conexdo de CC estava abaixo do nivel de prote¢do quando soou o
causado por ruido. alarme de sobretensao.
* Implante medidas de controle de ruido. Para maiores detalhes, consulte o0 Manual do Usuario
FRENIC-MEGA, “Apéndice A”.
# Habilite o reajuste automatico (H04).
#  Conecte um amortecedor de picos nas bobinas do contador magnético ou outros solenoides (se
houver) que estdo causando ruido.
[4] L Subtensao
Problema A tensdo de barramento de conexdo de CC caiu abaixo do nivel de detecgdo de subtensdo.
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) Ocorreu uma queda + Libere o alarme.
momentéinea de *  Se vocé quiser reiniciar o funcionamento do motor sem tratar esta condigdo como um alarme,
energia. configure o F14 para “3,” “4,” ou “5,” dependendo do tipo de carga.
(2) A energia para o Verifique se a energia para o inversor foi ligada (ON) novamente enquanto o controle de energia ainda
inversor foi ligada estava ativo. (Verifique as luzes de LED do teclado.)
(ON) novamente muito # Ligue (ON) novamente apos todas as luzes de LED do teclado se apagarem.
rapidamente (quando
Fl4=1).
(3) Atensdode Mega a tensdo de entrada.
fornecimento de ® Aumente a tensdo até entrar na variagdo especificada.
energia ndo alcangou a
variagdo de
especificagdo do
inversor.
(4) Os equipamentos Mega a tensdo de entrada para encontrar quais equipamentos periféricos estdo com mau funcionamento
periféricos para o ou que a conexao esta incorreta.
circuito de energia * Troque quaisquer equipamentos periféricos defeituosos, ou corrija quaisquer conexdes incorretas.
estavam com mau
funcionamento, ou a
conexao estava
incorreta.
(5) Quaisquer outras Mega a tensdo de entrada e verifique a flutuagio de tensdo.
cargas conectadas a ¥ Reconsidere a configuragdo do sistema de fornecimento de energia.
mesma fonte de
fornecimento de
energia requereu uma
grande corrente de
partida, causando uma
diminui¢do temporaria
da tensdo.
(6) A corrente de arranque Verifique se o alarme soa quando um disjuntor de caixa moldada (MCCB), um dispositivo de protecao

do inversor causada
pela queda da tensdo
de energia devido a
capacidade do
transformador de
fornecimento de
energia estava
insuficiente.

operado por corrente residual (RCD)/disjuntor de fuga a terra (ELCB) (com protegdo de sobrecorrente)
ou contador magnético (MC) esta ligado (ON).
# Reconsidere a capacidade do transformador de fornecimento de energia.
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(517

Problema

Perda de fase de entrada

Ocorreu perda de fase de entrada, ou o desequilibrio da taxa de interfase foi grande.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Disjuntores na
fiagdo para os
terminais principais
de entrada de
energia.

Mega a tensdo de entrada.

#  Repare ou troque os fios de entrada de energia do circuito principal ou dispositivos de entrada
(MCCB, MC etc.).

(2) Os parafusos nos
terminais principais
de entrada de
energia estavam
frouxos.

Verifique se os parafusos nos terminais principais de entrada de energia ficaram frouxos.
¥  Aperte os parafusos do terminal no torque recomendado.

(3) O desequilibrio de
tensdo de interfase
entre as trés fases
estava muito
grande.

Mega a tensdo de entrada.

#  Conecte um reator de CA (ACR) para diminuir o desequilibrio de tensdo entre as fases de
entrada.

+ Aumente a capacidade do inversor.

(4) Ocorreu sobrecarga
de modo ciclico.

Mega o pico de onda da tensdo de barramento de conexdo de CC.
#  Se o pico de onda for largo, aumente a capacidade do inversor.

(5) Foi colocada uma
tensdo monofasica
ao inversor
trifasico.

Verifique as configuragdes do inversor e a condi¢@o de servigo.
#  Corrija-as para o uso monofasico, consultando o Capitulo 1, Secdo 1.3.4 “Cuidados para o uso de
entrada monofasica”.

(6) Funcionamento com
alimentacdo
monofésica

#  Consulte a Segdo 6.7 “Se o Inversor Estiver Funcionando com Alimentagdo Monofasica,” [ 5 ].

A protecdo de perda de fase de entrada pode ser desabilitada com o codigo de fungdo H98 (Fungao de

Protecao/Manutengdo).

(6]~

Problema

Perda de fase de saida

Ocorreu perda de fase de saida.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Os fios de saida do
inversor estao
quebrados.

Mega a corrente de saida.
#  Troque os fios de saida.

(2) A bobina do motor
esta quebrada.

Mega a corrente de saida.
%  Troque o motor.

(3) Os parafusos do
terminal para a
saida do inversor
ndo estavam
apertados o
bastante.

Verifique se ha parafusos nos terminais de saida do inversor frouxos.
+  Aperte os parafusos do terminal para o torque recomendado.

(4) Foi conectado um
motor monofasico.

# Nao podem ser usados motores monofasicos. O FRENIC-MEGA opera apenas motores de
indugdo trifasicos.

[ 71 0H1 Superaquecimento do dissipador de calor

Problema

A temperatura perto do dissipador de calor aumentou fora do normal.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) A temperatura perto
do inversor
ultrapassou a

Mega a temperatura perto do inversor.
# Diminua a temperatura perto do inversor (ex.: ventile o painel onde o inversor esta montado).

variagao
especificada pelo a
inversor.
(2) A ventilagdo esta Verifique se ha espago suficiente em volta do inversor.
bloqueada. ¥  Mude o lugar de montagem para assegurar o espago.

Verifique se o dissipador de calor ndo esta obstruido.
# Limpe o dissipador de calor.
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(3) O volume de fluxo
de ar do ventilador
de resfriamento
diminuiu devido a
vida 1til ter acabado
ou por falha.

Verifique o tempo de funcionamento acumulado do ventilador de resfriamento. Consulte o Capitulo 3,
Secdo 3.4.6 “Lendo informag¢des de manutengdo — Menu 5 “Informagdes de manutengdo™.
¥  Troque o ventilador de resfriamento.

Verifique visualmente se o ventilador de resfriamento gira normalmente.
#  Troque o ventilador de resfriamento.

Os inversores de 60 HP ou acima para as séries trifasicas de 230 V ¢ os de 125 HP ou acima para as

séries trifasicas de 460 V sdo equipados ndo apenas com um ventilador de resfriamento para o

dissipador de calor, mas também com um ventilador de circulagdo de ar interno. Verifique o seguinte.

#  Verifique a conexdo dos conectores de comutag@o de energia dos ventiladores “CN R” e “CN
w”.

# Corrija a conexdo. (Consulte “(6) Conectores de comuta¢do” no Capitulo 2, Se¢do 2.3.4 “Fiagdo
dos terminais do circuito principal e terminais de aterramento”.

(4) Sobrecarga.

Mega a corrente de saida.

* Reduza a carga (ex.: Use o aviso prévio de superaquecimento do dissipador de (E01 a EQ7) ou o
aviso prévio de sobrecarga (E34) e reduza a carga antes que a prote¢ao contra sobrecarga seja
ativada.).

Diminua o som do motor (frequéncia portadora) (F26).

(5) Funcionando em
alimentacao

.}
® Habilite o controle de prevencéo de sobrecarga (H70).
# Consulte a Segdo 6.7 “Se o inversor estiver funcionando em alimentagdo monofasica, [ 1 Je [ 6 ].

monofasica
[8] &% Alarme externo
Problema O alarme externo estava em operagao (THR).

(quando “Habilitar o disparo do alarme externo” THR tiver sido atribuido a qualquer um dos terminais digitais de entrada)

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1)  Uma fungdo do
alarme dos
equipamentos
externos foi ativada.

Verifique a opera¢do dos equipamentos externos.
+ Remova a causa da ocorréncia de alarme.

(2) Conexao errada ou
contato ruim na
fiagdo do sinal do
alarme externo.

Verifique se a fiagdo do alarme externo estd corretamente conectada ao terminal ao qual o comando
“Habilitar o disparo do alarme esterno” do terminal THR foi atribuido (Qualquer um dos EO1 a E07,
E98 e E99 devem ser configurados para “9”.).

%  Conecte o fio do sinal do alarme externo corretamente.

(3) Configuragdo dos
dados do codigo de
fun¢do incorreta.

Verifique se o comando “Habilitar o disparo do alarme esterno” do terminal THR foi atribuido a um
terminal ndo disponivel (de EO1 a E07, E98, ou E99).
® Corrija a atribuig@o.

Verifique se a l6gica normal/negativa do sinal externo corresponde a do comando THR especificado
por qualquer dos EO1 a E07, E98 e E99.
¥  Assegure a correspondéncia a logica normal/negativa.

[9] o

Problema

Superaquecimento do inversor interno

A temperatura dentro do inversor ultrapassou o limite permitido.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) A temperatura
ambiente
ultrapassou o limite
especificado do
inversor.

Meca a temperatura ambiente.
# Diminua a temperatura ambiente do inversor (ex.: ventile o painel onde o inversor esta montado).

(2) Funcionamento em
alimentacao
monofasica

# Consulte a Se¢do 6.7 “Se o inversor estiver funcionando em alimentagdo monofasica” [ 6 ].
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[10]0H4

Problema

Protegcao do motor (termistor PTC/NTC)

A temperatura do motor aumentou fora do normal.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(@)

A temperatura em
torno do motor
ultrapassou a
variagao
especificada do
motor.

Mega temperatura em torno do motor.
% Diminua a temperatura.

@

O sistema de
resfriamento do
motor esta com
defeito.

Verifique se o sistema de resfriamento do motor esta funcionando normalmente.
#  Repare ou troque o sistema de resfriamento do motor.

(3) Sobrecarga. Mega a corrente de saida.

# Reduza a carga (ex.: Use o aviso prévio de superaquecimento do dissipador de (E01 a EQ7) ou o
aviso prévio de sobrecarga (E34) e reduza a carga antes que a prote¢ao contra sobrecarga seja
ativada.). (Durante o inverso a carga tende a aumentar.)

# Diminua a temperatura em torno do motor.

®  Aumente o som do motor (Frequéncia portadora) (F26).

(4) O nivel de ativagdo Verifique as especificacdes do termistor PTC e recalcule a tensdo de detecg@o.

(H27) do termistor
PTC para protegdo
contra
superaquecimento
foi configurado
inadequadamente.

* Modifique os dados dos codigos de fungdao H27.

(6))

As configuragdes
para o termistor
PTC/NTC sao
improprias.

Verifique a configurago da selegdo de modo do termistor (H26) e a posicao do slider do comutador

SW5 apropriado do terminal [C1].

¥  Mude os dados do H26 de acordo com o termistor usado e configure o SW5 para a posigao
PTC/NTC.

(6)

Arranque de torque
excessivo
especificado.
(F09*)

Verifique se diminuir o arranque de torque (F09*) ndo para o motor.
¥  Se ndo parar, diminua os dados do FO9*.

N

O padrao V/f ndo
corresponde ao do
motor.

Verifique se a frequéncia de base (F04*) e a variagdo de tensdo na frequéncia de base (F05*)

correspondem aos valores na placa de identificagdo do motor.

# Correlacione os dados do codigo de fungdo com os dos valores na placa de identificagdo do
motor.

®)

Configuragdo dos
dados do codigo de
fungdo incorreta.

Apesar de nenhum termistor PTC/NTC ter sido usado, o modo de termistor esta habilitado (H26).
* — Configure os dados do H26 para “0” (Desabilitado).

[11] 25%

Problema

Resistor de frenagem superaquecido

A protecdo térmica eletronica para o resistor de frenagem foi ativada.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

M

A carga de
frenagem ¢ muito
grande.

Reconsidere a relagdo entre a carga de frenagem estimada e a carga real.

# Diminua a carga de frenagem real.

¥ Reveja a selecdo do resistor de frenagem e aumente a capacidade de frenagem
(Também ¢ necessaria a modificagdo dos dados do codigo de funcao relacionados (F50, F51 e
F52).)

2

O tempo de
desaceleracdo
especificado é
muito curto.

Recalcule o torque de desaceleragdo e o tempo necessario para a carga aplicada atualmente, com base
em um momento de inércia para a carga e o tempo de desacelerag@o.
#  Aumente o tempo de desaceleragdo (F08, E11, E13, E15 e H56).
* Reveja a selecdo do resistor de frenagem e aumente a capacidade de frenagem.
(Também ¢é necessaria a modificagido dos dados do codigo de fungéo relacionados (F50, F51 e
F52).

3)

Configuragao dos
dados do codigo de
fungdo F50, F51 e
F52 incorreta.

Reverifique as especificagdes do resistor de frenagem.
¥ Reveja codigos de fungdo de dados F50, F51 e F52, e sem seguida modifique-os.

Nota: O inversor emite um alarme de superaquecimento do resistor de frenagem monitorando a magnitude da carga de frenagem, ndo ao
medir a sua temperatura de superficie.

Quando o resistor de frenagem for usado frequentemente de modo a ultrapassar as configuragdes feitas pelos codigos de funcdo F50, F51
e F52, portanto, o inversor emite um alarme de superaquecimento, mesmo se a temperatura de superficie do resistor de frenagem nao
aumentar. Para aproveitar o desempenho total do resistor de frenagem, configure os codigos de fungao F50, F51 e F52 enquanto mede
realmente a temperatura de superficie do resistor de frenagem.



[12] FUS Fusivel queimado

Problema O fusivel dentro do inversor queimou.
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) O fusivel queimou Verifique se houve qualquer pico de excesso ou ruido vindo de fora.
devido a um curto- % Tome medidas contra picos e ruido.
circuito dentro do #  Conserte o inversor.
inversor.
[13]PbF Defeito no carregador de circuito
Problema O contador magnético para curto-circuitar o resistor de carregamento deixou de funcionar.
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) O controle da Verifique se, em conexdes normais do circuito principal (nfo uma conexao através do barramento de
energia nao foi conexdo de CC), o conector (CN R) na placa de circuito de energia (PCB de energia) ndo esta inserido
fornecido ao ao [NC].
contador magnético # Insira o conector (CN R) no [FAN].
pretendido para Verifique se vocé ligou (ON) e desligou (OFF) o disjuntor rapidamente para confirmar a seguranga
curto-circuitar o apos o cabeamento/fiagdo.
resistor de ®  Espere até que a tensdo de barramento de conexdo de CC tenha baixado para um nivel
carregamento. suficientemente baixo e entdo emita o alarme de corrente. Depois disso, ligue (ON) a energia

novamente. (Nao ligue (ON) e desligue (OFF) o disjuntor rapidamente.)

(Ligar (ON) a energia de fornecimento do disjuntor para o circuito de controle para o nivel de
operagdo (acendendo as luzes de LED no teclado) por um periodo curto. Desliga-la (OFF)
imediatamente nem mesmo retém a energia do circuito de controle por um tempo, enquanto ele
desliga a energia para o contador magnético feito para curto-circuitar o resistor de carregador
desde que o contador esteja recebendo energia diretamente da energia principal.

Sob tais condigdes, o circuito de controle pode emitir um comando de ligamento ao contador
magnético, mas o contador sem energia ndo consegue emitir nada. Este estado ¢ considerado
anormal, soando um alarme).

o

)
B

o

(2) Funcionando em *  Consulte a Segdo 6.7 “Se o inversor estiver funcionando em alimentagdo monofasica” [ 4 ]. r;ﬁ
alimentacao 8
monofasica c

<)

D

[14]0Ln Sobrecarga do motor 1 a 4 8
Problema Protecéo térmica eletronica para o motor 1, 2, 3, ou 4 ativada. :
oLt Sobrecarga do motor 1 3

o2 Sobrecarga do motor 2 =

aL3 Sobrecarga do motor 3 E

oLy Sobrecarga do motor 4 g

Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) As caracteristicas Verifique as caracteristicas do motor.
térmicas eletronicas # Reconsidere os codigos de fungdo de dados (P99*, F10* e F12%).
ndo correspondem #  Use um relé térmico externo.

as caracteristicas de
sobrecarga do

motor.
(2) O nivel de ativagao Verifique a corrente continua permitida do motor.
for a protegdo # Reconsidere e mude os dados dos codigos de fungdo F11*.

térmica eletronica
estava inadequado.

(3) O tempo de Recalcule a aceleragdo/torque de desaceleragdo e o tempo necessario para a carga, com base no
aceleragdo/desacele momento de inércia para a carga e o tempo de aceleragdo/desaceleragio.
racdo especificado #  Aumente o tempo de aceleragdo/desaceleragdo (FO7, FO8, E10 a E15 e H56).
estava muito curto.

(4) Sobrecarga. Mega a corrente de saida.

* Reduza a carga (ex.: Use o aviso prévio de sobrecarga (E34) e reduza a carga antes que a
protegdo contra sobrecarga seja ativada.). (Durante o inverno, a carga tende a aumentar.)

(5) Arranque de torque Verifique se diminuir o arranque de torque (F09*) ndo para o motor.
especificado (F09*) #  Se ndo parar, diminua os dados do FO9*.
em excesso
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[15]OLU

Problema

Sobrecarga do inversor

A temperatura dentro do inversor aumentou de forma anormal.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) A temperatura em
torno do inversor
ultrapassou a
variagdo da
especificagdo do

Mega a temperatura em torno do inversor.
# Diminua a temperatura (ex.: ventile o painel onde o inversor ¢ montado).

inversor.
(2) Arranque de torque Verifique se diminuir o arranque de torque (F09*) ndo para o motor.
especificado (F09*) #  Se ndo parar, diminua os dados do F09*.
em excesso
(3) O tempo de Recalcule a aceleragdo/torque de desaceleragdo e o tempo necessario para a carga, com base no
aceleragdo/desacele momento de inércia para a carga e o tempo de aceleragdo/desaceleragéo.

ragdo especificado
foi muito curto.

#  Aumente o tempo de aceleragdo/desaceleragdo (FO7, FO8, E10 a E15 e H56).

(4) Sobrecarga.

Mega a corrente de saida.

# Reduza a carga (ex.: Use o aviso prévio de sobrecarga (E34) e reduza a carga antes que a
protegdo de sobrecarga seja ativada.). (Durante o inverno, a carga tende a aumentar.).

# Diminua o som do motor (Frequéncia portadora) (F26).

®  Habilite o controle de prevencdo de sobrecarga (H70).

(5) Os caminhos de
ventilagdo estdo
bloqueados.

Verifique se ha espago suficiente em torno do inversor.
#  Mude o lugar de montagem para assegurar a desobstruggo.

Verifique se o dissipador de calor ndo esta obstruido.
# Limpe o dissipador de calor.

(6) O volume de fluxo
de ar do ventilador
de resfriamento
diminuiu devido a
vida 1til terminada
ou falha.

Verifique o tempo de funcionamento acumulado do ventilador de resfriamento. Consulte o Capitulo 3,
Secdo 3.4.6 “Texto sobre informagdes de manutengdo — Menu #5 “Informagdes de Manutengao™.
#  Troque o ventilador de resfriamento.

Verifique visualmente se o ventilador de resfriamento gira normalmente.
¥  Troque o ventilador de resfriamento.

(7) Os fios para o
motor sdo muito
longos, causando
uma grande
corrente de fuga
vinda deles.

Mega a corrente de fuga.
# Insira um filtro de circuito de saida (OFL).

(8) Funcionando em
alimentacao

#  Consulte a Se¢do 6.7 “Se o inversor estiver funcionando em alimentagdo monofasica” [ 1 Je [ 6 ].

monofasica
[16]0S Excesso de velocidade
Problema O motor gira em uma velocidade excessiva (Velocidade do motor > (dados do F03) x (dados do d32, dados do d33) x

1.2)

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Configuracdo dos
dados do codigo de
fungdo incorreta.

Verifique o pardmetro do motor “Numero de polos” (PO1%*).
#  Especifique os dados do PO1* de acordo com o motor a ser usado.

Verifique a configuracdo de frequéncia maxima (F03*).
*  Especifique os dados do FO3* de acordo com a frequéncia de saida.

Verifique a configuragdo da fungdo de limite de velocidade (d32 e d33).
#  Desabilite a funcdo de limite de velocidade (d32 e d33).

(2) Ganho insuficiente
do controlador de
velocidade.

Verifique se a velocidade atual passa dos limites comandados em uma operagao de maior velocidade.
#  Aumente o ganho do controlador de velocidade (d03*.)
(Dependendo das situagdes, reconsidere a configuragdo da constante de filtro ou o tempo
integral.)

(3) Ruidos sobrepostos
no fio de PG.

Verifique se medidas apropriadas de controle de ruido foram implantadas (ex.: aterramento e

roteamento corretos dos fios de sinal e os fios do circuito principal).

% Implante medidas de controle de ruido. Para maiores detalhes, consulte o0 Manual do Usuario
FRENIC-MEGA, “Apéndice A”.




[17]1PG

Problema

Quebra do fio PG

O fio do gerador de pulso (PG) quebrou-se em algum lugar do circuito.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

Q)

O fio entre o
gerador de pulso
(PG) e o cartdo de
opgdo quebrou-se.

Verifique se o gerador de pulso (PG) esta corretamente conectado ao cartio de opgdo ou se qualquer
fio esteja quebrado.

¥ Verifique se o PG esta corretamente conectado. Ou, aperte os parafusos do terminal relacionado.
*  Verifique se qualquer jungdo ou parte de conexdo corta a capa do fio.

+  Troque o fio.

@

O circuito
relacionado ao PG
foi afetado por um
ruido elétrico alto.

Verifique se medidas de controle de ruido apropriadas foram implantadas (ex.: aterramento e
roteamento corretos de fios de sinal, cabos de comunicagédo e fios do circuito principal).

* Implante medidas de controle de ruido.

¥  Separe os fios de sinais dos fios de energia principais o mais longe o possivel.

[18]Erl

Problema

Erro de memoéria

Ocorreu um erro no texto dos dados para a memoria no inversor.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

M

Ao escrever 0s
dados
(especialmente na
inicializagdo ou ao
copiar dados), o
inversor estava
desligado de modo
que a tensdo para a
PCB de controle
decaiu.

Inicialize os dados do codigo de fungéo com o HO3 (= 1). Apos a inicializagao, verifique se pressionar
pa

atecla ™ libera o alarme.

# Reverta os dados inicializados do codigo de fungdo para suas configuragdes anteriores, € em

seguida reinicie a operagao.

(2) Inversor afetado por Verifique se medidas de controle de ruido apropriadas foram implantadas (ex.: aterramento e
ruidos elétricos roteamento corretos dos fios de controle e do circuito principal). Também faca a mesma verificacdo
fortes ao escrever conforme descrito em (1) acima.
dados # Implante medidas de controle de ruido. Reverta os dados inicializados do codigo de fung@o para
(especialmente ao suas configuragdes anteriores, ¢ em seguida reinicie a operagao.
iniciar ou copiar
dados).
(3) A PCB de controle Inicialize os dados do codigo de fungdo através da configuragdo HO3 para “1,” e em seguida
falhou. . (Fese) . .
reconfigure o alarme, pressionando a tecla “—/ e verifique se o alarme continua.
¥ A placa de circuito impressa (PCB) de controle (na qual a CPU esta montada) esta com defeito.
Entre em contato com o nosso representante da Fuji Electric.
[19] Er2 Erros de comunicagéao do teclado
Problema Um erro de comunicagio ocorreu entre o teclado remoto ou a multifun¢do do teclado e o inversor.
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) Cabo de Verifique a continuidade do cabo, contatos e conexoes.
comunica¢do % Reintroduza o conector firmemente.
quebrado ou contato +  Troque o cabo.
ruim.
(2) Conectar muitos Verifique a condi¢do de montagem da capa frontal.
fios de controle >  Use fios do tamanho recomendado AWG 19 ou 18 (0,65 a 0,82 mm?) para a fiagdo.
impede que a capa ¥  Mude a disposicdo da fiagdo de dentro da unidade de modo que a capa frontal possa ser montada
frontal seja firmemente.
montada, elevando
o teclado.
(3) O inversor ¢ afetado Verifique se medidas de controle de ruido apropriadas foram implantadas (ex.: aterramento e
por um alto ruido roteamento corretos dos fios de controle e do circuito principal).
elétrico. # Implante medidas de controle de ruido.
Para maiores detalhes, consulte o Manual do Usuario FRENIC-MEGA, “Apéndice A”.
(4) Uma falha de Troque o teclado por outro e verifique se ocorre um erro de comunicagdo de teclado (Er2).

teclado ocorreu.

¥  Troque o teclado.
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[20] Er3 Erro de CPU

Problema Um erro de CPU (ex.: operagdo erratica da CPU) ocorreu.
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) O inversor ¢ afetado Verifique se medidas de controle de ruido apropriadas foram implantadas (ex.: aterramento e
por um alto ruido roteamento corretos dos fios de controle e do circuito principal).
elétrico. ® Implante medidas de controle de ruido.
[21]Er4d Erro de comunicagao de opgao
Problema Um erro de comunicagio ocorreu entre o cartdo de opgdo e o inversor.
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) Houve um Verifique se o conector no cartdo de opgao esta apropriadamente acoplado ao do inversor.
problema com a ¥ Recoloque o cartdo de opg¢ao no inversor.

conexao entre o
cartdo de opgdo e 0

inversor.
(2) Barulho elétrico Verifique se medidas de controle de ruido apropriadas foram implantadas (ex.: aterramento e
alto. roteamento corretos dos fios de controle e do circuito principal).
#  Implante medidas de controle de ruido.
[22]Er5 Erro de opgao

Um erro foi detectado pelo cartdo de opcéo. Consulte o manual de instrugdo do cartdo de opcéo para maiores detalhes.

[23] Er6 Protegao da operacgao
Problema Uma operacdo incorreta foi tentada
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) Atecla &K foi Verifique se a tecla TN foi pressionada quando um comando de funcionamento foi inserido a partir do
pressionada quando terminal de entrada ou de uma das portas de comunicagdo.
H96 =1 ou 3. ®  Se isto ndo foi pretendido, verifique a configura¢do do H96.
(2) A fungado de Verifique se qualquer uma das seguintes operagdes foi realizada com um comando de funcionamento
verifica¢do inicial sendo inserido.
estava ativada - Ligar (ON) a forca
quando H96 =2 ou - Emitir um alarme
3 - Comutar a operagao da conexdo de LE de comunicagao habilitada

¥ Reveja a sequéncia de funcionamento para evitar a entrada de um comando de funcionamento
quando este erro ocorre.

Se isto ndo foi pretendido, verifique a configuracdo do H96.

(Desligue (OFF) o comando de funcionamento antes de liberar o alarme.)

(3) A entrada digital Verifique se desligar (OFF) a entrada STOP desacelerou o inversor até parar.
forgada de parada #  Se isto ndo foi pretendido, verifique as configuragdes do EO1 a EQ7 para os terminais [X1] a
STOP foi desligada [X7].
(OFF).
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[24] Er 7 Erro de ajuste

Problema O ajuste automatico falhou.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Estava faltando uma
fase (houve uma
perda de fase) na
conexao entre o
inversor € 0 motor.

#  Conecte apropriadamente o motor ao inversor.

(2) V/fouacorrente
nominal do motor nédo
foi configurada
apropriadamente.

Verifique se os codigos de fungdo de dados (FO4*, FO5*, H50 a H53, H65, H66, P02* ¢ P03*)
correspondem as especificagdes do motor.

(3) O comprimento da
fiagdo entre o inversor
¢ 0 motor estava
muito longo.

Verifique se o comprimento da fiagdo entre o inversor e o motor ultrapassa 164 pés (50 m). (os

inversores de menor capacidade sdo muito afetados pelo comprimento da fiagdo).

# Reveja e, se necessario, mude a disposicdo do inversor e do motor para encurtar o fio de conexao.
Alternativamente, minimize o comprimento da fiagdo sem mudar a disposigao.

*  Desabilite tanto o ajuste automatico quanto o arranque de torque automatico (configure os dados
do F37* para “1”).

(4) A capacidade nominal
do motor estava
consideravelmente
diferente da do
inversor.

Verifique se a capacidade nominal do motor esta 3 ou mais niveis mais baixo, ou dois niveis mais alta

do que a do inversor.

# Troque o inversor por um com a capacidade apropriada.

¥  Especifique manualmente os valores para os parametros dos motores P06*, PO7* e PO8*.

¥  Desabilite tanto o ajuste automatico e o arranque de torque automatico (configure os dados do
F37* para “1”).

(5) O motor era de um
tipo especial, ex.: um
motor de alta
velocidade.

¥ Desabilite tanto o ajuste automatico e o arranque de torque automatico (configure os dados do
F37* para “17).

(6) Um ajuste de
operacdo envolvendo
a rotacdo do motor
(P04* =2 ou 3) foi
tentado enquanto o
freio estava aplicado
a0 motor.

Especifique o ajuste que nio envolva a rotacdo do motor (P04* = 1).
Solte o freio antes de um ajuste que envolva a rotagdo do motor (P04* =2 ou 3).

\ A/

EL) Para maiores detalhes de ajustes de erros, Consulte o Capitulo 4, Secéo 4.1.7 “Configuracio e ajuste basicos de codigos de fungio <

2>, m Erros de ajuste”.

[25] Er8 Erro de comunicacao RS-485 (porta COM 1)
ErP Erro de comunicacao RS-485 (porta COM 2)

Problema Ocorreu um erro de comunicag@o durante a comunicacdo RS-485.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) As condigdes de
comunicagao do
inversor nao
correspondem as dos
equipamentos de
hospedagem.

Compare as configuragdes dos codigos y (yO1 a yl10, y11 a y20) com as dos equipamentos de
hospedagem.
*  Corrija qualquer configuragdo que seja diferente.

(2) Mesmo se o tempo de
detecgdo de erro de
auséncia de respostas
(y08, y18) tiver sido
configurado, as
comunica¢des ndo sao
realizadas dentro do
ciclo especificado.

Verifique os equipamentos de hospedagem.
¥  Mude as configuragdes dos softwares dos equipamentos de hospedagem ou desabilite a detecgdo
do erro de ndo resposta (y08, y18 = 0).

(3) Os equipamentos de
hospedagem nao
opera, devido a um
software defeituoso,
configuragdes, ou
hardware defeituoso.

Verifique os equipamentos de hospedagem (ex.: PLCs e computadores).
+ Remova a causa do erro de equipamento.

(4) O conversor RS-485
ndo opera devido a
conexoes e
configuragdes
incorretas ou
hardware defeituoso.

Verifique o conversor RS-485 (ex.: Verifique se ha contatos ruins).
¥  Mude as varias configuragdes do conversor RS-485, reconecte os fios, ou troque o hardware por
dispositivos apropriados, conforme apropriado.
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Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(5) Cabo de comunicagdo Verifique a continuidade dos cabos, contatos e conexdes.
quebrado ou com * Troque o cabo.
contato ruim.
(6) O inversor ¢ afetado Verifique se medidas de controle de ruido apropriadas foram implantadas (ex.: aterramento e
por um alto ruido roteamento corretos dos fios de controle e do circuito principal).
elétrico. + Implante medidas de controle de ruido.
# Implante medidas de reducdo de ruido no lado do de hospedagem.
#  Troque o conversor RS-485 por um isolado recomendado.
(7) O resistor terminal Verifique se o inversor serve como um dispositivo terminal na rede.
ndo esta configurado %  Configure corretamente o(s) comutador(es) do resistor terminal (SW2/SW3) para comunicagéo
apropriadamente. RS-485 . (Ou seja, ligue (ON) o(s) comutador(es).)
[26] ErF Erro de salvamento de dados durante subtensao
Problema O inversor falhou em salvar os dados, como o comando de frequéncias e os comandos PID (que sdo especificados por
meio do teclado), ou as frequéncias de saida modificadas pelo comando de terminais UP/DOWN (Para Cima/Para
Baixo) quando a energia foi desligada (OFF).
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) Durante o salvamento Verifique quanto tempo demora para a tensdo de barramento de conexao de CC cair para a tensdo pré-
de dados realizado configurada quando a energia ¢ desligada (OFF).
quando a energia + Remova o que estiver causando a rapida descarga da tensdo do barramento de conexao de CC.
estava desh.gada N Ap0s apertar a tecla ®) ¢ liberar o alarme, retorne os dados dos cédigos de fungao relevantes
(OFF),Na alimentagao (como o comando de frequéncias e comandos de PID (especificado a um teclado) ou as
de tensdo para a P CB frequéncias de saida modificadas pelos comandos de terminais UP/DOWN) para os valores
de contrrole decaiu em originais e, em seguida, reinicie a operacio.
um periodos
anormalmente curto
periodo devido a
rapida descarga do
barramento de
conexdo de CC.
(2) Operagao do inversor Verifique se medidas de controle de ruido apropriadas foram implantadas (ex.: aterramento e
afetada pelo ruido roteamento corretos dos fios de controle e do circuito principal).
eletrlcp alto quando a # Implante medidas de controle de ruido. Apos pressionar a tecla "E“%’ e liberar o alarme, retorne os
energia estava dados dos codigos de fungao relevantes (como o comando de frequéncias e comandos de PID
DESLIGADA. (especificado a um teclado) ou as frequéncias de saida modificadas pelos comandos de terminais
UP/DOWN) para os valores originais e, em seguida, reinicie a operagao.
(3) O circuito de controle Verifique se ocorreu ErF todas as vezes que a energia ¢ ligada (ON).
falhou. # A PCB de controle (em que a CPU ¢ montada) esta com defeito. Entre em contato com o
representante da Fuji Electric.
[27 ] ErH Erro de Hardware
Problema O LSI na placa de circuito impressa de energia apresentou mau funcionamento.
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) A configuragdo da E necessario configurar corretamente a capacidade do inversor.
capacidade do #  Entre em contato com o representante da Fuji Electric.
inversor na placa de
circuito impressa de
controle esté errada.
(2) Os dados E necessario trocar a placa de circuito impressa de energia.
armazenados na %  Entre em contato com o representante da Fuji Electric.
memoria da placa de
circuito impressa de
energia estdo
corrompidos.
(3) A placa de circuito E necessario trocar placa de circuito impressa de energia ou a de controle.

impressa de controle
esta mal conectada a
placa de circuito

impressa de energia.

#  Entre em contato com o representante da Fuji Electric.
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[28]ErE

Incompatibilidade de velocidade ou desvio excessivo de velocidade

Problema Um desvio excessivo aparece entre o comando de velocidade e a velocidade detectada.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Configuragao dos
dados do codigo de
fungdo incorreta.

Verifique se os seguintes dados do codigo de funcao; PO1* (Motor (No. de polos)), d15 (Codificador

de feedback de contagem/revisdo de pulso ) e d16 e d17 (Fator de corregdo de feedback de pulso 1 e 2).

¥  Especificar os codigos de funcdo de dados PO1*, d15, d16 e d17 de acordo com o motor ¢ o PG.

2) Sobrecarga.

Mega o inversor corrente de saida.
# Reduza a carga.

Verifique se qualquer freio mecanico esta funcionando.
#  Solte o freio mecanico.

(3) A velocidade do
motor ndo aumenta
devido a operacao
do limitador de
corrente.

Verifique os dados dos cdodigos de fungdo F44 (Limitador de corrente (Nivel)).
¥  Mude os dados do F44 corretamente. Ou, configure os dados do F43 para “0” (Desabilitado) se a
operagdo do limitador de corrente ndo for necessaria.

Verifique os codigos de funcdo de dados F04*, FO5* e PO1* a P12* para assegurar que a configuragdo
padréo V/f esta certa.

#  Compatibilize a configuragdo padrao V/f com as poténcias do motor.

#  Mude os dados do cddigo de funcdo de acordo com os pardmetros dos motores.

(4) O cddigo de fungdo
das configuragdes
nao corresponde as
caracteristicas do
motor.

Verifique se os dados dos PO1*, P02*, P03*, PO6*, PO7*, P08*, P09*, P10* ¢ P12* correspondem aos
parametros do motor.
#  Faga o ajuste automatico do inversor, usando o cédigo de fungdo PO4*.

(5) Fiagdo errada entre
o gerador de pulso
(PG) e o inversor.

Verifique a fiagdo entre o PG e o inversor.
#  Corrija a fiagdo.

Verifique se a relagdo entre o sinal de feedback do PG e o comando de funcionamento séo as

seguintes:

. Para o comando FWD: o pulso de fase B esta no nivel alto na ponta de ascensdo do pulso da fase
A

. Para o comando REV: o pulso de fase B esta no nivel baixo na ponta de ascensdo do pulso de
fase A

¥ Se arelacdo estiver errada, faca a troca cruzada entre os fios de fase A e da fase B.

(6) A fiagdo para o
motor esta
incorreta.

Verifique a fiagdo para o motor.
¥  Conecte os terminais de saida do inversor U, V e W aos terminais de entrada do motor U, Ve W,
respectivamente.

(7) A velocidade do
motor ndo aumenta
devido a operagdo
do limitador de

Verifique os dados do F40 (Limitador de torque 1-1).
*  Corrija os dados do F40. Ou, configure os dados do F40 para “999” (Desabilitado) se a operagdo
do limitador de torque nio for necessaria.

torque.
[29] nrb Erro de quebra de fio NTC
Problema Foi encontrado uma quebra de fio no circuito de detecgdo do termistor NTC.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) O cabo do termistor
NTC esta quebrado.

Verifique se o cabo do motor esta quebrado.
%  Troque o cabo do motor.

(2) A temperatura em
torno do motor esta
extremamente baixa
(menor que -30°C (-
22°F)).

Mega a temperatura em torno do motor.
# Reconsidere o ambiente de uso do motor.

(3) O termistor NTC
esta quebrado.

Mega a resisténcia do termistor NTC.
#  Troque o motor.

[30] Err

Alarme falso

Problema O monitor de LED mostra o alarme Err.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Asteclas e 4
iy

‘o foram
pressionadas por
mais de 5 segundos.

® Para sair deste estado de alarme, pressione a tecla ‘&
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[31]CoF

Problema

Quebra do fio de feedback PID
O fio de feedback PID estd quebrado.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) O fio de sinal de
feedback PID esta
quebrado.

Verifique se os fios de sinal de feedback PID estdo conectados corretamente.

*  Verifique se os fios de sinal de feedback PID estdo conectados corretamente. Ou, aperte os
parafusos do terminal relacionado.

¥ Verifique se qualquer parte de contato estad em cima da capa do fio.

(2) O circuito
relacionado de
feedback PID foi
afetado pelo ruido
elétrico alto.

Verifique se medidas de controle de ruido apropriadas foram implantadas (ex.: aterramento e
roteamento corretos de fios de sinal, cabos de comunicagdo e fios do circuito principal).

% Implante medidas de controle de ruido.

¥ Separe os fios de sinais dos fios de energia principais o mais longe o possivel.

[32]dbA

Problema

Erro de transistor de frenagem

Um erro de transistor de frenagem foi detectado.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) O transistor de
frenagem esta

Verifique se a resisténcia do resistor de frenagem esta correta ou se ha uma ma conexdo do resistor.
#  Consulte nosso representante da Fuji Electric para reparos.

quebrado.
[33]Ero Erro de controle de posicionamento (servotrava)
Problema Um desvio excessivo de posicionamento ocorreu quando a func¢do de servotrava estava ativada.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Ganho insuficiente no
sistema de controle de
posicionamento.

Reajuste as configuragdes do J97 (Servotrava (Ganho)) e d03 (Controle de velocidade 1 P (Ganho)).

(2) Controle incorreto da
largura de conclusio.

Verifique se a configuragdo do J99 (Servotrava (largura de concluso)) esta correta.
»> Corrija a configuragdo do J99.

[34]Ero

Problema

Erro de controle de posicionamento (controle sincrono)

Um desvio excessivo de posicionamento ocorreu quando a fung@o de controle sincrono estava ativada.

Para maiores detalhes, consulte 0 Manual de instrugdes do cartao de interface do PG.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Ganho insuficiente
no sistema de
controle de
posicionamento.

Reajuste as configuragdes do d72 (Parametros de Controle Sincrono (Ganho APR P)) e d03 (Controle
de velocidade 1 P (Ganho)).

(2) Controle incorreto
da largura de

Verifique se a configuragao do d78 (Parametros de Controle Sincrono (largura de detec¢éo acima do
desvio)) esta correta.

conclusao. #  Corrija a configuracdo do d78.
[35] ECF Falha do circuito de habilitagao
Problema O circuito que detecta o status de habilitagdo do circuito estd quebrado.

Causas Possiveis

O Que Verificar e Medidas Sugeridas

(1) Circuito relacionado
ao circuito de
habilitagdo foi
afetado pelo ruido
elétrico alto.

Verifique se medidas de controle de ruido apropriadas foram implantadas (ex.: aterramento e
roteamento corretos de fios de sinal, cabos de comunicagdo e fios do circuito principal).

% Implante medidas de controle de ruido.

¥ Separe os fios de sinais dos fios de energia principais o mais longe o possivel.

(@ Nota

"= O comando “Reajustar o alarme” do terminal RST ndo consegue reajustar este alarme ECF. Se mesmo um
reajuste de desligamento ndo consegue restaurar o estado do inversor, o inversor precisa ser reparado.
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6.5 Se alndicacdo “Luz de Alarme” (L-AL) Aparecer no Monitor de LED

Se o inversor detectar uma luz de alarme” de estado anormal minimo de, ele pode continuar a operacdo atual sem disparar o mecanismo
de interrupc@o enquanto exibe a indicac¢@o “luz de alarme” L-AL no Monitor de LED. Além da indicagdo L-AL, o inversor mostra o “L-
ALARM?” (piscando) no monitor de LCD e envia o sinal de “luz de alarme” L-ALM a um terminal digital de saida para alertar os
equipamentos periféricos da ocorréncia de uma luz de alarme. (Para usar o L-ALM, ¢ necessario atribuir o sinal a qualquer um dos
terminais digitais de saida ao configurar quaisquer dos codigos de fungdo E20 a E24 e E27 para “98”.)

Os codigos de fungdo H81 e H82 especificam quais alarmes devem ser categorizados como “luz de alarme”. Os codigos disponiveis de
“luz de alarme” estdo marcados na coluna de assunto “Luz de alarme” na Tabela 6.1.

Para mostrar a “luz de alarme” e sair do estado de luz de alarme, siga as instru¢des abaixo.

m Mostrando a luz de alarme

1) Pressione a tecla A para entrar no Modo de programagao.

2)  Véao Menu 5 “5: MAINTENANC,” v até a Pagina 11 e verifique a “LALM1” (Luz de alarme (Ultima)). A luz de alarme é
mostrada no codigo de alarmes. Para maiores detalhes sobre esses codigos, consulte a Tabela 6.1 “Estados anormais detectaveis
(Assunto “Alarme” e “Luz de alarme”)”.

EQ Para maiores detalhes sobre a transi¢do de menu no Menu 5 “Informagdes de Manutengdo”, consulte o Capitulo 3, Segdo 3.4.6
“Texto sobre Informagdes de Manutengao — Menu 5 “Informagdes de Manutengdo”. Também ¢ possivel mostrar fatores diferentes
das outras trés luzes de alarmes--"LALM?2” (Luz de alarme (Ultima)) para a “LALM4” (Luz de alarme (3%)).

m  Comutando o Monitor de LED da luz de alarme para a exibigdo normal

Se for necessario voltar o monitor de LED para o estado de exibi¢ao normal (mostrando o status de funcionamento como a frequéncia de
referéncia) antes da luz de alarme ser removida (ex.: quando demorar muito para remover a luz de alarme), siga os passos abaixo.

(ReseT)

1)  Pressione a tecla "=’ para voltar o monitor de LED para a indicacdo de luz de alarme (L-AL).

2)  Com L-AL sendo exibido, pressione a tecla &) O monitor de LED voltara para o estado de exibigdo normal, mas o “L-ALARM”
no monitor de LCD continua piscando.

m Liberando a luz de alarme

1)  Primeiro, remova a “LALM1” (Luz de alarme (Mais Recente)) no Menu 5, de acordo com o procedimento de solugdo de problemas.

A pagina de referéncia para a solucao de problemas correspondente a cada luz de alarme ¢ mostrada na coluna “Pagina de
referéncia” na Tabela 6.1.

2)  Para voltar o monitor de LED da exibi¢do de L-AL para o estado de exibi¢ao normal (mostrando o status de funcionamento como a
frequéncia de referéncia), pressione a tecla “* no modo de funcionamento.

Se a(s) luz(es) de alarme for(em) removida(s) com sucesso na etapa 1) acima, o “L-ALARM?” piscando no monitor de LCD
desaparece e a saida digital L-ALM também se desliga (OFF). (Se a luz de alarme continuar, ex.: detectar um travamento de
ventilagdo de CC, o “L-ALARM?” continua piscando e a L-ALM continua ligada (ON)).
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6.6 Se um Padrdao Anormal Aparecer no Monitor de LED, com Excec¢do da Indicagdao de um Cédigo de
Alarmes e “Luz de alarme” (L-AL)
[ 1]-—-——(barras centrais) aparecem
Problema Barras centrais (— — — —) aparecem no monitor de LED.
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) Quando o controle de Certifique-se que quando vocé quiser visualizar outros itens do monitor, o E43 ndo esteja configurado
PID estava para “10: comando de PID” ou “12: Quantidade de feedback de PID”.
desabilitado (JO1 = 0), *  Configure o E43 para um valor diferente de “10” ou “12”.
vocé mudou o E43 Certifique-se que quando vocé quiser visualizar um Comando de PID ou uma Quantidade de feedback
(Monitor de LED de PID, 0 JO1 (controle de PID) nio esteja configurado para “0: Desabilitado”.
(Selecao de item)) +  Configure o JO1 para “1: Habilitar (Operagao normal de controle de processo),” “2: Habilitar
para 10 ou 12. (Operagdo inversa de controle de processo),” ou “3: Habilitar (Controle de balango)”.
Com o PID habilitado
Jo1=1,2,0u3),
voceé desabilitou o
controle de PID (JO1
= 0) quando o monitor
de LED foi
configurado para
mostrar o comando de
PID ou a quantidade
de feedback de PID,
ao pressionar a tecla
(2) O teclado estava mal Antes de proceder, verifique se ao pressionar a tecla @ ndo muda a exibi¢do no monitor de LED.
conectado. . S ~ ~
Verifique a continuidade do cabo de extensdo para o teclado usado em operagdo remota.
#  Troque o cabo.
[2]__ __ (tragos baixos) aparecem
Problema Apesar de vocé ter pressionado a tecla ©9/ ) o inserido um comando de funcionamento avante FWD ou um
comando de funcionamento reverso REV, o motor ndo comegou e tragos baixos () apareceram no monitor de
LED.
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) A tensdo do Selecione 5_01 no Menu 5 “Informagdes de Manuteng@o” no modo de programagao no teclado e, em
barramento de seguida, verifique a tensdo de barramento de conexdo de CC que deveria ser de 200 VDC ou menor
conexao de CC estava para a série trifasica de 230 V ¢ 400 VDC ou menor para a série trifasica de 460 V.
baixa. + Conecte o inversor a uma fonte de energia que atenda as especifica¢des de entrada.
(2) A energia principal Verifique se a energia principal esta ligada (ON).
ndo esta ligada (ON), + Ligue (ON) a energia principal.
enquanto ¢ fornecida
a energia de entrada
auxiliar para o
circuito de controle.
(3) Apesar de a energia Verifique a conexo a energia principal e verifique se os dados do H72 estdo configurados para “1”
ser fornecida através (definigdo de fabrica).
da linha de energia *  Corrija os dados do H72.
comercial e ndo
através do barramento
de conexdo de CC, a
deteccdo de queda da
energia principal esta
habilitada (H72 = 1).
(4) O inversor esta +  Consulte a Segdo 6.7 “Se o inversor estiver funcionando em alimentagdo monofasica” [ 2 ].
funcionando em
alimentag@o
monofasica
[3]1[ ]aparecem
Problema Parénteses ([ ]) apareceram no monitor de LED durante o monitoramento de velocidade no teclado.
Causas Possiveis O Que Verificar e Medidas Sugeridas
(1) Os dados mostrados Verifique se a frequéncia de saida multiplicada pelo coeficiente de exibigdo (E50) ¢ 1.000.000 ou mais.

excedem o monitor
de LED.

+  Corrija os dados do ES0.
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6.7 Se o Inversor Estiver funcionando em Alimentagao Monofasica

[ 11 O(s) ventilador(es) de CA nao funciona(m). (série de 230 V com 60 HP ou acima ou série de 460 V com 125
HP ou acima)

Causas Possiveis Medidas Sugeridas

A fonte de energia esta Conecte o fornecimento de energia ao L1 e L3.
conectada ao terminal de
entrada de energia do
circuito principal L2.

[2]__ __ (tragos baixos) aparecem
Causas Possiveis Medidas Sugeridas
O fornecimento de Conecte o fornecimento de energia ao L1 e L3.

energia esta conectado ao
terminal de entrada de
energia do circuito
principal L2 e a deteccdo
de falta de energia
principal estd ativada.

(@)

[ 3] O motor nao funciona conforme esperado. %
(=}]

Causas Possiveis Medidas Sugeridas -
Uma grande flutuag@o de Quando o inversor funciona em alimentagdo monofasica, a flutuagao de tensédo se torna ﬁ
tensao dentro do inversor maior do que no modo de energia trifasico, de modo que um periodo de erro de operagao ,9
devido a alimentagao se torna maior, causando um desempenho menor do que o esperado. g
monofasica . N . . D
Para melhorar a precisdo na operacdo, use o inversor em energia trifasica. (e}

o

m

. . . - . - v

[4]PbF Circuito de carregamento com defeito (série de 230 V com 60 HP ou acima ou série de 460 V 3
com 125 HP ou acima) W

=2

m

=

. . . >

Causas Possiveis Medidas Sugeridas »

O fornecimento de Conecte o fornecimento de energia ao L1 e L3.

energia esta conectado ao
terminal de entrada de
energia do circuito

principal L2.
[5]Lin Perda de fase de entrada
Causas Possiveis Medidas Sugeridas
A protecdo de perda de Desabilite a protecdo de perda de fase de entrada trocando o Bit 1 do H98 para “0”. Ao
fase de entrada esta trocar a definigdo de fabrica do H98, modifique os dados do H98 de 82 para 81 em
ativada. decimais.
[6]0H1 Superaquecimento do dissipador de calor, 0H3 Superaquecimento do inversor interno, ou OLU

Sobrecarga do inversor

Causas Possiveis Medidas Sugeridas
O inversor estava Para funcionar o inversor em alimentagdo monofasica, ¢ necessario reduzir a saida para o
funcionando com uma nivel mais baixo do que o da energia trifasica.

carga que ultrapassou a

poténcia monofasica Reveja as condi¢des de carga para funcionar o inversor dentro da poténcia monofasica, ou

aumente a capacidade do inversor.
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Capitulo 7 MANUTENGAO E VERIFICAGAO

Faga inspegdes didrias e periddicas para evitar problemas e manter a confiabilidade do inversor no seu maximo. Ao realizar as inspegdes,
siga as instru¢des dadas neste capitulo.

A cuibapo A

» Antes de prosseguir aos servigos de manutengio/inspegio, desligue (OFF) a energia e espere pelo menos cinco minutos para 0s
inversores de 40 HP ou menos, ou pelo menos dez minutos para inversores de 50 HP ou mais. Certifique-se que o monitor de
LED e a lampada de carregamento estdo desligados (OFF). Adicionalmente, certifique-se, usando um multimetro ou um instrumento
similar, que a tensdo de barramento de conexdo de CC entre os terminais P(+) e N(-) decaiu a um nivel seguro (+25 VDC ou menos).
Pode ocorrer choque elétrico.

* A manutengdo, inspecdo e substitui¢ao de pecas devem ser feitas apenas por pessoal autorizado.

» Tire seu relogio de pulso, anéis e outros objetos metalicos antes de comegar a trabalhar.

» Use ferramentas isoladas.

* Nunca modifique o inversor.

Pode ocorrer choque elétrico ou lesdes.

71 Inspecao diaria

Inspecione visualmente o inversor em busca de erros operacionais do lado de fora sem remover as capas quando o inversor estiver ligado

(ON) ou em operagao.

- Verifique se o desempenho esperado ¢ obtido (satisfazendo as especificagdes padrio).
- Verifique se o ambiente em volta satisfaz as exigéncias dadas no Capitulo 2, Secdo 2.1 “Ambiente de operacao”.
- Verifique se o monitor de LED e o monitor de LCD no teclado estdo funcionando normalmente.
- Verifique se ha ruido fora do normal, odor, ou vibragao excessiva.

- Verifique se ha vestigios de superaquecimento, descoloragdo e outros defeitos.

7.2 Inspecgao periddica

Faca inspegoes periddicas de acordo com os itens listados na Tabela 7.1. Antes de realizar as inspeg¢des periodicas, certifique-se de parar
o motor e remover a capa da frente com o inversor desligado (OFF).

Tabela 7.1 Lista de inspegdes periddicas

Parte verificada Item verificado Como inspecionar Critérios de avaliagdo
Ambiente 1)  Verifique a temperatura ambiente, 1)  Verifique visualmente 1)  As especificagdes
umidade, vibragdo e atmosfera ou mega usando padrdo devem ser
(poeira, gas, nuvem de 6leo, ou aparelhos. satisfeitas.
gotas d’agua). 2)  Nenhum objeto
2)  Verifique se ferramentas ou outros 2) Inspegao visual estranho ou perigoso
materiais estranhos ou perigosos foi deixado.
ndo foram deixados perto do
equipamento.
Tensao de Verifique se as tensdes de entradas do Mega as tensoes de entrada As especificagdes padrao
entrada circuito principal e de controle estio usando um multimetro ou devem ser satisfeitas.
corretas. instrumento similar.
Teclado 1) Verifique se o display esta limpo. 1),2) 1),2)
2) Verifique se nao ha pecas faltando Inspecao visual O display pode ser
nos caracteres mostrados. lido e ndo ha defeitos.
Estrutura, Verifique se ha: 1)  Visual ou verificacdo de 1),2),3),4),5)
como por 1)  Ruido fora do normal ou vibragao auditoria Sem anormalidades
exemplo, em excesso 2) Reapertar.
painéis e capa 2) Parafusos soltos (nas segdes de 3),4),5)
grampo). Inspegdo visual
3) Deformagao e quebras
4) Descoloragdo causada por
superaquecimento
5) Contaminagdo e acumulo de
poeira ou sujeira
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Tabela 7.1 Lista de Inspegdes periddicas (Continuagao)

Parte verificada

Item verificado

Inspecionar

Critérios de avaliagdo

Comum

1) Verifique se os parafusos estdo
apertados ou faltando.

2) Verifique os dispositivos e isoladores
em busca de deformagao, rachaduras,
ruptura e descoloracdo causadas por
superaquecimento ou deterioragao.

3) Verifique contaminagio ou
acumulacdo de poeira ou sujeira.

1) Reaperte.

2),3)
Inspecéo visual

1),2),3)

Sem anormalidades

Condutores e
fios

1) Verifique os condutores em busca de
descoloragao e distor¢do causadas por
superaquecimento.

1),2)
Inspecéo visual

1),2)
Sem anormalidades

busca de entupimento e materiais
estranhos.

_§ 2) Verifique o encapamento de fios para
2 rachaduras e descolorizagdo.
8. | Blocos do Verifique se os blocos do terminal ndo Inspecéo visual Sem anormalidades
£ | Terminal estdo danificados.
é Resistor de 1) Verifique se ha odores anormais ou 1) Inspecdo visual e de cheiros 1) Sem anormalidades
O frenagem rachaduras nos isoladores causadas 2) Verifique os fios visualmente,
por superaquecimento. ou desconecte cada fio e megaa | 2) Dentro de +10% da resisténcia
2) Verifique se ha quebra de fios. condutividade com um do resistor de frenagem
multimetro.
Capacitor de 1) Verifique se ha vazamentos de 1),2) 1),2)
barramento de eletrolitos, descoloragdo, rachaduras e Inspegao visual Sem anormalidades
conexdo de CC inchago do revestimento. 3) Mega o tempo de descarga com 3) O tempo de descarga nio deve
2) Verifique se a valvula de seguranga a sonda capacitiva. ser menor que o
ndo se sobressai de modo notavel. especificado pelo manual
3) Mega a capacitancia, se necessario. de substituigdo.
Transformador Verifique se ha ruido de rugido e odor Inspegdo visual, auditiva e olfatéria | Sem anormalidade
€ reator
Contatos 1) Verifique se ha ruidos durante a 1) Inspegdo auditiva 1),2)
magnético e operagao. 2) Inspegao visual Sem anormalidades
relé 2) Verifique se a superficie de contato
ndo ¢é aspera.
Placa de 1) Verifique se ha parafusos e conectores 1) Reaperte. 1),2),3),4)
% Circuito soltos. 2) Inspegao visual e de cheiros Sem anormalidades
= Impressa 2) Verifique se ha odor e descoloragéo. 3),4)
S 3) Verifique se ha rachaduras, rupturas, Inspegdo visual
3 deformagio e ferrugem dignas de
2 nota.
@ 4) Verifique os capacitores em busca de
O vazamento de eletrolitos e
deformagio.
Ventilador de 1) Verifique se ha ruidos anormais e 1) Inspegdo auditiva e visual, ou 1) Rotagdo suave
) resfriamento vibragdo em excesso. gire manualmente (assegure-se 2), 3)
5 2) Verifique se ha parafusos soltos. de desligar (OFF) a energia). Sem anormalidades
g 3) Verifique se ha descoloragdo causada 2) Reaperte.
T:: por superaquecimento. 3) Inspegao visual
-
"q'; Caminho de Verifique o dissipador de calor e as Inspegdo visual Sem anormalidades
g ventilagdo portas de entrada e de exaustdo em
k%
n

Remova o actimulo de poeira do inversor com um aspirador de pd. Se o inversor estiver manchado, limpe com um pano quimicamente
neutro.
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7.3 Lista de Pegas de Substituicao Periédica

Cada peca do inversor tem sua propria vida util que variara de acordo com as condi¢des ambientais e de operagdo. Recomenda-se que as
seguintes pegas sejam substituidas nos intervalos especificados.

Quando for necessaria a substitui¢do, consulte o nosso representante da Fuji Electric.

Tabela 7.2 Pegas de Substituigao

Nome da peca Intervalos de substituicdo padrio (consulte a Nota abaixo.)
Capacitor de barramento de conexdo de CC 10 anos

Capacitores de eletrdlitos em placas de circuito 10 anos

impressas

Ventiladores de resfriamento 10 anos

Fusivel

10 anos (para inversores de150 HP ou acima)

(Nota) Esses intervalos de substitui¢ao sdo baseados na vida util estimada do inversor a uma temperatura ambiente de 40°C (104°F) em
80% (inversores de modo LD/MD) ou 100% (inversores de modo HD) de carga total. Em ambientes com uma temperatura ambiente
acima de 40°C (104°F) ou em uma grande quantidade de poeira ou sujeira, os intervalos de substitui¢do podem ser mais curtos.

Os intervalos de substituicdo padrao mencionados acima sdo apenas um guia de substituicdo, ndo uma garantia de vida util.

7.31

Julgamento da vida util

O inversor tem uma fungéo previsao de vida util para algumas pegas que mede o tempo de descarga ou conta o tempo aplicado de tensao
etc. A fungdo permite que vocé monitore o estado do tempo de vida util atual no monitor de LCD e julgue se essas pegas estdo chegando
ao fim de sua vida util.

A fungao de previsao também pode emitir sinais de aviso prévio, se o comando de alarme de tempo de vida LIFE for atribuido a
qualquer um dos terminais de saida digital. (consulte “[ 3 ] Alarme de aviso prévio de tempo de vida” adiante nesta Secao.)

A tabela 7.3 lista as pecas cujas vidas uteis podem ser previstas e detalha a fungo de previsdo de vida 1til. Os valores previstos devem
apenas ser usados como um guia desde que a vida util real seja influenciada pela temperatura ambiente e outros ambientes de uso.

Tabela 7.3 Previsao de Vida

Objeto da
previsdo de Funcdo de previsdo Critério de fim da vida util Tempo previsto No monitor de LCD
vida
Capacitor do Medicao do tempo de descarga 85% ou menor da capacitancia inicial Na inspe¢ao Menu #5
Barramento Mede o tempo de descarga do de entrega periddica “S5: MAINTENANC”
de conexdo capacitor do barramento de (consulte “[ 1 ] Medigdo da capacitancia | (H98: Bit 3 =0) |
de CC conexdo de CC quando a energia do capacitor de barramento de conexao Pagina 2, “CAP”
principal € cortada e calcula a de CC em comparagdo com a inicial na
capacitancia. entrega” na proxima pagina.)
85% ou menor da capacitancia de Durante Menu #5
referéncia sob condigdes normais de operagdes “5: MAINTENANC”
operagao no local do usuario normais |
(consulte “[ 2 ] Medigéo da capacitancia | (H98: Bit3=1) Pagina 2, “CAP”
do capacitor do barramento de conexao
de CC sob condigdes normais de
operacdo” na pagina 7-5.)
Contagem em tempo Ultrapassando 87.600 horas Durante Menu #5
Conta o tempo decorrido quando a (10 anos) operagdes “5: MAINTENANC”
tensdo ¢ aplicada ao capacitor de normais l
barramento de conexao de CC, Péagina 8, “CAPEH” e
enquanto corrige-a de acordo com “CAPRH”
a capacitincia medida acima.
Capacitores Conta o tempo decorrido quando a | Ultrapassando 87.600 horas Durante Menu #5
eletroliticos tensdo ¢ aplicada aos capacitores, (10 anos) operagdes “5: MAINTENANC”
em placas de enquanto corrige-as de acordo normais l
circuito com a temperatura ambiente. Pagina 3, “TCAP”
impressas
Ventiladores Conta o tempo de funcionamento Ultrapassando 87.600 horas Durante Menu #5
de dos ventiladores de resfriamento. (10 anos) operagoes “5: MAINTENANC”
resfriamento normais

!
Pégina 3, “TFAN”
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B Notas para o julgamento da vida util do capacitor de barramento de conexao de CC

A vida util do capacitor de barramento de conexao de CC pode ser julgada pela “medic¢éo do tempo de descarga” ou “Contagem de tempo
ligado (ON)”.

Medicdo do tempo de descarga

- O tempo de descarga do capacitor de barramento de conex@o de CC depende muito das condig¢des de carga interna do inversor, ex.:
as opgoes anexas ou o ligar (ON) / desligar (OFF) dos sinais de entrada/saida (I/0) digitais. Se as atuais condi¢des de carga forem
muito diferentes daquelas em que uma capacitancia de referéncia/inicial ¢ medida e o resultado da medig@o fique fora do nivel de
precisdo exigido, entdo o inversor ndo realiza uma medigéo.

- As condigdes de medicdo da capacitancia no momento do envio sdo extremamente restritas, ex.: todos os terminais estando
desligados (OFF), para estabilizar uma carga e medir uma capacitancia de modo preciso. Essas condi¢des foram, portanto,
diferentes das condigdes reais de operagdo em quase todos os casos. Se as condi¢des de operagdo atuais forem as mesmas das do
momento de envio, o desligamento automatico da energia do inversor mede o tempo de descarga; no entanto, se forem diferentes,
ndo ¢ realizada uma medicdo automatica. Para realiza-la, coloque as condi¢des de volta no padrao de fabrica e desligue o inversor.
Para o procedimento de medigao, consulte [ 1 ] abaixo.

- Para medir uma capacitancia do capacitor de barramento de conexdo de CC sob condigdes normais de operagdo quando uma
energia esta desligada (OFF), € necessario configurar as condigdes de carga para operagdes normais e medir uma capacitancia de
referéncia (configuragao inicial) quando o inversor ¢ introduzido. Para o procedimento de configura¢do de capacitancia de
referéncia, consulte [ 2 ] na proxima pagina. Realizar o procedimento de configuracdo automaticamente detecta e salva as
condi¢bes de medigdo do capacitor de barramento de conexdo de CC.

Configurar o bit 3 dos dados do H98 para 0 restaura o inversor para uma medigdo em compara¢do com uma capacitancia inicial
medida no momento do envio.
(:f:'.ﬂl?ta . . . s ~ o
—_  Quando o inversor usa uma entrada de energia de controle auxiliar, as condi¢des de carga sdo muito diferentes, de
modo que o tempo de descarga ndo pode ser medido de modo preciso. Para prevenir medi¢des ndo pretendidas,
uma medi¢ao do tempo de descarga pode ser desabilitada pelo codigo de fungdo HI98 (Bit 4 = 0).

Contagem de tempo ligado (ON)

- Em um sistema de maquinario em que a energia principal do inversor é raramente desligada, o inversor ndo consegue medir o
tempo de descarga. Nesses casos, ¢ fornecida a contagem de tempo ligado (ON). O resultado da contagem de tempo ligado (ON)
pode ser representado como “horas decorridas” (Menu 5 “5. MAINTENANC,” Pagina 8, CAPEH) e “horas faltando “ (Menu 5 “5.
MAINTENANC,” Pagina 8, CAPRH) conforme mostrado na Tabela 7,3, “No monitor de LCD.”

()

)
©

N

[ 1] Medindo a capacitancia do capacitor de barramento de conexao de CC em comparacdo com a inicial no momento do envio

Quando o bit 3 dos dados H98 for 0, o procedimento de medigao fornecido abaixo mede a capacitancia do capacitor de barramento de
conexdo de CC em comparagdo com a inicial no momento do envio quando a energia ¢ desligada (OFF). O resultado medido pode ser
mostrado no teclado como uma razdo (%) para a capacitancia inicial.

Procedimento de medigéo de capacitancia

1) Para garantir a validade na medi¢ao de comparagao, coloque a condi¢éo do inversor de volta ao estado de envio de fabrica.

* Se o teclado original foi substituido por um teclado remoto opcional (equipado com uma porta USB), substitua o remoto pelo
original.

* Remova o cartdo de opgao (se ja estiver em uso) do inversor.

» Se outro inversor estiver conectado através do barramento de conexdo de CC aos terminais P(+) e N(-) do circuito principal,
desconecte os fios. (Vocé ndo precisa desconectar um reator de CC (opcional), se houver.)

» Desconecte os fios de energia para a entrada auxiliar ao circuito de controle (R0, T0).

* Monte o teclado remoto no inversor.

* Desligue (OFF) todos os sinais de entrada digital alimentados aos terminais [FWD], [REV] e [X1] a [X7] do circuito de controle.

* Se um potencidmetro de comando de frequéncia externa estiver conectado ao terminal [13], desconecte-o.

» Se um aparelho externo estiver anexo ao terminal [PLC], desconecte-o.

» Certifique que os sinais de saida do transistor ([Y1] a [Y4]) e os sinais de saida do relé ([Y5A] - [Y5C] e [30A/B/C]) nado serdo

OVAVII4INAA I OYVINILNNVIN

ligados (ON).
» Desabilite o link de comunicagdo RS-485.
'(P‘lr.-_ . . . . . . .
Ghic@  Recomenda-se que o terminal [EN] esteja em curto-circuito para a medi¢ao da capacitancia.
(:f:'.ﬂl?ta " . . - , . . . ~ .
= Sealogica negativa for especificada para os sinais de saida do transistor ¢ de saida do relé, eles sdo considerados

ligados (ON) quando o inversor ndo estiver funcionando. Especifique a 16gica positiva para eles.

* Mantenha a temperatura ao redor entre 25 +10°C (77 £50°F).

2) Ligue (ON) a energia do circuito principal.

3) Confirme se o ventilador de refrigeracdo esta girando e o inversor esta em estado parado.

4) Desligue (OFF) a energia do circuito principal.

5) O inversor inicia automaticamente a medigao da capacitancia do capacitor de barramento de conexdo de CC. Certifique-se que “. ...
aparece no monitor de LED.
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({ Nota . . L . . .
"= Se“....“ndo aparecer no monitor de LED, a medi¢do ndo se iniciou. Verifique as condigdes listadas em 1).

6) Apds “. ... “ter desaparecido do monitor de LED, ligue (ON) novamente a energia do circuito principal.
7) Va até o Menu 5 “S5: MAINTENANC” no Modo de Programacdo, mova até a Pagina 2 e verifique o valor “CAP” (Capacitancia do
capacitor de barramento de conexao de CC).

[ 2 ] Medindo a capacitancia do capacitor de barramento de conexdo de CC sob condigdes normais de operacao

Quando o bit 3 dos dados do H98 for 1, o inversor automaticamente mede a capacitincia do capacitor de barramento de conexdo de CC
sob condig¢des normais de operacdo quando a energia estiver desligada (OFF). Esta medigao exige que se configurem as condigdes de
carga para operagdes normais e medir a capacitancia de referéncia quando o inversor ¢ introduzido na operagédo pratica, usando o
procedimento de configuragdo expresso abaixo.

Procedimento de Configuracéo da Capacitancia de Referéncia

1) Configure o codigo de fungdo HI8 (funcdo de protecdo/manutengao) para habilitar o usuario a especificar os critérios de julgamento
para a vida util do capacitor de barramento de conexdo de CC (Bit 3 = 1) (vide o codigo de fungdo H9S).

2) Desligue (OFF) todos os comandos de funcionamento.
3) Deixe o inversor pronto para ser desligado (OFF) sob condi¢des normais de operacao.

4) Configure tanto o codigo de fungdo A42 (Capacitancia do capacitor de barramento de conexdo de CC) como o codigo de funcdo A47
(Capacitancia inicial do capacitor de barramento de conexdo de CC) para “0.”

5) Desligue (OFF) o inversor e as seguintes operagdes sdo automaticamente realizadas.

O inversor mede o tempo de descarga do capacitor de barramento de conex@o de CC e salva o resultado no codigo de fungdo A47
(Capacitancia inicial do capacitor de barramento de conexdo de CC).

As condigdes em que a medigdo foi conduzida serdo automaticamente coletadas e salvas.
Durante a medigdo, . . .. “ aparecera no monitor de LED.
6) Ligue (ON) novamente o inversor.

Confirme que o A42 (Capacitancia do capacitor de barramento de conexdo de CC) e o A47 (Capacitancia inicial do Capacitor de
barramento de conexdo de CC) tenham os valores certos. Va para o Menu #5 “5: MAINTENANC” no modo de programagio, mova
até a Pagina 2 e confirme que o valor de “CAP” (razdo para a capacitancia completa) seja 100%.
{7 Not . o
2% Sea medigdo falhou, “1” ¢ inserido tanto no A42 como no A47. Remova o fator de falha e conduza novamente a
medicdo.

Depois disso, cada vez que o inversor for desligado (OFF), ele automaticamente mede o tempo de descarga do capacitor de barramento
de conexdo de CC se as condigdes acima forem atendidas. Verifique periodicamente a capacitincia relativa do capacitor de barramento
de conexdo de CC (%) no Menu 5 “5: MAINTENANC,” Pagina 2, “CAP” no Modo de Programacao.
‘s
{\Eita condi¢do dada acima raramente produz um erro de medigdo. Se este modo fornecer um alarme de vida 1til,
configure o H98 (Operagdo de manutengao) de volta a configuragao padrao (Bit 3 (Selecione o limite de
julgamento de vida util do capacitor de barramento de conexdo de CC) = 0) e conduza a medigdo sob as condigdes
no momento de envio de fabrica.

[ 3] Aviso prévio do alarme de vida util

Para os componentes listados na Tabela 7,3, o inversor pode emitir um aviso prévio do alarme de vida ttil LIFE em um dos terminais de
saida do transistor ([Y1] a [Y4]) e dos terminais de contato do relé ([YS5A] - [Y5C] e [30A/B/C]) assim que qualquer um dos niveis
especificados na Tabela 7,3 tiver se excedido.

O sinal de aviso prévio também ¢ ligado (ON) quando uma condicao de travamento no ventilador de CC de circulag@o interna de ar
(fornecidas nos inversores de 75 HP ou acima para a série de 230 V e naqueles de 125 HP ou acima para a série de 460 V) for detectada.



7.4 Medicdo das Quantidades Elétricas no Circuito Principal

Devido a tenséo e corrente do fornecimento de energia (entrada, circuito primario) do circuito principal do inversor e as do motor (saida,
circuito secundario) conter componentes harmonicos, as leituras podem variar com o tipo de medidor. Use os medidores indicados na
Tabela 7,4 ao medir com medidores para frequéncias comerciais.

O fator energia ndo pode ser medido por um medidor de fator de energia comercialmente disponivel que mede a diferenga de fase entre a
tensdo e a corrente. Para obter um fator de energia, mega a energia, tensdo e corrente em cada lado de entrada e saida e use a seguinte
formula.

B Entrada trifasica

Fator de energia = R= Energia elétrica (L) %100 %

3 x Tensdo (V)x Corrente (A)

Tabela 7.4 Medidores para a medig¢éo do circuito principal

E ~
2 Lado de Entrada (primario) Lado de Saida (secundario) léérrt?;:;cfo( S(i;?;\}ﬁ(ti()é;o de
< Tens&o Corrente Tenséo Corrente

el

(=]

o

E A

<

£ i} H\_fﬂ

=]

a9

QO = O
E '§ Amperimetro Voltimetro Valtimetro Amperimetro Voltimetro Valtimetro Q
E3 voltimetro CC V ©
£ =) AR, AS, AT VR, VS, VT WR, WT AU, AV, AW VU, VV, VW WU, WW \‘

Tipo de ferro Retificador ou Medidor Medidor digital | Medidor digital | Medidor digital

de movimento tipo de. ferro de digital de CA de CA de CA de CA
movimento

£ ®*E| - | - | - | - | M

Tipo de bobina de movimento

Tipo de
medidor

Simbolo do
medidor

@ Nota . . . .. . .
"= Nao ¢é recomendado que medidores diferentes de um medidor digital de CA sejam usados para a medicao da

tensdo de saida ou corrente de saida uma vez que eles podem causar erros de medigao ou, no pior cenario, podem
quebrar.
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Figura 7.1 Conexao dos medidores
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7.5 Teste de isolamento
Uma vez que o inversor passou por um teste de isolamento antes do envio, evite fazer um teste de Megger no local do cliente.
Se um teste de Megger ¢ inevitavel para o circuito principal, siga as instrugdes a seguir; caso contrario, o inversor pode ser danificado.

Um teste de tensdo nominal também pode danificar o inversor se o procedimento estiver errado. Quando for necessario um teste de
tensdo nominal suportavel, consulte o nosso representante da Fuji Electric.

(1) Teste de Megger do circuito principal

1) Use um 500 VDC Megger e sempre desligue o fornecimento de energia principal antes da medigao.

2) Se o tensdo de teste vazar para o circuito de controle devido a uma fiagdo, desconecte toda a fiagdo do circuito do controle.
3) Conecte os terminais do circuito principal em uma linha normal conforme mostrado na Figura 7,2.

4) O teste de Megger deve ser limitado para através da linha normal do circuito principal e o terra (@).

5) Um valor de 5 MQ ou mais mostrado no Megger indica um estado correto. (O valor ¢ medido em um inversor s0.)

|
®c nversor
LYRLAE AT DB P PH NEY U ¥ W R T R T

H = H = = = R H = = o

Linha comum

Figura 7.2 Conexao do Terminal do Circuito principal para o Teste de Megger

(2) Teste de isolamento do circuito de controle

Nao faga um teste de Megger ou teste de tensdo nominal suportavel para o circuito de controle. Use um testador de variagdo de alta
resisténcia para o circuito de controle.

1) Desconecte toda a fiagdo externa dos terminais do circuito de controle.

2) Realize um teste de continuidade para o terra. Uma medigdo de 1 MQ ou acima indica um estado correto.

(3) Teste de isolamento do circuito principal externo e circuito de controle de sequéncia

Desconecte toda a fiagdo conectada ao inversor de modo que a tensdo de teste néo seja aplicada ao inversor.

7.6  Perguntas sobre o Produto e Garantia

7.6.1 Ao fazer uma pergunta

Em caso de ruptura do produto, duvidas, falhas ou perguntas, informe ao seu representante da Fuji Electric as seguintes informagdes.
1) Tipo de inversor (Consulte o Capitulo 1, Segao 1,1.)

2) SER No. (nimero ne série do equipamento) (Consulte o Capitulo 1, Se¢do 1,1.)

3) Codigos de funcio e a os dados que vocé mudou (Consulte o Capitulo 3, Sec¢do 3,4,3.)

4) Versao ROM (Consulte o Capitulo 3, Segao 3,4,6.)

5) Data de compra

6) Perguntas (por exemplo, ponto e tamanho da ruptura, duvidas, fendmenos de falha e outras circunstancias)
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7.6.2 Garantia do produto
Para todos 0s nossos clientes que compraram produtos da Fuji Electric inclusos neste documento:

Por favor considere os seguintes itens ao fazer um pedido.

Ao solicitar uma estimativa e fazer os seus pedidos dos produtos inclusos nesses materiais, por favor, esteja ciente que quaisquer itens,
como especificagdes que ndo foram mencionados especificamente no contrato, catalogo, especificagdes ou outros materiais, deverdo ser
conforme mencionados abaixo.

Além disso, os produtos inclusos nesses materiais sdo limitados em sua utilizagdo e local que sdo usados etc., e podem precisar de
inspecdo periddica. Por favor confirme esses pontos com o seu representante de vendas ou diretamente com a empresa.

Além do mais, em relagdo aos produtos comprados e produtor entregues, pedimos que vocé leve em consideragdo a necessidade de
inspegdes de recebimento rapidas e gerenciamento e manutengéo do produto, mesmo antes de receber nossos produtos.

[ 1] Periodo de garantia gratuito e garantia do produto
(1) Periodo de garantia gratuito
1) O periodo de garantia do produto ¢ de “3 anos a partir da data envio*.

2) No entanto, em casos onde o ambiente de uso, condi¢des de uso, frequéncia de uso e vezes usado etc., t€m efeito sobre a vida util
do produto, este periodo de garantia pode nao ser aplicavel.

3) Além disso, o periodo de garantia para pegas restauradas pelo Departamento de Servigos da Fuji Electric ¢ de “6 meses a partir da
data em que os reparos foram concluidos®.

(2) Escopo da garantia

1) Caso ocorra um colapso durante o periodo de garantia do produto que seja de responsabilidade da Fuji Electric, a Fuji Electric
trocara ou concertard a peca do produto que foi quebrada, sem custos, no local onde o produto foi comprado ou onde ele foi
entregue. No entanto, se os casos a seguir forem aplicaveis, os termos desta garantia ndo se aplicarfo.

@ O colapso foi causado por condi¢des inapropriadas, de ambiente, de manuseio ou de método de utilizagao, etc. que nio estio
especificados no catalogo, manual de operagao, especificagdes ou outros documentos relevantes.

@ O colapso foi causado por um produto diferente do comprado ou entregue pela Fuji.

@ O colapso foi causado por um produto que nio seja da Fuji, por exemplo: equipamento do cliente ou design do software do
cliente, etc.

@ Em relagio ao produtos programéveis da Fuji o colapso foi causado por um programa diferente de um programa fornecido por
esta empresa, ou os resultados do uso de tal programa.

® O colapso foi causado por modificagdes ou reparos efetuados por uma parte que ndo seja a Fuji Electric.

® O colapso foi causado por manutengio impropria ou substituigdo ou troca dos consumiveis usados etc. especificados no
manual de operagdo ou catalogo etc.

@ O colapso foi causado por um problema cientifico ou técnico que niio foi previsto ao fazer a aplicagdo pratica do produto no
momento de compra ou entrega.

O produto néo foi usado da maneira que foi originalmente projetado para ser utilizado.
© O colapso foi causado por um motivo que nio é da responsabilidade desta empresa, como raios ou outros desastres.
2) Além disso, a garantia especificada no presente deve ser limitada somente ao produto comprado ou entregue.

3) O teto maximo para a garantia do produto deve ser a especificada no item (1) acima e quaisquer danos (danos ao ou perdas do
maquindrio ou equipamento, ou perda de lucros devido a eles, etc.) em consequéncia ao ou resultante do colapso do produto
comprado ou entregue devem ser excluidos da cobertura desta garantia.

(3) Diagnostico de problemas

Como regra, o cliente ¢ requerido a conduzir um diagnoéstico de problemas preliminar. No entanto, através de uma solicitagao do cliente,
esta empresa ou sua rede de servigos podem realizar um diagnostico de problemas mediante cobranga. Neste caso, ¢ pedido ao cliente
que assuma a responsabilidade por taxas cobradas, de acordo com a agenda de taxas da empresa.
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[ 2 ] Excluséo de responsabilidade por perda de oportunidade etc.

Independentemente de um colapso ter ocorrido ou ap6s o periodo gratuito de garantia, esta empresa ndo deve ser responsabilizada por
quaisquer perdas de oportunidade, perda de lucros, ou danos resultantes de circunstancias especiais, danos secundarios, remuneragdo por
acidente a outra empresa, ou danos a produtos de outras empresas que ndo esta empresa, que estejam previstos ou néo por esta empresa,
em que esta empresa nio seja responsavel por ter causado.

[ 3] Periodo de reparo ap6s o término da producdo. periodo de fornecimento de pegas sobressalentes (periodo de manutengéo)

Em rela¢do a médulos (produtos) que sairam de produgio, esta empresa realizara reparos por 7 anos apds o término da produgdo, a contar
do més e ano em que o término da produgo aconteceu. Adicionalmente, continuaremos a fornecer pegas sobressalentes necessarias para
reparo por 7 anos, a contar do més e ano em que o término da produg@o aconteceu. No entanto, se for estimado que o ciclo de vida de
certas pegas eletronicas e outras pegas ¢ curto e que sera dificil conseguir ou produzir essas pegas, podera haver casos em que sera dificil
fornecer reparos ou fornecer pecas, mesmo dentro deste periodo de 7 anos. Para maiores detalhes, por favor confirme no escritorio de
negocios da nossa empresa ou no escritorio de servigos.

[ 4] Direitos de transferéncia

No caso de produtos padrao que ndo incluem configuragdes ou ajustes em um aplicativo, os produtos devem ser transportados e
transferidos ao cliente e esta empresa nio sera responsavel por ajustes locais ou operacdes de teste.

[ 5] Contetido dos servigos

O custo dos produtos comprados e entregues ndo incluem o custo de envio e engenheiros ou servigos. Dependendo da solicitagio, esses
custos podem ser discutidos separadamente.

[ 6 1 Escopo do servico aplicavel

Assume-se que os contetidos acima sdo aplicados as transagdes e uso do pais onde vocé comprou os produtos. Consulte o seu fornecedor
local ou a Fuji para detalhes em separado.
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Capitulo 8 ESPECIFICACOES
8.1 Modelo Padrao 1 (Tipo Basico)
8.1.1 Trifasico. série de 230 V

Inversores de modo LD (Nivel baixo) para carga leve

Item Especificagdes
Tipo (FRN G18-2U) F50 001 002 003 005 007 010 015 020 025 030 040 050 060 075 100 125 150
Motor nominal aplicado (HP)
*1 (Taxa de saida) 0,5 1 2 3 5 7,5 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100 125 150
« | Cap. nominal (kVA) 1,2 2,0 3,2 4,4 7.2 1 13 18 24 30 35 46 58 72 86 113 138 165
2|2
& [ Tensao nominal (V) *3 Trifésico, 200 a 240 V (com fungdo AVR) Trifasico, 200 a 230 V (com fungdo AVR)
S Corrente nom. (A) *4 3 5 8 1 18 27 31,8 46,2 59,4 74,8 88 115 146 180 215 283 346 415
8 : 29) | @2 | 55) | (68) | (80) | (107)
g Cap. de sobrecarga 150%-1 min, 200%-3,0 s 120%-1 min
5 A 200 a 240 V, 50/60 Hz 200 a 220 V, 50 Hz,
Tensao, frequéncia 2002230 V. 60 Hz
5 Tens_é_o/frequéncia Tensdo: +10 a-15% (Desequilibrio de tensdo interfase: 2% ou menos) 5, Frequéncia: +5a-5%
2 permitida
o ; - 0,6 1,2 2,2 3.1 52 7.4 10,0 15,0 20,0 25,0 30,0 40,0 48,0 58,0 71,0 98,0 116 143
@ | Capacidade exigida
(5 | (com DCR) (kVA)] *6
Torque (%) 7 150% 100% 70% 15% 7a12%
£ | Transistor de fren. Acoplado -
:éa Resistor de fren. acop. Acoplado -
& [ [Tempo de fren. (5) 5s | 37s [ 34s —
i | [ Ciclo de nivel (%ED) N ERERER 2,2 [ 14 -
Reator de CC (DCR) Opcional Padrdo *8
Padrbes de seguranga UL508C, C22.2 No,14, EN61800-5-1:2007
aplicaveis
Protecdo (IEC60529) 1P20, UL tipo aberto | 1P00, UL tipo aberto
Método de refr. Refr. natural Vent. de refr.
Peso / Massa Ibs (kg) 3,8 4,4 6,2 14 14 14 21 21 22 55 95 137 232
9 an | o | (28 (3 0) (3 0) (65 | 6.5 | (65) (5 8) 95 | 95 | (10) | (25) (32) (42) (43) | (62) | (105)

Inversores de modo HD (Nivel alto)-para carga pesada

Item Especificagbes
Tipo (FRN G18-2U) F50 001 002 003 005 007 010 015 020 025 030 040 050 060 075 100 125 150
Motor nominal aplicado (HP)
*1 (Taxa de saida) 0,5 1 2 3 5 75 7,5 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100 125 o
Cap. nominal (kVA) 1,2 2,0 3,2 4,4 7.2 1 1M 15 20 25 30 36 47 58 72 86 113 138 Q
o | *2
% Tensao nominal (V) *3 Trifasico, 200 a 240 V (com fungdo AVR) Trifasico, 200 a 230 V (com fungédo AVR) -U
o | Corrente nom. (A) 3 | 5 | 8 [ 11 [ 18 [ 27 | 27 | 37 | 49 | 63 | 76 | 90 119 146 [ 180 [ 215 283 | 346 foe)
3 150%-1 min, 200%-3,0 s
% Cap. de sobrecarga
= o
= A 200 a 240V, 50/60 Hz 200 a 220V, 50 Hz,
_ | Tenséo, frequéncia 200 2 230 V. 60 He I'-I'UI
5 Tensao/frequéncia Tensao: +10 a -15% (Desequilibrio de tensao interfase: 2% ou menos) *5, Frequéncia: +5 a -5% (o)
8 | permitida S
o : - 0,6 1,2 2,2 3.1 5.2 7.4 7.4 10 15 20 25 30 40 48 58 7 98 116 -
© | Capacidade exigida ()
i | (com DCR) (kVA) *6 B
€ Torque (%) 7 150% 100% 20% 102 15% 8[
o | Transistor de fren. Acoplado —
o - m
& | Resistor de fren. acop. Acoplado - n
@ [[ Tempo de fren. (s) 5s —
- |[ Ciclo de nivel (%ED) 5 | 3 [ 5 | 3 [ 2 [ 3 ] 3 T 2 —
Reator de CC (DCR) Opcional [ Padréo *8
Padrdes de seguranga UL508C, C22.2 No,14, EN61800-5-1:2007
aplicaveis
Protecdo (IEC60529) IP20, UL tipo aberto [ 1P00, UL tipo aberto
Método de refr. Resf natural Vent. de refr.
14 14 14 13 21 21 71 93 137 232
Peso [ Massa 1bs (k9) dhlenlenlanlcnlesldslasldnlanlanl dlonlanl el @&l

*1 Motor de indugdo padrdo US-4P

*2 A capacidade nominal ¢ calculada supondo uma tensdo nominal de saida de 230 V para a série de 230 V e 460 V para a série de 460 V.

*3 A tensdo de saida ndo pode exceder a tensdo fornecida de energia.

*4 Para usar o inversor com a frequéncia de carregamento de 3 kHz ou mais em temperatura ambiente de 40°C (104°F) ou acima, gerencie a carga de modo que a
corrente passe a estar dentro das taxas em parénteses ( ) em operagao continua.

*5 Desequilibrio de Tensao (%) - L2080 Méx (V) - Tensio Min. (V) 7 1 61800-3)

Tensdo média trifasica (V)
Se este valor for de 2 a 3%, use um reator de CA opcional (ACR).
*6 Exigido quando um reator de CC (DCR) for usado.
*7 Torque de frenagem médio para o motor funcionando sozinho, sem resistores de frenagem externos. (Varia de acordo com a eficiéncia do motor.)
*8 O FRN100G1S-2U ou de tipo maior vem com um reator de CC (DCR).
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8.1.2

Inversores de modo LD (Nivel baixo) para carga leve

Trifasico. série de 460 V

(0,5 a 100 HP)

Item Especificacdes

Tipo (FRN G1S-4U) F50 001 002 003 005 007 010 015 020 025 030 040 050 060 075 100
Motor nominal aplicado (HP)
*1 (Taxa de saida) 0,5 1 2 3 5 7,5 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100
« | Cap. nominal (kVA) 1,2 2,0 3,2 4,4 7.2 1" 13,1 18,3 24 29 36 48 60 73 89 120
22
8 Tensdo nominal (V) *3 Trifasico, 380 a 480 V (com funcdo AVR)
8 [ Corrente nom. (A) 15 | 25 | 4 55 | 9 [ 135 16,5 | 23 | 305 | 37 | 45 | 60 | 75 [ 91 [ 112 | 150 | |
3 150%-1 min, 200%-3,0 s 120%-1 min
E Cap. de sobrecarga

Tensao, frequéncia 380 a 480 V, 50/60 Hz
. | Tensao/frequéncia Tensao: +10 a -15% (Desequilibrio de tens&o interfase: 2% ou menos) *4, Frequéncia: +5 a -5%
5 permitida
3 0,6 1,2 2,2 3,1 52 7.4 10 15 20 25 29 40 48 58 71 96
+ | Capacidade exigida
E (com DCR) (kVA) *5

Torque (%) 6 150% 100% 70% 15% 7al12%
& [Transistor de fren. Acoplado —
g Resistor de fren. acop. Acoplado —
o [ [ Tempo de fren. (s) 5s | 3,7s [ 34s —
| [ Ciclo de nivel (%ED) 5 | 3 | 5 3 [ 2 ] 2,2 | 14 —
Reator de CC (DCR) Opciona | Padrédo *7
Padrdes de seguranca UL508C, C22.2 No,14, EN61800-5-1:2007
aplicaveis
Protecao (IEC60529) 1P20, UL tipo aberto | |P00, UL tipo aberto
Método de refr. Resf. natural Vent. de refr.
Peso / Massa Ibs (kg) 3.8 4.4 57 6,0 | 6,6 14 14 14 13 21 21 22 55 57 | 68 73 | |

(1,7) (2,0) (2,6) (2,7) (3,0) (6,5) (6,5) (6,5) (5,8) (9,5) (9,5) (10) (25) (26) (31) (33)
(125 a 1000 HP)
Item Especificacoes

Tipo (FRN_ __G1S8-4U) 125 150 200 250 300 350 450 500 600 700 800 900 1000
Motor nominal aplicado (HP)
*1 (Taxa de saida) 125 150 200 250 300 350 450 500 600 700 800 900 1000
| Cap. nominal (kVA) 140 167 202 242 300 331 414 518 590 669 765 932 1092
3|2
& [ Tensao nominal (V) *3 Trifasico, 380 a 480 V (com funcédo AVR)
B[ Corrente nom. (A) 176 | 210 | 253 | 304 | 377 | 415 | 520 | 650 | 740 | 840 | 960 [ 1170 | 1370 |
8 120%-1 min
.<_>§ Cap. de sobrecarga
‘0.5)' Tenséo, frequéncia ggg : igg ¥ 28 :;
3 Tenséod/frequéncia Tensao: +10 a -15% (Desequilibrio de tens&o interfase: 2% ou menos) *4, Frequéncia: +5 a -5%
o |_permitida
2| Capacidade exigida 114 | 140 | 165 | 199 | 248 | 271 | 347 | 436 | 489 | 547 [ 611 | 773 | 871 | | | | | |
W] (com DCR) (kVA) *5

Torque (%) *6 7a12%
qE> Transistor de fren. —
g Resistor de fren. acop. —
o | | Tempo de fren. (s) —
| | Ciclo de nivel (%ED) —
Reator de CC (DCR) Padréo *7

Padrdes de seguranca
aplicaveis

UL508C, C22.2 No,14, EN61800-5-1:2007

Protecao (IEC60529)

IP00, UL tipo aberto

Método de refr.

Vent. de refr.

Peso / Massa Ibs (kg)

93 137 141

207

216 284 309 540 540 728 1169

1169
(530)

728 |

@2) | 62) | 64) | ©4) | 98) | (129) | (140) | (245) | (245) | (330) | (330) | (530)

*1 Motor de indugao padrdo US-4P

*2 A capacidade nominal ¢ calculada supondo uma tensdo nominal de saida de 230 V para a série de 230 V e 460 V para a série de 460 V.

*3 A tensdo de saida ndo pode exceder a tensdo fornecida de energia.

Ten V) - Tensdo min.(V.

*4 Desequilibrio de tensdo (%) =

m

x 67 (IEC 61800- 3)
Tensdo média trifasica (V)

Se este valor for de 2 a 3%, use um reator de CA opcional (ACR).
*5 Exigido quando um reator de CC (DCR) for usado.

*6 Torque de frenagem médio para o motor funcionando sozinho, sem resistores de frenagem externos. (Varia de acordo com a eficiéncia do motor.)

*7 O tipo FRN100G1S-4U ou superior vem com um reator de CC (DCR).
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Inversores de modo MD (Nivel médio) para carga média (150 a 700 HP)

Item Especificagdes
Tipo (FRN G1S-4U) 150 200 250 300 350 450 500 600 700 800
Motor nominal aplicado (HP)
*1 (Taxa de saida) 150 200 250 300 350 350 450 500 600 700
| 5P nominal (VA) 167 | 202 | 242 | 300 | 331 | 373 | 466 | 518 | 590 | e69
% Tensao nominal (V) *3 Trifasico, 380 a 480 V (com funcédo AVR)
o |_Corrente nom. (A) 210 | 253 | 304 | 377 | 415 | 468 | 585 | 650 | 740 | 840 | | |
°
g Cap. de sobrecarga 150%-1 min
i
- = A 380 a 440V, 50 Hz
g Tensao, frequéncia 380 2 480 V. 60 Hz
% ;s:\niiit;/;requenma Tensao: +10 a -15% (Desequilibrio de tensao interfase: 2% ou menos) *4, Frequéncia: +5 a -5%
[ n Py
g (Ccifrf%dcag)e(:\"/f')da,5 140 | 165 | 199 | 248 | 271 | 308 | 388 | 436 | 489 | 547 | | | | | | |
Torque (%) *6 7a12%
qE> Transistor de fren. —
g Resistor de fren. acop. -
o | | Tempo de fren. (s) -
| [ Ciclo de nivel (%ED) —
Reator de CC (DCR) Padréo *7
Padrdes de seguranga UL508C, C22.2 No, 14, EN61800-5-1:2007
aplicaveis
Protecéo (IEC60529) 1P00, UL tipo aberto
Método de refr. Vent. de refr.
Peso / Massa Ibs (kg) 137 | 141 | 207 | 216 284 309 540 540 728 728 | | | | | | |
(62) (64) (94) (98) (129) | (140) | (245) | (245) | (330) | (330)

*1 Motor de indugao padrdo US-4P
*2 A capacidade nominal é calculada supondo uma tensdo nominal de saida de 230 V para série de 230 V e 460 V para série de 460 V.
*3 A tensdo de saida ndo pode exceder a tensdo fornecida de energia.

%):Tensﬁo max.(V) - Tensdo min.(V) 67 (IEC 61800-3)

Tensdo média trifasica (V)

*4 Desequilibrio de tensdo (

Se este valor for de 2 a 3%, use um reator de CA opcional (ACR).

*5 Exigido quando um reator de CC (DCR) for usado.

*6 Torque de frenagem médio para o motor funcionando sozinho, sem resistores de frenagem externos. (Varia de acordo com a eficiéncia do motor.)
*7 O tipo FRN100G1S-4U ou superior vem com um reator de CC (DCR).
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Inversores de modo HD (Nivel alto)-para carga pesada

(0,5 a 75 HP)

(100 a 900 HP)

Item Especificacdes
Tipo (FRN G18-4U) F50 001 002 003 005 007 010 015 020 025 030 040 050 060 075 100
Motor nominal aplicado (HP)
*1 (Taxa de saida) 0,5 1 2 3 5 7,5 7,5 10 15 20 25 30 40 50 60 75
g | 5P nominal (VA) 12 | 20 | 832 | aa | 72| n 1 15 | 20 | 25 | 31 | 36 [ 48 | 60 | 73 | 9
& | Tensao nominal (V) *3 Trifasico, 380 a 480 V (com funcdo AVR)
3| Corrente nom. (A) 15 | 25 | 4 | 55 | 9 [ 135 135 ] 185 | 245 [ 32 | 39 | 45 | 60 | 75 | 91 [ 112
o
.% Cap. de sobrecarga 150%-1 min, 200%-3,0 s
Tensao, frequéncia 380 a 480 V, 50/60 Hz
£ Tensf_:lp/frequencla Tensao: +10 a -15% (Desequilibrio de tenséo interfase: 2% ou menos) *4, Frequéncia: +5 a -5%
o | _permitida
o
E Capacidade exigida
E (com DCR) (kVA) *5 0,6 1,2 2,1 3,2 53 7.4 7.4 9,9 15,0 20,0 25,0 29,0 40,0 48,0 58,0 71,0
Torque (%) *6 150% 100% 20% 102 15%
E Transistor de fren. Acoplado —
E’ Resistor de fren. acop. Acoplado -
o | | Tempo de fren. (s) 5s —
| | Ciclo de nivel (%ED) 5 | 3 [ 5 [ 3 [ 2 T 3 T 3 ] 2 —
Padra
Reator de CC (DCR) Opcional o
*7
::ﬁcrg\f:i:e seguranca UL508C, C22.2 No,14, EN61800-5-1:2007
Protecao (IEC60529) |P20, UL tipo aberto | |P00, UL tipo aberto
Método de refr. Resf. natural Vent. de refr.
Peso / Massa Ibs (kg) 3.8 44 57 6,0 | 6,6 14 14 14 13 21 21 22 55 57 | 68 73 |
(1.7) (2,0) (2,6) 2,7) (3.0) (6,5) (6,5) (6,5) (5,8) (9,5) (9.5) (10) (25) (26) (31) (33)
Item Especificacoes
Tipo (FRN___G1S-4U) 125 150 200 250 300 350 450 500 600 700 800 900 1000
Motor nominal aplicado (HP)
*1 (Taxa de saida) 100 125 150 200 250 300 350 400 450 500 600 800 900
© ?2ap. nominal (kVA) 120 140 167 202 242 300 330 414 466 518 590 765 932
k=]
8 | Tens&do nominal (V) *3 Trifasico, 380 a 480 V (com fungédo AVR)
3 [Corrente nom. (A) 150 | 176 | 210 | 253 | 304 [ 377 | 415 [ 520 585 | 650 | 740 | 960 [ 1170 | |
@ | Cap. de sobrecarga 150%-1 min, 200%-3,0 s
ks
= | Tensao, frequéncia 380 a 440V, 50 Hz
5 380 a 480V, 60 Hz
8 | Tens&o/frequéncia Tensao: +10 a -15% (Desequilibrio de tensao interfase: 2% ou menos) *4, Frequéncia: +5 a -5%
.- | permitida
2 I"Capacidade exigida 96 | 114 | 140 | 165 | 199 | 248 | 271 | 347 | 388 | 436 489 | 611 | 773 | | | |
Y1 (com DCR) (kVA) *5
Torque (%) *6 102 15%
% Transistor de fren. —
g Resistor de fren. acop. —
[ Tempo de fren. (s) —
' | [ Ciclo de nivel (%ED) -
Reator de CC (DCR) Padréo *7
Padrées de seguranca UL508C, C22.2 No,14, EN61800-5-1:2007
aplicaveis
Protegdo (IEC60529) IP00, UL tipo aberto
Método de refr. Vent. de refr.
Peso / Massa Ibs (kg) 93 137 141 207 216 | 284 309 540 540 728 728 1169 | 1169 | | |
(42) (62) (64) (94) (98) (129) | (140) | (245) | (245) | (330) ] (330) | (530) | (530)

*1 Motor de indugdo padrdo US-4P
*2 A capacidade nominal é calculada supondo uma tensdo nominal de saida de 230 V para a série de 230 V e 460 V para a série de 460 V.
*3 A tensdo de saida ndo pode exceder a tensdo fornecida de energia.

*4 Desequilibrio de tensdo (%) =

Tensdo max.(V) - Tensdo min.(V)

x67 (IEC61800-3)

Tensdo média trifasica (V)

Se este valor for de 2 a 3%, use um reator de CA opcional (ACR).
*5 Exigido quando um reator de CC (DCR) for usado.

*6 Torque de frenagem médio para o motor funcionando sozinho, sem resistores de frenagem externos. (Varia de acordo com a eficiéncia do motor.)

*7 O tipo FRN100G1S-4U ou superior vem com um reator de CC (DCR).
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8.2 Modelo Padrao 2 (DCR Tipo Acoplado)
8.21 Trifasico. série de 230 V

Inversores de modo LD (Nivel baixo) para carga leve

Item Especificaces
Tipo (FRN G1H-2U) 007 010 015 020 025 030 040 050 060 075 100
Motor nominal aplicado (HP)
*1 (Taxa de saida) 7,5 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100
Cap. nominal (kVA) 1 13 18 24 30 35 46 58 72 86 113
*2
« | Tensdo nominal (V) *3 Trifasico, 200 a 240 V (com fungdo AVR) Trifasico, 200 a 230 V (com fungdo AVR)
2 [ Corrente nom. (A) *4 27 31,8 46,2 59,4 | 74,8 | 88 115 146 |_180 | 215 | 283 |
¢ (29) (42) (55) (68) 80) | (107)
° 150%-
& | Cap. de sobrecarga 1 min, 120%-1 min
s 200%-
- 30s
. | Tensao, frequéncia 200 a 240V, 50/60 Hz 200 a 220 V, 50 Hz,
S 200 a 230V, 60 Hz
3 | Tenséo/frequéncia Tensao: +10 a -15% (Desequilibrio de tenséo interfase: 2% ou menos) *5, Frequéncia: +5 a -5%
= Eermitida
2 ["Capacidade exigida 77 10 15 20 | 25 30 | 40 50 62 74 98
Wl (kVA) J_
Torque (%) *6 70% 15% 7a12%
E Transistor de fren. Acoplado —
§ Resistor de fren. acop. Acoplado —
o [[ Tempo de fren. (s) 3,7s [ 34s —
- | Ciclo de nivel (%ED) 2,2 | 14 —
Reator de CC (DCR) Acoplado conforme padrdo
Padrdes de seguranca UL508C, C22.2 No,14, EN61800-5-1:2007
aplicaveis
Protegdo (IEC60529) 1P20, UL tipo aberto | IP00, UL tipo aberto
Método de refr. Vent. de refr.
Peso / Massa Ibs (kg) 24 (10,7) | 24 | 25 | 25 | 38 | 39 | 41 | 68 86 112 115 | |
(10,7) | 11,1 | 1,5 | (17.3) | (17,6) | (18,5) | (31) (39) (51) (52)
Inversores de modo HD (Nivel alto)-para carga pesada
Item Especificages
Tipo (FRN G1H-2U) 007 010 015 020 025 030 040 050 060 075 100
Motor nominal aplicado (HP)
*1 (Taxa de saida) 7,5 7,5 10 15 20 25 30 40 50 60 75
Cap. nominal (kVA) 1" " 15 20 25 30 36 47 58 72 86
© *2
% Tensdo nominal (V) *3 Trifasico, 200 a 240 V (com fungdo AVR) Trifasico, 200 a 230 V (com fungdo AVR)
8 [Corrente nom. (A) 27 27 37 | 49 | 63 [ 76 [ 90 119 [ 146 | 180 [ 215 | |
2 Cap. de sobrecarga 150%-1 min, 200%-3,0 s
K
. | Tensao, frequéncia 200 a 240 V, 50/60 Hz | 200 a 220 V, 50 Hz,
S 200 a 230V, 60 Hz
3 | Tens&o/frequéncia Tensao: +10 a -15% (Desequilibrio de tens&o interfase: 2% ou menos) *5, Frequéncia: +5 a -5%
o ermitida
2 ["Capacidade exigida 77 | 77 | 105 | 155 | 21 | 26 | 31 42 52 64 | 77
W (kvA)
Torque (%) *6 100% 20% 10 a 15%
E Transistor de fren. Acoplado —
§ Resistor de fren. acop. Acoplado =
o [[ Tempo de fren. (s) 5s -
- | Ciclo de nivel (%ED) 3 [ 2 —

Reator de CC (DCR)

Acoplado conforme padréo

Padrées de seguranca
aplicaveis

UL508C, C22.2 No,14, EN61800-5-1:2007

Protegdo (IEC60529)

1P20, UL tipo aberto

1P00, UL tipo aberto

Método de refr.

Vent. de refr.

Peso / Massa Ibs (kg)

24 (10,7) | 24
(10,7) | (11.) | (1,5 | (17.3) | (17.6) | (18,5 [ (31)

25 25 38

39 41 68

86
(39)

112 115
(61) | (52) |

*1 Motor de indugdo padrao US-4P

*2 A capacidade nominal ¢ calculada supondo uma tensdo nominal de saida de 230 V para a série de 230 V e 460 V para a série de 460 V.

*3 A tensdo de saida ndo pode exceder a tensdo fornecida de energia.

*4 Para usar o inversor com a frequéncia de carregamento de 3 kHz ou mais em uma temperatura ambiente de 40°C (104°F) ou acima, gerencie a carga de modo

que a corrente passe a estar dentro das taxas em parénteses () em funcionamento constante.

*5 Desequilibrio de tensdo (’

Tensdo média trifasica (V)

Se este valor for de 2 a 3%, use um reator de CA opcional (ACR).

*6 Torque de frenagem médio para o motor funcionando sozinho, sem resistores de frenagem externos. (Varia de acordo com a eficiéncia do motor.)
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8.2.2 Trifasico. série de 460 V

Inversores de modo LD (Nivel baixo) para carga leve

Item Especificagde
Tipo (FRN G1H-4U) 007 010 015 020 025 030 040 050 060 075 100
Motor nominal aplicado (HP)
*1 (Taxa de saida) 7,5 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100
Cap. nominal (kVA) 1" 13,1 18,3 24 29 36 48 60 73 89 120
*2
-l'% Tensdo nominal (V) *3 Trifasico, 380 a 480 V (com fungdo AVR)
@ [ Corrente nom. (A) 13,5 165 | 23 | 305 [ 37 [ 45 | 60 [ 75 | o1 [ 112 | 150 |
° 150%-
& | Cap. de sobrecarga 1 min, 120%-1 min
s 200%-
- 30s
Tensao, frequéncia 380 a 480 V, 50/60 Hz
< Tensao/frequéncia Tensao: +10 a -15% (Desequilibrio de tens&o interfase: 2% ou menos) *4, Frequéncia: +5 a -5%
© | permitida
3 | Capacidade exigida 7,7 10 15 20 25 30 41 49 61 74 100
= | (kvA)
o
&
Torque (%) *5 70% 15% 7a12%
& [Transistor de fren. Acoplado -
& [[Resistor de fren. acop. Acoplado -
& | [ Tempo de fren. (s) 3,7s [ 34s —
" | | Ciclo de nivel (%ED) 2,2 | 1.4 —
Reator de CC (DCR) Acoplado conforme padréo
Padrdes de seguranca UL508C, C22.2 No,14, EN61800-5-1:2007
aplicaveis
Protecao (IEC60529) 1P20, UL tipo aberto | |P00, UL tipo aberto
Método de refr. Vent. de refr.
Peso / Massa Ibs (kg) 24 (10,8) | 24 | 26 | 26 | 39 | 40 | 41 71 | 73 86 | 93 |
(10,8) | (11,9) | (11,6) | (17.6) | (18,1) | (18,6) (32) (33) (39) (42)
Inversores de modo HD (Nivel alto)-para carga pesada
Item Especificagdes
Tipo (FRN___G1H-4U) 007 010 015 020 025 030 040 050 060 075 100
Motor nominal aplicado (HP)
*1 (Taxa de saida) 7,5 7,5 10 15 20 25 30 40 50 60 75
© Cap. nominal (kVA) " " 15 20 25 31 36 48 60 73 89
T |2
E Tensao nominal (V) *3 Trifasico, 380 a 480 V (com funcédo AVR)
& [ Corrente nom. (A) 13,5 [ 135 [ 185 [ 245 | 32 [ 39 [ 45 [ 60 [ 75 [ 91 [ 112 |
@ Cap. de sobrecarga 150%-1 min, 200%-3,0 s
ks
Tenséo, frequéncia 380 a 480 V, 50/60 Hz
< Tensao/frequéncia Tensao: +10 a -15% (Desequilibrio de tensao interfase: 2% ou menos) *4, Frequéncia: +5 a -5%
& | permitida
8 | Capacidade exigida 7.7 7.7 1" 16 21 26 31 41 52 64 79
< | (KVA)
o
&
Torque (%) *5 100% 20% 10a15%
& [Transistor de fren. Acoplado -
E’ Resistor de fren. acop. Acoplado -
& | [ Tempo de fren. (s) 5s —
- | | Ciclo de nivel (%ED) 3 [ 2 —
Reator de CC (DCR) Acoplado conforme padréo
Padrdes de seguranca UL508C, C22.2 No,14, EN61800-5-1:2007
aplicaveis
Protecao (IEC60529) 1P20, UL tipo aberto | |P00, UL tipo aberto
Método de refr. Vent. de refr.
Peso / Massa Ibs (kg) 24(10,8) | 24 26 26 39 40 41 71 | 73 86 | 93 |
(10,8) | (11,9) | (11,6) | (17.6) | (18,1) | (18,6) (32) (33) (39) (42)

*1 Motor de indugdo padrao US-4P
*2 A capacidade nominal é calculada supondo uma tensdo nominal de saida de 230 V para a série de 230 V e 460 V para a série de 460 V.
*3 A tensdo de saida ndo pode exceder a tensdo fornecida de energia.

%)- Tensdo méx.(V) - Tensdo min.(V. x 67 (IEC 61800- 3)

Tensdo média trifasica (V)

*4 Desequilibrio de tensdo ('

Se este valor for de 2 a 3%, use um reator de CA opcional (ACR).
*5 Torque de frenagem médio para o motor funcionando sozinho, sem resistores de frenagem externos. (Varia de acordo com a eficiéncia do motor.)
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8.3 Especificagbes Comuns

Item Explicagdo
Frequéncia maxima 25a 500 Hz (120 Hz para inversores em modo LD/MD)
(120 Hz sob controle de vetor sem sensor de velocidade)
(200 Hz sob controle de V/f com sensor de velocidade ou controle de vetor com sensor de velocidade)
Frequéncia base 25 a 500 Hz (com a frequéncia maxima)
Frequéncia de inicio 0,1 a 60,0 Hz (0,0 Hz sob controle de vetor com/sem sensor de velocidade)
Frequéncia de carregamento « 0,75a16 kHz (Modo LD: 7 a 30 HP,
Modo HD: 0,5 a 100 HP)
* 0,752 10 kHz (Modo LD: 40 a 100 HP,
Modo HD: 120 a 800 HP)
* 0,75a6 kHz (Modo LD: 125 a 900 HP,
Modo HD: 900 ¢ 1000 HP)
* 0,75a4 kHz (Modo LD: 1000 HP)
* 0,75a2kHz (Modo MD: 150 a 800 HP)
Nota: A frequéncia de carregamento pode cair automaticamente dependendo da temperatura ambiente
ou da corrente de saida para proteger o inversor. (A fungdo de queda automatica pode ser desabilitada.)
Precisdo (Estabilidade) « Configuragdo analogica: +0,2% da frequéncia maxima (em 25 +10°C (77 +55°F))
+ Configuragdo digital: +0,01% da frequéncia maxima (em -10 a +50°C (14 a 122°F))
Configuragdo analogica: 1/3000 da frequéncia maxima (1/1500 para a entrada V2)
Configuragao digital: 0,01 Hz (99,99 Hz ou menos), 0,1 Hz (100,0 a 500,0 Hz)
Configuragdo da operagéio da conexao: Selecionavel a partir dos dois seguinte tipos
- 1/20000 de frequéncia maxima
- 0,01 Hz (fixo)

1:100 (Velocidade minima : Velocidade base, 4P, 15 a 1500 r/min)
e 1:2 (Variagdo de torque constante : Variagdo de saida constante)

Variagdo de configuragdo

Configuragao da resolucao

Frequéncia de saida
.

Sob controle de Var. de ctrl. de
V/f com sensor vel.
de velocidade

Precisdo de ctrl.
Sob controle de de vel.

vetor de torque
dindmico com
sensor de vel.

.

Configuragio analogica: +0,2% da frequéncia maxima (em 25 £10°C (77 £55°F))
Configuragdo digital: +0,01% da frequéncia maxima (em -10 a +50°C (14 a 122°F))

Sob controle de Var. de ctrl. de ¢ 1:200 (Velocidade minima : Velocidade base, 4P, 7,5 a 1500 r/min)
vetor sem sensor vel. e 1:2 (Variagdo de torque constante : Variagdo de saida constante)
de vel. Precisdo de ctrl. « Configuragdo analogica: +0,5% de velocidade base (em 25 £10°C (77 £55°F))
de vel. + Configuragdo digital: +0,5% de velocidade base (em -10 a +50°C (14 a 122°F))
Sob controle de Var. de ctrl. de ¢ 1:1500 (Velocidade minima : Velocidade base, 4P, 1 a 1500 r/min, 1024 p/r)
vetor com sensor vel. < 1:4 (Variagdo de torque constante : Varia¢@o de saida constante) O
de velocidade Precisao de ctrl. « Configuragdo analogica: +0,2% da frequéncia maxima (em 25 £10°C (77 £55°F)) %
de vel. « Configuracdo digital: +0,01% da frequéncia méxima (em -10 a +50°C (14 a 122°F)) .
Método de controle « Controle de V/f o
« Controle de vetor de torque dindmico
« Controle de V/f com sensor de vel. ou controle de vetor de torque dindmico com sensor de vel. m
« Controle de vetor sem sensor de velocidade (Nao disponivel para inversores modo MD) %
« Controle de vetor com sensor de velocidade (com um cartdo de interface PG opcional montado) m
Caracteristicas de V/f « Possivel configurar a tensdo de saida em uma frequéncia base e em frequéncia maxima (2)
« Controle de AVR de ligamento (ON)/desligamento (OFF) selecionavel. padrio V/f ndo linear com 3 g
© pontos arbitrarios. >
S | Arranque de torque  Arranque de torque automatico (para a carga de torque constante) Q
‘g * Arranque de torque manual: O arranque de torque desejavel (0,0 a 20,0%) pode ser configurado. %'
O « Selecione a carga da aplicagdo com o cod. de fungdo F37. (Carga de torque variavel ou constante) (7
Torque de inicio 40 HP ou abaixo: 200% ou acima, 50 HP ou abaixo: 180% ou acima em modo HD
Frequéncia de referéncia: 0,3 Hz com compensagéo de erro e arranque de torque automatico
Operagdo de iniciar/parar * Teclado (teclas @, @ e ), sinais externos (comando de funcionamento para frente (para trés,

etc.), Link de comunicagdes (RS-485/fieldbus - barramento de campo (opcional))
* Operagéo remota/local
Habilitar entrada Abrir o circuito entre os terminais [EN] e [PLC] para o transistor de saida do inversor
(Torque seguro desl. (STO)) (desaceleragdo até parada (parada por inércia)). (Em conformidade com EN954-1 Cat,3)




Item

Explicacdo

Controle

Comando de frequéncia

« Teclado: teclas @e @

< Entrada analdgica (A entrada analdgica pode ser configurada com uma entrada de tensao/corrente
externa):
0a+ 10 VDC/0 a+ 100% (terminais [12], [V2])
+4 a +20 mA DC/0 a 100% (terminal [C1])

* Operagdo UP/DOWN (Para cima/Para baixo): Multifrequéncia (16 etapas), paralelo 16-bit

« Entrada de trem de pulso (padrdo): Entrada de pulso = [X7] terminal,

Diregdo da rotagdo = Um dos terminais de entrada digitais, exceto [X7]

* Operagéo de conexdo: Diversos barramentos (opcional)

* Troca de frequéncia de referéncia, Troca de modo remoto/local, configuragdo de frequéncia auxiliar,
configuracdo de operagdo proporcional e operagdo inversa

Tempo de aceleragdo/desaceleragao

0,00 a 6000 s
Linear/curva S/curvilineo, Configuragdo de tempo de aceleracdo/desaceleragdo 1 a 4 trocével

Controle de parada

« Funcionamento continuou até a frequéncia de parada, desaceleragdo até parada (parada por inércia),
ou parada forgada.

* Frenagem de CC: Frequéncia (até 60 Hz), tempo (até 30,0 s) e nivel de operagao (até 100%) de inicio
de frenagem

« Controle de velocidade zero (sob controle de vetor com sensor de velocidade.)

Reinicio automatico apos queda
momentanea de energia

* Queda imediata, queda apds recuperagdo de queda de energia, queda ap6s desacel. para parada
« Continua a funcionar, reinicio na frequéncia em que a queda de energia ocorreu, reinicia na
frequéncia de inicio, reinicia apds procura por velocidade do motor inativa

Hardware de limitador de corrente

« Nivel de operagao de limitador de corrente (20 a 200%)
« Limitagdo de sobrecorrente por hardware (Isto pode ser cancelado.)

Limitador de torque

* Valor limite de torque (+300%)
+ Limitador de torque 1/2, limitador de torque hab./desabilitado, valor limite de torque analdgico

Fungdes de controle

 Ajuste de entrada analogica (ganho/compensado/constante de tempo filtrada), limitador de frequéncia
(alta e baixa), frequéncia de tendéncia, salto de frequéncia, operagdo de jogging, pré-agitacio, troca
para energia comercial, sequéncia de troca de energia comercial, controle de ligamento
(ON)/desligamento (OFF) do ventilador de refrigeragio, selecionar motor 2 para 4, proteger o motor
contra condensagéo, DI universal, DO universal, AO universal, limitagdo da diregdo da rotagdo

« Controle de prevengdo de sobrecarga, busca automatica, compensagao de erro, desaceleragao
automatica (controle antirregenerativo), controle de oscilagdo, controle de processo de PID, controle
de balango de PID, caracteristicas de desaceleragao (melhora a capacidade de frenagem), fungao de
economia de energia automatica

* ajuste automatico (offline)

« Aviso prévio de vida 1til, tempo de func. acum. do inversor, tempo de func. acum. do motor

« Alarme de luz, nova tentativa, detec¢do de perda de comando

Entrada digital

comando de operagao para frente, comando de operagdo reversa, selecionar multifrequéncia, selecionar
tempo de ACC/DEC, habilitar operagéo de 3 fios, desaceleragdo até parada (parada por inércia),
reconfigura¢do de alarme, habilitar alarme externo de queda, pronto para jogging, selecionar comando
de frequéncia 2/1, selecionar motor 1 a 4, habilitar frenagem de CC, selecionar nivel de limitador de
torque, trocar para energia comercial, “UP” (aumentar a frequéncia de saida), “DOWN” (diminuir
frequéncia de saida), habilitar mudanga de dados com o teclado, cancelar controle de PID, trocar
operagdo normal/inversa, engate, cancelar controle de torque, habilitar link de comunicagéo através RS-
485 ou barramento de campo (opcional), DI universal, habilitar busca automatica para velocidade de
motor em marcha lenta. velocidade do motor ao iniciar, parada forgada, pré-agitagdo, reconfigure os
componentes de PID integral e diferencial, coloque em espera o componente integral PID, selecionar
local (teclado) de operagao, proteger o motor de condensagdo, habilitar a sequéncia interna para linhas
comerciais, entrada de trem de pulso, sinal de trem de pulso, cancelar a constante periférica de controle
de velocidade, colocar em espera a frequéncia de controle de velocidade periférica constante na
memoria, trocar para operagao de energia, selecionar o controle de oscilagdo, comando de travamento
servo, cancelar alarme de PG, cancelar logica cutomizavel, limpar todos os temporizadores 1ogicos
customizaveis

Saida do transistor

Operagdo do inversor, sinal de chegada de frequéncia 1/3, frequéncia detectada (3 pontos), subtensdo
detectada (inversor parado), polaridade de torque detectada, limite de saida do inversor, reinicializagdo
automatica apds queda de energia momentanea, aviso prévio de sobrecarga do motor, operagdo do
teclado, inversor pronto para funcionar, troca de energia do motor entre a linha comercial e a saida do
inversor (entrada/saida (I/O)/energia comercial do inversor), selecionar a fungdo do terminal AX (lado
primario MC), limitador de saida do inversor com atraso, ventilador de refrigeragdo em operagao,
reconfigura¢do automatica, DO universal, aviso prévio de superaquecimento do dissipador de calor,
alarme de vida util, perda de referéncia detectada, saida do inversor ligada, controle de prevengdo de
sobrecarga, corrente detectada (3 pontos), baixo nivel de corrente detectada, alarme PID, sob controle
de PID, controle de PID parado devido a baixa taxa de fluxo, baixa saida de torque detectada, torque
detectado (2 pontos), trocar o motor 1 para 4, sinal de funcionamento avante, sinal de funcionamento
reverso, inversor em operagao remota, habilitado a detecgdo de status PTC, sinal de breque, perda de
referéncia de frequéncia analdgica no terminal [C1], velocidade de saida mantida pelo inversor,
velocidade de chegada, detecgdo de erro PG, temporizador de manutengao, luz de alarme, saida de
contato do relé do alarme (por qualquer falha), refrenagem do resistor quebrado, sinal de conclusio de
posicionamento do sinal completo, habilitar detec¢do por falha de circuito, saida logica customizavel




Item

Explicacdo

Controle

Saida analogica

Terminais [FM1] e [FM2]:

Saida de um sinal selecionado com tensao analogica de CC (0 a +10 V) ou corrente analégica de CC (4
a20 mA)

Sinais de saida selecionaveis:

Frequéncia de saida (antes da compensagdo de deslizamento, apds compensagio de deslizamento),
corrente de saida, tensdo de saida, torque de saida, fator de carregamento, energia de entrada,
quantidade de retorno de PID, velocidade (valor de retorno de PG), tensdo do barramento de conexdo
de CC, AO universal, saida do motor, calibragdo, comando de PID (SV), saida de PID (MV)

Indicagdo

Funcionamento/parada

Monitor de velocidade (frequéncia de referéncia (Hz), frequéncia de saida, velocidade do motor,
velocidade de rotagdo de eixo de carga, velocidade da linha, velocidade em %)

Corrente de saida, tensdo de saida, valor de calculo de torque, energia de entrada, valor de comando de
PID, quantidade de retorno de PID, saida de PID, fator de carga, saida de motor, corrente de torque,
comando de fluxo, monitor de entrada de sinal analdgico, entrada em watt-hora

Aviso prévio de vida util, tempo de funcionamento acumulado do inversor, tempo de funcionamento
acumulado do motor, entrada watt-hora, nimero de iniciagdes

Verificagdo de Entrada/Saida, monitor de economia de energia (energia de entrada, energia de entrada x
coeficiente (cargas para a energia de entrada))

Modo de desligamento

Historico de desligamento: Salva e mostra os lltimos 4 fatores de queda e suas descrigdes detalhadas.

Outras fungdes

Comunicagdes

COM porta 1 RS-485 (para conexdo de teclado), COM porta 2 RS-485 (no bloco de terminal), porta
USB (fornecido em um teclado opcional remoto)

Protegdo contra queda de energia
momentanea

Ao detectar uma queda de energia momentanea durando mais de 15 ms, esta fungdo para a saida do
inversor. Se for selecionado reiniciar apés uma queda momentanea de energia, esta fungéo invoca um
processo de reinicio, se a energia for restaurada dentro de um periodo predeterminado (tempo de
queda de energia momentaria permitido).
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8.4

Dimensodes Externas

8.41 Modelos padrao
Tipo de inversor Dimensdes pol. (mm) 40 HP ou acima
FRN _ GI1S-2U/4U
230 V. 460 V L L1 [12] A | Al [ A2 E El E2 | E3 | OA s
52 0,75
05 |05 433 | 3,78 (132) (19)
1 1 (110) | (96) | 0,2 9,69 | 0,28 445 012 | 024 - ¢ -
2 2 4 @46) | () |s71 | a13) | 126 | 3 | ©) H 1 o
3 3 591 | 535 | (6) (145) (32) b =
5 5 (150) | (136) 10,24 [ -]
75 |75 (260)
10 10 8,66 | 7,72 9,37
15 15 (220) | (196) (238)
20 20 043 | 7.68 | 4,13 | 3,54 | 039 i
75 25 a1 | (195)| 10s) | o) | 10 q 9
30 30 9,84 | 89 15,75 | 14,88
40 40 (250) | (226) (400) | (378)
50 26 | 945 | % [2165 [2087 10,0 551 ?if)?
50 60 (320) | 240) | ) | (550) | (530) 4 (140) I s
(255) v T
2421 | 23,43 | 047 4,53 e
60 75 (615) | (595) | (12) (115) -
= 13,98 | 10,8 26,57 | 25,79 10,6 6,1
100 355 | 3 (675) | (655) 3 (155)
75 ] (275) 29,13 (270)
100 125 (740) | 28,35 - —
— 20,87 | 16,9 29,53 | (720) 112 | 571 | 5,51 | %16 = T,
125 (530) | 3 (750) 2 | a4s) | q40) | @ | : T
(430) (285) L e
— 248 | 11,4 34,65 | 33,46 141 | 7.09 = = =l
150 630) | 2 (880) | (850) 7 | (180)
(290) (360)
— 150 29,13 | 27,95 12,4 | 531
— 300 f?;%i 163,9 05 (740) | (710) 061 (315) | (135) 059
— 250 @0y | 9 (15,5 7,09 (15)
_ 300 (15) 39,37 | 38,19 ) 14,1 7,09 (180)
(1000 | (970) 7 | (180)
— 350
) (360)
- 450 26,77 | 114 50 HP ou acima
680) | 2
— 500 290)
— 500 55,12 | 53,94 173 | 10,24 .
— 700 34,65 | 102 (1400 (1370 2 | (260) ® » b |
) ) (440) 0.25
— 800 (880) 4 (6.4) pal
(260) :
— 900 3937 | 11.8 61,02 | 59,84 19,6 | 12,33 | 7.35 %
— 1000 (1000 | 1 (1550 | (1520 9 | (313,2 (186,8 . =3
) (300) ) ) (500) ) ) . .




8.4.2 Modelo padrao de corte de painel (50 HP ou acima)

Tipo de inversor Dimensoes pol. (mm)
FRN G1S-2U/4U Consultar:
230V 460V L3 L4 L5 A3 Ad A5 B
50 50 12,28 11,34 9,45 20,87 20,16
_ 60 (312) (288) (240) (530) (512)
60 - 23,43 22,72
75 12,72 (595) (577)
R (323) 25,79 25,08
) 13,66 10,83 0,35 M8
100 F A (655) (637) o
= igura (347) (275) ®
100 - 10,83 27,64
- 125 (275) 28,35 (702)
20,08 16,93 16,93 (720) 2736
125 (510 (430) (430) (695)
- 25,98 11,42 33,46 32,48
150 Figura B (660) (290) - (850) (825)
150 27,95 26,97
200 (710) (685) 0.49
250 Figura A 20,08 16,93 16,93 (12,5)
300 (510) (430) (430)
350 25,98 38,19 37,2
450 (660) 970) (945) Mi2
B 500 Figura B 26,14 11,42
600 (664) (290)
700 34,02 10,24 53,94 53,07 0,43
800 (864) (260) . (1370) (1348) an
900 Figura C 38,58 11,81 59,84 58,66 0,57
1000 (980) (300) (1520) (1490) (14,5)
Figura A Figura B Figura C
W3 W3 W3 0
w0 Lo Q
W4 0 Wa W4 - WAWAWA] o T
4 | P04 L (e}
| N L A
L AL A
| ' m
| )
| . | 9
i m
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| ! | 5
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| | ' ’
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8.4.3 Reator de CC (DCR)
Tensao Tipo de Dimensdes pol. (mm)
de forn. | jpversor |Opcional Reator Consul Furo de | Furo do| Massa
de |ERN Gis| /Padrio tar: L LI E El E2 E3 A |montagem | terminal | Ib (kg)
eS| 2U/4U
0,59 0,04
F50 DCR2-0.4 (15) (1)
2,6 22 3,54 2,83 37 | 02x031 0,06
001 DCR2-0.75 (66) (56) (90) (72) 0,79 94) (5,2%8) (1.4)
(20) M4 006
002 DCR2-1.5 (1,6)
0,39 0,07
003 DCR2-2.2 3,39 28 (10) 433 | 0,24x0,35 (1,8)
(86) (71) (110) (6x9) 0,1
005 DCR2-3.7 . 0,79 (2,6)
Figura 3,04 315 | (0 - 0.14
007 DCR2-5.5 (100) (80) 5,12 M5 | (3,6
4,37 3,74 0,91 (130) 0,15
010 Opcional | DCR2-7.5 (111) (95) (23) (3.8)
0,94 539 0,17
015 DCR2-11 (24) (137) | 0,28%0.43 M6 | (4.3)
230V 0,59 711y 0.23
020 DCR2-15 as) (5.9
5,75 488 472 3,78 7,09 M8 [ 029
025 DCR2-18.5 (146) (124) (120) (96) 0,98 (180) (7.4
(25) 0,3
030 DCR2-22A (7,5
Figura | 5,98+0,12 | 3,54=0,04 | 6,14x0,12 | 4,57£0,08 | 4,53 | 3.07x02 | 512 | 031(8) 0,47
040 DCR2-30B B (152+3) | (90£1) (156+3) | (16£2) | 15 | (785 | (130) MI10 | (12)
3,9840,08 3,19 492 | 1,99:0,04 0.29
050 DCR2-37C 8,27+0,39 7.28 (101£2) (81) (125) | (50,5£D) | 492 (7.4)
(210+10) (185) [ 4,17+0,08 3,39 (86) 531 [2,09£0,04 | (125) 0,33
060 DCR2-45C (1062) (135) (53£1) (8.4)
) 3,78+0,08 2,99 551 | 1,89£0,04 | 5,71 Ms 0,4
075 DCR2-55C Figura (96+2) (76) (140) @81) | (145) (10,2)
C 10,04+0,39 8,86 [ 4,17+0,08 3,39 (86) 571 |2,09£0,04 Mi2 25
100 DCR2-75C (255£10) | (225) (106+2) (145) (53£1) | 571 (11.4)
Padrio 4,57+£0,08 (3,78 (96) 6,1 (145) 31
125 DCR2-90C (116+2) (155)  [2,28+0,04 (14)
11,81£0,39 [ 10,43 (265)| 4,57+0,16 | 3,54 (90) 7,28 (58+1) 6,3 37
150 DCR2-110C (300£10) (116+4) (185) (160) M8 (17)

Nota: O tipo 100 HP ou acima vem com um Reator de CC (DCR) adequado para o uso em modo LD.



Tensdo Tipo de Dimensdes pol. (mm)
de inversor Opcional/ Reator Consult Furode | Furodo | Mass
forn. | FRN_ __GIS | Padrdo ar: L L1 E El E2 E3 A montage | terminal | Ib (kg)
de -2U/4U m
energ.
0,59 0,04
F50 DCR4-0.4 (15) @)
2,6 (66) 2,2(56) | 3,54(90) | 2,83(72) 3,7 | 0,2x0,31 0,06
001 DCR4-0.75 0,79 94) | (5,2x8) (1,4)
(20) 0,06
002 DCR4-1.5 M4 (1,6)
0,59 0,08
003 DCR4-2.2 (15) )
005 DCR4-3.7 Fioura 3,39 (86) 2,8 (71) 4,33 |0,24x0,35
007 DCR4-5.5 A 0,79 B (110) | (6x9) 0.1
3,94 (100) | 3,15 (80) (20) (2,6)
0,17
010 Opcional |_DCR4-7.5 437(111) | 3,74 (95) 0,94 5,12 (4,2)
(24) (130) M35 0,17
015 DCR4-11 (4,3)
0,59 6,61 | 0.28x0.43 0,23
020 DCRA4-15 (15) (168) | (7x1D) (5.9)
025 DCR4-18.5 5,75 (146) 4,88 4,72 (120) | 3,78 (96)
030 DCR4-22A (124) 0,98 6,73 M6 0,28
(25) (171) (7,2)
Figura | 5,98+0,12 |3,54+0,04 | 6,18+0,12 | 4,53£0,08 | 4,33 | 3,07x02 | 5,12 | 031(8) 0,51
040 DCR4-30B B (152+3) (90+1) (157+3) | (115£2) | (110) (78+5) | (130) (13)
3,98+0,08 | 3,19 81) | 4,13 | 1,99+0,04 M8 0,29
050 DCR4-37C 8,27+0,39 7,28 (101£2) (105) | (50,5+1) | 4,92 (7,4)
(210+10) (185) 4,17+0,08 | 3,39 (86) 2,09+0,04 | (125) 0,33
460 V 060 DCR4-45C (106+2) 4,72 (53£1) (8,4)
3,78+0,08 | 2,99 (76) | (120) [ 1,89+0,04 | 5,71 Meé 0,41
075 DCR4-55C (96+2) (48£1) | (145) M10 | (10,3)
10,04+0,39 8,86 4,17+0,08 | 3,39 (86) | 4,92 | 2,09+0,04 27
100 DCR4-75C (255+10) (225) (106+2) (125) (53£) | 571 (12,4)
Figura 3,78 (96) 5,51 (145) 32
125 DCR4-90C C 4,57+0,08 (140) | 2,28+0,04 (14,7)
(116£2) [ 3,54(90) | 6,89 (58+1) 6,1 41
150 DCR4-110C 11,81£0,39 | 10,43 (175) (155) M8 (18,4)
(300+10) (265) 4,96+0,16 | 3,94 (100) 2,48+0,08 | 6,3 49 (22)
200 DCR4-132C (12624) 7,09 (63x2) | (160) MI2
5,16£0,16 | 4,06 (103) | (180) | 2,58+0,08 56
250 DCR4-160C (131+4) (65,5+2) (25,5)
13,78+0,39 [ 12,2(310) | 5,55+0,16 | 4,45(113) | 7,28 | 2,78+0,08 | 7.48 M10 65
300 DCR4-200C (350+10) (141+4) (185) | (70,5+2) | (190) (29,5)
Padrio 5,75+0,16 | 4,65 (118) | 7,87 | 2,87+0,08 72
350 DCR4-220C (146+4) (200) (73£2) (32,5)
13,78+0,39 | 12,2 (310) | 6,34+0,16 | 5,24 (133) | 827 | 3,17+0,08 | 7,48 79 (36)
450 DCR4-280C (350+10) (161+4) (210) | (80,5+2) | (190) M16
15,75£0,39 | 13,58 | 6,14x0,16 | 5,04 (128) | 7,87 | 3,07+0,04 | 8,86 104
500 DCR4-355C | (400+10) (345) (156+4) (200) (78£1) | (225) 47
Figura 717 5240,39 5,7140,16 | 4,61 (117) | 8,39 | 2,85+0,04 M10 115
600 DCR4-400C D (445+10) 15,16 (145+4) (213) | (72,5%1) (52)
17,32+0,39 (385) 5,91+0,16 | 4,8 (122) 8,46 | 2,95+0,08 | 9,65 132
700 DCR4-450C (440£10) (150+4 (215) | (75£2) | (245) 015 (60)
17,52+0,39 | 15,35 6,5+0,16 | 5,39 (137) | 8,66 | 3,25+0,08 154
800 DCR4-500C (445+10) (390) (165+4) (220) | (82,5+2) (70)
11,22+0,39 5,71 7,99+0,16 | 6,69 (170) | 7,68 | 4,09+0,08 165
900 DCR4-630C | Figura | (285+10) (145) (203+4) (195) | (104x2) | 18,9 MI2 (75)
E 13,39+0,39 | 6,3 (160) | 11,6120,1 10,04 8,86 | 4,21+0,08 | (480) 209
1000 DCR4-710C (340+10) 6 (295+4) (255) (225) | (107+2) (95)

Nota: O tipo 100 HP ou acima vem com um Reator de CC (DCR) adequado para o uso em modo LD.
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Figura A
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8.4.4 DCR tipo acoplado

Tipo de inversor
FRN  GIH-2U/4U

Dimensdes
pol. (mm)

Furo de  |Furo de
230V 460 V L L1 L2 L3 L4 LS L6 A Al A2 A3 | A4 | A5 | H6 E El E2 E3  |jmontagem [montagem
lpAl pA2
75 75
10 10 8,66 | 5,49 1,59 | 1,59 | 7,72 | 4,17 12,6 10,24 | 1,18 | 9,37 11,7 10,43
5 15 (220) [(139.4) |(40,3) [(40,3) [(196) |(106) (320 |(260) | (30) |(238) (298) | (11)
20 20 0,39 1,61 10,63 |4,06 | 6,56 | 0,43 0,39 0,39
25 25 (10) (41) (270) |(103) ((166,5) |(10,8) (10) (10)
30 30 9,84 | 5,75 115 115 8,9 |441 18,1 |15,75 | 1,18 |14,88 17,32 10,39
40 40 (250) | (146) | (52) | (52) ((226) ((112) (460) [(400) | (30) ((378) (440) [(10)
50 12,6 9,45 21,65 20,87 10,04 5,51
50 60 (320) (240) (550) (530) (255) (140)
60 75 24,21 23,43
- 039 [(615) | - (595 |047 | - - 4,53 0,16 | 039 -
100 |13,98 10,83 10) 57 05,79 | (12) 1063 (11| 61 | & (10)
(355) (275) (675) (655) (270) (155)
75 29,13 28,35
100 - (740) (720)

40 HP ou abaixo

Nota: O DCR tipo acoplado
dos inversores de 40 HP ou
abaixo ndo pode empregar
refrigeracdo externa.

50 HP ou acima
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8.45 Modelos padrao com o kit NEMA1 (opcional)
Tipo de inversor Dimensoes
FRN__ GIS-2U/4U pol. (mm)
230 V 460 V L A E
5,26
0,5 0,5 4,45 (133,5)
(113) 5,76
1 1 (146,3)
2 2 12,2
3 3 (310)
5 5 5.87 5,76
(149) (146,2)
7,5 7,5
10 10
15 15
20 20 8,66 13,24
(220 (336,2)
25 25
30 30 19,27 7,68
(490) (195)
— 9,84 22,05
40 (250) (560)
— 19,27
40 (490)
12,73 26,97 10,04
50 50 (323,4) (685) (255)
— 14,11 29,92 10,63
60 (358,4) (760) (270)
— 12,73 26,97 10,04
60 (323,4) (685) (255)
— 34,84
75 (885)
— 29,92
75 14,11 (760) 10,63
— (358,4) 34,84 (270)
100 (885)
— 32,28
100 (820)
— 21 37,8 11,22
125 (533,4) (960) (285)
— 14,11 34,834 10,63
125 (358,4) (885) (270)
— 26,91 46,46 14,17
150 (683,4) (1180) (360)
— 150 35,43 12,4
- 200 21 (900) (315)
- 250 (533.4) 29,61
- 300 (1260) 14,17
- 350 26,91 3118 (360)
- 750 (683,4) (1300)
— 500 26,94 63,78
- 500 (684,2) (1620) 17,39
— 700 3431 64,17 (441,6)
- 300 (884,2) (1630)
— 900 39,54 64,57 19,75
- 1000 (1004,2) (1640) (501,6)

Nota: Modelos padrao com kit NEMA1 nio podem
empregar refrigeragdo externa.

40 HP ou abaixo
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Capitulo 9 CONFORMIDADE COM OS PADROES

9.1 Conformidade com os Padrées do UL e Padroes Canadenses (certificagao cUL)
9.1.1 Geral

Originalmente, os padrdes UL foram estabelecidos pelo Underwriters Laboratories (UL), Inc. como critérios privados para
inspecdes/investigacdes relacionados a seguros contra incéndios/acidentes nos EUA. Posteriormente, estes padrdes foram certificados
como os padrdes oficiais para proteger os operadores, pessoal de servigo e a populacdo geral contra incéndios e outros acidentes nos
EUA.

A certificagdo cUL significa que o UL forneceu certificagdo para produtos para esclarecer os padrdes da CSA. Os produtos certificados
pelo cUL sdo equivalentes a aqueles em conformidade com os padrdes da CSA.

9.1.2 Consideragoes ao usar o FRENIC-MEGA em sistemas a serem certificados pela UL e cUL

Se vocé quiser usar a série FRENIC-MEGA de inversores como parte dos padrdes da UL ou padrdes da CSA (certificado pela cUL) de
produtos certificados, consulte as diretrizes das relagdes descritas nas paginas ix a Xvi.

9.2 Conformidade com os Padrées Europeus

A marcagdo CE em produtos da Fuji indica que eles cumprem com as exigéncias principais da Diretriz de Compatibilidade
Eletromagnética (EMC) 2004/108/EC e da Diretriz de Baixa Tensao 2006/95/EC que foram emitidas pelo Conselho das Comunidades
Europeias

Os produtos cumprem os seguintes padrdes

Tipo basico

Diretrizes da EMC Depende de um filtro dedicado aos inversores Fuji*

Diretriz de Baixa Tensao EN61800-5-1: 2007

Padrdo de Seguranga ENO954-1: Categoria 3

* O tipo basico de inversores que possuem uma marca¢do CE, mas ndo t€ém acoplado um filtro EMC se torna em conformidade com

essas Diretrizes da EMC.

9.3 Conformidade com os padroes da EMC

9.3.1 Geral

A marcagdo CE nos inversores nio garante que equipamentos inteiros, inclusive os nossos produtos marcados com CE, estejam em
conformidade com a Diretriz da EMC. Portanto, a marcacao CE para os equipamentos devera ser de responsabilidade do fabricante dos
equipamentos. Por este motivo, a marcagdo CE da Fuji ¢ indicada sob a condi¢@o que o produto devera ser usado com os equipamentos
atendendo todos as exigéncias para as diretrizes relevantes. A instrumentagéo de tais equipamentos devera ser de responsabilidade do
fabricante dos produtos.

Normalmente, o maquinario ou equipamentos incluem néo apenas nossos produtos, mas também outros dispositivos. Portanto, os
fabricantes deverao desenhar todo o sistema para que cumpra as diretrizes relevantes.

Além de satisfazer as exigéncias acima, use a combinagdo do tipo basico de inversores que ndo possuem um filtro EMC acoplado e um
filtro externo (opcional) dedicados aos inversores Fuji. Neste caso, monte os inversores de acordo com o procedimento de instalagido
abaixo. Para garantir a conformidade, recomenda-se que os inversores sejam montados em um painel de metal.

P
L Di . . : : s
2% Nosso teste de conformidade da EMC ¢ realizado sob as seguintes condigdes.
Comprimento da fiagdo (de cabos encapados) entre o inversor € 0 motor: 16,4 pés (5 m)
({ Nota . . . - . ~
=—  Para usar os inversores Fuji com um conversor PWM, o tipo basico de inversores ndo tendo um filtro EMC

acoplado deve ser usado. O uso de um filtro EMC tipo acoplado pode esquentar os capacitores (condensadores) no
inversor, resultando em quebra. Além disso, o efeito do filtro EMC néo pode mais ser esperado.

9-1



9.3.2 Procedimento de instalagao recomendado

Para fazer com que o maquinario ou equipamentos estejam completamente em conformidade com a diretriz da EMC, faga com que
técnicos certificados fagam a fiagdo do motor e do inversor em estrita concordancia com o procedimento descrito abaixo.

B Caso um filtro em conformidade com a EMC (opcional) seja usado externamente

1)  Monte o inversor e o filtro em um painel aterrado ou placa de metal. Use cabos encapados para o cabo do motor e faga o cabo o
mais curto o possivel. Trave firmemente as capas a placa de metal para aterra-las. Depois, conecte as camadas encapadas
eletricamente ao terminal aterrado do motor.

2) Para conex@o aos terminais de controle do inversor e para conexdo do cabo de sinal de comunica¢do RS-485, use fios encapados.
Assim como no motor, trave as capas firmemente a um painel aterrado.

3)  Se o barulho do inversor exceder o nivel permissivel, cubra o inversor e seus periféricos com um painel de metal conforme
mostrado na Figura 9.1.

Nota: Conecte a camada protetora do cabo
encapado ao motor e ao painel eletricamente

MCCB ou Painel de metal e aterre o motor e o painel
Fonte de RCD/ELCB*
energia
Filtro em

! ¢ conformidad ;

1 e com EMC
Trifasico O (opcional)

c@Q)

Cabo encapado

* com protecéo contra sobrecorrente

Figura 9.1 Montando o Inversor com um filtro em conformidade com a EMC em um painel de metal

o
)
©
)
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9.4

9.4.1

Conformidade com o EN954-1. Categoria 3

Geral

Na série FRENIC-MEGA de inversores, abrir o circuito de hardware entre os terminais [EN] e [PLC] para o transistor de saida, parando
o motor por inércia (desacelerago até parada). (EN: Habilitar entrada) Esse ¢ o Torque de Seguranca Desligado (STO) descrito em
EN60204-1, Categoria 0 (parada ndo controlada) e em conformidade com EN954-1, Categoria 3.

Not.

a: Dependendo da aplicacdo, pode ser necessario (para o usuario final) aplicar medidas adicionais, como ‘fun¢éo de frenagem, para
prevenir o movimento. Também proteja contra possivel(is) risco(s) elétrico(s) nos terminais do motor.

O use dos terminais [EN] e [PLC] elimina a necessidade de disjuntores externos de seguranga, enquanto inversores convencionais
precisam desses disjuntores para configurar o sistema de seguranca em conformidade EN954-1 Categoria 3.

9.4.2

M

Disjuntores de seguranca em conformidade

Inversor convencional com EN954-1, Categoria 3 FRENIC-MEGA

Fonte de — Fonte de —_]
energia energia

Chave de seguranga em

conformidade com EN954- [ — | [EN]
1, Categoria 3 “Habilitar” entrada r -
L 14
\ / =
\ . | Chave de seguranga em
conformidade com EN954-1, “Habilitar” entrada
Categoria 3

Observacgoes em relagao a conformidade para EN954-1 categoria 3

Fiagdo para o terminal [EN]
- Ao usar o terminal [EN], assegure-se de remover o fio de curto-circuito dos terminais [EN] e [PLC], que foram conectados no
momento do envio.
Os terminais '[EN] e [PLC]' sdo conexdes cabeadas relacionadas com a seguranga e, portanto, praticas de instalagdes cuidadosas
devem ser aplicadas para garantir que ndo possa acontecer 'curto circuito (s)' a essas conexdes.
Para abertura e fechamento do circuito de hardware entre os terminais [EN] e [PLC], use componentes com seguranga aprovada
como comutador de seguranca e relés de seguranga que cumpram a EN954-1, Categoria 3 ou acima, para garantir um desligamento
completo.

Assegure-se de usar fios encapados para a conexdo dos terminais [EN] e [PLC] e aterre a camada de encapamento. Nao
conecte/misture qualquer outro fio de sinal de controle com o mesmo nucleo encapado.
E de responsabilidade do fabricante do maquindrio garantir que falhas de curto circuito ou outras falhas nio ocorram na fiagio de
componentes de seguranga entre os terminais [EN] e [PLC].
Exemplo de falhas:

* Os terminais [EN] e [PLC] sdo curto-circuitados devido a um fio preso na porta do painel de controle de modo que uma corrente
continua a fluir no terminal [EN] apesar de o componente de seguranga estar desligado (OFF) e, portanto, a funcéo de seguranca
NAO o operara/podera operar

» A fiagdo neste contato com outra parte de modo que uma corrente continue a fluir no terminal [EN] e, portanto, a funcdo de
seguranga podera operar ou ndo

(2) Observagdo para Desligamento de Torque Seguro (STO)

- Ao configurar o sistema de seguranga do produto com este Desligamento de Torque Seguro (“Safe Torque OFF” — STO), faga uma
avaliacdo de risco ndo apenas dos equipamentos externos e fiacdo conectada ao terminal [EN], mas também de todo o sistema,
inclusive os outros equipamentos, dispositivos e fiagdo em relag@o ao sistema de segurancga do produto exigido pelo fabricante do
maquinario sob responsabilidade do fabricante para confirmar se todo o sistema estd em conformidade com o sistema de seguranga
do produto exigido pelo fabricante do mecanismo.

Além disso, como manutencdo preventiva, o fabricante do maquinario deve realizar inspe¢des periodicas para verificar se o sistema
de seguranca do produto funciona apropriadamente.
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- Para fazer o inversor em conformidade com o EN954-1, Categoria 3, ¢ necessario instalar o inversor em um painel de controle com
uma taxa de prote¢ao de IP54 ou acima.
Este Desligamento de Torque Seguro (STO) para o motor por inércia (desaceleragdo até parada). Quando um freio mecénico ¢ usado
para parar ou colocar em espera o motor em relacdo ao sistema de seguranga de produto de todo o sistema, ndo use o sinais de
controle do inversor como a saida do terminal [Y]. (Usar sinais de controle ndo satisfaz os padrdes de seguranga devido a
intervencdo de software.) Use componentes de seguranca em conformidade com EN954-1, Categoria 3 ou acima para ativar os
breques mecanicos.

O circuito de desligamento de seguranga entre a se¢do de entrada do terminal [EN] e a se¢@o de desligamento de saida do inversor é
duplamente configurada (circuito redundante) de modo que uma ocorréncia de uma falha Gnica ndo impede o Desligamento de
Torque Seguro (STO).

Se uma tUnica falha for detectada no circuito de desligamento de seguranga, o inversor para o motor por inércia (desaceleragdo até
parada) mesmo com o estagio do terminal [EN]-[PLC] estiver ligado (ON), bem como a saida de um alarme para os equipamento
externos. (Observe que a fungdo de saida de alarme néo ¢ garantida para todas as faltas.)

- O modo de Desligamento de Torque Seguro (STO) desliga completamente o fornecimento de energia ao motor elétrico. Antes de
realizar a fiagdo ou trabalhos de manutengao, assegure-se de desconectar/isolar a energia de entrada do inversor e espere pelo menos
5 minutos para 40 HP ou abaixo de inversores, ¢ pelo menos 10 minutos para 50 HP ou acima.

(3) Um teste de Desligamento de Torque Seguro (STO)

- De acordo, onde ndo ha ativagdo regular garantida para o Desligamento de Torque Seguro (“Safe Torque OFF” — STO), um teste do
Desligamento de Torque Seguro (STO) precisa ser realizado uma vez por ano.

9.4.3 EN954-1

O Padrio Europeu EN954-1 (Seguranca do mecanismo—Pecas relacionadas a seguranca dos sistemas de controle) descreve os
requerimentos de seguranca basicos para o maquinario categorizado de acordo com o nivel de exigéncia. A Categoria 3 representa as
exigéncias que o maquinario deverd ser desenhado com redundancia de modo que uma tUnica falha ndo leva a perda da fungdo de
seguranga. A tabela 9.Tabela 9.3 mostra um desenho dos niveis de categoria e suas exigéncias de seguranga. (Para exigéncias detalhadas
vide EN 954-1)

Tabela 9.3
Categoria Sumario das exigéncias Comportamento do sistema
B Pecas relacionadas a seguranca dos sistemas de controle e/ou A ocorréncia de uma falha pode levar a perda
seus dispositivos de seguranga e seus componentes deverao ser da fungdo de seguranga.

desenhados, construidos, selecionados, juntados e combinados de
acordo com os padrdes de modo relevantes em que eles possam
suportar a influéncia esperada.

1 As exigéncias da Categoria B deverao se aplicar. A ocorréncia de uma falha pode levar a perda
Principios de seguranga e componentes testados deverdo ser da fungdo de segurancga, mas a probabilidade de
usados. ocorréncia ¢ mais baixa do que para a Categoria

B

2 As exigéncias da Categoria 1 deverao se aplicar. A ocorréncia de uma falha pode levar a perda

A fung@o de segurancga devera ser verificada e, intervalos da fungdo de seguranga entre as verificagdes.

adequados ao mecanismo.

3 As exigéncias da Categoria 1 deverdo se aplicar. As pegas Quando ocorrer uma falha tnica, a funcao de
relacionadas a seguranga deverao ser desenhadas de modo que: seguranga mantem-se.
- uma unica falha em qualquer dessas pegas ndo leva a perda da A acumulagdo das falhas nio detectadas pode
fun¢do de seguranca, e levar a perda da fungdo de seguranga.
- uma Unica falha é detectada sempre que razoavelmente
aplicado.

4 As exigéncias da Categoria 1 deverdo se aplicar. Quando ocorrer uma falha, a fungao de
As pegas relacionadas a seguranca deverdo ser desenhadas de seguranga se mantera.

modo que uma unica falha ¢ detectada durante ou antes da
proxima demanda da fung@o de seguranca. Se isto nao for
possivel, uma acumulagdo de falhas ndo devera levar a perda da
fungdo de seguranca.
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Inversor Multifuncional de Alto Desempenho.

FRENIC-MEGA

Manual de instrugao

Primeira Edi¢do, Abril de 2010
Segunda Edicdo, Abril de 2011
Fuji Electric Co., Ltd.

Fuji Electric Corp. of America

O proposito deste manual de instrug@o ¢ de fornecer informagdes precisas cobre o manuseio, configuracdo e operagao das séries FRENIC-
MEGA de inversores. Por favor, sintam-se livres para enviar os seus comentarios em relagdo a quaisquer erros ou omissdes que vocé
possa ter encontrado, ou quaisquer sugestdes que vocé possa ter para melhorar de modo geral o manual.

Em nenhuma hipotese a Fuji Electric Corp. de America sera responsavel por qualquer dano, direto ou indireto, resultante da aplicagdo das
informagdes neste manual.



Fuji Electric Co., Ltd.

Fuji Electric Corp. of America

http://www.fujielectric.com/fecoa
|

2011-04 (D11/D10)





