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Avisos

Quando o inversor estiver energizado, os elementos de poténcia assim como
certo numero de componentes de controle, sdo ligados a rede de alimentagao. E
extremamente perigoso toca-los. A tampado inversor deve permanecer fechada.

De maneira geral, qualquer intervencao, tanto na parte elétrica quanto na parte
mecanica da instalagdo ou da maquina, deve ser precedida da interrupgao da
alimentacdo do inversor.

ApO6s a desenergizagdo darede do ALTIVAR e o desligamento do LED, aguardar
10 minutos antes de intervir no produto. Este periodo corresponde ao tempo de
descarga dos capacitores.

Em operacédo, o motor pode ser parado por eliminagao das ordens de marcha ou
da referéncia de velocidade, sendo que o inversor permanece energizado. Se a
seguranca do pessoal exigir a interdicdo de qualquer partida acidental, este
travamento eletronico sera insuficiente: Prever uma desconexdo do circuito de
poténcia.

O inversor possui dispositivos de seguranca que podem, em caso de falhas,
comandar a parada do inversor e, conseqiientemente, a parada do motor. Este
motor pode possuir parada por bloqueio mecéanico. Finalmente, variagdes de
tenséo, interrupcdes de alimentagdo em especial, podem também ser a origem
das paradas.

O desaparecimento das causas da parada pode provocar uma nova partida,
ocasionando danos para certas maquinas ou instalacdes, especialmente
aquelas que devem estar em conformidade com as regulamentacgdes relativas a
seguranca.

E importante entdo que, neste caso, 0 USUA&rio se previna contra estas
possibilidades de nova partida, principalmente pelo emprego de um sensor de
baixa velocidade que provoque, em caso de parada ndo programada do motor, a
interrupgao da alimentagao do inversor.

A instalacé@o e a colocagdo em operagdo deste inversor devem ser efetuadas
conforme as normas internacionais e as normas nacionais do local de utilizagéo.
Esta conformidade é de responsabilidade do integrador, que deve respeitar,
entre outras, a especificagdo CEM para a compatibilidade eletromagnética.

O respeito as exigéncias essenciais da diretriz CEM é condicionado principal-
mente & aplicacdo das prescricdes contidas neste documento.

O Altivar 31 deve ser considerado como um componente, ndo é nem uma
maguina, nem um aparelho pronto para utilizagdo segundo as normas (diretriz
maquina e diretriz compatibilidade eletromagnética). E da responsabilidade do
cliente final garantir a conformidade de sua maquina a estas normas.

Oinversor ndo deve ser utilizado como dispositivo de seguranca para maquinas
que apresentam risco material ou humano (maquinas de levantamento de
cargas, por exemplo). As supervisdes de sobrevelocidade ou de n&o controle de
trajetoria devem ser assegurados nestes casos por dispositivos distintos e
independentes do inversor.

Os produtos e materiais apresentados neste documento séo sujeitos, a qualquer
momento, a evolugdo ou a modificagdes, tanto no plano técnico, como no
aspecto de utilizagcdo. Sua descri¢cdo nédo pode, em caso algum, revestir-se de
aspecto contratual.




Colocacao em operacéao - Recomendacébes preliminares

Antes de energizar e configurar o inversor

- Verificar se atensdo da rede é compativel com a faixa de tensao de alimentagéo do inversor. Ha risco de danos ao
A inversor se néo for respeitada a tenséo da rede.
- Assegure-se que as entradas l6gicas estejam desenergizadas (estado 0) para evitar partidas acidentais. De fabrica,
ao sair dos menus de configuracdo, uma entrada atribuida a um comando de marcha provocaria a partida imediata
do motor.

Com entrada de poténcia por contator de linha

- Evitar acionar freqUentemente o contator (desgaste prematuro dos capacitores de filtragem), utilizar as entradas LI1
& a LI6 para comandar o inversor.
- Em caso de ciclos < 60 s, estas disposi¢c8es sdo obrigatérias, caso contrario, haverarisco de destruigdo da
resisténcia de carga.

Ajustes do usuario e extensdes das funcdes

Se necessario, o display e os botdes permitem a modificacéo das regulagens e a extensao das fung¢des descritas nas paginas seguintes.
E possivel facilmente retornar as regulagens de fabrica através do parametro FCS nos menus drC-, I-O-, CtL- e FUn- (ajustar Inl para
ativar a fungdo, ver paginas 45, 48, 59 ou 82).

Ha trés tipos de parametros:

- visualizagéo: valores exibidos pelo inversor

- ajustes: modificaveis em funcionamento e na parada

- configuragdo: somente modificaveis na parada e sem frenagem. Visualizaveis em funcionamento.

- Assegurar-se que as mudancas de ajustes durante o funcionamento n&o apresentem nenhum perigo. E preferivel
realiza-las com o inversor parado.

Partida

Importante: Em regulagem de fabrica, na energizacao ou num rearme manual das falhas ou ainda ap6s um comando de parada, o motor
somente podera ser alimentado ap6s um rearme prévio dos comandos “avango”, “reverso”, “parada por injegao de corrente continua”. De
fabrica, o display exibe a mensagem “nst”, mas o inversor nao parte. Se a fungéo religamento automatico estiver configurada (parametro
Atr do menu FLt, ver pagina 83), estes comandos sé@o considerados sem rearme prévio.

Teste com motor de baixa poténcia ou sem motor

» Em regulagem de fébrica, a detecgao de “perda de fase do motor” esta ativa (OPL = YES). Para verificar o inversor em ambiente de
teste ou de manutencao, e sem necessidade de um motor equivalente ao calibre do inversor (especialmente para os inversores de
poténcia elevada), desativar a “deteccéo de perda de fase do motor” (OPL = no) (menu FLt - pagina 84).

¢ Configurar a relacao tensao / freqiéncia: UFt = L (menu drC- pagina 44)

A » A protecdo térmica do motor ndo seré assegurada pelo inversor, se a corrente do motor for inferior a 0,2 vezes a corrente
nominal do inversor.

Utilizacdo de motores em paralelo
e Configurar a relacao tensao / freqiiéncia: UFt = L (menu drC- pagina 44)

A « A protecdo térmica do motor ndo serd assegurada pelo inversor. Utilizar um dispositivo de protegao térmica independente para
cada motor.




As etapas da colocacao em funcionamento

1 - Recepcdao do inversor
« Assegurar-se que a referéncia do inversor inscrita na etiqueta esta conforme a nota fiscal correspondente ao pedido.
« Abrir a embalagem e verificar se o Altivar 31 nao foi danificado durante o transporte.

2 - Verificar se atensdo darede é compativel com a faixa de alimentac&o do inversor

& - O inversor pode ser danificado se a tenséo da rede néo for compativel.

3 - Fixar o inversor
4 - Conectar ao inversor:

« Arede de alimentacao, assegurando-se de que esteja:
- nafaixa de tenséo do inversor,
- desenergizada.
« O motor, assegurando-se de que seu fechamento corresponda a tenséo da rede.
» O comando pelas entradas légicas.
« A referéncia de velocidade pelas entradas l6gicas ou analdgicas.

5 - Energizar sem comando de partida (pronto para programacao)

6 - Configurar:
A frequéncia nominal (bFr) do motor, se for diferente de 50 Hz.

7 - Configurar no menu drC-:

Os paréametros do motor, somente se a configuracéo de fabrica do inversor ndo for conveniente.

8 - Configurar nos menus I-O-, CtL- e FUn-:

As funcdes de aplicagdes, somente se a configuracdo de fabrica do inversor ndo for conveniente, por exemplo o modo de comando: a
3 fios, ou 2 fios em transicdo, ou 2 fios em nivel, ou 2 fios em nivel com prioridade para o sentido avango, ou comando local para
ATV3leeeA

& E importante assegurar-se que as funcées programadas sejam compativeis com o esquema de ligag&o utilizado.

9 - Ajustar no menu SEt-:

- Os parametros ACC (Aceleragéo) e dEC (Desaceleragao),
- Os parametros LSP (Velocidade minima com referéncia zero) e HSP (Velocidade maxima com referéncia maxima),
- O parametro ItH (Protecao térmica do motor).

10 - Dar partida

Conselhos préticos

« A programacao do inversor pode ser preparada preenchendo as tabelas de configuragdo e ajustes (ver pagina 93), especialmente
guando a configuracéo de fabrica deve ser modificada.

+ E sempre possivel retornar as regulagens de fabrica com o parametro FCS nos menus drC-, I-O-, CtL- e FUn- (ajustar Inl para ativar
a funcgdo, ver paginas 45, 48, 59 ou 82).

« A auto-regulagem, a ser efetuada pelo menu drC-, permite obter étimas performances na preciséo e no tempo de resposta.
A auto-regulagem realiza uma medicao da resisténcia estatdrica do motor para otimizar os algoritmos de comando.




Configuracao de fabrica

Pré-regulagens

O Altivar 31 é pré-regulado em fabrica para as condigées de emprego mais comuns:

Visualizagao: inversor pronto (rdY) com motor parado e freqiiéncia do motor em marcha.
Frequéncia do motor (bFr): 50 Hz.

Aplicagdo com conjugado constante, controle vetorial de fluxo sem realimentagéo (UFt = n).

Modo de parada normal por rampa de desaceleracao (Stt = rMP).

Modo de parada por falha: Por inércia.

Rampas lineares (ACC, dEC): 3 segundos.

Velocidade minima (LSP): 0 Hz.

Velocidade maxima (HSP): 50 Hz.

Corrente térmica do motor (ItH) = corrente nominal do motor (valor segundo o calibre do inversor).

Entradas ldgicas:

Corrente de frenagem por injecdo de CC na parada (SdC1) = 0,7 x corrente nominal do inversor, durante 0,5 segundo.
Adaptacdo automatica da rampa de desaceleragdo em caso de sobretenséo na frenagem.
Sem religamento automético apés uma falha.
Freqiiéncia de chaveamento 4 kHz

- LI1, LI2 (2 sentidos de rotagao): comando a 2 fios em transi¢do, LI1 = sentido avanco, LI2 = sentido reverso, inativas nos ATV
3leeeeeeA (N30 configuradas)
- LI3, LI4: 4 velocidades pré-selecionadas (velocidade 1 = referéncia de velocidade ou LSP, velocidade 2 = 10 Hz, velocidade 3 =15 Hz,

velocidade 4 = 20 Hz).

- LI5 - LI6: inativas (ndo configuradas)

« Entradas analdgicas:

- Al1: referéncia de velocidade 0-10 V, inativa nos ATV 31eeeeeeA (ndo configurada)
- Al2: referéncia somatoria de velocidade 0+10 V
- Al3: 4-20 mA inativa (ndo configurada)

* Relé R1: o contato abre-se em caso de falha (ou inversor desenergizado)

¢ Relé R2: inativo (ndo configurado)

« Saida anal6gica AOC: 0-20 mA inativa (ndo configurada)

ATV 31HeeeeeA

Ao sair da fabrica, os ATV 31eeeeeeA sio fornecidos com o comando local ativado: os botdes RUN, STOP e o potenciémetro do inversor

sdo ativos. As entradas logicas LI1 e LI2 e a entrada analdgica All sdo inativas (ndo configuradas).

Se os valores acima forem compativeis com a aplicagao, o inversor pode ser utilizado sem modificagdo das regulagens.

Substituicdo de um ATV 28 por um ATV 31

A tabela abaixo indica a correspondéncia dos bornes de controle entre os dois modelos de inversores.

Bornes de controle ATV 28 |Funcdo em regulagem de fabrica [Bornes de controle ATV 31 |Funcdo em regulagem de fabrica
R1A - R1B - R1C Relé de falha R1A - R1B - R1C Relé de falha

R2A - R2C Referéncia de velocidade atingida |R2A - R2C N&o configurada

COM oV COM ov

AlL(0-10V) Referéncia de velocidade Al1 (0-10V) Referéncia de velocidade

+10V +10V 10V +10V

Al2 (0-10V) Referéncia somatdria de velocidade |Al2 (0 - £10 V) Referéncia somatéria de velocidade
AIC (X - Y mA) N&o configurada AI3 (X -Y mA) N&o configurada

AO Freqiiéncia do motor AOC /| AOV N&o configurada

LI1-LI2 Sentido avanco / reverso LI1-LI2 Sentido avanco / reverso

LI3-LI4 Velocidades pré-selecionadas LI3-LI4 Velocidades pré-selecionadas
+24V +24V 24V +24V




Referéncias dos inversores

Tensédo de alimentagdo monofasica: 200...240 V 50/60 Hz
Motor trifasico 200...240 V

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Altivar 31
Poténcia Corrente de Icclinha  Poténcia Corrente Corrente Corrente Poténcia Referéncia
indicada na linha méx. (2) presumida aparente de nominal In transitéria  dissipada
placa (1) a a max. chamada (1) max. (1) (4) com carga

200 V 240 V max. (3) nominal
kW/HP A A kA kVA A A A W
0,18/0,25 3,0 2,5 1 0,6 10 15 2,3 24 ATV31HO018M2A
0,37/0,5 53 4,4 1 1,0 10 3,3 5,0 41 ATV31HO37M2A
0,55/0,75 6,8 5,8 1 14 10 3,7 5,6 46 ATV31HO55M2A
0,75/1 8,9 7,5 1 1,8 10 4,8/42 () 7,2 60 ATV31HO75M2A
1,1/1,5 12,1 10,2 1 2,4 19 6,9 10,4 74 ATV31HU11M2A
1,5/2 15,8 13,3 1 3,2 19 8,0 12,0 90 ATV31HU15M2A
2,23 21,9 18,4 1 4.4 19 11,0 16,5 123 ATV31HU22M2A
Tensédo de alimentacéo trifasica: 200...240 V 50/60 Hz
Motor trifasico 200...240 V
Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Altivar 31
Poténcia Corrente de Icclinha  Poténcia Corrente Corrente Corrente Poténcia Referéncia
indicada na linha méx. (2) presumida aparente de nominal In transitéria  dissipada
placa (1) a a MAax. chamada (1) max. (1) (4) com carga

200 V 240 V max. (3) nominal
kW/HP A A kA kVA A A A W
0,18/0,25 2,1 1,9 5 0,7 10 15 2,3 23 ATV31HO18M3XA
0,37/0,5 3,8 3,3 5 1,3 10 3,3 5,0 38 ATV31HO37M3XA
0,55/0,75 4,9 4,2 5 1,7 10 3,7 5,6 43 ATV31HO55M3XA
0,75/1 6,4 5,6 5 2,2 10 4,8 7,2 55 ATV31HO75M3XA
1,1/1,5 8,5 7.4 5 3,0 10 6,9 10,4 71 ATV31HU11M3XA
1,5/2 11,1 9,6 5 3,8 10 8,0 12,0 86 ATV31HU15M3XA
2,23 14,9 13,0 5 5.2 10 11,0 16,5 114 ATV31HU22M3XA
3/3 19,1 16,6 5 6,6 19 13,7 20,6 146 ATV31HU30M3XA
4/5 24,2 21,1 5 8,4 19 17,5 26,3 180 ATV31HU40M3XA
5,5/7,5 36,8 32,0 22 12,8 23 27,5 41,3 292 ATV31HU55M3XA
7,5/10 46,8 40,9 22 16,2 23 33,0 49,5 388 ATV31HU75M3XA
11/15 63,5 55,6 22 22,0 93 54,0 81,0 477 ATV31HD11M3XA
15/20 82,1 71,9 22 28,5 93 66,0 99,0 628 ATV31HD15M3XA

(1) Estas poténcias e correntes sdo dadas para uma temperatura de 50°C e uma freqiiéncia de chaveamento de 4 kHz com utilizagdo em
regime permanente. A frequéncia de chaveamento é ajustavel de 2 a 16 kHz.
Acima de 4 kHz, o inversor diminuira a freqiiéncia de chaveamento em caso de sobreaquecimento. O aquecimento é controlado por
uma sonda PTC integrada ao médulo de poténcia. No entanto, uma desclassificagdo deve ser aplicada a corrente nominal do inversor
no caso onde o funcionamento acima de 4 kHz deve ser permanente.
As desclassificagbes em funcao da freqiiéncia de chaveamento e da temperatura ambiente, sdo indicadas na pagina 12.

(2) Corrente na rede com “Icc linha presumida max.” indicada.

(3) Corrente de pico na energizagdo para a tensdo max. (240 V + 10%).

(4) Durante 60 segundos.

(5)48Aa200V/46Aa208V/42Aa230Ve240V.




Referéncias dos inversores

Tensédo de alimentacéo trifasica: 380...500 V 50/60 Hz
Motor trifasico 380...500 V

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Altivar 31
Poténcia Corrente de Icclinha  Poténcia Corrente Corrente Corrente Poténcia Referéncia
indicada na linha méx. (2) presumida aparente de nominal In transitéria  dissipada
placa (1) a a max. chamada (1) max. (1) (4) com carga

380 V 500 V max. (3) nominal
kW/HP A A kA kVA A A A W
0,37/0,5 2,2 1,7 5 1,5 10 1,5 2,3 32 ATV31HO37N4A
0,55/0,75 2,8 2,2 5 1,8 10 1,9 2,9 37 ATV31HO55N4A
0,75/1 3,6 2,7 5 2,4 10 2,3 3,5 41 ATV31HO75N4A
1,1/1,5 4,9 3,7 5 3,2 10 3,0 4.5 48 ATV31HU11N4A
1,5/2 6,4 4,8 5 4,2 10 4,1 6,2 61 ATV31HU15N4A
2,23 8,9 6,7 5 5,9 10 5,5 8,3 79 ATV31HU22N4A
3/3 10,9 8,3 5 7,1 10 7,1 10,7 125 ATV31HU30N4A
4/5 13,9 10,6 5 9,2 10 9,5 143 150 ATV31HU40N4A
5,5/7,5 21,9 16,5 22 15,0 30 14,3 21,5 232 ATV31HU55N4A
7,5/10 27,7 21,0 22 18,0 30 17,0 25,5 269 ATV31HU75N4A
11/15 37,2 28,4 22 25,0 97 27,7 41,6 397 ATV31HD11N4A
15/20 48,2 36,8 22 32,0 97 33,0 49,5 492 ATV31HD15N4A

Tensao de alimentacgdo trifasica: 525...600 V 50/60 Hz
Motor trifasico 525...600 V

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Altivar 31
Poténcia Corrente de Icclinha  Poténcia Corrente  Corrente  Corrente Poténcia  Referéncia
indicada na linha max. (2) presumida aparente de nominal In transitéria  dissipada

placa (1) a a max. chamada (1) max. (1) (4) com carga

kW/HP A A kA kVA A A A w

0,75/1 2,8 2,4 5 2,5 12 1,7 2,6 36 ATV31HO075S6X
1,5/2 4.8 4,2 5 4.4 12 2,7 4,1 48 ATV31HU15S6X
2,23 6,4 5,6 5 5,8 12 3,9 5,9 62 ATV31HU22S6X
4/5 10,7 9,3 5 9,7 12 6,1 9,2 94 ATV31HU40S6X
5,5/7,5 16,2 14,1 22 15,0 36 9,0 13,5 133 ATV31HU55S6X
7,5/10 21,3 18,5 22 19,0 36 11,0 16,5 165 ATV31HU75S6X
11/15 27,8 24,4 22 25,0 117 17,0 25,5 257 ATV31HD11S6X
15/20 36,4 31,8 22 33,0 117 22,0 33,0 335 ATV31HD15S6X

(1) Estas poténcias e correntes sdo dadas para uma temperatura de 50°C e uma freqiiéncia de chaveamento de 4 kHz com utilizagdo em
regime permanente. A freqiéncia de chaveamento é ajustavel de 2 a 16 kHz.
Acima de 4 kHz, o inversor diminuird a freqiiéncia de chaveamento em caso de sobreaguecimento. O aquecimento é controlado por
uma sonda PTC integrada ao médulo de poténcia. No entanto, uma desclassificagdo deve ser aplicada a corrente nominal do inversor
no caso onde o funcionamento acima de 4 kHz deve ser permanente.
As desclassificacBes em fungéo da freqiiéncia de chaveamento e da temperatura ambiente, séo indicadas na pagina 12.

(2) Corrente na rede com “Icc linha presumida max.” indicada.
(3) Corrente de pico na energizagdo para a tensdo max. (500 V + 10%, 600 V + 10%).

(4)Durante 60 segundos.




Referéncias dos inversores

Tensé&o de alimentagcdo monofasica: 200...240 V 50/60 Hz
Motor trifasico 200...240 V

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Altivar 31
Poténcia Corrente de Icc linha Poténcia  Corrente de Corrente Corrente Poténcia Referéncia
indicada na linha méx. (2) presumida aparente chamada nominal In transitéria  dissipada
placa (1) a a max. max. (3) 1) max. (1) (4) com carga

200 V 240V nominal
kW/HP A A kA kVA A A A W
0,18/0,25 3,0 2,5 1 0,6 10 1,5 2,3 24 ATV31C018M2
0,37/0,5 53 4,4 1 1,0 10 3,3 5,0 41 ATV31C037M2
0,55/0,75 6,8 5,8 1 14 10 3,7 5,6 46 ATV31C055M2
0,75/1 8,9 7,5 1 1,8 10 4,8/42 () 7,2 60 ATV31C075M2
1,1/15 12,1 10,2 1 2,4 19 6,9 10,4 74 ATV31CU11M2
15/2 15,8 13,3 1 3,2 19 8,0 12,0 90 ATV31CU15M2
2,2/3 21,9 18,4 1 44 19 11,0 16,5 123 ATV31CU22M2

Tensdo de alimentacgéo trifasica: 380...500 V 50/60 Hz
Motor trifasico 380...500 V

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Altivar 31
Poténcia Corrente de Icc linha Poténcia  Corrente de Corrente Corrente Poténcia Referéncia
indicada na linha méax. (2) presumida aparente chamada nominal In transitéria  dissipada
placa (1) a a Max. max. (3) 1) méax. (1) (4) com carga

380 Vv 500 V nominal
kKW/HP A A kA kVA A A A w
0,37/0,5 2,2 1,7 5 15 10 15 2,3 32 ATV31C037N4
0,55/0,75 2,8 2,2 5 1,8 10 1,9 2,9 37 ATV31C055N4
0,75/1 3,6 2,7 5 2,4 10 2,3 3,5 41 ATV31C075N4
1,1/15 4,9 3,7 5 3,2 10 3,0 45 48 ATV31CU11N4
15/2 6,4 4,8 5 4,2 10 41 6,2 61 ATV31CU15N4
2,2/3 8,9 6,7 5 5,9 10 5,5 8,3 79 ATV31CU22N4
3/3 10,9 8,3 5 7.1 10 7,1 10,7 125 ATV31CU30N4
4/5 13,9 10,6 5 9,2 10 9,5 14,3 150 ATV31CU40N4

(1) Estas poténcias e correntes sdo dadas para uma temperatura de 40°C e uma freqiiéncia de chaveamento de 4 kHz com utilizagdo em
regime permanente. A frequéncia de chaveamento é ajustavel de 2 a 16 kHz.
Acima de 4 kHz, o inversor diminuira a freqiiéncia de chaveamento em caso de sobreaquecimento. O aquecimento é controlado por
uma sonda PTC integrada ao médulo de poténcia. No entanto, uma desclassificagdo deve ser aplicada a corrente nominal do inversor
no caso onde o funcionamento acima de 4 kHz deve ser permanente.
As desclassificacdes em fungéo da freqiiéncia de chaveamento e da temperatura ambiente, séo indicadas na pagina 13.

(2) Corrente na rede com “Icc linha presumida max.” indicada.
(3) Corrente de pico na energizagado para a tensao max. (240 V + 10%, 500 V + 10%).
(4) Durante 60 segundos.

(5)48Aa200V/46Aa208V/42Aa230Ve240V.




Montagem

Dimensdes e pesos

o I
— 4]
c = G
a
ATV31 a b c(1) G hr H %] Para Peso
mm mm mm mm mm mm mm parafusos kg
HO18M3XA, HO37M3XA Tamanho1 72 145 120 60+1 5 121,5+1 2x5 M4 0,9
HO55M3XA, HO75M3XA Tamanho 2 72 145 130 60+1 5 121,51 2x5 M4 0,9
HO18M2A, HO37M2A Tamanho 3 72 145 130 60+1 5 121,5+1 2x5 M4 1,05
HO55M2A, HO75M2A Tamanho 4 72 145 140 60+1 5 121,51 2x5 M4 1,05
HU11M3XA, HU15M3XA Tamanho 5 105 143 130 93x1 5 121,5#1 2x5 M4 1,25
HU11M2A, HU15M2A, Tamanho 6 105 143 150 93x1 5 121,5#1 2x5 M4 1,35
HU22M3XA,
HO37N4A, HO55N4A, HO75N4A,
HU11N4A,HU15N4A,
HO75S6X, HU15S6X
49
1] Ll 7 \
)
.
c - = G
a
ATV31 a b c(1) G hr H (%] Para Peso
mm mm mm mm mm mm mm parafusos kg
HU22M2A, HU30M3XA, Tamanho 7 140 184 150 126+1 6.5 157+1 4x5 M4 2,35
HU40M3XA, HU22N4A,
HU30N4A, HU40N4A,
HU22S6X, HU40S6X
HUS55M3XA, HU75M3XA, Tamanho 8 180 232 170 160+1 5 210+1 4x5 M4 4,70
HUS5N4A, HU75N4A,
HU55S6X, HU75S6X
HD11M3XA, HD15M3XA, Tamanho 9 245 330 190 2251 7 295+1 4x6 M5 9,0

HD11N4A, HD15N4A,
HD11S6X, HD15S6X

(1) Acrescentar 8 mm para a saliéncia do botao do potencidmetro (exceto com final S6X).




Montagem

Dimensdes e pesos

4 @
——— ©@
—
(@) (@)
o O
Y
0 °
o T
——— ®
® ®
E
i ] f—ﬂTFlﬁl [e[—Tel
C ‘ G
a

ATV 31C a b c G H 1] Para Peso
mm mm mm mm mm mm parafusos kg

018M2, 037M2, Tamanho 1 210 240 163 192 218 55 M5 6,300

055M2, 075M2

UliM2, U15M2, Tamanho 2 215 297 192 197 277 5,5 M5 8,800

037N4, 055N4, 075N4,
U11N4, U15N4

U22M2, U22N4, Tamanho 3 230 340 222 212 318 55 M5 10,700
U30N4, U40N4
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Montagem

Condicbes de montagem e temperaturas - ATV31H

Instalar o inversor verticalmente, a + 10°.
Evitar colocéa-lo proximo a elementos geradores de calor.

\ / Respeitar um espago livre suficiente para garantir a circulagdo do ar necessario para o resfriamento, que se faz
por ventilagao de baixo para cima.

=50 mm

Espaco livre na frente do produto: 10 mm minimo.

\ superior do inversor, como indicado ao lado.

-~

=50 mm

Retirada da tampa de protecao

rﬂ Exemplo ATV31HU11M3XA

3 tipos de montagem séo possiveis:
Montagem A Espaco livre > 50 mm de cada lado, com tampa de protecao

Olowe | Olow | O

Montagem B Inversores montados lado a lado, tampa de protecdo removida (grau de protecdo IP20)

NN
O O

Montagem C Espaco livre > 50 mm de cada lado, tampa de prote¢ao removida (grau de protegéo IP20)
@c Z 50 mm @c 2 50 mm @c

Quando o grau de protecao IP20 for suficiente, € recomendado retirar a tampa de protegdo colada na parte

11



Montagem

Curvas de desclassificagdo da corrente In do inversor em fun¢éo da temperatura, da freqiiéncia de chaveamento e do tipo de montagem
para o ATV31H.

I/In
In =100 %
-5%
90 % \ 10 % -10%
<15 %
80 % N -20 %
\ 40°C montagens A,Be C
-25% - 25 9%
70 % AN -30 %
\ 350 50°C montagem tipo C
3> % -359%
60 % -40 %
50°C montagens Ae B
-459%
50 % - 50 %
60°C montagem tipo C
-55%
40 %
60°C montagens Ae B
- 65 %
30 %
Freqgliéncia de chaveamento
4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz

Para temperaturas intermediarias (55°C por exemplo), interpolar entre 2 curvas.

Em caso deinstalagdo em armério, assegurar-se que hajaumavazao de ar no minimo igual ao valor
indicado na tabela abaixo, para cada inversor.

ATV31 Vazao em m/hora

HO18M2A, HO37M2A, HOS5M2A, 18
HO18M3XA, HO37M3XA, HO55M3XA,
HO37N4A, HO55N4A, HO75N4A, HU11N4A
HO75S6X, HU15S6X

HO75M2A, HU11M2A, HU15M2A 33
HO75M3XA, HU11M3XA, HU15M3XA
HU15N4A, HU22N4A
HU22S6X, HU40S6X

HU22M2A, 93
HU22M3XA, HU30M3XA, HU40M3XA
HU3O0N4A, HU40N4A
HU55S6X, HU75S6X

HUS55M3XA 102
HUS5N4A, HU75N4A
HD11S6X

HU75M3XA, HD11M3XA, 168
HD11N4A, HD15N4A
HD15S6X

HD15M3XA 216

12



Montagem

Condi¢cbes de montagem e temperaturas - ATV31C

=100 mm,

\i 7

N

=100 mm

Instalar o inversor verticalmente, a + 10°.

Evitar colocé-lo proximo a elementos geradores de calor.
Respeitar um espaco livre suficiente para garantir a circulagao do ar necessario para o resfriamento,
que se faz por ventilagao de baixo para cima.

Temperaturas ambientes admissiveis em funcionamento:
-10°C a +40°C

Curvas de desclassificacdo da corrente In do inversor em funcéo datemperatura e dafrequénciade

chaveamento
I/In
In =100 %
-5%
90 % -10% -10%
-15%
-20%
-25% -25 0
-30%
70 % °
3500 50°C
- 359
-45 %
50 % -50 %
60°C
-55 9%
40 %
-65 %
30 %
Freqliéncia de chaveamento
4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz

Para temperaturas intermediarias (55°C por exemplo), interpolar entre 2 curvas.

13



Montagem

Compatibilidade eletromagnética

Placa de montagem CEM: fornecida com o inversor (ATV31H)

Fixar a placa de equipotencialidade CEM nos furos do dissipador do ATV 31 por meio dos 2 parafusos fornecidos, como indicado nos
desenhos abaixo.

Tamanho1l-4 Tamanho5 -6 Tamanho 7 Tamanho 8 Tamanho 9

Qql
2 para-
fusos
® ® Ll’:
Parafusos fornecidos: 0® ®
4 parafusos M4 para fixacdo das bracadeiras CEM (bragadeiras néo fornecidas)
1 parafuso M5 para terra
ATV31 ATV31
HO18M3XA, HO37M3XA Tamanho 1 HU22M2A, HU30M3XA, HU40M3XA, Tamanho 7
HO55M3XA, HO75M3XA Tamanho 2 HU22N4A, HUSON4A, HU40N4A,
HU22S6X, HU40S6X
HO18M2A, HO37M2A Tamanho 3 HUS55M3XA, HU75M3XA, Tamanho 8
HO55M2A, HO75M2A Tamanho 4 HUSSNA4A, HU75NA4A,
HU55S6X, HU75S6X
HUL1M3XA, HUI5M3XA Tamanho 5 HD11M3XA, HD15M3XA, Tamanho 9
HUL11M2A, HU15M2A, HU22M3XA, HO37N4A, | Tamanho 6 HDI1N4A, HD15N4A,
HOS55N4A, HO75N4A, HUL1N4A, HU15NA4A, HD11S6X, HD15S6X
HO75S6X, HU15S6X

14



Fiacao

Acesso aos bornes - ATV31H

Para acessar os bornes, abrir a tampa como descrito na exemplo abaixo.

Bornes de poténcia

Exemplo: ATV31HU11M2A

A Conectar os bornes de poténcia antes de conectar os bornes de controle.

Caracteristicas dos bornes de poténcia

Altivar ATV 31 Capacidade méaxima de ligagao Torque de aperto
AWG mm2 em Nm

HO18M2A, HO37M2A, HO55M2A, HO75M2A, AWG 14 2,5 0,8

HO18M3XA, HO37M3XA, HO55M3XA, HO75M3XA, HU11M3XA, HU15M3XA

HU11M2A, HU15M2A, HU22M2A, HU22M3XA, HU30M3XA, AWG 10 5 1,2

HU40M3XA, HO37N4A, HO55N4A, HO75N4A, HUL11N4A,

HU15N4A, HU22N4A, HU30N4A, HU40N4A

HO75S6X, HU15S6X, HU22S6X, HU40S6X

HU55M3XA, HU75M3XA, AWG 6 16 2,2

HUS5N4A, HU75N4A,

HU55S6X, HU75S6X

HD11M3XA, HD15M3XA, AWG 3 25 4

HD11N4A, HD15N4A,

HD11S6X, HD15S6X

Funcdes dos bornes de poténcia

Borne Funcéo Para Altivar ATV 31
i Borne de aterramento Todos os calibres
R/L1 Alimentacéo de poténcia ATV3leeeeM2A
S/L2

R/L1 ATV3leeeeM3XA
S/L2 ATV3leeeeN4A
T/IL3 ATV3leeeeS6X
PO Polaridade + do barramento CC Todos os calibres
PA/+ Saida para a resisténcia de frenagem (polaridade +) | Todos os calibres
PB Saida para a resisténcia de frenagem Todos os calibres
PC/- Polaridade - do barramento CC Todos os calibres
u/iml Saidas para o motor Todos os calibres
VIT2

WIT3

& Nuncaremover a barra de ligagao entre PO e PA/+.
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Fiacao

Disposic¢ao dos bornes de poténcia - ATV31H

ATV 31HO018M3XA, HO37M3XA, HOS5M3XA, HO75M3XA ATV 31H018M2A, HO37M2A, HO55M2A, HO75M2A

8

o ©)
Q| D |rit|sra|Tis Q| D |ru1fsiz

Po [par+| P8 [Pcr-Jurmi|vimalwiry Po [par| PB [PCi-

urmi|vrrzjwirs|

2

ATV 31HU11M3XA, HU15M3XA, HU22M3XA, HU30M3XA,
HU40M3XA, HO37N4A, HOS5N4A, HO75N4A, HU11N4A,
HU15N4A, HU22N4A, HU30N4A, HU40N4A, HO75S6XA,
HU15S6X, HU22S6X, HU40S6X

gEEE | D”£
EEEEEEEE]
[0 ©)

@ |riL1|si2|TL3
PO |Pa+| PB [PCI-

ATV 31HU11M2A, HU15M2A, HU22M2A

=

urri|vrrz|wrrs| @

Po [Par| PB PC/—lU/T1|V/T2|W/T3|@

ATV 31HU55M3XA, HU75M3XA, HU55N4A, HU75N4A, HUS5S6X, HU75S6X

—F

&
®)
®)
&
B L]

B[] )6
LY
JT of

|R/L1|S/L2|T/L3| PO |PA/+| PB |PC/—|U/T1|V/T2|W/T3 @

ATV 31HD11M3XA, HD15M3XA, HD11N4A, HD15N4A, HD11S6X, HD15S6X

| |

®®|®|®2¥|®|3|3|¥||®||®
U U U IJ: “ /LI U U U 1 1

i o |

@ |riLL|si2|TIL3| PO |Pas+| PB |PC-|urmL|vim2jwiT3| ©
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Acesso aos bornes - ATV31C

Para acessar os bornes, abrir a tampa como descrito na exemplo abaixo.

Exemplo: ATV31CU22M2

)

Bornes de poténcia

A Conectar os bornes de poténcia antes de conectar os bornes de controle.

Caracteristicas dos bornes de poténcia

Altivar ATV 31C Capacidade maxima de ligagao Torque de aperto
AWG mm2 em Nm

018M2, 037M2, 055M2, 075M2 AWG 14 2,5 0,8

UliM2, U15M2, U22M2, AWG 10 5 1,2

037N4, 055N4, 075N4, U11N4, U15N4, U22N4, U30N4, U40N4

Funcdes dos bornes de poténcia

Borne Funcgéo Para Altivar ATV 31

i Borne de aterramento Todos os calibres

R/L1 Alimentacao de poténcia ATV31CeeeeM?2

S/L2

R/L1 ATV31CeeeeN4

S/L2

T/L3

PO Polaridade + do barramento continuo Todos os calibres

PA/+ Saida para a resisténcia de frenagem (polaridade +) | Todos os calibres

PB Saida para a resisténcia de frenagem Todos os calibres

PC/- Polaridade - do barramento continuo Todos os calibres

u/iml Saidas para o motor Todos os calibres

VIT2

WIT3

A Nunca remover a barra de ligagéo entre PO e PA/+.
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Disposicao dos bornes de poténcia - ATV31C

ATV 31C018M2, 037M2, 055M2, 075M2

H

—
—
—
@

j“

DD |r1

S/L2

PO |PA/+| PB

PCl/-

urTL|vir2|wirs|

ATV 31C037N4, 055N4, 075N4, U11N4, U15N4, U22N4,

U30N4, U40N4

ATV 31CU11M2, U15M2, U22M2

BEEE

| D“D

EEEEEEEE

[ ]

D

R/L1

S/L2

T/L3

PO

PA/+

PB

PCl/-

umi|vrzwirs| Q@ |

\J

R/L1

S/L2

PA/+

PB |PC/- |U/T1|V/T2 |W/T3| @ |

18



Fiacao

Bornes de controle

-— _

Comutador de Source
configuracéo das
entradas légicas

() |com
() |aov
() |aocC

Bornes de
controle

wn

zZ

~
O |2 [ ]aiz
O lus | O [ric

O uz | O e | O [r2a

Conector RJ45 RJ45

O |2av| O |ua [ O [r1B
Oluz | O leu | O |rec

(O |ua

- Capacidade méxima de ligagdo: 2,5 mm? - AWG 14
- Torque de aperto max.: 0,6 Nm
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Caracteristicas e funcfes dos bornes de controle

Borne Funcao Caracteristicas elétricas
R1A Contato NANF com ponto comum « Poder de comutagao min.: 10 mA para5V —
R1B (R1C) do relé programavel R1 « Poder de comutacdo max. com carga resistiva (cos ¢ =1 e L/R = 0 ms):
R1C 5Apara250V~e30V =
R2A Contato com fechamento do relé * Poder de comutagdo max. com carga indutiva (cos ¢ = 0,4 e L/IR =7 ms):
R2C programével R2 15A para 250V~ e30V =
* Tempo de amostragem 8 ms
« Vida: 100.000 manobras no poder de comutacdo max.
1.000.000 manobras no poder de comutag¢&o min.
COM Comum das entradas / saidas oV
analdgicas
All Entrada analégica em tensao Entrada analégica 0 + 10 V (tensdao max. de nao destrui¢do 30 V)
« Impedancia 30 kQ
« Resolugéo 0,01 V, conversor 10 bits
* Precisdo + 4,3%, linearidade + 0,2% do valor max.
* Tempo de amostragem 8 ms
« Utilizagdo com cabo blindado 100 m max.
0V Alimentagado para potenciébmetro de +10V (0, + 8%), 10 mA max., protegido contra curtos-circuitos e sobrecargas.
referéncia 1 a 10 kQ
Al2 Entrada anal6gica em tensédo Entrada anal6gica bipolar 0 + 10 V (tensdo max. de ndo destrui¢éo + 30 V)
A polaridade + ou - da tensdo em Al2 afeta o sentido da referéncia,
consequentemente o sentido de rotagao.
« Impedancia 30 kQ
* Resolugédo 0,01 V, conversor 10 bits + sinal
* Precisdo + 4,3%, linearidade + 0,2% do valor max.
« Tempo de amostragem 8 ms
« Utilizagdo com cabo blindado 100 m max.
Al3 Entrada analégica em corrente Entrada analégica X - Y mA, X e Y sendo programaveis de 0 a 20 mA
 Impedéancia 250 Q
* Resolugdo 0,02 mA, conversor 10 bits
* Precisdo + 4,3%, linearidade + 0,2% do valor max.
« Tempo de amostragem 8 ms
COM Comum das entradas / saidas ov
analégicas
AOV Saida analégica em tensdo AOV Saida analdgica 0 a 10 V, impedancia de carga min. 470 Q
ou ou
AOC Saida analégica em corrente AOC Saida analdgica X - Y mA, X e Y sendo programaveis de 0 a 20 mA,
ou impedancia de carga max. 800 Q
Saida l6gica em tensdo AOC * Resolugéo 8 bits (1)
AOV ou AOC séo configuraveis * Precisdo + 1% (1)
(uma ou outra, mas ndo ambas) « Linearidade = 0,2% (1)
* Tempo de amostragem 8 ms
Esta saida analdgica é configuravel como saida I6gica 24 V em AOC, impedancia de
carga min. 1,2 kQ.
(1) Caracteristicas do conversor digital/analdgico.
24V Alimentagdo das entradas logicas + 24 V protegido contra curtos-circuitos e sobrecargas, min. 19 V, max. 30 V
Corrente méax. disponivel 100 mA
LIl Entradas l6gicas Entradas l6gicas programaveis
LI2 « Alimentagéo + 24 V (méax. 30 V)
LI3 « Impedancia 3,5 kQ
« Estado 0 se <5V, estado 1 se > 11 V (diferencga de potencial entre LI- e CLI)
* Tempo de amostragem 4 ms
Li4 Entradas légicas Entradas légicas programaveis
LI5 ¢ Alimentagdo + 24 V (méax. 30 V)
LI6 « Impedancia 3,5 kQ
« Estado 0 se <5V, estado 1 se > 11 V (diferenca de potencial entre LI- e CLI)
* Tempo de amostragem 4 ms
CLI Comum das entradas légicas Ver pagina 21.
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Esquema de ligacdo para pré-regulagem de fabrica

ATV3leeeeM2A
ATV31CeeeeM?2

= Rede monofésica

= § ATV31leeeeM3XA/N4A/SEX
ATV31CeeeeN4
|;—| Rede trifasica

I
R/LL
S/L2

/L3
R1A
—9
RIC |
I
R1B !
R2A |
—9
R2C
cLIo
L1

i

;
444444}?AI3

%%AIZ

Potenciometro
de referéncia

Resisténcia de
frenagem eventual

(1) Indutancia de linha eventual (monoféasica ou trifasica)

Utilizag&o da saida analdgica
como saida logica

(2) Contatos do relé de seguranca, para sinalizagédo a distancia do estado do inversor.

Relé 24V

ou

Entrada do controlador
programavel 24 V

ou

LED

Nota: Instalar antiparasitas em todos os circuitos indutivos proximos ao inversor ou acoplados no mesmo circuito (relés, contatores,

eletrovélvulas...)

Escolha dos componentes associados:
Consultar o catélogo especifico.

Comutador das entradas logicas

Este comutador afeta a conexdo do comum das entradas l6gicas no 0 V, 24 V ou “fl

ov |

SOURCE | CLl a0V - Logica positiva
(regulagem de fabrica)
CLI LI1 LIx
E cL CLI “flutuante” - Saida dos
controladores programaveis
CLI LI1 LIx
24v I
CLl a 24V - Logica negativa
SINK
cLl Li1 Lix

OBSERVAGCAO IMPORTANTE:

utuante”

Sempre verifique a posicao do comutador das entradas légicas localizado ao lado dos bornes de controle (pagina 19) e se o esquema de

ligagdo esta de acordo com o utilizado (pagina 22).
« Légica positiva: entradas légicas ativadas a + 24V
« Logica negativa: entradas légicas ativadas a + OV
« Flutuante: saida dos controladores programaveis
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Exemplos de esquemas sugeridos

Utilizacdo de contatos secos

¢ Comutador na posi¢ao CLI “Source” - Légica positiva e Comutador na posigao “SINK” - Logica negativa
(regulagem de fabrica dos ATV31)

24V

Utilizacao de saidas de controladores programaveis a transistor
¢ Comutador na posigéo CLI ¢ Comutador na posigéo CLI

COM  CLI L1

1

I
‘ ov 24v
Controlador L Controlador

——

0 programével D I programével 0

Precaucdes de fiacéo

Poténcia

O inversor deve ser obrigatoriamente aterrado, para estar em conformidade com as regulamentagdes, em relacédo as correntes de fuga

elevadas (superiores a 3,5 mA).

Quando uma protegdo a montante por “dispositivo diferencial residual” é imposta pelas normas de instalagdo, é necessario utilizar um

dispositivo do tipo A para os inversores monofésicos e do tipo B, para os inversores trifasicos. Escolher um modelo adaptado que integra:

« uma filtragem das correntes de alta freqiiéncia (AF)

* uma temporizagdo que evita desligamento devido a carga das capacitancias parasitas na energizacéo. A temporizagéo nao é possivel
para dispositivos 30 mA. Neste caso, escolher dispositivos imunes contra desligamentos intempestivos, por exemplo, os DDR com
imunidade refor¢gada da gama s.i (marca Merlin Gerin).

Se a instalagao possuir diversos inversores, prever um “dispositivo diferencial residual” por inversor.

Separar os cabos de poténcia dos circuitos de sinais de nivel baixo da instalagdo (detectores, controladores programaveis, aparelhos de
medicao, video, telefone).

Se utilizar cabos com comprimentos > 80 m entre o inversor e o motor: instalar filtros de saida (ver catalogo).

Controle

Separar os circuitos de comando e os cabos de poténcia. Para os circuitos de comando e de referéncia de velocidade, é recomendado
utilizar cabo blindado e trancado em passos entre 25 e 50 mm, ligando a blindagem a cada extremidade.
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Utilizacdo darede IT

Rede IT: Neutro aterrado por alta impedancia ou isolado.
Utilizar um monitor permanente de isolamento compativel com as cargas nao lineares: tipo XM200 da marca Merlin Gerin, por exemplo.

Os ATV 31 possuem filtros RFI integrados. Para utilizagdo em rede IT, é possivel desconectar estes filtros do terra da seguinte maneira:

ATV31HO018M2A a U22M2A e ATV31HO37N4A a U40ON4A
ATV31C018M2 a U22M2 e ATV31C037N4 a UAON4

Levantar o jumper situado a esquerda do borne de aterramento, como indicado na figura abaixo.

—~ Normal
AJ (filtro
conectado)

Rede IT
] (filtro
desconectado)

ATV31HUS55N4A a D15N4A:
Deslocar o fio com terminal de argola, situado a esquerda na parte superior dos bornes de poténcia, como indicado na figura abaixo
(exemplo ATV31HUS55N4A):

Rede IT
(filtro desconectado)

Normal
(filtro conectado)
(posicéo saida da fabrica)
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Compatibilidade eletromagnética - ATV31H

Principio

« Os pontos de terra do inversor, do motor e das blindagens dos cabos devem estar num mesmo potencial, do ponto de vista das “altas
frequéncias”.

« Utilizacdo de cabos blindados com blindagens ligadas a massa em 360° nas duas extremidades para o cabo do motor 6, o cabo da
resisténcia de frenagem eventual 8 e os cabos de controle e comando 7. Esta blindagem pode ser realizada em parte do percurso por

tubos ou canaletas metalicas sob condi¢cdo que ndo haja descontinuidade.
« Separar o melhor possivel o cabo de alimentagao (rede) do cabo do motor.

Desenho de instalagdo (exemplos)

Tamanhos 1 a7 Tamanho 8 Tamanho 9
—
Q )
—2
—_ q
2 q
3
1 S
X
8 o ® X
6
Tamanho 1 |Tamanho 2 |Tamanho 3 |Tamanho 4 | Tamanho 5 |Tamanho 6 Tamanho 7 Tamanho 8 Tamanho 9
ATV31 |HO18M3XA, |HO55M3XA |HO018M2A, |HO55M2A, |HU11M3XA, |HU11M2A, HU15M2A, |HU22M2A, HU55M3XA, |HD11M3XA,
HO37M3XA |HO75M3XA |HO37M2A |HO75M2A |HU15M3XA |HU22M3XA, HU30M3XA, HU75M3XA, |HD15M3XA,
HO37N4A, HO55N4A, |HU40M3XA, HUS55N4A, HD11N4A,
HO75N4A, HU11N4A, |HU22N4A, HU30N4A, |HU75N4A, HD15N4A,
HU15N4A, HU40N4A, HU55S6X, HD11S6X,
HO75S6X, HU15S6X |HU22S6X, HU40S6X |HU75S6X HD15S6X

1 Placa metdlica aterrada fornecida com o inversor, para ser montada sobre este, como indicado no desenho.
2 Altivar 31

3 Fios ou cabos de alimentacdo nao blindados

4 Fios nao blindados para a saida dos contatos dos relés.

5 Fixacgéo e aterramento das blindagens dos cabos 6, 7 e 8 0 mais préximo possivel do inversor:
- desencapar as blindagens,
- utilizar bragadeiras metélicas inoxidaveis de dimensdes apropriadas nas partes desencapadas das blindagens, para a fixagao na placa
de montagem 1.
As blindagens devem ser suficientemente apertadas sobre a placa para que os contatos sejam bons.

6 Cabo blindado para ligagdo do motor, as blindagens devem ser conectadas ao terra nas duas extremidades.
Estas blindagens ndo devem ser interrompidas, e em caso de borneiras intermediarias, estas devem ser colocadas em caixa metalica
blindada CEM.
Para os inversores de 0,18 a 1,5 kW, se a frequéncia de chaveamento por superior a 12 kHz, utilizar cabos de baixa capacitancia
lineares: 130 pF (picoFarad) max. por metro.

7 Cabo blindado para ligagéo do controle/comando.
Para as aplicagdes que necessitam de muitos condutores, utilizar cabos de sec¢édo pequena (0,5 mm?).
A blindagem deve ser conectadas ao terra nas duas extremidades. Esta blindagem n&o deve ser interrompida, e em caso de borneiras
intermediérias, estas devem ser colocadas em caixa metdlica blindada CEM.

8 Cabo blindado para ligagdo da resisténcia de frenagem eventual.
Esta blindagem nao deve ser interrompida, e em caso de borneiras intermediarias, estas devem ser colocadas em caixa metalica
blindada CEM.

Nota:

* No caso de utilizagé@o de um filtro de entrada adicional, este devera ser montado na parte inferior do inversor, e diretamente conectado
a rede por cabo nédo blindado. A ligacéo 3 no inversor sera entéo realizada pelo cabo de saida do filtro.

« Aligacgdo equipotencial AF (alta frequéncia) dos aterramentos entre inversor, motor e blindagens dos cabos, ndo dispensa a ligagéo dos
condutores de protecédo PE (verde-amarelo) aos bornes previstos para este fim, em cada um dos produtos.
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Fiacao

Compatibilidade eletromagnética - ATV31C
Principio

« Os pontos de terra do inversor, do motor e das blindagens dos cabos devem estar num mesmo potencial, do ponto de vista das “altas

frequéncias”.

 Utilizacdo de cabos blindados com blindagens ligadas @ massa em 360° nas duas extremidades para o cabo do motor, o cabo da
resisténcia de frenagem e os cabos de controle e comando. Esta blindagem pode ser realizada em parte do percurso por tubos ou
canaletas metalicas sob condi¢ao que n&o haja descontinuidade.

« Separar o melhor possivel o cabo de alimentagao (rede) do cabo do motor.

Desenho de instalagdo (exemplo: ATV31CU22M2)

[e]e)
00
)

/A
Al

i
©|

O /%
-

L

1 Cabo de alimentag&o néo blindado, utilizagcdo de um prensa-cabo standard (né&o fornecido).
2 Cabo blindado para ligagdo da resisténcia de frenagem eventual, utilizacdo de um prensa-cabo metdlico CEM (n&o fornecido).

3 Cabo blindado para ligagdo do controle/comando, utilizacdo de um prensa-cabo metélico CEM (nao fornecido).
Para as aplicagfes que necessitam de muitos condutores, utilizar cabos de secgéo pequena (0,5 mm?).

4 Cabo blindado para ligagédo do motor, utilizagdo de um prensa-cabo metalico CEM (n&o fornecido).
Para os inversores de 0,18 a 1,5 kW, se a freqiiéncia de chaveamento por superior a 12 kHz, utilizar cabos de baixa capacitancia
lineares: 130 pF (picoFarad) max. por metro.
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Fiacao

Montagem e conexdo de um cabo blindado com prensa-cabo metélico (ATV31C):

Anel conico
Junta de borracha

\

Preparar o cabo blindado, desencapando ambas as extremidades para conexao.
Desapertar a tampa do prensa-cabo.
Montar o cabo blindado no prensa-cabo respeitando o contato a 360°.
Desdobrar a blindagem e aperta-la entre o anel e o corpo do prensa-cabo parafusando novamente a tampa.

Blindagem

SO

Diametros dos prensa-cabos a serem utilizados

Diametros dos furos (prensa-cabo PG...) para cabo:

ATV31C isténci
Alimentacédo Motor Controle/comando Resisténcia de
frenagem eventual
018M2, 037M2, 055M2, 075M2 19 mm (PG11) 21mm (PG13,5) (19 mm (PG11) 19 mm (PG11)
U11M2, U15M2, 037N4, 055N4, 23 mm (PG16) 23mm  (PG16) 19 mm (PG11) 23 mm (PG16)
075N4, U11N4,U15N4
U22M2, U22N4, U30N4, U40N4 23 mm (PG16) 23mm  (PG16) 19 mm (PG11) 23 mm (PG16)
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Fiacao

Personalizagcdo do inversor equipado (ATV31C)
Este inversor permite personalizar completamente a interface homem-méquina de um cofre.

O ATV 31C disp8e de obturadores desmontaveis para acrescentar 0s seguintes componentes:
« interruptor-seccionador tipo Vario ou disjuntor tipo GV2
» 3 botdes e/ou LEDs com flange de plastico (O 22) e 1 potencidmetro de referéncia de velocidade

Exemplo:
- interruptor-seccionador 3 pélos tipo Vario (Vee + KCe 1eZ)
- comutador de 3 posi¢des fixas XB5 D33
- sinalizadores luminosos XB5 AVee
- potencidometro 2,2 kQ

Estas referéncias podem ser escolhidas nos catélogos “Componentes de comando e prote¢ao de poténcia” e “Componentes para Interface

Homem-Maquina”.
Todos os componentes devem ser encomendados separadamente e a fiagdo deve ser realizada pelo cliente.

Exemplo de montagem de um Vario

1) Remover o obturador 2) Montagem do Vario
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Fiacao

Utilizacdo do conector RJ45 (ATV31C)
Utilizac&o do cabo RJ45 estanque (IP55) VW3A01500 e do cabo VW3A01501
VW3A01500 VW3A01501

VW3A01501
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Funcdes basicas

Protecéo térmica do inversor
Funcdes:

Protecao térmica por sonda PTC fixada no dissipador ou integrada no modulo de poténcia.

Protecao indireta do inversor contra sobrecargas por desligamento em sobrecorrente. Picos de desligamento tipicos:
- Corrente do motor = 185% da corrente nominal do inversor: 2 segundos

- Corrente do motor = 150% da corrente nominal do inversor: 60 segundos
Tempo
(segundos)  5qq0 -

3000

1000 1

200

160 ~

100 7

60 T

Corrente do motor / In inversor

Ventilac&do dos inversores

O ventilador é alimentado na energizacao do inversor, depois € desligado ao fim de 10 segundos se nenhum comando de marcha nao foi
recebido.

O ventilador € alimentado automaticamente no desblogueio do inversor (sentido de rotagdo + referéncia). Ele é desenergizado alguns
segundos ap6s o bloqueio do inversor (velocidade do motor < 0,2 Hz e frenagem por injegdo completada).
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Funcdes basicas

Protecéo térmica do motor
Funcéo:

Protecéo térmica por calculo do I%.
A protecgdo considera motores autoventilados,

A Atencdo: A memdria do estado térmico do motor é rearmada na desenergizagao do inversor.

Tempo de desligamento t
em segundos

1Hz 3Hz 5Hz
10000 N { S/ 10Hz 20 Hz 50 Hz
A\ \ \
N\ \ N\
AN NG
N
NS
§§\ \
1000 \§3
B
AN
\\
\\
™.
\\
\\
100
0.7 0.8 0.9 1 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6

Corrente do motor / ItH
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Funcdes do display e das teclas

ATV3leeeeeeA:

Telemecanique
Altivar 31

Oo0o0o

'-,' '-’0 '-' . '-'

* LED vermelho
“energizado” -

4 digitos de “7 segmentos” * 2 LEDs de estado CANopen

e Sai de um menu ou de um parametro
ou limpa o valor exibido para voltar ao
valor anterior salvo na memaria

» Passa para 0 menu ou parametro
anterior, ou aumenta o valor
mostrado

« Passa para 0 menu ou parametro
seguinte, ou diminui o valor
mostrado

+ Entra em um menu ou em um
parédmetro ou salva o0 parametro ou o
valor exibido

Botdo STOP/RESET

¢ permite o rearme das falhas

* pode sempre controlar a parada do
motor
- Se tCC (menu I-O-) ndo estiver

. A configurado como LOC, a parada
» Bot&o RUN: controla a energizagéo sera por inércia.

do motor no sentido avango, se o - Se tCC (menu I-O-) estiver

parametro tCC do menu |-O- estiver configurado como LOC, a parada

configurado como LOC sera por rampa, porém, se ja estiver
em curso a frenagem por injecéo,
entdo a parada sera por inércia.

» Potencidmetro de referéncia,
ativo se o parametro Frl do menu
CtL- estiver configurado como AIP

,-\ * Pressionar @ ou @ ndo memoriza a escolha.

* Uma presséo prolongada (>2 s) em @ ou @ ocorre um deslocamento rapido.

Para salvar e armazenar a escolha: pressione ENT.
O display pisca quando um valor é salvo na memoria.
Visualizag&o normal sem falha e fora de servigo:

- 43.0: Visualizagao do parametro selecionado no menu SUP- (ajuste de fabrica: freqiiéncia do motor).
Em caso de limitagéo de corrente, a display pisca.

- init: Seqliéncia de inicializacao

- rdY: Inversor pronto

- dcb: Frenagem por injecdo de corrente continua em curso

- nSt: Parada por inércia

- FSt: Parada rapida

- tUn: Auto-regulagem em curso

O display pisca para indicar a presen¢ca de uma falha
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Funcdes do display e das teclas

ATV31lHeeeeS6X
ATV31C/ATV31K
Telemecanique
« LED vermelho —————mm Altivar 31
“energizado” - -

* 2 LEDs de estado CANopen

oooQo
.00

4 digitos de “7 segmentos”

* Sai de um menu ou de um
parametro ou limpa o valor
exibido para voltar ao valor
anterior salvo na memoaria

» Passa para 0 menu ou
parametro anterior, ou
aumenta o valor mostrado

e Entra em um menu ou em um
parametro ou salva o parametro
ou o valor exibido

» Passa para 0 menu ou
parametro seguinte, ou
diminui o valor mostrado

,-\ * Pressionar @ ou @ ndo memoriza a escolha.

e Uma presséao prolongada (>2 s) em @ ou @ ocorre um deslocamento rapido.
Para salvar e armazenar a escolha: pressione ENT.
O display pisca quando um valor é salvo na memoria.
Visualizagdo normal sem falha e fora de servigo:

- 43.0: Visualizagao do parametro selecionado no menu SUP- (ajuste de fabrica: freqiiéncia do motor).
Em caso de limitacdo de corrente, a display pisca.

- init: Seqliéncia de inicializagao

- rdY: Inversor pronto

- dcb: Frenagem por injegao de corrente continua em curso

- nSt: Parada por inércia

- FSt: Parada rapida

- tUn: Auto-regulagem em curso

O display pisca paraindicar a presen¢a de uma falha.
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Terminal remoto opcional

Este terminal € um comando local que pode ser montado na porta do cofre ou do armario. Ele possui um cabo com conectores, que é
conectado na ligagdo serial do inversor (ver o manual fornecido com o terminal). Ele possui o mesmo display e os mesmos botbes de
programagcao que o Altivar 31 com a adi¢cdo de um comutador de blogueio de acesso aos menus e trés botbes para o comando do inversor:
* FWD/REV: inversao do sentido de rotagéo

* RUN: comando de marcha do motor

* STOP/RESET: comando de parada do motor ou rearme das falhas

Pressionar o botdo pela primeira vez para o motor, e se a frenagem por inje¢édo de corrente continua estiver configurada, ao pressionar
uma segunda vez, para a frenagem.

Vista frontal: Vista traseira:

©) ©
A0 e
4 caracteres

@ &)
® ® 0 coer - [

er,
© //ﬂ ©

Comutador de bloqueio de acesso:

A

* posicoes: 0 ) ajustes e visualizagdes acessiveis
a (menus SEt- e SUP-)

* posi¢ao: ' todos os menus podem ser acessados
Nota: A protecéo por senha de acesso confidencial do cliente € prioritaria.

» O comutador de bloqueio de acesso do terminal remoto impede também o acesso pelas teclas do inversor.
* Quando o terminal remoto estiver desconectado, o blogueio eventual continua ativo pelas teclas do inversor.

» Para que o terminal remoto seja ativo, o parametro tbr do menu COM- deve permanecer com sua regulagem de fabrica:
19.2 (ver pagina 86).

Salvar e carregar as configuracdes

O terminal remoto permite armazenar até 4 configuracdes completas de inversores ATV31. Estas configuragbes podem ser salvas,
transportadas e transferidas de um inversor para outros de mesmo calibre. 4 operag8es diferentes para 0 mesmo dispositivo podem ser
armazenadas no terminal. Ver os parametros SCS e FCS nos menus drC-, I-O-, CtL- e FUn-.
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Programacéo

Acesso aos menus

Energizacao

4,’—{_‘)00( Mostra o estado do inversor

o 1©

I Freqliéncia do motor (pré-regulagem visivel
S I somente na primeira energizacao))

®®

© [sEE - Regulagens |

® @® @
oL -] Controle do motor |

®®

© =0 ey
Qo) @@

© |

Menus ®® @
© F -] Funcdes |
@®

© | Falhas 1
o 22 &%
con - Comunicagdo |

®®
© | Supervis&o |
e ©

Certos parametros sao acessiveis em diversos menus para aumentar o conforto de utilizacao:
- 0S ajustes,

- 0 retorno as regulagens de fabrica,

- a restauracdo e a memorizagéo da configuragéo.

Os co6digos dos menus e submenus séo diferenciados dos cédigos de parametros por um trago a direita.
Exemplos: menu FUn-, parametro ACC.
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Programacéo

Acesso aos parametros dos menus
Para salvar e armazenar a escolha visualizada: @

O display pisca quando um valor é salvo na memoria.
Exemplo:
Menu Parametro Valor ou configuracéo

@ 1 piscamento
(memorizagéo)

(Parametro seguinte)

Todos os menus séo “drop-down”, quer dizer que apds o Ultimo parédmetro, se continuar a pressionar a tecla Y, € acessado o primeiro

paréametro e, inversamente, do primeiro ao Ultimo se pressionar

Se, ap6s modificar um parametro qualquer (n°), sair de um menu e retornar neste, sem ter acessado outro menu neste meio tempo, é
possivel chegar diretamente no parametro n° (ver abaixo). Se, neste meio tempo, acessou outro menu ou fez um rearme do sistema, ira

sempre acessar o primeiro parametro do menu, como abaixo.

—
®
@ n°
T °®
® ©
® altimo
®

Configuracdo do parametro bFr

Este parametro somente é modificavel na parada, sem comando de marcha.

bFr
Cddigo Descricéo Faixa de Regulagem
regulagem de fabrica
bFr Frequéncia do motor standard 50

Ele pode sempre ser modificado no menu drC-.
50 Hz: IEC
60 Hz: NEMA

pagina 45.

Este pardmetro somente € visivel aqui na primeira energizagao.

Este pardmetro modifica as pré-regulagens dos paréametros: HSP pagina 39, Ftd pagina 42, FrS pégina 43 e tFr
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Compatibilidade das funcdes

Funcdes incompativeis
As seguintes fungBes sdo inacessiveis ou desativadas nos casos descritos abaixo:

Religamento automatico

Somente é possivel para comando a 2 fios em nivel (tCC = 2C e tCt = LEL ou PFO).

Religamento automético com retomada de velocidade

Somente é possivel para comando a 2 fios em nivel (tCC = 2C e tCt = LEL ou PFO).
Esta funcéo é bloqueada se a injegdo automatica na parada for configurada como CC (AdC = Ct).

Sentido reverso
Somente nos ATV31leeeA, esta fungéo € bloqueada se o comando local estiver ativo (tCC = LOC).

Tabela de compatibilidade das fungcdes

A escolha das fungdes de aplicacao pode ser limitada pelo nimero de entradas / saidas e pela incompatibilidade de certas fungbes entre
elas. As fungBes que ndo estdo indicadas nesta tabela ndo tém nenhuma incompatibilidade.
Se houver incompatibilidade entre fungdes, a primeira funcéo configurada impedira a configuragéo das outras.

0
[
e}
g
9 3 |2 )
s |~ |@ n o = <
e 2 © |o 2 o (3
© I = o o [LO N
E 8 | |2 |z |92 [z [€08 |=
8 [ ) o Il = - 0|3 —
K=} hel Lol 5 Q o 9 €|® o
] (8] [0) < S o (o o= (o
s« S |5 v |g |® 2l |
T 22 5 2 13 I8 2588 |3
s |- g | |2 |§ |5 |8So|8 (O
[ - [e] [3) ] [o e T o | O ©
b (¥ O > | | |2 |aca |a
Entradas somatérias ° t | o | ¢t
+/- Velocidade (1) [ ) (]
Controle de fim de curso [
Velocidades pré-selecionadas - | 0 o |1t
Regulador PI e o o o o | o
Passo a passo (JOG) - | 0 - |0 [}
Logica de freio o o °
Parada por injecdo de corrente CC ° 1
Parada rapida t
Parada por inércia - | -

(1) Exceto aplicagdo especial com canal de referéncia Fr2 (ver esquemas nas paginas 51 e 53)

E Funcdes incompativeis l:| Funcdes compativeis l:| N&o aplicavel

Funcdes prioritarias (fungdes que ndo podem ser ativadas simultaneamente):
A fungdo indicada pela ponta da flecha é prioritaria
sobre outra.

«- |t

As fungdes de parada sé&o prioritarias sobre os comandos de marcha.
As referéncias de velocidade por comando I6gico sédo prioritarias sobre as referéncias analégicas.

A Funcdes de aplicacéo das entradas logicas e analdgicas

Cada uma das fungbes nas paginas seguintes podem ser configuradas para uma das entradas.
Uma mesma entrada pode acionar diversas fungdes ao mesmo tempo (sentido reverso e 22 rampa, por exemplo). Portanto, é necesséario
assegurar-se que estas fungdes sejam compativeis.

O menu de supervisdo SUP- (parametros LIA e AlA pagina 89) permite visualizar as fungdes atribuidas a cada entrada para verificar sua
compatibilidade.
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Lista das funcdes atribuidas as entradas / saidas

Entradas légicas Pagina Cédigo Regulagem de fabrica
ATV3leee ATV3leeeA

N&o configuradas - LI5 - LI6 LI1-LI2
LI5 - LI6

Sentido Avanco - Frd L1

2 velocidades pré-selecionadas 67 F52 LI3 LI3

4 velocidades pré-selecionadas 67 P54 L4 LI4

8 velocidades pré-selecionadas 67 Fs5H

16 velocidades pré-selecionadas 68 F5 IB

2 referéncias PI pré-selecionadas 74 Fr?2

4 referéncias PI pré-selecionadas 74 Pr4

+ velocidade 71 usrP

- velocidade 71 d5P

Passo a passo (JOG) 69 JOG

Comutacéo de rampa 61 rP5

Comutacédo da 22 limitag&o de corrente 78 LCce

Parada rapida por entrada l6gica 62 FSE

Parada por inje¢do de corrente continua por entrada logica 62 drC |

Parada por inércia por entrada logica 63 nSE

Sentido reverso 46 rr5 LI2

Falha externa 84 EEF

RESET (Rearme das falhas) 83 rSF

Passagem ao modo local 86 FLO

Comutacao de referéncia 57 rFC

Comutacéo do canal de comando 58 LCS

Comutagéo de motores 79 CHFP

Limitacdo do sentido avanco (fim de curso) 81 LAF

Limitacéo do sentido reverso (fim de curso) 81 LAr

Eliminacao de todas as falhas 85 InH

Entradas analdgicas Pagina Codigo Regulagem de fabrica

ATV3leee ATV3leeeA

N&o configuradas - Al3 All - AI3

Referéncia 1 56 Fr | All AIP
(potenciémetro)

Referéncia 2 56 Fr2

Entrada somatéria 2 65 SAZ Al2 Al2

Entrada somatéria 3 65 SA3

Retorno do regulador PI 74 F IF

Saida anal6gica/légica Pagina Cédigo Regulagem de fabrica

N&o configuradas - - AOC/AOV

Corrente do motor 47 or-r

Freqiiéncia do motor 47 rFr

Conjugado do motor 47 oLo

Poténcia fornecida pelo inversor 47 OPr

Falha do inversor (dados l6gicos) 47 FLE

Inversor em funcionamento (dados l6gicos) 47 rln

Nivel de freqiiéncia atingido (dados l6gicos) a7 FER

Velocidade maxima (HSP) atingida (dados l6gicos) 47 FLA

Nivel de corrente atingido (dados l6gicos) 47 CER

Referéncia de freqiiéncia atingida (dados légicos) 47 SrA

Nivel térmico do motor atingido (dados légicos) a7 ESA

Légica de freio (dados l6gicos) 77 bLLC
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Lista das funcdes atribuidas as entradas / saidas

Relé Pagina Cédigo Regulagem de fabrica
N&o configurado - R2

Falha do inversor 47 FLE R1

Inversor em funcionamento 47 rln

Nivel de freqiiéncia atingido 47 FER

Velocidade méxima (HSP) atingida 47 FLA

Nivel de corrente atingido 47 CER

Referéncia de freqliiéncia atingida 47 5rA

Nivel térmico do motor atingido 47 ESA

Ldégica de freio 77 bLLC
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Menu regulagens SEt-

E -

<@| 545 L@’I

| Fator de escala do pardmetro Spd

®

Os parametros de regulagem s&o modificaveis em funcionamento e na parada.

TAN
]
]

—

Estes pardmetros aparecem quaisquer que sejam as configuragdes dos outros menus.

Assegurar-se que as mudancas durante o funcionamento ndo apresentem nenhum perigo. E preferivel realiza-las com o inversor
parado.

Estes parametros somente aparecem se a funcao correspondente foi selecionada em um outro menu. Quando eles forem
também acessiveis e ajustaveis através do menu de configuracédo da fungdo correspondente, para facilitar a programacgéo
suas descri¢cdes sao detalhadas nestes menus, nas paginas indicadas.

5

EE -

A

Codigo |Descrigcéo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica

L F - |Referénciade velocidade pelo terminal remoto 0 aHSP
Este parametro aparece se LCC = YES (pagina 58) ou se Fr1/Fr2 = LCC (pagina 56), e se o terminal remoto
estiver conectado. Neste caso, LFr pode também ser acessado pelo teclado do inversor.
LFr é reinicializado em 0 na desenergizagao.

~ P | |Referénciainterna do Regulador PI Ver pagina 74 |0,0 a 100% 0

AL L |Tempo darampade aceleragao 0,1a999,9s 3s
Definidos para acelerar entre 0 e a freqiiéncia nominal FrS (parametro do menu drC-).

AL Z |2°tempo darampa de aceleragcéo Ver pagina 61 [0,1a999,9s 5s

dE 2 |2°tempo darampa de desaceleragcdo Ver pagina 61 [0,1a999,9s 5s

dEL |Tempo darampa de desaceleragao 0,1a999,9s 3s
Definidos para desacelerar entre a freqiiéncia nominal FrS (parametro do menu drC-) e 0.
Verificar se o valor de dEC ndo é muito baixo em relagdo a carga a ser parada.

E A I |Arredondamento no inicio da rampa de Ver pagina 60 |0 a 100 10%
aceleracgdo tipo CUS em % do tempo total da
rampa (ACC ou AC2)

E AZ |Arredondamento no fim da rampa de Ver pagina 61 |0 a (100-tAl1) 10%
aceleracdo tipo CUS em % do tempo total da
rampa (ACC ou AC2)

E A3 |Arredondamento no inicio da rampa de Ver pagina 61 |0 a 100 10%
desaceleracédo tipo CUS em % do tempo total
darampa (dEC ou dE2)

E A4 |Arredondamento no fim darampa de Ver pagina 61 |0 a (100-tA3) 10%
desaceleracédo tipo CUS em % do tempo total
da rampa (dEC ou dE2)

L 5F |Velocidade minima 0 aHSP 0 Hz
(Freqliéncia do motor com referéncia minima).

HS5F |Velocidade maxima LSP a tFr ‘bFr
(Fregiéncia do motor com referéncia max.): assegurar-se que esta regulagem convém ao motor e a aplicagéo.

It H |Protegao térmica do motor - corrente térmica maxima 0,2a1,5In (1) Segundo o calibre

do inversor

Para eliminar a protecéo térmica, ver a pagina 85.

Regular ItH com a corrente nominal lida na placa de identificacédo do motor.

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagdo e na etiqueta de identificagdo do inversor.
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Menu regulagens SEt-

l—‘
SEL - (-
Cédigo |Descricéo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
L'F~ |Compensacédo RI/Boost de tensao 0 a 100% 20

- Para UFt (pagina 44) = n ou nLd: Compensacéao RI

- Para UFt = L ou P: Boost de tenséo

Permite otimizar o conjugado em baixissima velocidade (aumentar UFr se conjugado for insuficiente).
Verificar se o valor de UFr ndo é muito elevado para um motor a quente (risco de instabilidade).

A Se UFt (pagina 44) for modificado, UFr retorna a regulagem de fabrica (20%).

FL L [Ganho da malhade freqiiéncia ‘1 a 100% ‘20

Parametro acessivel somente se UFt (pagina 44) = n ou nLd.
O parametro FLG ajusta a rampa de velocidade em funcdo da inércia da maquina acionada.
Um excesso de malha pode provocar uma instabilidade de funcionamento.

Hz FLG baixo Hz FLG correto Hz FLG elevado
50 50 50 as
40 40 40
30 Neste caso, 30 30 Neste caso,
20 aumentar FLG 20 20 reduzir FLG
10 10 10
0 01 0
Mo oz o o4 o5 Mo 02 o8 o4 o5 Mo oz 05 o4 05 %
S5 E A |Estabilidade da malha de frequéncia 1 a 100% ‘20

Parametro acessivel somente se UFt (pagina 44) = n ou nLd.

Permite adaptar o retorno do regime estabelecido apés um transitdrio de velocidade (aceleracéo ou
desaceleragao) em funcéo da dindmica da maquina.

Aumentar progressivamente a estabilidade para eliminar as ultrapassagens de velocidade.

Hz /\ StA baixo Hz StA correto Hz StA elevado
50 50 50
40 40 40

0 Neste caso, % 0 Neste caso,

aumentar StA reduzir StA
20 20 20
10 10 10
0 01 0
-10 -10 -10

0 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t 0 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t 0 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t
5L F |Compensacédo de escorregamento 0 a 150% 100

Parametro acessivel somente se UFt (pagina 44) = n ou nLd.

Permite ajustar a compensacao de escorregamento em torno do valor fixado pela velocidade nominal do

motor.

Nas placas dos motores, as indica¢des de velocidade nao sdo necessariamente exatas.

* Se 0 escorregamento regulado for < escorregamento real: 0 motor ndo gira na velocidade correta no
regime estabelecido.

« Se 0 escorregamento regulado for > escorregamento real: 0 motor é sobrecompensado e a velocidade
€ instavel.

Id L |Intensidade dacorrente de frenagem por injecdo Ver pag. 62 |0aln (1) 0,71In (1)
de corrente continua ativada pela entrada l6gica
ou escolhida como modo de parada (2).

EdL |Tempo total de frenagem porinjecdo de corrente Verpag.62 |0,1a30s 0,5s
continua escolhida como modo de parada (2).

EdL | |Tempo deinjecdo de corrente continua Ver p4g. 64 |0,1a30s 0,5s
automatica na parada

54LC | |Intensidade dacorrentedeinjecdo automéaticana Verpag. 64 [0al1,2In(1) 0,7 In (2)
parada

EdL 2 |2°tempo deinjecdo de corrente continua Ver pag. 64 |0a30s Os
automética na parada

S5dL 2 |22intensidade dacorrente de inje¢cdo automatica Ver pag. 64 (0a1,21In (1) 0,5In (1)
na parada

(1) In corresponde & corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagdo e na etiqueta de identificagdo do inversor.
(2) Atencdo: Estas regulagens sédo independentes da funcao “injecdo de corrente automéatica na parada”.

Estes parametros somente aparecem se a funcao correspondente foi selecionada em um outro menu. Quando eles forem
I:l também acessiveis e ajustaveis através do menu de configuracéo da funcéo correspondente, para facilitar a programacgéo

suas descri¢Oes sdo detalhadas nestes menus, nas paginas indicadas.

Os itens sublinhados aparecem em regulagem de fabrica.
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—
SEE -|f=—
Codigo |Descricéo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
JFF |FreqlUénciaoculta 0 a500 0 Hz
Impede um funcionamento prolongado em uma faixa de freqiéncia de + 1 Hz em torno de JPF. Esta funcdo
permite eliminar uma velocidade critica que causaria uma ressonancia. O ajuste em 0 desativa a fungéo.
JF 2 |22frequéncia oculta 0a500 0 Hz
Impede um funcionamento prolongado em uma faixa de freqiiéncia de + 1 Hz em torno de JF2. Esta funcao
permite eliminar uma velocidade critica que causaria uma ressonancia. O ajuste em 0 desativa a fungao.
AL F |Frequénciade funcionamento passo a passo Ver pag. 69 |0a 10 Hz 10 Hz
(JOG)
- P L |Ganho proporcional do regulador PI Ver pag. 74 0,01 a 100 1
- |G |Ganho integral do regulador PI Ver pag. 74 |0,01 a 100/s 1/s
FE5 |Coeficiente multiplicador do retorno PI Ver pag. 74 10,1 a 100 1
F ILC |Inversédo do sentido de corregdo do regulador Pl Ver pag. 74 |nO - YES nO
- P2 |23referéncia Pl pré-selecionada Ver pag. 74 |0 a 100% 30%
- P 3 |32referéncia Pl pré-selecionada Ver pag. 74 |0 a 100% 60%
- P4 |42referéncia Pl pré-selecionada Ver pag. 74 |0 a 100% 90%
S5 FZ |22velocidade pré-selecionada Ver pag. 68 |0 a 500 Hz 10 Hz
5 F 3 |3velocidade pré-selecionada Ver pag. 68 |0 a 500 Hz 15 Hz
S5 F4 |42velocidade pré-selecionada Ver pag. 68 |0 a 500 Hz 20 Hz
S5 F5 |5%velocidade pré-selecionada Ver pag. 68 |0 a 500 Hz 25 Hz
S FE |62velocidade pré-selecionada Ver p4g. 68 |0 a 500 Hz 30 Hz
S5 F 71 |72velocidade pré-selecionada Ver p4g. 68 |0 a 500 Hz 35Hz
S FH |8velocidade pré-selecionada Ver pag. 68 |0 a 500 Hz 40 Hz
5 F39 |9velocidade pré-selecionada Ver pag. 68 |0 a 500 Hz 45 Hz
5F [0 |102velocidade pré-selecionada Ver pag. 68 |0 a 500 Hz 50 Hz
5F | | |112velocidade pré-selecionada Ver pag. 68 |0 a 500 Hz 55 HZ
5F |2 |122velocidade pré-selecionada Ver pag. 68 |0 a 500 Hz 60 Hz
5F |3 |132velocidade pré-selecionada Ver pag. 68 |0 a 500 Hz 70 Hz
5F |4 |142velocidade pré-selecionada Ver pag. 68 |0 a 500 Hz 80 Hz
5F |5 |152velocidade pré-selecionada Ver pag. 68 |0 a 500 Hz 90 Hz
5F |6 |162velocidade pré-selecionada Ver pag. 68 |0 a 500 Hz 100 Hz
L L | |Limitagdo de corrente 0,25a15In(1) (1,5In(2)
Permite limitar o conjugado e o aquecimento do motor.
CLZ |22limitagdo de corrente Ver pag. 78 |0,25a15In(1) [1,5In(1)
EL5 |Tempo de funcionamento em velocidade minima 0a9999s 0 (sem limitagao
de tempo))
Ap6s um funcionamento em LSP durante um tempo definido, a parada do motor é provocada
automaticamente. O motor dar4 uma nova partida se a referéncia de freqiiéncia for superior a LSP e se um
comando de marcha for ainda presente. Aten¢éo, o valor O corresponde a um tempo ilimitado.
r5L Nivel de erro de religamento (nivel “despertar”) Ver pag. 75 |0 a 100% 0
UF -2 |Compensacéo IR, Boost de tensdo, motor 2 Ver p4g. 80 |0 a 100% 20
FLLZ |Ganho da malha de freqiiéncia, motor 2 Ver pag. 80 |1 a 100% 20
5kt AZ |Estabilidade, motor 2 Ver pag. 80 |1 a 100% 20
5L P2 |Compensacdo de escorregamento, motor 2 Ver pag. 80 |0 a 150% 100%

(1) In corresponde & corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagdo e na etiqueta de identificagdo do inversor.

[ ]

Estes pardmetros somente aparecem se a funcéo correspondente foi selecionada em um outro menu. Quando eles forem
também acessiveis e ajustaveis através do menu de configuracéo da funcao correspondente, para facilitar a programacéo
suas descri¢Oes sdo detalhadas nestes menus, nas paginas indicadas.
Os itens sublinhados aparecem em regulagem de fabrica.
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Menu regulagens SEt-

A

Descri¢éo

Faixa de ajuste

Regulagem
de fabrica

Nivel da freqliéncia do motor acima do qual o contato do relé
(R1 ou R2 = FtA) fecha ou saida AOV = 10 V (dO = StA)

0a500Hz

bFr

Nivel do estado térmico do motor acima do qual o contato do relé
(R1 ou R2 = tSA) fecha ou saida AOV = 10 V (dO = tSA)

0a118%

100%

Nivel da corrente do motor acima do qual o contato do relé
(R1 ou R2 = CtA) fecha ou saida AOV =10 V (dO = CtA)

0al5In(l)

In (1)

Fator de escalado parametro de visualizagdo SPd1/SPd2/SPd3
(menu SUP- pagina 88)

0,1 a200

30

Permite visualizar um valor proporcional a freqiiéncia de saida rFr: a velocidade da maquina, a velocidade

do motor etc.
- Se SdS < 1, SPd1 é exibido (definicao possivel = 0,01)
- Se 1< SdS s 10, SPd2 é exibido (definigdo possivel = 0,1)
- Se SdS > 10, SPd3 é exibido (definicdo possivel = 1)
- Se SdS > 10 e SdS x rFr > 9999:

SdS x rFr
1000

Exemplo: Para 24 223, é exibido 24.22

Visualizagao de Spd3 = com 2 decimais

- Se SdS > 10 e SdS x rFr > 65535, visualizacéo bloqueada em 65.54

Exemplo: Visualizar a velocidade do motor para

motor 4 pélos, 1500 rpm a 50 Hz (velocidade de sincronismo):
SdS =30

SPd3 = 1500 e rFr = 50 Hz

Frequéncia de chaveamento Ver pagina

45

2,0 a 16 kHz

4 kHz

Este parametro é também acessivel no menu drC-.

(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalacéo e na etiqueta de identificagédo do inversor.
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Menu de controle do motor drC-

® @\@I

— ; & A
| | b F - | { | Frequéncia standard do motor
drl - L ! L
o5 ©
EA I
<&| Frs <—§| | Retorno as regulagens de fabrica / Chamada de configuragao
Q®

Os parametros somente sdo modificaveis na parada, sem comando de marcha, exceto tUn, que pode ser efetuado a cada
energizagao do motor.

No terminal remoto opcional, este menu é acessivel na posicéo ﬂ do comutador.

A otimizac&o das performances de acionamento é obtida:
- ao inserir os valores lidos na placa de identificagdo do motor no menu acionamento,
- ao ativar uma auto-regulagem (em motor assincrono standard)

l—‘
dr [ -[H= —
Cddigo |Descrigao Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
b F - |Frequéncia standard do motor 50
50 Hz: IEC
60 Hz: NEMA
Este parametro modifica as pré-regulagens dos parametros: HSP pagina 39, Ftd pagina 42, FrS pagina 43 e
tFr pagina 45.
Ur~5 |Tens&o nominal do motor lida na placa de identificag&o Segundo o calibre | Segundo o calibre
do inversor do inversor
ATV3leeeM2: 100 a 240 V
ATV3leeeM3X: 100 a 240 V
ATV3leeeN4: 100 a 500 V
ATV3leeeS6X: 100 a 600 V
F -5 |Freqiéncianominal do motor lida na placa de identificagédo 10 a 500 Hz 50 Hz
Ar“wn“d Itr r int lores:
azéo ~ g (em Hz) ao deve ultrapassar os seguintes valores:
ATV3leeeM2: 7 max.
ATV31leeeM3X: 7 max.
ATV3leeeN4: 14 max.
ATV3leeeS6X: 17 max.
A regulagem de fabrica é 50 Hz, ou 60 Hz se bFr estiver ajustada em 60 Hz.
~ [~ |Corrente nominal do motor lida na placa de identificagao 0,25a1,5In(1) |[Segundo o calibre
do inversor
n5F |Velocidade nominal do motor lida na placa de identificagcao 0a 32760 RPM  [Segundo o calibre
do inversor
0 a 9999 rpm depois 10.00 a 32.76 krpm
Se a placa de identificagdo ndo indicar a velocidade nominal, mas a velocidade de sincronismo e o
escorregamento em Hz ou em %, calcular a velocidade nominal como segue:
« velocidade nominal = velocidade de sincronismo x 100 - escorrel%%mento em %
ou
« velocidade nominal = velocidade de sincronismo x 50- escorregsaomento em Hz (motores 50 Hz)
ou
« velocidade nominal = velocidade de sincronismo x 60- escorregg\omento em Hz (motores 60 Hz)
L 05 |Cos Phimotor lido na placa de identificagédo 05al Segundo o calibre
do inversor

() In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalacéo e na etiqueta de identificagdo do inversor.
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Menu de controle do motor drC-

A

Codigo |Descricédo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
- 5L |Resisténcia do estator a frio nO
~ [0: Funcéo inativa. Para aplicages que néo necessitam de altas performances ou nédo toleram a auto-
regulagem automética (passagem de uma corrente no motor) a cada energizacao.
I | E: Ativa a funcdo. Para melhorar as performances em baixa velocidade qualquer que seja o estado
do motor.
XXXX: Valor de resisténcia do estator a frio utilizado, em mQ.
Atencéo:
+ E fortemente aconselhado ativar esta funcéo nas aplicagcdes de Levantamento e Movimentag&o.
» A funcdo deve ser ativada (Inlt) somente quando o motor estiver em estado frio.
¢ Quando rSC = Inlt, o para@metro tUn é forcado a POn. No préximo comando de marcha, a resisténcia do
estator € medida com a auto-regulagem. Entéo, o parametro rSC muda para este valor (XXXX) e 0
mantém, tUn fica forcado em POn. O parametro rSC continua em Inlt enquanto a medi¢ao nao for efetuada.
« Valor XXXX pode ser forcado ou modificado utilizando as teclas A v.
EUn |Auto-regulagem do motor ‘ ‘no
E essencial que todos os parametros de motores (UnS, FrS, nCr, nSP, COS) sejam corretamente
configurados antes de efetuar a auto-regulagem.
~ [: Auto-regulagem néo efetuada.
4 E 5: A auto-regulagem é realizada o mais rapido possivel, depois o parametro passa automaticamente
a dOnE ou nO em caso de falha (a falha tnF é visualizada se tnL = YES (ver pagina 85).
d 0~ E: Utilizagé@o dos valores dados pela Ultima auto-regulagem.
r L =: A auto-regulagem é feita a cada comando de marcha.
F 0 ~: A auto-regulagem ¢é feita a cada energizagéo.
L I lal IE:Aauto-regulagem ocorre natransi¢éo O - 1 de uma entrada l6gica atribuida para esta funcéo.
Atencao:
tUn é forgado a POn ser rSC for diferente de nO.
A auto-regulagem é feita somente se nenhum comando estiver ativo. Se uma fungdo “parada por inércia” ou
“parada rapida” for atribuida a uma entrada logica, deve-se ajustar esta entrada em 1 (ativa em 0). A auto-
regulagem pode durar de 1 a 2 segundos. N&o interrompé-la e aguardar a visualizagdo de “dOnE” ou “nO”".
A Durante a auto-regulagem o motor opera em corrente nominal.
£ U5 |Estado da auto-regulagem tAb

(para informagao, nédo configuravel)

E A k: O valor de fabrica de resisténcia do estator é utilizado para comandar o motor.
F E ~ d: A auto-regulagem foi solicitada, mas ainda néo foi efetuada.
~ 0 G Auto-regulagem em curso.
F A IL: A auto-regulagem falhou.
d 0~ E: Aresisténcia do estator medida pela funcéo auto-regulagem é utilizada para controlar o motor.
5 k£ ~ d: Aresisténcia do estator a frio (rSC diferente de nO) é utilizada para comandar o motor.

=
i
m

Escolha do tipo de relagédo tenséo / freqiiéncia ‘ n

L : Conjugado constante para motores em paralelo ou motores especiais

F: Conjugado variavel: bombas e ventiladores

~: Controle vetorial de fluxo sem realimentagdo para aplicagbes com conjugado constante

rn L d: Economia de energia, para aplicagdes com conjugado varidvel sem necessidade de dinamica
importante (comportamento proximo da relacdo P sem carga e da relagcdo n com carga).

Tensao

UnS

Freqiéncia
FrS
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Menu de controle do motor drC-

Caodigo

Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica

Frequiéncia de chaveamento aleatéria YES

Y E 5: Freqiiéncia com modulacéo aleatéria

~ O: Freqiiéncia fixa

A modulagdo da freqiiéncia aleatoria evita fendbmenos de ressonancia eventuais que poderiam ser
produzidos com uma freqliéncia fixa.

Frequéncia de chaveamento 2,0a16 kHz 4 kHz

1)

A frequéncia é regulavel para reduzir o ruido gerado pelo motor.

Se a frequiéncia for ajustada num valor acima de 4 kHz, em caso de sobreaquecimento, o inversor reduzira
automaticamente a frequéncia de chaveamento, e a restabelecera assim que a temperatura voltar ao
normal.

Freqiiéncia maxima de saida ‘10 a 500 Hz ‘60 Hz

A regulagem de fabrica é 60 Hz, ou 72 Hz se bFr estiver ajustada em 60 Hz.

Supresséo do filtro da malha de velocidade ‘ ‘nO

~ [0: O filtro da malha de velocidade permanece ativo (evita que a referéncia seja excedida).
4 E 5: Offiltro da malha de velocidade é suprimido (para aplicagdes com posicionamento, isto reduz o
tempo de resposta e a referéncia pode ser excedida).

Hz Hz
50 50 T

40 40

20 SrF =n0O

20 20

SrF = YES

10 10

-10 -10
0 0,1 0,2 03 0.4 05 t 0 0,1 0,2 0,3 0,4 05 t

E]
™~
(K]

Memorizac&o da configuracéo nO

1)

~ O: Funcéo inativa

5k ~ [: Salva a configuracdo em curso (exceto o resultado da auto-regulagem) na meméria EEPROM.

SCS passa automaticamente a nO assim que a memorizacao tenha sido efetuada. Esta fungéo permite

conservar uma configuragdo como reserva além da configuracao em curso.

Nos inversores saidos de fabrica, a configuragdo em curso e o backup da configuragdo séo inicializados

na configuracéo de fabrica.

« Se o terminal remoto opcional estiver conectado ao inversor, as seguintes escolhas opcionais aparecerao:
F UL I,FILZ,F IL3,F IL 4 (arquivos disponiveis na memoéria EEPROM do terminal remoto para
salvar a configuragdo em curso). Elas permitem armazenar de 1 a 4 configuracdes diferentes, que podem
também ser conservadas, até mesmo ser transferidas para outros inversores de mesmo calibre.

SCS passa automaticamente a nO assim que a memorizagao tenha sido efetuada.

_n
™~
(K]

Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuragao nO

@)

~ [: Funcao inativa

~ E L [: A configuragdo em curso torna-se idéntica a configuragdo memorizada anteriormente por

SCS = Strl. rECI é somente visivel se foi feito um backup. FCS retorna automaticamente a nO assim que

esta acdo tenha sido realizada.

I'm I: A configuragdo em curso torna-se idéntica a configuragao de fabrica. FCS retorna
automaticamente a nO assim que esta a¢do tenha sido realizada.

» Se o terminal remoto opcional estiver conectado ao inversor, as seguintes escolhas opcionais
aparecerdo, assim que 0s arquivos correspondentes da memoria EEPROM do terminal remoto tenham
sido carregados (0 a4 arquivos): F /L I, F IL 2, F IL 3, F IL 4. Elas permitem substituir a
configuracdo em curso por uma das 4 configuracdes que podem ser carregadas no terminal remoto.
FCS passa automaticamente a nO assim que a memorizacgao tenha sido efetuada.

Atencdo: Se n A d aparecer por um curto instante antes de passar a nO, significa que a transferéncia
de configuracéo € impossivel e ndo foi efetuada (calibres de inversores diferentes, por exemplo).

Se ~ £ ~ aparecer por um curto instante antes de passar a nO, significa que ocorreu um erro de
transferéncia de configuracéo; deve-se entao efetuar uma regulagem de fabrica por Inl.

Em ambos os casos, verificar a configuragéo a ser transferida antes de tentar novamente.

Q Para validar rECI, Inl e FL1 a FL4, pressionar continuamente (por 2 s) a tecla ENT.

(1) SCS e FCS séo acessiveis através de diversos menus de configuragdo, mas sao relativos ao conjunto de todos os menus e parametros.
(2) Parametro também acessivel no menu de regulagens (SEt-).

45



Menu Entradas / Saidas I-O-

o T o )
@@@

®®
© trr <g—l:| Comando a 2 fios / a 3 fios

&@_g» Retorno as regulagens de fabrica / Chamada de configuragéo
O®

Os parametros somente sdo modificaveis na parada, sem comando de marcha.
No terminal remoto opcional, este menu é acessivel na posicdo d“ do comutador.

I -0 - [l
Codigo |Descricéo Regulagem
de fabrica
ELL |Comando aZ2fios/a3fios 2C
(Tipo de controle) ATV3leeeA: LOC
Configuragdo do comando:
£ [ =comando a 2 fios
3L =comando a 3 fios
L 0L =comando local (RUN/STOP/RESET do inversor) somente para ATV31eeeA (invisivel se LAC = L3,
ver pagina 56).
Comando a 2 fios: E o estado aberto ou fechado da entrada que comanda a partida ou a parada.
. ~ ATVt

Exemplo de ligagéo: 24V L1 Lx |
LI1: sentido avango OO~
LIx: sentido reverso
Comando a 3 fios (Comando por pulsos): um pulso “avango” ou “reverso” € suficiente para comandar a
partida, um pulso “stop” é suficiente para comandar a parada.
Exemplo de ligacao:
LI1: “stop”
LI2: sentido avanco
LIx: sentido reverso

Para mudar a configuragdo de tCC, deve-se fazer uma presséo prolongada (2 s) da tecla “ENT", o
A gue provoca o retorno as regulagens de fabrica das fungdes: rrS, tCt e de todas as fungdes que

afetam as entradas logicas.

ELE |Tipo de comando a 2 fios ((parametro acessivel somente se tCC = 2C) |trn

L E L:Oestado 0 ou 1 é considerado para a partida ou a parada.

E ~ »: Uma mudanca do estado (transi¢céo ou subida do sinal) € necesséria para ativar a marcha, o que
evita uma partida acidental apés uma interrupgéo da alimentacao.

F F O: O estado 0 ou 1 é considerado para a partida ou a parada, mas a entrada de sentido “avango” €
sempre prioritaria sobre a entrada de sentido “reverso”.

-~ 5 |Sentido reverso por entrada l6gica se tCC =2C: LI2
se tCC = 3C: LI3
se tCC = LOC: nO

Se rrS = nO, o sentido reverso permanece ativo, por tensdo negativa em Al2 por exemplo.
~ [: N&o configurada

L /' Entrada légica LI12, acessivel se tCC = 2C

L [/ 3: Entrada légica LI3

L I4: Entrada l6gica L14

L 15: Entrada légica LI5

L ! &: Entrada l6gica LI16
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Menu Entradas / Saidas I-O-

l—‘
[ T | | PR
I [N il
Cédigo |Descrigéo Regulagem
de fabrica
L~ L 3 |Valor paravelocidade minima LSP na entrada Al3, regulavel de 0 a 20 mA 4 mA
"~ H 3 |Valor para velocidade maxima HSP na entrada Al3, regulavel de 4 a 20 mA 20 mA
Estes dois parametros permitem configurar a entrada em 0-20 mA, 4-20 mA, 20-4 mA etc.
Freqiéncia Frequéncia
HsP Exemplo:  nsp
A 20 -4 mA
LSP 1 7”/ LsP
| |
0 L A 05— Cl A3
H3 13
CrL3 CrH3 20 1) @ rmA) (20rmA) (mA)
A0 It |Configuragdo da saida analdgica ‘OA

[0 A: Configuracao 0 - 20 mA (utilizar o borne AOC)
4 A: Configuragéo 4 - 20 mA (utilizar o borne AOC)
I 0 U Configuragao O - 10 V (utilizar o borne AOV)

d0 |Saida analdgica/logica AOC/AOV ‘nO

~ [0: N&o configurada

0L ~: Corrente do motor. 20 mA ou 10 V corresponde a 2 vezes a corrente nominal do inversor.

0 F r: Fregliéncia do motor. 20 mA ou 10 V corresponde a freqiiéncia maxima tFr (pagina 45).

0k ~: Conjugado do motor. 20 mA ou 10 V corresponde a 2 vezes o conjugado nominal do inversor.

O F r: Poténcia fornecida pelo inversor. 20 mA ou 10 V corresponde a 2 vezes a poténcia nominal do
inversor.

As seguintes configuragdes (1) transformam a saida analégica em saida loégica (ver esquema no manual
de instalagdo):

F L E: Falha do inversor

r U~ Inversor em funcionamento

F E A: Nivel de freqliéncia atingido (parametro Ftd do menu SEt-, pagina 42)

F L A: Velocidade méaxima HSP atingida

L E A: Nivel de corrente atingido (pardmetro Ctd do menu SEt-, pagina 42)

5 r A: Referéncia de freqiiéncia atingida

E 5 A: Nivel térmico do motor atingido (par@metro ttd do menu SEt-, pagina 42)

b L [: Logica de freio (para informacéao, pois esta configuragao pode ser ativada ou desativada somente
através do menu FUn, ver pagina 77)

A F L : Perda do sinal 4-20 mA, mesmo se LFL = nO (pagina 85)

A saida légica esta no estado 1 (24 V) quando a configuragdo escolhida estiver ativa, exceto FLt (estado 1
se o inversor néo estiver em falha).

& (1) Com estas atribuicdes, configurar AOt = OA.

- Relérl ‘FLI

~ [: N&o configurado

F L E: Falha do inversor

r U~ Inversor em funcionamento

F E A: Nivel de frequéncia atingido (parametro Ftd do menu SEt-, pagina 42)

F L A: Velocidade maxima HSP atingida

L £ A: Nivel de corrente atingido (parametro Ctd do menu SEt-, pagina 42)

5 ~ A: Referéncia de freqiéncia atingida

E 5 A: Nivel térmico do motor atingido (parametro ttd do menu SEt-, pagina 42)
A F L : Perda do sinal 4-20 mA, mesmo se LFL = nO (pagina 85)

O relé é energizado quando a configuragdo escolhida é ativa, exceto FLt (energizado se o inversor ndo
estiver em falha).

=] Relé r2 ‘nO

~ [: N&o configurado

F L E: Falha do inversor

r U~ Inversor em funcionamento

F E A: Nivel de frequéncia atingido (parametro Ftd do menu SEt-, pagina 42)

F L A: Velocidade maxima HSP atingida

L £ A: Nivel de corrente atingido (parametro Ctd do menu SEt-, pagina 42)

5 ~ A: Referéncia de freqiéncia atingida

E 5 A: Nivel térmico do motor atingido (parametro ttd do menu SEt-, pagina 42)

b L [: Logica de freio (para informacéo, pois esta configuracéo pode ser ativada ou desativada somente
através do menu FUn, ver pagina 77)

A P L : Perda do sinal 4-20 mA, mesmo se LFL = nO (pégina 85)

O relé é energizado quando a configuragdo escolhida é ativa, exceto FLt (energizado se o inversor ndo
estiver em falha).
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Menu Entradas / Saidas I-O-

A

Cédigo

Descricéo Regulagem
de fabrica

(L]
™~
(L]

Memorizacao da configuracao

@)

~ O: Funcao inativa

5 £~ [: Salva a configuragdo em curso (exceto o resultado da auto-regulagem) na memoéria EEPROM.

SCS passa automaticamente a nO assim que a memorizacgao tenha sido efetuada. Esta fungdo permite

conservar uma configuragdo como reserva além da configuragdo em curso.

Nos inversores saidos de fabrica, a configuragcdo em curso e o backup da configuragdo séo inicializados

na configuragdo de fabrica.

» Se o terminal remoto opcional estiver conectado ao inversor, as seguintes escolhas opcionais aparecerao:
F L I,F ILZ&,F IL3,F IL 4 (arquivosdisponiveis namemoéria EEPROM do terminal remoto para
salvar a configurag@o em curso). Elas permitem armazenar de 1 a 4 configuracdes diferentes, que podem
também ser conservadas, até mesmo ser transferidas para outros inversores de mesmo calibre.

SCS passa automaticamente a nO assim que a memorizacao tenha sido efetuada.

FLCS

Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuragéo

)

n 0: Fungéo inativa

~ E L [: A configuragdo em curso torna-se idéntica a configuragdo memorizada anteriormente por

SCS = Strl. rECI é somente visivel se foi feito um backup. FCS retorna automaticamente a nO assim que

esta acao tenha sido realizada.

I'm I: A configuragdo em curso torna-se idéntica a configuragao de fabrica. FCS retorna
automaticamente a nO assim que esta agéo tenha sido realizada.

« Se o terminal remoto opcional estiver conectado ao inversor, as seguintes escolhas opcionais
aparecerdo, assim que os arquivos correspondentes da meméria EEPROM do terminal remoto tenham
sido carregados (0 a4 arquivos): F IL I, F ILZ2, F IL 3, F IL 4. Elas permitem substituir a
configuragdo em curso por uma das 4 configuracdes que podem ser carregadas no terminal remoto.
FCS passa automaticamente a nO assim que a memorizagéo tenha sido efetuada.

Atencdo: Se ~ A d aparecer por um curto instante antes de passar a nO, significa que a transferéncia
de configuragao é impossivel e ndo foi efetuada (calibres de inversores diferentes, por exemplo).

Se ~ L ~ aparecer por um curto instante antes de passar a nO, significa que ocorreu um erro de
transferéncia de configuracéo; deve-se entdo efetuar uma regulagem de fabrica por Inl.

Em ambos os casos, verificar a configuracéo a ser transferida antes de tentar novamente.

c Para validar rECI, Inl e FL1 a FL4, pressionar continuamente (por 2 s) a tecla ENT.

(1) SCS sao acessiveis através de diversos menus de configuracéo, mas sdo relativos ao conjunto de todos 0s menus e parametros.
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Menu de comando CtL-

® y@@‘ ©) Nivel de acesso as fungd
¢Oes
o 5o 1

&@_2» Retorno as regulagens de fabrica / Chamada de configuragéo
O®

Os parametros somente sdo modificaveis na parada, sem comando de marcha.
No terminal remoto opcional, este menu é acessivel na posicdo di do comutador.

Canais de comando e de referéncia

Os comandos (sentido avango, sentido reverso...) e as referéncias podem ser dados pelos seguintes meios:

Comando CMD Referéncia rFr

tEr:  Borneira (LI.) Al1-Al2-Al3: Borneira

LOC: Teclado (RUN/STOP) somente no ATV31leeeA |AIP: Potencidbmetro somente no ATV31eeeA

LCC: Terminal remoto (conector RJ45) LCC: Teclado ATV31 ou teclado ATV31leeeA ou terminal remoto
Mdb: Modbus (conector RJ45) Mdb: Modbus (conector RJ45)

CAn: CANopen (conector RJ45) CAn: CANopen (conector RJ45)

Nota:

As teclas Stop do teclado e do terminal remoto podem manter sua prioridade (parametro PSt do menu CtL-).

O parametro LAC do menu CtL- permite selecionar os modos de prioridade dos canais de comando e de referéncia, oferecendo 3 niveis
de fungbes:

¢ LAC=L1: Fung®es basicas, com prioridade por rede de comunicagdo. Este nivel oferece a intercambiabilidade com o ATV28.

e LAC=L2: Oferece a possibilidade de fun¢des suplementares em relagéo a L1:
- +/- velocidade (potencidmetro motorizado)
- Logica de freio
- Comutacao de 22 limitagdo de corrente
- Comutacgao de motores
- Controle de fins de curso

¢ LAC=L3: Mesmas possibilidades que L2, mais o0 modo misto dos canais de comando e de referéncia.

Estes canais podem ser combinados da seguinte maneira, se o parametro LAC=L1 ou L2.

Do mais prioritario ao menos prioritario: Passagem ao modo local, CANopen, Modbus, Terminal remoto, Borneira / Teclado (da direita para
a esquerda na figura abaixo).

Borneira/Teclado |

Lce CANopen
X FLO
Terminal remoto

Passagem ao modo local

Ver esquemas detalhados nas paginas 51 e 52.
» Nos inversores ATV31, em regulagem de fabrica, o comando e a referéncia estdo na borneira.

* Nos inversores ATV31eeeA, em regulagem de fabrica, o0 comando esta no teclado integrado e a referéncia pelo potenciémetro deste
teclado.

» Com um terminal remoto, se LCC = YES (menu CtL-), o comando e a referéncia estdo no terminal remoto (referéncia por LFr, menu
SEt-).
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Menu de comando CtL-

E possivel combinar estes canais de maneiras diferentes descritas abaixo, se LAC = L3.

Comando e referéncia ndo separados (parametro CHCF = SIM):

Escolha do canal de
referéncia: parametro Frl

O canal de comando é

;:onectado na mesma Comando e referéncia
onte.

Escolha do canal de rFC
referéncia: parametro Fr2

O canal de comando é
conectado na mesma
fonte.

Parametro rFC pode ser utilizado para selecionar o canal Frl ou Fr2 ou para configurar uma entrada légica ou um bit da palavra de
comando para comutar remotamente um ou outro.
Ver esquema detalhado nas paginas 53 e 55.

Comando e referéncia separados (parametro CHCF = SEP):
Referéncia

Escolha do canal de
referéncia: pardmetro Frl

Referéncia

Escolha do canal de
referéncia: parametro Fr2

O parametro rFC permite escolher o canal Frl ou Fr2 ou configurar uma entrada I6gica ou um bit da palavra de comando para comutar
remotamente um ou outro.
Comando

Escolha do canal de
referéncia: parametro Cdl

Comando

Escolha do canal de ces

referéncia: parametro Cd2

O parametro CCS permite escolher o canal Cd1 ou Cd2 ou configurar uma entrada légica ou um bit da palavra de comando para comutar
remotamente um ou outro.

Ver esquema detalhado nas péaginas 53 e 54.
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Menu de comando CtL-

Canal de referénciapara LAC=L1lou L2

Frl
| +
1] veloci- i
UPdtq 1= 1| |dade/ N Nota: Se o comando + / - Velocidade
uPdH 4 | I veloci- estiver configurado (Frl = UPdt ou
cate UPdH), as entradas somatérias SA2 /

SA3 séo inativas.

Al1-m
A2 j _
A3 j L
AIP -
T ] LFr
”””””” Velocidades
pré-selecionadas Terminal
L remoto ﬁ ]
S5AZ -
nO—__
A1+ :l _ LI
Al2-m > 9
Passo a
Al3 passo
AlP - JOG
[GA3] Pl ndo configurado
_ nO
nO . I
PI configurado
Al1 !
—
Al2 §
< Rampa
A Funcéo PI © =
AIP 4 ™ ACC DEC
ver pagina 72 HSP
,,,,,,,,,,,, i AN it
LSP AC2 DE2
Modbus Passagem ao
N
= CANopen modo local
_ - =
] veloci- O . .
UPdt = | |dade/ B “Modbus” ou “CANopen” s&o selecionados on-line
uPdH 4 | I veloci- ao escrever a palavra de comando adequada (ver
cade documentacéo especifica da rede).
nO-H
A1+ tl
Al2H
Al3
AlP S
Legenda:
Parametro: Funcgéo acessivel para LAC = L2

O retangulo preto representa a
configuragdo em regulagem de fabrica
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Menu de comando CtL-

Canal de comando para LAC=L1ou L2

Os paréametros FLO, LCC e a escolha das redes Modbus ou CANopen s&o comuns aos canais de referéncia e comando.
Exemplo: LCC = YES ajusta o comando e a referéncia pelo terminal remoto.

CMD Avanco
— » Reverso
STOP
Modbus
CANopen
RUN RUN
STOP STOP
FWD / REV
Teclado Terminal
ATV3l1leeeA remoto Teclado ATV3leeeA
O STOP
ﬁ STOP  (prioridade
Terminal remoto STOP)
Legenda:
Parametro:

O retangulo preto representa a configuracao
em regulagem de fabrica
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Menu de comando CtL-

Canal de referéncia para LAC =L3

Terminal
remoto

Terminal
remoto

Terminal
remoto

Terminal
remoto

o7

—LCC !

ﬁ_

UPdt

T
veloci-
dade

Nota: Se o comando + / - Velocidade estiver configurado (Frl = UPdt ou UPdH),
as entradas somatérias SA /SA3 sao inativas.

LT

UPdH |

All l—

veloci-

dade

Al2H | H
A3 | H
AIP H | H

Mdb |
CAn+ I H

— LCC | H

[] -

nO— |
A1 H

Al2 -
AlI3 41 H
AP 4| H

Mdb - | H
CAn- | H

— LCC | H

ﬁ_

5A3

nO —I_I—l—

Al H

Al241H
AlI3 4 H
AP 4| H

Mdb - |
CAn- |

Velocidades
pré-selecionadas

P IF
nO

LI
Mdb
CAn

PI ndo configurado
nO

Pl configurado

Al
Al2
Al3

[] -

UPdt+

s
veloci-
dade

UPdH -

nO —M—
A1 |
Al2 9|

veloci-

Funcéo PI
ver pagina 72

Al1
Al2

dade

Al3H | H
AIP 4 | H
—LCC I H
Mdb — |
CAn+ |-

Al3
-L F
— AP
ﬁ _Lcc
Terminal
remoto
LI
Passo a
passo
JOG
\

LI Rampas
= ACC DEC
T HSP,
= \—/ Fﬂiijf_\L

LSP AC2 DE2
N i FLO
% Passagem ao
O modo local
Legenda:
Parametro:

O reténgulo preto representa
a configuragdo em regulagem

de fabrica

rFr
-
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Menu de comando CtL-

Canal de comando para LAC=L3

Referéncia e comando néo separados

Os parametros Frl, Fr2, rFC, FLO e FLOC sao comuns aos canais de referéncia e comando. O canal de comando é entao determinado
pelo canal de referéncia.
Exemplo: Se a referéncia Frl = All (entrada analégica na borneira), o comando sera por LI (entrada I6gica na borneira).

FI- l
LI Al1
updt|] Al2
L —ordn Teclado ATV3LeeeA | _ 5,
LUPdH - | H
AN (RUN/STOP) | )—— AP
LCC
L AI2H 1
Teclado ATV3leeeA Al
(RUN / STOP ﬁ
RUN
L AP |
o @7 FWD / REV
— LCCH | H Terminal remoto
Mdb - |
RUN / STOP ﬁ
FWD / REV CAN I~ LI
Terminal remoto
Passagem ao
modo loca
CMD - Avango
Teclado ATV3l1leeeA Reverso
@ STOP STOP
FI_E
ﬁ STOP
LI _updtd || (prioridade
upaH4 | Terminal remoto STOP)
nO —M—
— A1,
Teclado ATV3leseA [ 27/
L AIZ
RUN _ ard |
STOP
_LccH |
Mdb - |
RUN / STOP ﬁ
FWD / REV CAn— |-

Terminal remoto

Legenda:

Parametro:

O retangulo preto representa
aconfiguracdo em regulagem
de fabrica
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Menu de comando CtL-

Canal de comando para LAC=L3

Modo misto (referéncia e comando separados)

Os parametros FLO e FLOC sao comuns aos canais de referéncia e comando.
Exemplo: se a referéncia em passagem ao modo local por All (entrada analégica na borneira), o comando em passagem ao modo local
sera por LI (entrada légica na borneira).

rdi
LI & tEr—I—I-I—
Teclado ATV3l1leeeA
RUN — LOCH | H
STOP

RUN / STOP
FWD / REV

LCCH |

N

Terminal remoto

RUN
STOP

Ll o——— tErq |
Teclado ATV3l1leeeA

@7_ Loc | H

RUN / STOP
FWD / REV

Mdb - !
CAn+ |

LCCH | H

N

Terminal remoto

Legenda:

Mdb -
CAn—+ |

Parametro:

O retangulo preto representa
a configuracédo em
regulagem de fabrica

LCC
(RUN/STOP ﬁ

LI Al

Teclado Al2
ATV3leeeA Al3

(RUN/ STOP) ( —— AIP

FWD / REV)
Terminal
remoto
LI
Passagem ao
modo local
CMD gvango
Teclado ATV3leeeA everso

C} STOP

Terminal remoto

ﬁ STOP

STOP

(prioridade
STOP)
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Menu de comando CtL-

impedira a configuracéo das outras.

2 Pode ocorrer incompatibilidade entre fungdes (ver tabela de incompatibilidade 36). Neste caso, a primeira fungdo configurada

~

Cédigo

Descricéo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica

LALC

Nivel de acesso as fungdes L1

L I: Acesso as func¢des standard. Este nivel permite principalmente a intercambiabilidade com o ATV28.
L £&': Acesso as fungdes avangadas no menu FUn-:

- +/- Velocidade (potencidmetro motorizado)

- Légica de freio

- Comutagao da 22 limitagéo de corrente

- Comutagao de motores

- Controle de fins de curso
L 3: Acesso as funcdes avancadas e gestdo dos modos de comandos mistos.

A configuracdo de LAC a L3 provoca um retorno as regulagens de fabrica dos parametros
Frl (abaixo), Cd1 (pagina 57) e tCC (pagina 46). Este ultimo forgcado a “2C" no ATV3leeeA.
OretornodelL3al2oulleoretornodel2allsomente podem ser efetuados por uma
“regulagem de fabrica” por FCS (pagina 59).

Para validar a mudancga de configuracéo de LAC, é necessério pressionar continuamente por 2 segundos
atecla “ENT".

Fr |l

Configuragao de referéncia 1 All
AIP para
ATV3leeeA

: Entrada analdgica All
: Entrada analégica Al2
: Entrada analégica Al3
. Potencidmetro (somente ATV31eeeA)

w gy

A
A
A
A

-

Se LAC = L2 ou L3, as seguintes configura¢des adicionais sdo possiveis:

U F d E: (1) + Velocidade/- Velocidade por LI
L' F d H: (1) + Velocidade/- Velocidade pelas teclas A ¥ do teclado do ATV31 ou ATV3leeeA ou do
terminal remoto. Para utilizag8o, visualizar a freqiiéncia rFr (ver pagina 88)

Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais séo possiveis:
L [ [: Referéncia pelo terminal remoto, parametro LFr do menu SEt- pagina 39.

M d b: Referéncia por Modbus
L A ~: Referéncia por CANopen

Configuragao de referéncia 2 nO

0: N&o configurada

| 1. Entrada analégica All

| &: Entrada analdgica Al2

| 3: Entrada analdgica Al3

| F': Potencidmetro (somente ATV31eeeA)

T DD
w

Bl

Se LAC = L2 ou L3, as seguintes configuracdes adicionais séo possiveis:

L/ F d E: (1) + Velocidade/- Velocidade por LI
LI F d H: (1) + Velocidade/- Velocidade pelas teclas A ¥ do teclado do ATV31 ou ATV31eeeA ou do
terminal remoto. Para utilizacao, visualizar a frequéncia rFr (ver pagina 88)

Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais sdo possiveis:
L [ [: Referéncia pelo terminal remoto, parametro LFr do menu SEt- p4gina 39.

M d b: Referéncia por Modbus
[ A ~: Referéncia por CANopen

(1) Atencgdo: Nao se deve configurar ao mesmo tempo UPdt a Frl ou Fr2 e UPdH a Frl ou Fr2. Somente uma das configuragbes UPdt/
UPdH é possivel em um canal de referéncia.
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Menu de comando CtL-

l—‘
LEL-[=—
Codigo |Descricéo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
- FL |Comutacao de referéncia Frl
O parametro rFC permite escolher o canal Frl ou Fr2 ou configurar uma entrada I6gica ou um bit de
comando para comutar remotamente Frl ou Fr2.
F - I: Referéncia = Referéncia 1
F r &': Referéncia = Referéncia 2
L [ I: Entrada légica LI1
L IZ: Entrada l6gica LI2
L [/ 3: Entrada légica LI3
L I4: Entrada l6gica L4
L 15: Entrada légica LI5
L I &: Entrada l6gica LI16
Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais séo possiveis:
C | I I:Bit11 da palavra de comando do Modbus
L [ 12:Bit 12 da palavra de comando do Modbus
C [ I 3:Bit 13 da palavra de comando do Modbus
L | /4:Bit 14 da palavra de comando do Modbus
L | 15:Bit 15 da palavra de comando do Modbus
L 2 | I:Bit11 da palavra de comando do CANopen
L & [12:Bit 12 da palavra de comando do CANopen
L 2 | 3:Bit 13 da palavra de comando do CANopen
L & [|4:Bit 14 da palavra de comando do CANopen
L 2 |5:Bit 15 da palavra de comando do CANopen
A comutagao de referéncia pode ser efetuada em operagéo.
Frl é ativo quando a entrada I6gica ou o bit da palavra de comando estiver no estado 0.
Fr2 é ativo quando a entrada l6gica ou o bit da palavra de comando estiver no estado 1.
L HLCF |Modo misto (canais de comando separados dos canais de SIM
referéncia)
Acessiveis se LAC = L3
5 I17: Nao separados
5 E F: Separados
L 4 ! |Configuracéo do canal de comando 1 tEr
LOC para
ATV3l1leeeA
Acessiveis se CHCF = SEP e LAC = L3
E E ~: Comando da borneira
L 0L : Comando do teclado (somente ATV31eeeA)
L L L: Comando do terminal remoto
M d b: Comando por Modbus
L A ~: Comando por CAN
L 42 |Configuracdo do canal de comando 2 Mdb:
Acessiveis se CHCF = SEP e LAC = L3
E E - : Comando da borneira
L 0C: Comando do teclado (somente ATV31eeeA)
L L L: Comando do terminal remoto
M d b: Comando por Modbus
L A ~: Comando por CAN

[ ]

Estes parametros somente aparecem se a fungao foi validada.
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A

[ ]

Cédigo

Descricéo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica

crs

Comutacéo do canal de comando Cd1i

Acessivel se CHCF = SEP e LAC = L3
O parametro CCS permite escolher o canal Cd1l ou Cd2 ou configurar uma entrada légica ou um bit de
comando para comutar remotamente Cd1 ou Cd2.
L d I: Canal de comando = Canal 1
: Canal de comando = Canal 2
: Entrada logica LI1
: Entrada logica LI2
: Entrada l6gica LI3
: Entrada logica LI4
: Entrada légica LI5
: Entrada logica LI6
/: Bit 11 da palavra de comando do Modbus
/2 Bit 12 da palavra de comando do Modbus
| 3: Bit 13 da palavra de comando do Modbus
I 4: Bit 14 da palavra de comando do Modbus
I 5: Bit 15 da palavra de comando do Modbus
!/ 1 Bit 11 da palavra de comando do CANopen
! 2: Bit 12 da palavra de comando do CANopen
I 3: Bit 13 da palavra de comando do CANopen
I 4: Bit 14 da palavra de comando do CANopen
I'5: Bit 15 da palavra de comando do CANopen

~ v owny oy

L U S

e N e N N e N e e

Canal 1 é ativo quando a entrada légica ou o bit da palavra de comando estiver no estado 0.
Canal 2 ¢é ativo quando a entrada légica ou o bit da palavra de comando estiver no estado 1.

COF

Copia do canal 1 parao canal 2 nO
(copia somente neste sentido)

Acessivel se LAC = L3

~ [J: Sem copia

5 F: Copia da referéncia

[ d: Cdpia do comando

AL L: Cépia do comando e da referéncia

» Se o comando do canal 2 for pela borneira, 0 comando do canal 1 ndo sera copiado.

» Se areferéncia do canal 2 for por Al1, Al2, Al3 ou AIP, a referéncia do canal 1 ndo sera copiada.

» Areferéncia copiada é FrH (antes da rampa), exceto se a referéncia do canal 2 for ajustada por
+/- velocidade. Neste caso, é a referéncia rFr (apds rampa) que sera copiada.

A - Uma cépia de comando e/ou de referéncia pode provocar uma mudancga de sentido de rotacéo.

Comando pelo terminal remoto ‘ nO

Parametro acessivel somente com o terminal remoto opcional, e para LAC = L1 ou L2.

~ O: Fungéo inativa

4 E 5: Permite validar o comando do inversor pelo botdes STOP/RESET, RUN e FWD/REV do terminal. A
referéncia de velocidade é entdo dada pelo parametro LFr do menu SEt-. Somente as ordens de parada
por inércia, parada rapida e parada por injecao ficam ativas pela borneira. Se a ligagao inversor / terminal
for cortada ou se o terminal ndo estiver conectado, o inversor trava em falha SLF.

Prioridade Stop ‘ ‘YES

Esta funcao da prioridade a tecla STOP do teclado (somente ATV31eeeA) ou a tecla STOP no terminal
remoto, qualquer que seja o canal de comando (borneira ou rede de comunicagéo).

~ [: Funcao inativa

Y E 5: Prioridade tecla STOP

Para validar a mudanca de configuracéo de PSt, é necessario pressionar continuamente por 2 segundos
atecla “ENT".

-0k

Sentido de rotacdo permitido ‘ ‘dFr

Sentido de rotac@o permitido para a tecla RUN do teclado (somente ATV31eeeA) ou a tecla RUN do
terminal remoto.

d F r: Avanco

o - 5: Reverso

b O E: Os dois sentidos sdo permitidos (exceto pelo teclado do ATV31eeeA: somente sentido Avango).

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo foi validada.
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Menu de comando CtL-

Descricéo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica

Memorizacéo da configuracédo (1)

~ 0 Funcao inativa

5 £~ [: Salva a configuragdo em curso (exceto o resultado da auto-regulagem) na memoéria EEPROM.

SCS passa automaticamente a nO assim que a memorizacgao tenha sido efetuada. Esta fungdo permite

conservar uma configuragdo como reserva além da configuragdo em curso.

Nos inversores saidos de fabrica, a configuragcdo em curso e o backup da configuragdo séo inicializados

na configuragdo de fabrica.

» Se o terminal remoto opcional estiver conectado ao inversor, as seguintes escolhas opcionais aparecerao:
FIL I,F ILZ,F IL3,F IL 4 (arquivosdisponiveis namemoéria EEPROM do terminal remoto para
salvar a configurag@o em curso). Elas permitem armazenar de 1 a 4 configuracdes diferentes, que podem
também ser conservadas, até mesmo ser transferidas para outros inversores de mesmo calibre.

SCS passa automaticamente a nO assim que a memorizacao tenha sido efetuada.

l—‘

CEL -
Caodigo
5L 5
FLC5

Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuragéo

@)

n 0: Fungéo inativa

~ E L [: A configuragdo em curso torna-se idéntica a configuragdo memorizada anteriormente por

SCS = Strl. rECI é somente visivel se foi feito um backup. FCS retorna automaticamente a nO assim que

esta acao tenha sido realizada.

I'~ I: A configuragdo em curso torna-se idéntica a configuragao de fabrica. FCS retorna
automaticamente a nO assim que esta agéo tenha sido realizada.

« Se o terminal remoto opcional estiver conectado ao inversor, as seguintes escolhas opcionais
aparecerdo, assim que 0s arquivos correspondentes da meméria EEPROM do terminal remoto tenham
sido carregados (0 a4 arquivos): F /L I, F IL 2, F IL 3, F IL 4. Elas permitem substituir a
configuragdo em curso por uma das 4 configuracdes que podem ser carregadas no terminal remoto.
FCS passa automaticamente a nO assim que a memorizagéo tenha sido efetuada.

Atencdo: Se ~ A d aparecer por um curto instante antes de passar a nO, significa que a transferéncia
de configuragao é impossivel e ndo foi efetuada (calibres de inversores diferentes, por exemplo).

Se ~ £ ~ aparecer por um curto instante antes de passar a nO, significa que ocorreu um erro de
transferéncia de configuracéo; deve-se entdo efetuar uma regulagem de fabrica por Inl.

Em ambos os casos, verificar a configuracéo a ser transferida antes de tentar novamente.

c Para validar rECI, Inl e FL1 a FL4, pressionar continuamente (por 2 s) a tecla ENT.

(1) SCS e FCS séo acessiveis através de diversos menus de configuracéo, mas séo relativos ao conjunto de todos 0s menus e parametros.
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] Submenu

o T o

@®®
) @ g | I g | Submenu

© FLS
@ ©
Os parametros somente sdo modificaveis na parada, sem comando de marcha.
No terminal remoto opcional, este menu € acessivel na posigao d“ do comutador.

Certas fungfes possuem numerosos parametros. Para facilitar a programacéo e evitar uma tediosa série de parametros, estas funcdes
foram agrupadas em submenus.
Os submenus séo identificados por um traco a direita de seu c6digo, como nos menus: por exemplo, [NEE=R=I I .

Pode ocorrer incompatibilidade entre fungdes (ver tabela de incompatibilidade 36). Neste caso, a primeira fungéo configurada
impedira a configuracéo das outras.

Cédigo Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
rFE Tipo de rampa Lin
Define a forma das rampas de aceleragdo e de desaceleragéo.

L I~ Linear
5:Rampaem S

L/: Rampa em U

L U/5: Personalizada

Rampas em S
f(Hz) f(Hz)
HSP HSP D O coeficiente de arredondamento é fixo,
comt2=0,6 xtl
com t1 = tempo de rampa regulado.

© t © t

t1 1

Rampas em U

f(Hz) f(Hz)
HsP HSP O coeficiente de arredondamento é fixo,
comt2=0,5xtl
com t1 = tempo de rampa regulado.
0 0
2 |t © t
t1 t1

Rampas personalizada

f (Hz) f(Hz)
HeP HeP tAl: regulavel de 0 a 100% (de ACC ou AC2)
tA2: regulavel de 0 a (100% - tAl) (de ACC ou AC2)
tA3: regulavel de 0 a 100% (de dEC ou dE2)
0 0 tA4: regulavel de 0 a (100% - tA3) (de dEC ou dE2)
A1 ! A2 ' oas wa| | !
ACC or AC2 dEC or dE2
EA I Arredondamento no inicio da rampa de 0 a 100% 10%

aceleracdo tipo CUS em % do tempo total de
rampa (ACC ou AC2)

:l Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo foi validada.
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Cdodigo Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
rPLC- EAZ Arredondamento no fim da rampa de 0 a (100-tA1)% 10%
(continuacgéo) aceleracdo tipo CUS em % do tempo total da
rampa (ACC ou AC2)
EA3F Arredondamento no inicio da rampa de 0 a 100% 10%
desaceleracédo tipo CUS em % do tempo total
da rampa (dEC ou dE2))
EAH Arredondamento no fim da rampa de 0 a (100-tA3)% 10%
desaceleracédo tipo CUS em % do tempo total
da rampa (dEC ou dE2))
ACLC Tempos de rampas de aceleragéo e de 0,1a999,9s 3s
dEL desaceleracéo (1) 0,1a29999s 3s
Definidos para acelerar e desacelerar entre 0 e a freqiiéncia nominal FrS (pardmetro do
menu drC-).
Verificar se o valor de dEC n&o é muito baixo em relacédo a carga a ser parada.
rF5 Comutacéo de rampa ‘nO
Esta fungdo permanece ativa qualquer que seja o canal de comando.
~ 0: N&o configurada
L I I: Entrada l6gica LI1
L [/ Z: Entrada légica LI2
L [ 3: Entrada légica LI3
L [I4:Entrada l6gica LI4
L /5: Entrada légica LI5
L !5 Entrada l6gica LI16
Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais sdo possiveis:
L d I I:Bit 11 da palavra de comando Modbus ou CANopen
[ d I12:Bit 12 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d 1 3:Bit 13 da palavra de comando Modbus ou CANopen
[ d I4:Bit 14 da palavra de comando Modbus ou CANopen
[ d /5:Bit 15 da palavra de comando Modbus ou CANopen
ACC e dEC séo ativos quando a entrada légica ou o bit da palavra de comando estiver no
estado 0
AC2 e dE2 séao ativos quando a entrada l6gica ou o bit da palavra de comando estiver no
estado 1.
Frk Nivel de comutagdo de rampa ‘0 a 500 Hz 0
Comutacéo da 22 rampa se Frt for diferente de 0 (o valor 0 corresponde & fung&o inativa)
e freqiiéncia de saida superior a Frt.
A comutacéo da rampa por nivel é combinada com a comutagao por LI ou bit da seguinte
maneira:
LI ou bit Freqiéncia Rampa
0 <Frt ACC, dEC
0 >Frt AC2, dE2
1 <Frt AC2, dE2
1 >Frt AC2, dE2
ALCZ 2°tempo de rampa de aceleracéo (1): 0,1a999,9s 5s
Validadas pela entrada légica (rPS) ou nivel de
frequiéncia (Frt).
dE 2 2°tempo de rampa de desaceleragao (1): 0,1a999,9s 5s
Validadas pela entrada légica (rPS) ou nivel de
frequéncia (Frt).
br A Adaptacdo da rampa de desaceleragao YES

A ativacao desta funcao permite adaptar automaticamente a rampa de desaceleracao, se
esta foi ajustada em um valor muito baixo para a inércia da carga.

r 0 Funcéo inativa

Y E 5: Fungao ativa. A funcéo é incompativel com as aplica¢cdes que necessitam:

+ de posicionamento em rampa

« da utilizacéo de uma resisténcia de frenagem (esta ndo asseguraria sua fungao)

brA é forcada a nO se a l6gica de freio (bLC) estiver configurada (pagina 77).

(1) Parametro acessivel pelo menu SEt-.

[ ]

Estes pardmetros somente aparecem se a funcgéo foi validada.
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Caodigo

Descricéo Faixa de ajuste |Regulagem

de fabrica

Modos de parada

5EE Modos de parada normal rNP
Modo de parada no desaparecimento do comando de marcha ou no desaparecimento de
um comando Stop.
~ ITFP: Por rampa
F 5 k£ : Parada rapida
n 5 E: Parada por inércia
d L I: Parada por injecdo de corrente continua
FSE Parada rapida por entrada l6gica nO
n [0: N&o configurada
L [ I: Entrada légica LI1
L I Z: Entrada l6gica LI12
L | 3: Entrada légica LI3
L /4Y: Entrada l6gica L14
L I5: Entrada légica LI5S
L [|B: Entrada légica LI6
Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais sdo possiveis:
L d I I:Bit 11 da palavra de comando Modbus ou CANopen
[ d I12:Bit 12 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d 1 3:Bit 13 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d 14:Bit 14 da palavra de comando Modbus ou CANopen
[ d 15:Bit 15 da palavra de comando Modbus ou CANopen
A parada é ativada quando o estado légico da entrada mudar para 0 e o bit da palavra de
comando mudar para 1. A parada rapida € uma parada por rampa reduzida via parametro
dCF. Se a entrada voltar ao estado 1 e que o comando de marcha continua ativado, o
motor dara uma nova partida somente se o comando a 2 fios em nivel estiver configurado
(tCC = 2C e tCt = LEL ou PFO, ver pagina 46). Em outros casos, um novo comando de
marcha é necessario.
dCF Coeficiente de divisdo do tempo de rampade |0a 10 4
desaceleracdo para a parada rapida
Assegurar-se que a rampa reduzida ndo seja muito baixa em relagédo a carga a ser parada.
O valor 0 corresponde a rampa minima.
d0 1 Injecéo de corrente continua por entrada l6gica nO
~ : N&o configurada
L I I: Entrada légica LI1
L [/ Z: Entrada légica LI2
L ! 3: Entrada l6gica LI3
L /4: Entrada légica L14
L I5: Entrada l6gica LI5
L [|E: Entrada l6gica LI6
Se LAC = L3, as seguintes configura¢des adicionais séo possiveis:
L d | I:Bit 11 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d I2:Bit 12 da palavra de comando Modbus ou CANopen
[ o I 3:Bit 13 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d /4:Bit 14 da palavra de comando Modbus ou CANopen
[ d 15:Bit 15 da palavra de comando Modbus ou CANopen
A frenagem é ativada no estado loégico 1 da entrada ou do bit da palavra de comando.
Id L Intensidade da corrente de frenagem porinjecdo [0 a In (2) 0,71In (2)
de corrente continua ativada por entrada l6gica
ou escolhida como modo de parada (1)(3)
Ap6s 5 segundos, a corrente de injecao é limitada a 0,5 Ith se for ajustada a um valor superior.
EdL Tempo total de frenagem por injecéo de 0,1a30s 0,5s

corrente continua escolhida como modo de
parada normal (1)(3)

(1) Parametro também acessivel pelo menu de regulagem (SEt-).
(2)In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagdo e na etiqueta de identificagdo do inversor.
(3)Atencao: estas regulagens sao independentes da fungéo “injecéo de corrente continua automatica na parada”.

[ ]

Estes pardmetros somente aparecem se a fungao foi validada.
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Cddigo Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
SEL - n Sk Parada por inércia por entrada l6gica nO

(continuagao) 0: N&o configurada

| I: Entrada l6gica LI1
I & Entrada légica LI2
I 3: Entrada l6gica LI3
| 4: Entrada l6gica L14
' 5: Entrada l6gica LI5
| 6: Entrada l6gica LI6

T

4

~ -

A parada é ativada no estado logico 0 da entrada. Se a entrada voltar ao estado 1 e que
o comando de marcha continua ativado, 0 motor somente dara nova partida se o comando
a 2 fios em nivel estiver configurado. Em outros casos, um novo comando de marcha é
necessario.
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Cddigo Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
Injecdo de corrente continua na parada
AdC Injecdo de corrente continua automatica na YES
parada (no fim da rampa)
rn 0: Sem injecdo
Y E 5: Injegdo com duragao regulavel, na parada
L £ Injecdo permanente na parada
Este parametro provoca o estabelecimento da corrente de injegdo, mesmo sem
A comando de marcha. E acessivel em funcionamento.
EdL | |Tempo deinjegdo de corrente continua 0,1a30s 05s
automatica na parada (1)
54LC | |Intensidade dacorrente de injecao automética [0 a 1,2 In (2) 0,71In (2)
na parada (1)
A Assegurar-se que 0 motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
EdLC 2 |2°tempo deinjecdo de corrente continua 0a30s O0s
automética na parada (1)
5dL 2 |2%intensidade da corrente de injecéo 0al,2In(2) 0,51In(2)
automética na parada (1)
A Assegurar-se que 0 motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
AdC Sdc2 Funcionamento
[
Sdc1 _|
YES X Sdc2 |
tdC1 tdC1 +tdc2 t
[
SAC1 1
Ct 20 SdC2 bew |
tdC1 .
I
SAC 4
Ct =0
t
Comando de marcha ! —|
0 ‘
} t
|
|
|
Velocidade
0 =

(1) Parametro também acessivel pelo menu de regulagem (SEt-).
(2)In corresponde & corrente nominal do inversor indicada no manual de instalacé@o e na etiqueta de identificacdo do inversor.

[ ]

Estes parametros somente aparecem se a fungéo foi validada.
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Cddigo

Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica

Entradas somatérias
Permite somar uma ou duas entradas a referéncia Frl somente.

S5AZ

Entrada somatéria 2 Al2

~ [0: N&o configurada

A | I: Entrada analdgica All

A ! Z: Entrada analégica Al2

A | 3: Entrada analdgica Al3

A | F: Potencibmetro (somente inversores tipo A)

Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais séo possiveis:
1 d b: Referéncia por Modbus

L A ~: Referéncia por CANopen
L [ [: Referéncia pelo terminal remoto, pardmetro LFr do menu SEt- pagina 39.

5A3

Entradas somatéria 3 nO

r [0: N&o configurada

A | I: Entrada analdgica All

A ! Z: Entrada analégica Al2

A | 3: Entrada analdgica Al3

A | F: Potencibmetro (somente inversores tipo A)

Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais séo possiveis:
1 d b: Referéncia por Modbus

[ A ~: Referéncia por CANopen
L [ [: Referéncia pelo terminal remoto, pardmetro LFr do menu SEt- pagina 39.

Entradas somatorias

[5A 3}

Nota:

Al2 é uma entrada + 10 V, que permite efetuar uma subtragédo
pela soma de um sinal negativo.

Ver os esquemas completos nas paginas 51 e 53.
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Velocidades pré-selecionadas
2, 4, 8 ou 16 velocidades podem ser pré-selecionadas, necessitando respectivamente de 1, 2, 3 ou 4 entradas l6gicas.
A ordem das configurag8es a ser respeitada é a seguinte: PS2, depois PS4 depois PS8, depois PS16.

Tabela de combinagéo das entradas de velocidades pré-selecionadas

16 velocidades | 8 velocidades | 4 velocidades | 2 velocidades Referéncia de velocidade
LI (PS16) LI (PS8) LI (PS4) LI (PS2)
0 0 0 0 Referéncia (1)
0 0 0 1 SP2
0 0 1 0 SP3
0 0 1 1 SP4
0 1 0 0 SP5
0 1 0 1 SP6
0 1 1 0 SP7
0 1 1 1 SP8
1 0 0 0 SP9
1 0 0 1 SP10
1 0 1 0 SP11
1 0 1 1 SP12
1 1 0 0 SP13
1 1 0 1 SP14
1 1 1 0 SP15
1 1 1 1 SP16

(1) Ver os esquemas nas péaginas 51 e 53: Referéncia 1 = (SP1).
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Descricdo Faixa de ajuste

Regulagem
de fabrica

Velocidades pré-selecionadas

2 velocidades pré-selecionadas

A escolha da entrada l6gica configurada ativa a fungéo.
~ [0: N&o configurada

L | I: Entrada légica LI1

! & Entrada l6gica LI12

: Entrada logica LI3

: Entrada légica LI4

: Entrada logica LI5

: Entrada légica LI6

n

~~
oo o w

Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais sdo possiveis:

: Bit 11 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 12 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 13 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 14 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 15 da palavra de comando Modbus ou CANopen

inEniate
oo ooao

/
/
!
/
)
1

U oWy

SetCC =2C: LI3
Se tCC =3C: nO
SetCC=LOC:LI3

P54

4 velocidades pré-selecionadas

A escolha da entrada l6gica configurada ativa a fungédo.
Assegurar-se que PS2 foi atribuida antes de configurar PS4.

: N&o configurada

: Entrada logica LI1
: Entrada légica LI2
: Entrada logica LI3
: Entrada légica LI4
: Entrada logica LI5
: Entrada l6gica LI16

3
—_—— -0

~r -
CwCw iy

Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais sdo possiveis:

: Bit 11 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 12 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 13 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 14 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 15 da palavra de comando Modbus ou CANopen

RN Wi
ooooao

/
/
!
/
!

woCowy gy

SetCC=2C: Ll4
Se tCC =3C: nO
SetCC=LOC:LI4

8 velocidades pré-selecionadas

A escolha da entrada l6gica configurada ativa a fungéao.
Assegurar-se que PS4 foi atribuida antes de configurar PS8.

~ [J: N&o configurada

| I: Entrada l6gica LI1
! 2: Entrada ldgica LI2
I 3: Entrada l6gica LI3
| 4: Entrada légica LI4
I 5: Entrada l6gica LI5
| 6: Entrada l6gica LI6

~r—~—

~

Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais sdo possiveis:

: Bit 11 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 12 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 13 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 14 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 15 da palavra de comando Modbus ou CANopen

R N
coooao

/
!
/

nooowfy
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Cddigo Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
F5 16 16 velocidades pré-selecionadas nO
A escolha da entrada l6gica configurada ativa a fungéo.
Assegurar-se que PS8 foi atribuida antes de configurar PS16.
~ [: N&o configurada
L | I: Entrada légica LI1
L I Z: Entrada l6gica LI12
L [ 3: Entrada l6gica LI3
L [4:Entrada légica LI4
L I5: Entrada légica LI5S
L [/ &: Entrada légica LI6
Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais sdo possiveis:
L d I I:Bit 11 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d /2:Bit 12 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d 1 3:Bit 13 da palavra de comando Modbus ou CANopen
[ & I4:Bit 14 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d 15:Bit 15 da palavra de comando Modbus ou CANopen
SFZ 22 velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 10 Hz
SF3 32 velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 15 Hz
SFH 42 velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 20 Hz
5F5 52 velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 25 Hz
SFE 62 velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 30 Hz
SR 72 velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 35Hz
SFH 82 velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 40 Hz
5P 92 velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 45 Hz
S5F [0 |102velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 50 Hz
5F | | |112velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 55 Hz
5F |2 |122velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 60 Hz
5F |3 |132velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 70 Hz
5F |4 |142velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 80 Hz
5P 15 152 velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500,0 Hz 90 Hz
5P IE 162 velocidade pré-selecionada (1) 0,0 a 500.0 Hz 100 Hz

(1) Parametro também acessivel pelo menu de regulagem (SEt-).

[ ]

Estes pardmetros somente aparecem se a fungao foi validada.
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Descricdo

Faixa de ajuste

Regulagem
de fabrica

Passo a passo (JOG)

Passo a passo

Se tCC =2C: nO
SetCC=3C: Ll4
SetCC=LOC: nO

L

~r

~

I

=
(=

I3
I'Y:
15

=

: Entrada logica LI1
: Entrada légica LI2
Entrada l6gica LI3
Entrada I6gica L14
Entrada Idgica LI5
: Entrada logica LI16

Freqiéncia

Referéncia

Referéncia JGF

Referéncia JGF

do motor

Rampa
DEC/DE2

A escolha da entrada légica configurada ativa a fungao.
~ : N&o configurada

Exemplo: Funcionamento em comando a 2 fios (tCC = 2C)

Rampa
forcadaa0,1s

/

LI (JOG)
1]

0

Avanco

205s

Reverso
14

0

JLF

Referéncia em passo a passo (1)

0al0Hz

10 Hz

(1) Parametro também acessivel pelo menu de regulagem (SEt-).

[ ]

Estes pardmetros somente aparecem se a funcgéo foi validada.
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+/- Velocidade

Funcéo acessivel somente se LAC = L2 ou L3 (ver pagina 56).
Dois tipos de funcionamento séo disponiveis.

1 Utilizagdo de botdes de efeito simples: Duas entradas logicas sdo necessarias além dos sentidos de rotagado.

A entrada configurada com o comando “+ Velocidade” aumenta a velocidade, a entrada configurada com o comando “- Velocidade”
diminui a velocidade.

2 Utilizag&o de botdes com duplo efeito: Somente uma entrada légica configurada em “+ velocidade” é necessaria.
+/- Velocidade com botdes com duplo efeito:

Descrigdo: 1 botdo com duplo efeito para cada sentido de rotagdo. Cada agéo fecha um contato.

Repouso 12 acdo 22 acéo
(- velocidade) (velocidade mantida) (+ velocidade)
Sentido avango - a aeb
Sentido reverso - c ced

Exemplo de ligacéo:

LI1: avango IBorneira de controle ATV 31
LIX: reverso

: DLt ux Ly +24 |
Lly: + velocidade - **’**ﬁ ****** !
R

C

Frequéncia do motor

LSP

LSP /

Avanco
22 acédo
12 acdo

0

Reverso
22 acédo
12 acao

0

Este tipo de comando “+/- velocidade” é incompativel com o comando 3 fios.
Nos dois casos de utilizagéo, a velocidade méaxima é dada por HSP (ver pagina 39).

Nota:

A comutacédo de referéncia por rFC (ver pagina 57) de um canal de referéncia qualquer para um canal de referéncia por “+/- velocidade”,
o valor de referéncia rFr (ap6s rampa) é copiado ao mesmo tempo. Isto evita um rearme inoportuno da velocidade no momento da
comutagao.
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l—‘
Codigo Descricéo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica

+/- Velocidade (potencidmetro motorizado)
Fungéo acessivel somente se LAC = L2 ou L3 e UPdH ou UPdt selecionado
(ver pagina 56).

UsF

+ Velocidade no
Acessivel somente por UPdt.

A escolha da entrada logica configurada ativa a fungéo.
~ : N&o configurada

L I I: Entrada l6gica LI1

| &: Entrada légica LI2

| 3: Entrada l6gica LI3

| 4: Entrada l6gica L14

' 5: Entrada légica LI5

| 6: Entrada l6gica LI6

~ -

~ -

d5F

- Velocidade nO
Acessivel somente por UPdt.

A escolha da entrada légica configurada ativa a funcgao.
~ [J: N&o configurada

L | I: Entrada légica LI1

! 2: Entrada ldgica LI2

I 3: Entrada l6gica LI3

I 4: Entrada légica LI4

I 5: Entrada l6gica LI5

| 6: Entrada l6gica LI16

~

~

S5Er

Memorizacado da referéncia ‘ ‘nO

Associado com a fungao “+/- Velocidade”, este parametro permite memorizar a referéncia:

» quando os comandos de marcha desaparecerem (memorizagdo na RAM)

» guando a rede de alimentacdo ou os comandos de marcha desaparecerem
(memorizagdo na EEPROM)

Na proxima partida, a referéncia de velocidade é a Ultima referéncia salva.

~ [0: N&o memorizada

~ A I1: memoriza¢do na RAM

E E F: memorizacdo na EEPROM

:l Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo foi validada.
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Regulador PI

Esquema
A funcao é ativada pela configuracdo de uma entrada analdgica no retorno Pl (medic&o).

LI P
Nivel de erro de
? religamento
.E i L:/ (despertar)
- Inversao Rampas
Referéncia deerro LELS
interna no HSP ACC DEC
—/
rPI | (rP1) rIG FrH -/_\_ rFr
; ﬁ rP2 rPG LSP AC2 DE2
Referéncia A~ Al3
paginas 51 e 53 rP3 Ganhos
rP4
Referéncias )
pré-selecionadas PI Legenda:

" I fes Parametro:
Retornoajq O retangulo preto
Pl Al2 x FbS representa a

I configuracdo em

Al3 regulagem de fabrica

Referéncia B

Paginas 51 e 53

Retorno PI:
O retorno Pl deve ser configurado para uma das entradas analdgicas (Al1, Al2 ou Al3).

Referéncia PI:

A referéncia Pl pode ser configurada aos seguintes pardmetros por ordem de prioridade:
- Referéncias pré-selecionadas por entradas logicas (rP2, rP3, rP4)
- Referéncia interna (rPI)
- Referéncia Frl (ver pagina 56)

Tabela de combinagéo para as referéncias Pl pré-selecionadas

LI (Pr4) LI (Pr2) Pr2 =n0O \ Referéncia

rPl ou Frl

rPl ou Frl
P2
rP3
rP4

= = O O
= O = O

Parametros acessiveis no menu (SEt-):

Referéncia interna (rPI)

Referéncias pré-selecionadas (rP2, rP3, rP4)

Ganho proporcional do regulador (rPG)

Ganho integral do regulador (r1G)

Paréametro FbS:

O parametro FbS permite colocar na escala a referéncia em fungéo da faixa de varia¢éo do retorno PI (calibre do sensor).

Por exemplo: Regulacéo de pressao

Referéncia Pl (processo) 0 - 5 bar (0 - 100%)

Calibre do sensor de pressao 0 - 10 bar

FbS = Escala do sensor méx. / Processo max.

FbS =10/5=2

» Parmetro rSL:
Permite fixar o nivel de erro Pl acima do qual o regulador PI é reativado (despertar), apds uma parada provocada por uma ultrapassagem
do nivel de tempo max. em velocidade minima tLS.

 Inversao do sentido de correcéo (PIC): Se PIC = nO, a velocidade do motor aumenta quando o erro for positivo, exemplo: regulacdo de
pressdo com compressor. Se PIC = YES, a velocidade do motor diminui quando o erro for positivo, exemplo: regulagao de temperatura
por ventilador de resfriamento.
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Funcionamento “Manual - Automatico” com PI

Esta fungdo combina o regulador Pl e a comutagao de referéncia rFC (pagina 57). A referéncia de velocidade é dada por Fr2 ou pela fungdo
PI, dependendo do estado da entrada logica.

Colocacao em operacéao do regulador PI

1 Configuragao em modo PI
Ver 0 esquema na pagina 72.

2 Realizar um teste em regulagem de fabrica (na maioria dos casos isto € suficiente).
Para otimizar o inversor, ajustar rPG ou rIG gradual e independentemente, e observar o efeito no retorno Pl em relacéo a referéncia.

3 Se as regulagens de fabrica séo instaveis ou a referéncia ndo respeitada:

Realizar um teste com uma referéncia de velocidade em modo Manual (sem regulador PI) e em carga para a faixa de velocidade do
sistema:

- em regime estabelecido, a velocidade deve ser estavel e conforme a referéncia, o sinal de retorno Pl deve ser estavel.

- em regime transitério, a velocidade deve seguir a rampa e se estabilizar rapidamente, o retorno Pl deve seguir a velocidade.

Caso contrario, ver regulagens do acionamento e/ou sinal do sensor e fia¢ao.

Mudar para modo PI.

Ajustar brA em no (sem auto-adaptacéo da rampa).

Ajustar as rampas de velocidade (ACC, dEC) no minimo permitido pela mecanica sem desligar pela falha ObF.

Ajustar o ganho integral (rIG) no minimo.

Observar o retorno PI e a referéncia.

Fazer uma série de partidas/paradas (RUN/STOP) ou de variacao rapida de carga ou de referéncia.

Ajustar o ganho proporcional (rPG) de maneira a encontrar o melhor compromisso entre tempo de resposta e estabilidade nas fases
transitorias (pequena ultrapassagem e 1 a 2 oscilagdes antes da estabilidade).

Se areferéncia néo for respeitada em regime estabelecido, aumentar progressivamente o ganho integral (rlG), reduzir o ganho proporcional
(rPG) no caso de instabilidade (bombas), encontrar o compromisso entre tempo de resposta e a precisdo estéatica (ver diagrama).
Realizar testes em produgao em toda a faixa de referéncia.

Tempo de estabilizagédo

Grandeza
regulada rl:/’G elevado
. Itrapassagem
Referéncia )J ~Erro estatico
Ganho \1 N\ L\ NAAA

; vavvvv

proporcional X
/ .
7 rPG baixo
/4
/

J Tempo de subida

Tempo
rlG elevado
Referéncia
Ganho \ - P — _—
integral / — — -~
//
/
//
7 rG baixo
/g
Tempo
rPG e rIG corretos
T —
Tempo

A frequéncia das oscilagdes depende da cinematica do sistema.

Parametro

Tempo de
subida

Ultrapassagem

Tempo de
estabilizacdo

Erro estatico

PG

v

A\

v

N

rG

i

N

il

d

A\
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Cddigo Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
[F = Regulador PI
FIF Retorno do regulador PI nO
~ : N&o configurada
A | I: Entrada analogica All
A | Z: Entrada analdgica Al2
A I 3: Entrada analégica Al3
rFPL Ganho proporcional do regulador Pl (1) 0,01 a 100 ‘1
Proporciona uma performance dindmica nas evolug@es rapidas do retorno PlI.
r 10 Ganho integral do regulador PI (1) 0,01 a 100 ‘1
Proporciona preciso estatica nas evolugdes lentas do retorno PI.
FbS Coeficiente multiplicador do regulador PI (1) |0,1 a 100 ‘1
Para adaptagéo do processo
F L Inverséo do sentido de correcéo do regulador Pl nO
@
n O: normal
Y E 5:reverso
Frcd 2 referéncias Pl pré-selecionadas nO
A escolha da entrada l6gica configurada ativa a fungéo.
~ 0: N&o configurada
L ! I: Entrada l6gica LI1
L [/ Z: Entrada légica LI2
L ! 3: Entrada l6gica LI3
L [4: Entrada l6gica LI4
L I5: Entrada légica LI5
L !5 Entrada l6gica LI16
Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais séo possiveis:
L d I I:Bit 11 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d /2:Bit 12 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d 1 3:Bit 13 da palavra de comando Modbus ou CANopen
[ d I4:Bit 14 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L 4 15:Bit 15 da palavra de comando Modbus ou CANopen
FrHY 4 referéncias Pl pré-selecionadas nO
A escolha da entrada l6gica configurada ativa a fungéo.
Assegurar-se que Pr2 foi atribuida antes de configurar Pr4.
~ [0: N&o configurada
L | I: Entrada légica LI1
L I Z: Entrada l6gica LI12
L [ 3: Entrada l6gica LI3
L [4:Entrada légica LI4
L I5: Entrada légica LI5S
L /&: Entrada légica LI6
Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais sdo possiveis:
L d I I:Bit 11 da palavra de comando Modbus ou CANopen
[ d /2:Bit 12 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d I 3:Bit 13 da palavra de comando Modbus ou CANopen
[ o I4:Bit 14 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d 15:Bit 15 da palavra de comando Modbus ou CANopen
P2 22 referéncia Pl pré-selecionada (1) ‘0 a 100% ‘30%
Somente aparece se Pr2 foi validada pela escolha de uma entrada.
-rP3 33 referéncia Pl pré-selecionada (1) ‘0 a 100% ‘60%
Somente aparece se Pr4 foi validada pela escolha de uma entrada.
-PY 42 referéncia Pl pré-selecionada (1) ‘0 a 100% ‘90%
Somente aparece se Pr4 foi validada pela escolha de uma entrada.

(1) Parametro também acessivel pelo menu de regulagem (SEt-).
:l Estes parametros somente aparecem se a fungao foi validada.
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Cddigo Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
Fl- 5L Nivel de erro de religamento (nivel de 0 a 100% 0
(continuagéo) “despertar”)

tente ajustar em uma velocidade inferior a LSP.

e depois parar e assim por diante...

A fungdo é inativa se tLS = 0.

No caso onde as fun¢des “PI” e “Tempo de funcionamento em velocidade minima” (tLS)
(ver pagina 41) sao configuradas ao mesmo tempo, pode acontecer que o regulador PI

Isto resulta em funcionamento insatisfatorio que consiste em dar partida, operar em LSP

O parametro rSL (nivel de erro de religamento) permite ajustar um nivel de erro Pl minimo
para dar nova partida apds uma parada prolongada LSP.

Pl Referéncia do regulador Pl interno

‘nO

ser utilizada em referéncia do regulador PI).

Y E 5: A referéncia do regulador PI é interna, pelo parametro rPI.

~ [0: A referéncia do regulador Pl é Frl, exceto UPdH e UPdt (+/- Velocidade n&o pode

rF Referéncia interna do regulador Pl (1)

\0a100%

\ 0

(1) Parametro também acessivel pelo menu de regulagem (SEt-).

:l Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo foi validada.
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Logica de freio

Funcé&o acessivel somente se LAC = L2 ou L3 (pagina 51).
Esta funcéo, configuravel no relé R2 ou na saida légica AOC, permite o controle de um freio de seguranga eletromagnético pelo inversor.

Principio:
Sincronizar a abertura do freio com o estabelecimento do conjugado na partida e o fechamento do freio em velocidade nula na parada,
para evitar os golpes.

Logica de freio

Velocidade do motor

Referéncia de
velocidade

Relé R2 ou saida l6gica AOC |

0 t

Corrente do motor
brt

Ibr

0 t

Freqliéncia do motor

bEt

Referéncia de
velocidade

brL
bEn

0 t

LI avango ou reverso

1

0 t
Estado do freio‘ preso (fechado) ‘ solto (aberto) ‘preso (fechado)‘

Regulagens acessiveis no menu FUn-:
- Freqgiéncia de abertura do freio (brL)
- Corrente de abertura do freio (lbr)
- Temporizag&o de abertura do freio (brt)
- Freqgiéncia de fechamento do freio (bEn)
- Temporizacdo de fechamento do freio (bEt)
- Pulso de abertura do freio (bIP)

Recomendagdes de regulagens do comando de freio:
1 Freqiiéncia de abertura do freio:
- Movimento horizontal: ajustar em 0.
- Movimento vertical: ajustar a uma freqiiéncia igual ao escorregamento nominal do motor em Hz.
2 Corrente de abertura do freio (lbr):
- Movimento horizontal: ajustar em 0.
- Movimento vertical: Pré-regular a corrente nominal do motor, depois ajusta-la para evitar golpes na partida, assegurando que a carga
maxima continua retida no momento da abertura do freio.
3 Temporizacao de abertura do freio (brt):
Ajustar em func¢éo do tipo de freio, € o tempo necessario de abertura do freio mecénico.
4 Frequéncia de fechamento do freio (bEn)
- Movimento horizontal: ajustar em 0.
- Movimento vertical: Regular a uma freqiiéncia igual ao escorregamento nominal do motor em Hz. Atencé&o: bEn max. = LSP,
portanto, é necessario regular LSP primeiramente a um valor adequado.
5 Temporizagao de fechamento do freio (bEt):
Ajustar em funcao do tipo de freio, é o tempo necessario de fechamento do freio mecanico.
6 Pulso de abertura do freio:
- Movimento horizontal: ajustar em nO.
- Movimento vertical: ajustar em YES e verificar se o sentido do conjugado do motor em comando “Avanco” corresponde ao sentido de
subida da carga. Se necessario, inverter as duas fases do motor. Este parametro provoca um conjugado do motor no sentido da
subida, qualquer que seja o sentido de rotagdo comandado, para manter a carga durante a abertura do freio.
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- -

Cddigo

Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
Logica de freio
Funcao acessivel somente se LAC = L2 ou L3 (pagina 51).
bLLC Configuracdo da ldgica de freio ‘ ‘nO
~ [0: N&o configurada
- £ Relé R2
o [0: Saida légica AOC
Se bLC estiver configurada, os parametros FLr (pagina 84) e brA (pagina 61) serdo
forgados a nO, e o parametro OPL (pagina 84) sera forgado a YES.
brl Frequéncia de abertura do freio 0,0 a10,0 Hz Segundo o calibre
do inversor
Ibr Nivel de corrente do motor para abertura 0al,36In(1) Segundo o calibre
do freio do inversor
brkE Tempo de abertura do freio Oabs 0,5s
L5F Velocidade minima 0 a HSP (pagina |0 Hz
39)
Frequiéncia do motor com referéncia minima. Este parametro é também modificavel no
menu SEt- (p4gina 39).
BEn Nivel de freqiéncia de fechamento do freio ‘nO -0alLSP ‘nO
~ : N&o ajustado
0 to LSP: Faixa de regulagem em Hz
Se bLC estiver configurada e que bEn continua igual a nO, o inversor travar-se-a com a
falha bLF no primeiro comando de marcha.
LEE Tempo de fechamento do freio 0Oab5s 0,5s
b IF Pulso de abertura do freio nO

~ [0: O conjugado do motor durante a abertura do freio esta no sentido de rotacéo
comandado.
4 E 5: O conjugado do motor durante a abertura do freio esta sempre no sentido avanco,
qualguer que seja o sentido de rotacdo comandado.

Verificar que o sentido do conjugado do motor em comando “Avancgo” corresponde
& ao sentido de subida da carga. Se necessério, inverter as duas fases do motor.

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalacéo e na etiqueta de identificac&o do inversor.

[ ]

Estes parametros somente aparecem se a fungéo foi validada.
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Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica

Comutacédo da segunda limitagdo de corrente
Funcao acessivel somente se LAC = L2 ou L3 (pagina 51).

Comutacéo da segunda limitagao de corrente ‘ nO

A escolha da entrada ldgica configurada ativa a funcéo.
~ [0: N&o configurada
! I: Entrada ldgica LI1
: Entrada logica LI12
: Entrada légica LI3
: Entrada logica L14
: Entrada légica LI5
: Entrada légica LI6

~ -
onw Cow iy

—

Se LAC = L3, as seguintes configuraces adicionais séo possiveis:

: Bit 11 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 12 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 13 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 14 da palavra de comando Modbus ou CANopen
: Bit 15 da palavra de comando Modbus ou CANopen

NN N
ooooao

/
1
!
/
I
1
/

[Ny B o TV T

CL1 é validada quando a entrada légica ou o bit da palavra de comando estiver no estado
0 (Menu SEt- pagina 41).
CL2 é validada quando a entrada l6gica ou o bit da palavra de comando estiver no estado 1.

cLce

22 |limitac&o de corrente (1) 0,25a15In(2) (1,5In(2)

(1) Parametro também acessivel pelo menu de regulagem (SEt-).
(2)In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalacéo e na etiqueta de identificac&o do inversor.

[ ]

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo foi validada.
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-

Cddigo Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
CHF - Comutacdo de motores
Funcao acessivel somente se LAC = L2 ou L3 (pagina 51).
CHF Comutacgdo de motor 2 ‘ nO
~ [0: N&o configurada
L [/ I: Entrada lé6gica LI1
L I Z: Entrada l6gica LI12
L [/ 3: Entrada légica LI3
L I4: Entrada l6gica L14
L I5: Entrada l6gica LI5S
L IB: Entrada légica LI6
Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais séo possiveis:
L d I I:Bit 11 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d /2:Bit 12 da palavra de comando Modbus ou CANopen
[ o 1 3:Bit 13 da palavra de comando Modbus ou CANopen
[ d I4:Bit 14 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d I5:Bit 15 da palavra de comando Modbus ou CANopen
LI ou bit = 0: Motor 1
LI ou bit = 1: Motor 2
- A fungdo comutagéo de motores inibe a protecdo térmica do motor. Esta deve
& entdo ser efetuada independentemente do inversor.
- Se utilizar esta fungdo, ndo utilize a fungdo auto-regulagem tUn (pagina 44)
no motor 2 e nao configure tUn = rUn ou POn.
- As mudangas de par@metros somente s@o consideradas quando o inversor
estiver travado.

LUn5Z2 |Tensdo nominal do motor 2 lidanaplacade |Segundo o calibre |Segundo o calibre
identificacao do inversor do inversor
ATV3leeeM?2A: 100 a 240 V
ATV3leeeM3XA: 100 a 240 V
ATV3leeeN4A: 100 a 500 V
ATV3leeeS6X: 100 a 600 V

Fr 52 |Freqléncianominal do motor 2 lidana placa |10 a 500 Hz 50 Hz
de identificag&o

A raza UnS (em volts 50.d It int |
razao —p.g (em Hz) ndo deve ultrapassar os seguintes valores
ATV3leeeM2A: 7 max.
ATV3leeeM3XA: 7 max.
ATV3leeeN4A: 14 max.
ATV3leeeS6X: 17 max.
A regulagem de fabrica é 50 Hz, ou 60 Hz se bFr estiver ajustada em 60 Hz
nL -2 |Corrente nominal do motor lida na placa de 0,25a1,5In(2) |[Segundo o calibre
identificacéo do inversor
n5FZ |Velocidade nominal do motor lida na placa de |0 a 32760 rpm Segundo o calibre
identificacao do inversor
0 a 9999 rpm depois 10,00 a 32,76 krpm
Se a placa de identificagdo nédo indicar a velocidade nominal, mas a velocidade de
sincronismo e o escorregamento em Hz ou em %, calcular a velocidade nominal como
segue: i 0
+ velocidade nominal = velocidade de sincronismo x 100 esco"i%%memo em %
ou

* velocidade nominal = velocidade de sincronismo x50 = escorreg%memo em Hz (motores 50 Hz)
ou

* velocidade nominal = velocidade de sincronismo x60 - escorreg&mento em Hz (motores 60 Hz)

(1) Parametro também acessivel pelo menu de regulagem (SEt-).
(2)In corresponde & corrente nominal do inversor indicada no manual de instalacé@o e na etiqueta de identificacdo do inversor.

[ ]

Estes parametros somente aparecem se a fungéo foi validada.
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Cdédigo Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
LCHF - L0052 |Cos Phido motor 2lido na placade 05al Segundo o calibre
(continuacgéo) identificacéo do inversor
LUFEZ |Escolhado tipo relagdo tenséo / freqiiéncia n
motor 2

L : Conjugado constante para motores em paralelo ou motores especiais
F: Conjugado variavel: bombas e ventiladores

r: Controle vetorial de fluxo sem realimentagdo para aplicagbes com conjugado constante
~ L d: Economia de energia, para aplicagdes com conjugado variavel sem necessidade
de dindmica importante (comportamento proximo da relagdo P sem carga e da relagéo n

com carga).
Tenséo
UnS
L
/" n //
~_—7P _
Frs Freqliéncia
UF -2 |Compensacdo RI/Boostdetensdo, motor 2 (l)‘O a 100% ‘20

Para UFt2 = n ou nLd: Compensagéo IR. Para UFt2 = L ou P: Boost de tenséo
Permite otimizar o conjugado em baixissima velocidade (aumentar UFr2 se o conjugado
for insuficiente).

Verificar se o valor de UFr2 ndo é muito elevado para um motor a quente (risco de
instabilidade).
Modificando UFt2, UFr2 retorna a sua regulagem de fabrica (20%).

FLLGZ |Ganho damalhade freqiiéncia, motor 2 (1) ‘1 a 100% ‘20

Parametro acessivel somente se UFt2 = n ou nLd. O parametro FLG2 ajusta a rampa de
velocidade em funcao da inércia da maquina acionada.
Um excesso de malha pode provocar uma instabilidade de funcionamento.

FLG2 baixo FLG2 correto FLG2 elevado
Hz Hz Hz
50 50 50 e
. Neste caso, . . Neste caso,
2 aumentar FLG2 2 reduzir FLG2
10 10 10
0 0 0
10 -10 -10

0.1 0.2 0.3 0.4 05 t 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t
5kt AZ |Estabilidade damalhade frequéncia, motor2(1)‘1a100% 20

Parametro acessivel somente se UFt2 = n ou nLd.

Permite adaptar o retorno do regime estabelecido apds um transitério de velocidade
(aceleracéo ou desaceleragdo) em funcéo da dindmica da maquina.

Aumentar progressivamente a estabilidade para eliminar as ultrapassagens de velocidade.

StA2 baixo StA2 correto StA2 elevado
Hz Hz Hz
50 /\ 50 50
40 40 40
30 Neste caso, 30 30 Neste caso,
20 aumentar StA2 20 20 reduzir StA2
10 10 10
0 0 0
10 -10 -10

0.1 0.2 0.3 0.4 05 t 0.1 0.2 03 0.4 05 t 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t
5L P2 |Compensacédo de escorregamento, motor 2 (1)‘0 a 150% 100

Parametro acessivel somente se UFt2 = n ou nLd. Permite ajustar a compensacéao de
escorregamento em torno do valor fixado pela velocidade nominal do motor.

Nas placas dos motores, as indica¢des de velocidade ndo sdo necessariamente exatas.
» Se 0 escorregamento regulado for < escorregamento real: 0 motor ndo gira na
velocidade correta no regime estabelecido.

» Se o escorregamento regulado for > escorregamento real: o motor é sobrecompensado
e a velocidade € instavel.

(1) Parametro também acessivel pelo menu de regulagem (SEt-).

:l Estes parametros somente aparecem se a fun¢éo foi validada.
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Menu funcdes FUn-

Controle de fim de curso

Funcé&o acessivel somente se LAC = L2 ou L3 (pagina 51).
Esta funcdo permite controlar a agcdo de um ou dois interruptores de fim de curso (1 ou 2 sentidos de rotacao).
- Configuragdo de um ou duas entradas lgicas (limitagdo avanco, limitagdo reverso)
- Escolha do tipo de parada (por rampa, parada rapida ou parada por inércia).
Apo6s a parada, é permitida uma nova partida somente no outro sentido de rotagao.
- A parada é executada quando a entrada esté no estado 0, o sentido de rotacdo é permitido no estado 1.

Descri¢ao Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica

Controle de fins de curso
Funcéo acessivel somente se LAC = L2 ou L3 (pagina 51).

Limitacao, sentido avango ‘ nO

~ [J: N&o configurada

L | I: Entrada légica LI1
L I Z: Entrada l6gica LI2
L | 3: Entrada légica LI3
L I4: Entrada l6gica L4
L 15: Entrada l6gica LI5S
L | B: Entrada logica LI6

Limitagdo, sentido reverso nO

~ [0: N&o configurada
L I: Entrada logica LI1

L I

L /2 Entrada l6gica LI2
L [ 3: Entrada l6gica LI3
L [/4:Entrada l6gica LI4
L 15: Entrada légica LI5
L ! &: Entrada l6gica LI16

Cdodigo
LAF
LAr
LAS

Tipo de parada em fins de curso nSt

~ F:Porrampa
F 5 E : Parada rapida
m 5 E: Parada por inércia

:l Estes parametros somente aparecem se a fungéo foi validada pela sele¢cdo de uma entrada logica.
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Menu funcdes FUn-

l—‘
FLUm -]
Cadigo Descricéo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
5C5 Memorizagao da configuragao (1) nO

r 0: Funcéo inativa

5k ~ [:Salva aconfiguragdo em curso (exceto o resultado da auto-regulagem) na meméria

EEPROM. SCS passa automaticamente a nO assim que a memorizagéo tenha sido

efetuada. Esta fungdo permite conservar uma configuragdo como reserva além da

configuragdo em curso.

Nos inversores saidos de fabrica, a configuragdo em curso e o backup da configuragdo sao

inicializados na configuragao de fabrica

« Se o terminal remoto opcional estiver conectado ao inversor, as seguintes escolhas
opcionais aparecerdo: F /L I, F IL &, F IL 3, F IL 4 (arquivos disponiveis na
meméria EEPROM do terminal remoto para salvar a configuracéo em curso). Elas
permitem armazenar de 1 a 4 configuracdes diferentes, que podem também ser
conservadas, até mesmo ser transferidas para outros inversores de mesmo calibre.
SCS passa automaticamente a nO assim que a memorizagdo tenha sido efetuada.

FLCS Retorno as regulagens de fabrica/chamada da nO
configuracdo (1)

~ [: Funcao inativa

~ E L I: A configuragdo em curso torna-se idéntica a configuracdo memorizada

anteriormente por SCS = Strl. rECI é somente visivel se foi feito um backup. FCS retorna

automaticamente a nO assim que esta agéo tenha sido realizada.
'~ I: A configuragdo em curso torna-se idéntica & configuracédo de fabrica. FCS retorna
automaticamente a nO assim que esta agéo tenha sido realizada.

* Se o terminal remoto opcional estiver conectado ao inversor, as seguintes escolhas
opcionais aparecerao, assim que 0s arquivos correspondentes da memaéria EEPROM do
terminal remoto tenham sido carregados (0 a 4 arquivos): F L [, F IL 2, F IL
F IL 4. Elas permitem substituir a configuragdo em curso por uma das 4 configuracdes
gue podem ser carregadas no terminal remoto.

FCS passa automaticamente a nO assim que a memorizagdo tenha sido efetuada.
Atencédo: Se ~ A d aparecer por um curto instante antes de passar a nO, significa que a
transferéncia de configuragéo € impossivel e néo foi efetuada (calibres de inversores
diferentes, por exemplo). Se ~ £ ~ aparecer por um curto instante antes de passar a nO,
significa que ocorreu um erro de transferéncia de configuracado; deve-se entéo efetuar uma
regulagem de fabrica por Inl.

Em ambos os casos, verificar a configuracé@o a ser transferida antes de tentar novamente.

& Para validar rECI, Inl e FL1 a FL4, pressionar continuamente (por 2 s) a tecla ENT.

(1) SCS e FCS séo acessiveis através de diversos menus de configuragdo, mas sao relativos ao conjunto de todos 0os menus e parametros.
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Menu falhas FLt-

L Tess

@®
© At - <%—|:| Religamento automéatico

&@—g’ Rearme do tempo de funcionamento
Q®

Os parametros somente sdo modificaveis na parada, sem comando de marcha.
No terminal remoto opcional, este menu é acessivel na posicdo d“ do comutador.

A

FLE-

Cédigo

Descricéo Regulagem
de fabrica

AEr

Religamento automatico nO

~ O: Funcéo inativa

4 E 5: Religamento automatico, apds travamento do inversor por falha, se esta falha desapareceu e se as
outras condig8es de funcionamento o permitir. Este religamento é efetuado por uma série de tentativas
automaticas separadas por tempos de espera crescentes: 1 s, 5s, 10 s, depois 1 min para os seguintes.
Se a partida ndo ocorrer no fim do tempo configurado tAr, o procedimento é abandonado e o inversor
continua travado até a desenergizagao e reenergizacéo.

As falhas que permitem esta fungdo sao:

Falha externa (EPF)

Perda de referéncia 4-20 mA (LFF)

Falha na rede CANopen (COF)

Sobretenséo da rede (OSF)

Falta de fase na rede (PHF)

Falta de fase no motor (OPF)

Sobretensdo no barramento CC (ObF)

Sobrecarga do motor (OLF)

Ligacao serial (SLF)

Sobreaquecimento do inversor (OHF)

O relé de seguranga do inversor permanece energizado, se a fungéo estiver ativa. A referéncia de
velocidade e o sentido de rotacdo devem continuar mantidos.

Utilizar o comando a 2 fios (tCC = 2C) com tCt = LEL ou PFO (péagina 46).

& Assegurar-se que o religamento acidental néo apresente perigo para as pessoas e danos
materiais.

EAr

Durag&o maxima do processo de religamento 5

5: 5 minutos
1 0: 10 minutos
: 30 minutos

I'+: 1 hora

2 h:2horas

3 h: 3 horas

L E: llimitado
Este parametro aparece se Atr = YES. Limita o nimero de religamentos consecutivos em falha recorrente.

Rearme da falha em curso no

~ : N&o configurada

| I: Entrada légica LI1
: Entrada légica LI2
: Entrada logica LI3
: Entrada logica LI4
: Entrada l6gica LI5S
: Entrada logica LI6

L
L

/
/
/
/

~~r~~
Tuw Cw My

:l Estes parametros somente aparecem se a fungao foi validada.
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Menu falhas FLt-

FLE-

A

Descricéo Regulagem
de fabrica

Religamento automatico com retomada de velocidade (partida com motor jaem |nO
rotacao)

Permite a partida do motor sem trancos de velocidade ap6s um dos seguintes eventos, se 0 comando de
partida estiver mantido:
- falta de rede ou simples desenergizacao,
- rearme apés falha ou religamento automatico,
- parada por inércia.
A velocidade dada pelo inversor recomega da velocidade estimada do motor no momento do religamento,
depois segue a rampa até a referéncia.
Esta fungao requer o comando a 2 fios (tCC = 2C) com tCt = LEL ou PFO.
n 0: Fungéo inativa
Y E 5: Funcdo ativa
Quando a funcéo esta ativa, ela intervém em cada comando de marcha, provocando uma pequeno retardo
(1 segundo méx).
FLr é forgado a nO se a légica de freio (bLC) estiver configurada (pagina 77).

EEF

Falha externa nO

~ [0: N&o configurada

| I: Entrada l6gica LI1
: Entrada logica LI2
: Entrada logica LI3
: Entrada logica LI14
5: Entrada l6gica LI5
: Entrada légica LI6

I
L

el
ou Cow Ny

/
!
!

~

Se LAC = L3, as seguintes configuracdes adicionais séo possiveis:

L 4 | I:Bit11 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d 12:Bit 12 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L 4 1 3:Bit 13 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L 4 /4:Bit 14 da palavra de comando Modbus ou CANopen
L d 15:Bit 15 da palavra de comando Modbus ou CANopen

Modo de parada por falha externa EPF YES

~ [: Falha ignorada

Y E 5: Falha com parada por inércia
~ 1 F: Falha com parada por rampa
F 5 E: Falha com parada rapida

Configuracédo da falha falta de fase do motor YES

~ O: Fungéo inativa

Y E 5: Desligamento pela falha OPF

0 A L: Sem desligamento por falha, mas controle da tenséo de saida para evitar uma sobrecorrente no
restabelecimento da ligagdo com o motor e religamento automatico com retomada de velocidade, mesmo
se FLr = nO. Utilizar com contator a jusante.

OPL é for¢ado a YES se a logica de freio (bLC) estiver configurada (pagina 77).

Configuragéo da falha perda de fase da rede ‘YES

Este parametro € somente acessivel nos inversores trifasicos.
~ [: Falha ignorada
Y E 5: Falha com parada rapida

Modo de parada por falha de sobreaquecimento do inversor OHF ‘YES

~ [: Falha ignorada

Y £ 5: Falha com parada por inércia
~ 1 F: Falha com parada por rampa
F 5 E: Falha com parada rapida

]
—
—

Modo de parada por falha de sobrecarga do motor OLF YES

~ [: Falha ignorada

Y £ 5: Falha com parada por inércia
~ 1 F: Falha com parada por rampa
F 5 E: Falha com parada rapida
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Menu falhas FLt-

FLE-

A

Cédigo

Descricéo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica

Modo de parada por falha da ligac&o serial Modbus SLF YES

~ [0: Falha ignorada

Y E 5: Falha com parada por inércia
~ I1F: Falha com parada por rampa
F 5 E: Falha com parada rapida

coL

Modo de parada por falha da ligag&o serial CANopen COF YES

~ [0: Falha ignorada

Y E 5: Falha com parada por inércia
~ [1F: Falha com parada por rampa
F 5 k£ : Falha com parada rapida

EnlL

Configuracéo da falha auto-regulagem tnF ‘ ‘YES

~ [0: Falha ignorada (the drive reverts to the factory settings)
Y E 5: Falha com inversor travado

LFL

Modo de parada por falha perda de sinal 4 - 20 mA LFF ‘ ‘nO

~ [: Falha ignorada (somente valor possivel se CrL3 < 3 mA, ver pagina 47)

Y £ 5: Falha com parada por inércia

L F F: O inversor passa para a velocidade de retaguarda (parametro LFF)

~ L 5:Oinversor conserva a velocidade que tinha no momento da falha até o desaparecimento da mesma.

~ 1 F: Falha com parada por rampa

F 5 E: Falha com parada rapida

A Antes de configurar LFL a YES, rMP ou FSt, verificar a conexao da entrada Al3, caso contrério, o
inversor desliga imediatamente pela falha LFF.

LFI

LFF

Velocidade de seguranca ‘0 a 500 Hz ‘10 Hz

Regulagem da velocidade de seguranca para parada por falha.

dl_ n

Operagao desclassificada em caso de subtenséo ‘ ‘nO

~ [: Fungao inativa
E 5: O nivel de supervisédo da tensdo da rede é:
ATV3leeeM2A: 130 V
ATV3leeeM3XA: 130 V
ATV3leeeN4A: 270 V
ATV3leeeS6X: 340 V
Neste caso, a utilizagdo de uma indutancia de linha é obrigatdria, e as performances do inversor ndo séo
garantidas.
Para validacéo desta fungdo, é necessario pressionar continuamente por 2 segundos a tecla “ENT".

S5EF

Parada controlada na falta de rede noO

~ [: Travamento do inversor e parada do motor por inércia

117 5: Este modo de parada utiliza a inércia mecénica para manter a alimentacéo do inversor o maior
tempo possivel.

~ I1F: Parada que segue a rampa valida (dEC ou dE2)

F 5 E: Parada rapida, o tempo de parada depende da inércia e das possibilidades de frenagem do inversor..

I H

Eliminag&o das falhas ‘nO

A eliminagao das falhas pode provocar a destruigdo do inversor. Neste caso, a garantia ndo é mais
A assegurada. A utilizac@o é recomendada apenas para casos de emergéncia (ex. fumaga no tanel).

T

J

'J‘an.ELu"u-\Z

ao configurada

: Entrada logica LI1
: Entrada logica LI2
: Entrada l6gica LI3
: Entrada logica LI4
: Entrada légica LI5
: Entrada logica LI6

~ o~~~

—— — = — - C

—~

No estado 0 da entrada, a supervisdo das falhas € ativa.

No estado 1 da entrada, a supervisao das falhas é inativa.

Na mudanca de estado (passagem de 0 a 1) da entrada, as falhas em curso séo rearmadas.

Para validacao desta fungdo, é necessario pressionar continuamente por 2 segundos a tecla “ENT".

Rearme do tempo de funcionamento nO

~ 0: N&o
r £ H: Rearme do tempo de funcionamento
O parametro rPr passa automaticamente a nO assim que o rearme tenha sido efetuado.
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Menu comunicacdo COM-

e 9O®

-9

@®
Estes parametros somente sdo modificaveis na parada, sem comando de marcha. As modificagdes dos pardmetros Add, tbr, tFO,

AdCO e bdCO somente sado considerados ap0s a desenergizacao, depois reenergizagao.
No terminal remoto opcional, este menu é acessivel na posicdo d“ do comutador.

ﬁ

l—‘
— rr - — >
L i -~
Cédigo |Descricdo Faixa de ajuste |Regulagem
de fabrica
Add |Modbus: endereco do inversor 1a247 1
E b+~ |Modbus: velocidade de transmisséo 19200
4.8: 4800 bps
5.5:9600 bps
1'9.2:19200 bps (Atencéo: somente este valor permite a utilizacdo do terminal remoto.)
£ F O |Formato da comunica¢do Modbus ‘8E1

0 I: 8 bits de dados, paridade impar, 1 bit de stop
H E I: 8 bits de dados, paridade par, 1 bit de stop (Aten¢ao: somente este valor permite a utilizacdo do
terminal remoto.)
B~ I: 8 bits de dados, sem paridade, 1 bit de stop
H ~ 2': 8 bits de dados, sem paridade, 2 bits de stop

EEO |Modbus: time-out 0,1a10s 10s
AdLC O |CANopen: endereco do inversor 0al27 0
b d L O |[CANopen: velocidade de transmissao 125

1'0.0: 10 kbps
0.0: 20 kbps

50.0:50 kbps

1@ 5.0:125 kbps

2 50.0: 250 kbps

500.0:500 kbps

100 0:1000 kbps

m

CANopen: registro de erros (somente leitura)

[}

0: "No error"

/2 "Bus off error"
2 "Life time error"
3:"CAN overrun"
4: "Heartbeat error"

FL O |Passagem ao modo local nO

~ [J: N&o configurada

L [ I: Entrada légica LI1
L I Z: Entrada l6gica LI2
L [/ 3: Entrada légica LI3
L 14: Entrada l6gica L14
L I5: Entrada l6gica LI5S
L IE: Entrada légica LI6
A passagem ao modo local retomam o controle do inversor para a borneira e o terminal.
F L OLC |Escolhado canal de referéncia e controle na passagem ao All
modo local AIP para
Acessivel somente se LAC =3 ATV3leeeA

Na passagem para modo local, somente a referéncia de velocidade é considerada. As funcdes PI, entradas
somatorias etc... ndo sao ativas.
Ver esquemas na paginas 51 a 54.

| Z: Entrada analédgica Al2, entradas ldgicas LI

| 3: Entrada analdgica Al3, entradas logicas LI

| F: Potenciémetro (somente inversores tipo A), botdes RUN/STOP

C C: Terminal remoto: referéncia LFr pagina 39, botdes RUN/STOP/FWD/REV.

A
A
A
A
L

:l Estes parametros somente aparecem se a fungao foi validada.
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Menu supervisao SUP-

}%

E
®e |®
©) Ol
®|-
@h@

®

®

@G

| I g | Submenu
@®

o ©

®

Os parametros sdo acessiveis em funcionamento e na parada.
No terminal remoto opcional, este menu é acessivel em todas as posi¢des do comutador.

Certas fungfes possuem numerosos parametros. Para facilitar a programacéo e evitar uma tediosa série de parametros, estas funcdes
foram agrupadas em submenus
Os submenus séo identificados por um trago a direita de seu c6digo, como nos menus: [WENEZES I por exemplo.

Quando o inversor estiver em operagao, o valor exibido no display correspondera ao valor de um dos parametros de supervisdo. De
fabrica, o valor exibido no display é a freqliéncia de saida aplicada ao motor (parametro rFr).

Durante a visualizag¢éo do valor do novo parametro de supervisdo desejado, deve-se pressionar continuamente a tecla “ENT” (2 segundos)
para validar a mudancga do parametro de supervisdo e salvar este. A partir dai, é o valor deste parametro que sera exibido em operacéo
(mesmo ap6s uma desenergizagao).

Se a nova escolha néo for confirmada pressionando continuamente a tecla “ENT”, o inversor retomard o parametro precedente apds a
desenergizacao.

87



Menu supervisao SUP-

[ ]

-

Cddigo

Descricdo Faixa de variacdo

Referénciade freqiiéncia parao comando pelo |0 a 500 Hz
terminal integrado ou pelo terminal remoto

Referéncia interna Pl 0 a 100%

Referéncia de frequéncia antes da rampa 0 a 500 Hz
(valor absoluto)

Freqliéncia de saida aplicada ao motor - 500 Hz a + 500 Hz

Freqiiéncia de saida em unidade do cliente
SPd1 ou SPd2 ou SPd3 segundo o parametro SdS, ver pagina 42 (SPd3 em regulagem
de fabrica).

Corrente no motor

Poténcia do motor

100% = Poténcia nominal do motor, calculada a partir dos parametros inseridos no menu
drC-.

Tensao da rede (através do barramento CC)

Estado térmico do motor

100% = Estado térmico nominal
118% = Nivel “OLF” (sobrecarga do motor)

EHd

Estado térmico do inversor

100% = Estado térmico nominal
118% = Nivel “OHF” (sobrecarga do inversor)

.
T
™

Ultima falha

b L F: Falha da l6gica de freio

[ F F: Configuragao (parametros) incorreta

: Configuracéo (parametros) invalida

: Falha de comunicagao na linha 2 (CANopen)
: Falha de pré-carga do capacitor

: Falha da meméria EEPROM

: Falha externa

: Falha interna

: Falha 4 - 20 mA na AI3

: Sem falha memorizada

0 &k F: Falha de sobretenséo do barramento CC
0L F: Falha de sobrecorrente

[0 H F: Falha de sobreaquecimento do inversor
0L F: Falha de sobreaquecimento do motor

0 F F: Falha de perda de fase do motor

0 5 F: Falha de sobretenséo da rede

F H F: Falha de perda de fase da rede

5 [ F: Falha de curto-circuito do motor (fase, terra)
5 L F: Falha de comunicagao Modbus

5 [0 F: Falha de sobrevelocidade do motor

E ~ F: Falha de auto-regulagem

U 5 F: Falha de subtens&o na rede

~_mmmee

oM oMY ogm
TTTMT T T T

3

Okt r

Conjugado do motor

100% = Conjugado nominal do motor, calculado pelos parametros inseridos no menu drC-

rEH

Tempo de funcionamento ‘O a 65530 horas

Tempo acumulado de energizagdo do motor:
De 0 a 9999 (horas), depois 10,00 a 65,53 (quilohoras).
Pode ser rearmado pelo parametro rPr do menu FLt- (ver pagina 85).

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo foi validada.
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Menu supervisao SUP-

-

Cddigo

Descricdo

cod

Cdédigo de bloqueio do terminal

Permite proteger a configuragdo do inversor por um senha de acesso.

A Atencdo: Antes de inserir uma senha, ndo esquecer de anota-la
cuidadosamente.

e [F F: Nenhuma senha bloqueia o acesso.

- Parabloquear o acesso, inserir uma senha (2 a 9999), incrementando o display com
atecla A, depois pressionar “ENT”. “ON” ¢ exibido para indicar que o acesso aos
parametros esté bloqueado.

* [0 ~:Uma senha bloqueia o acesso (2 a 9999)

- Para desbloquear o acesso, inserir a senha (incrementando o display com a tecla
A\) e pressionar “ENT”. A senha continua visualizada, o acesso é desbloqueado até
a proxima desenergizagao. Na proxima reenergizagdo 0 acesso ao parametro sera
novamente blogueado.

- Seforinseridaumasenhaincorreta, o display volta a “On” e 0 acesso ao parametro
continua blogueado.

* XXXX: O acesso ao parametro é desbloqueado (a senha continua visualizada).

- Parareativar o bloqueio com a mesma senha, com acesso ao parametro
desbloqueado, voltar a “On” pela tecla W depois pressionar “ENT”. “On” continua
visualizado, 0 acesso ao parametro é bloqueado.

- Parabloquear o acesso com uma nova senha, com acesso ao parametro
desbloqueado, insira uma nova senha (incrementando o display com a tecla A ou
W ) e pressione “ENT”. “On” é exibido para indicar que 0 acesso aos parametros esta
bloqueado.

- Para cancelar o bloqueio, com acesso ao parametro desbloqueado, retornar a
“OFF” utilizando a tecla W e pressione “ENT”. “OFF” continua visualizado. O acesso
ao parametro é desblogueado e continua assim mesmo ap6s a desenergizacao,
depois reenergizacao.

Quando o acesso é blogueado por uma senha, somente os parametros de supervisdo sdo
acessiveis, com escolha provisoria do pardmetro exibido somente.

EUS

Estado da auto-regulagem

E A k: O valor de fabrica da resisténcia do estator é utilizada para controlar o motor.

F E ~ d: Auto-regulagem foi solicitada, mas ainda nao foi efetuada.

F ~ 0 L: Auto-regulagem em curso.

F A IL: Auto-regulagem falhou.

d [0~ E: Aresisténcia do estator medida pela funcéo auto-regulagem é utilizada para
controlar o motor.

5 E ~ d: Aresisténcia do estator a frio (rSC deferente de nO) é utilizada para controlar o
motor.

Versdo do software do ATV31
Por ex.: 1102 = V1.1 IEQ2.

Funcdes das entradas logicas

—

1A
=
'3A
I4A
'5H
16 A

—~

~

Permite visualizar as fun¢des configuradas em cada entrada. Se nenhuma fungéo for
configurada, sera exibido nO no display. As teclas de seta A e VW permitem verificar
todas as fungdes. Se diversas fungbes séo atribuidas a uma mesma entrada, verifique
que elas sejam compativeis.

L 15

Permite visualizar o estado das entradas l6gicas (utilizagdo dos segmentos do display:
alto = 1, baixo = 0)

Estado 1

Estado 0

L1 LI2 LI3 LI4 LI5 LI6
Exemplo acima: LI1 e LI6 sGo a 1, LI2 a LI5 sdo a 0.

Funcdes das entradas analégicas

A1 IA
=
A 13R

Permite visualizar as fun¢des configuradas em cada entrada. Se nenhuma fungéo for
configurada, sera exibido nO no display. As teclas de seta A e WV permitem verificar
todas as fungdes. Se diversas fungdes sdo atribuidas a uma mesma entrada, verifique
gue elas sejam compativeis.
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Manutencéo

Manutencéo

O Altivar 31 n&o necessita de manutengéo preventiva. Entretanto, em intervalos regulares, é aconselhavel:

« verificar o estado e o aperto das conexdes.

« assegurar-se que a temperatura nas proximidades do produto permanega num nivel aceitavel, e que a ventilagédo continue eficaz (vida
média dos ventiladores: 3 a 5 anos conforme as condi¢es de operagéo),

e remover a poeira do inversor se necessario.

Assisténcia a manutencdo, visualizagdo de falha

Em caso de problemas durante a instalagdo ou na operagéo, assegurar-se primeiramente que as recomendagdes relativas ao ambiente,
a montagem e as conexdes foram respeitadas.

A primeira falha detectada € memorizada e mostrada piscando no display: o inversor trava-se e o contato do relé de seguranga (RA - RC)
abre-se, se foi configurado para esta fungéao.
Eliminacéo da falha

Desligar a alimentag&o do inversor no caso de falha ndo rearmavel.
Aguardar o desligamento total do display.
Procurar a causa da falha para elimina-la.

O destravamento do inversor apds uma falha é efetuado:

« desenergizagdo e desligamento total do display, depois reenergizagdo do inversor,

» automaticamente nos casos descritos na fungéo “religamento automatico” (menu FLt-, Atr = YES)

¢ por uma entrada logica quando esta é atribuida a fungéo “rearme das falhas” (menu FLt-, rSF = Lle)
Menu supervisao:

Permite a prevencao e a procura das causas de falhas por visualizagédo do estado do inversor e de seus valores correntes.

Substituicdes e reparos:
Consultar nosso Departamento Comercial através do telefone 0800 789 110.
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Falhas - Causas - Solucoes

Inversor néo parte, sem visualizacdo de falha

« Se ndo houver nenhuma visualizacao, verificar se o inversor esta alimentado.

« A configuragdo das funcdes “Parada rapida” ou “Parada por inércia” impossibilita a partida do inversor se as entradas logicas
correspondentes ndo estiverem energizadas. O ATV31 exibira entdo “nSt” em parada por inércia e “FSt” em parada rapida. Isto é normal,
pois estas fungBes séo ativas em zero para obter a seguranga de parada em caso de corte de fio.

« Assegurar-se gque as entradas de comando de marcha sejam acionadas conforme o modo de controle escolhido (parametro tCC do
menu |-O-).

« Se uma entrada for atribuida para a fungéo fim de curso e que esta entrada esta ajustada em zero, o inversor somente podera partir por
um comando de sentido oposto (ver pagina 81).

« Se o canal de referéncia (pagina 51) ou o canal de comando (pagina 52) estiverem atribuidos a Modbus ou CANopen, ao ser energizado
o inversor exibird nSt e permanecera parado até que a rede de comunicagdo envie um comando.

Falhas ndo rearmaveis automaticamente

A causa da falha deve ser eliminada antes do rearme por desenergizagéo, depois reenergizagao do inversor.
As falhas CrF, SOF, tnF, bLF e OPF sao rearmaveis remotamente pela entrada logica (parametro rSF do menu FLt-, pagina 83).

Falha Causa provavel Solugéo
bLF « corrente de liberagdo do freio ndo |+ Verificar a conex&o inversor/motor.
falha da logica de freio atingida « Verificar os enrolamentos do motor.
« Verificar a regulagem Ibr do menu FUn- (ver pagina 77).
« nivel de freqiiéncia de « Efetuar as regulagens recomendadas de bEn (ver paginas 76 e 77).

fechamento de freio bEn = nO
(ndo ajustada) quando a logica de
freio bLC é configurada.

CrF « falha de comando do relé de « Entrar em contato com a Assisténcia Técnica.
circuito de carga dos carga ou resisténcia de carga
capacitores danificada
EEF « falha da memoéria interna « Verificar o ambiente (compatibilidade eletromagnética).
falha da EEPROM « Entrar em contato com a Assisténcia Técnica.
ImF « falha interna « Verificar o ambiente (compatibilidade eletromagnética).
falha interna » Entrar em contato com a Assisténcia Técnica.
aocF ¢ parametros dos menus SEt- e  Verificar os pardmetros de SEt- e drC-.
sobrecorrente drC- n&o corretos « Verificar o dimensionamento do motor/inversor/carga.

« inércia ou carga muito elevada |+ Verificar o estado da mecénica.
« blogueio mecéanico

50 F ¢ curto-circuito ou aterramento na |* Verificar os cabos de ligagdo do inversor ao motor, e a isolagdo do
curto-circuito do motor saida do inversor motor.
« corrente de fuga elevada a terra |+ Reduzir a freqiiéncia de chaveamento.

na saida do inversor, no caso de |+ Acrescentar indutancias em série com o motor.

diversos motores em paralelo.

S50F « instabilidade ou « Verificar os parametros do motor, ganho e estabilidade.
sobrevelocidade « carga tracionante muito elevada |* Acrescentar uma resisténcia de frenagem.

« Verificar o dimensionamento motor / inversor / carga.
EnF » motor especial ou motor de poténcia |+ Utilizar a relagdo L ou P (UFt pagina 44).
erro da auto-regulagem ndo adaptada ao inversor « Verificar a presenca do motor na auto-regulagem.

« motor ndo conectado ao inversor |+ No caso de utilizagcdo de um contator a jusante, fecha-lo durante a
auto-regulagem.
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Falhas - Causas - Solucoes

Falhas rearméaveis com a funcéo religamento automatico, apés a eliminacdo da causa
Estas falhas séo também rearméaveis por desenergizacao e reenergizacédo ou por entrada légica (parametro rSF do menu FLt- p4gina 83)

sobretenséo na desaceleragéo

tracionante

Falha Causa provéavel Solucéo

COF * interrupcdo da comunicagdo na | Verificar a rede de comunicagao.
falha CAnopen rede CANopen » Consultar a documentacao especifica.
EFF » Segundo o usuario * Segundo o usuario

falha externa

LFF » perda da referéncia 4-20 mA na |« Verificar a ligacdo na entrada Al3.
perda 4-20mA entrada Al3

ObF « frenagem muito brusca ou carga |* Aumentar o tempo de desaceleragéo.

Acrescentar uma resisténcia de frenagem, se necessario.
Ativar a funcao brA (pagina 61) se for compativel com a
aplicagéo.

OHF
sobrecarga do inversor

* temperatura muito elevada do
inversor

Verificar a carga do motor, a ventilagdo do inversor e as
condi¢Bes ambientais. Aguardar o resfriamento para dar
nova partida.

oLF
sobrecarga do motor

 desligamento por corrente do
motor muito elevada

Verificar a regulagem ItH (pagina 39) da protecao térmica
do motor, controlar a carga do motor. Aguardar o
resfriamento para dar nova partida.

arF

falta de fase do motor

» falta de uma fase na saida do
inversor

» contator a jusante aberto

e motor ndo conectado ou poténcia
muito baixa

* instabilidades instantaneas da
corrente do motor

Verificar as conexdes do inversor ao motor

No caso de utilizag@o de um contator a jusante, configurar
OPL a OAC (menu FLt- pagina 84).

Teste em motor de poténcia inferior ou sem motor: em
regulagem de fabrica, a deteccéo de perda de fase do
motor € ativa (OPL = YES). Para verificar o inversor em
ambiente de teste ou de manutencao, e sem necessidade
de um motor equivalente ao calibre do inversor
(especialmente para os inversores de poténcia elevada),
desativar a deteccdo de perda de fase do motor (OPL = no).
Verificar e otimizar os parametros UFr (pagina 40), UnS e
nCr (pagina 43) e realizar uma auto-regulagem por tUn
(pagina 44).

falta de fase da rede

gueima de um fusivel
« falta de uma fase
« utilizagdo de um ATV3L1 trifasico
em rede monofasica
» carga desbalanceada
Esta protecdo age somente em
carga.

osF » tensdo da rede muito elevada  Verificar a tensédo da rede.
sobretensao « distUrbios na rede
FHF « inversor mal alimentado ou  Verificar as conexdes de poténcia e os fusiveis.

Rearmar.
Utilizar uma rede trifasica.

Eliminar a falha por IPL = nO (menu FLt- pagina 84).

SLF
falha Modbus

* interrup¢do da comunicagdo na
rede Modbus

Verificar a rede de comunicagao.
Consultar a documentagao especifica.

Falhas rearmadas automaticamente apés a eliminacdo da causa

Falha

Causa provavel

Solugéo

CFF
falha de configuragdo

 a configuragdo em curso é
incoerente.

Fazer um retorno as regulagens de fabrica ou chamada da
configuracao em backup, se estiver valida. Ver parametro
FCS dos menus |-O-, drC-, CtL- ou FUn-.

CF I
falha de configuragéao por ligacéo
serial

« configuragéo invalida
A configuracéo carregada no
inversor por ligagao serial &
incoerente.

Verificar a configurag&o anteriormente carregada.
Carregar uma configuracéo coerente.

|5 F
subtensao

C

» tensdo da rede muito baixa
* queda de tensao passageira
* resisténcia de carga deteriorada

Verificar a tensdo e o parametro tenséo.

Entrar em contato com a Assisténcia Técnica.
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Tabela de configuracdo/regulagens

Inversor ATV 31

Ndmero de identificagdo do cliente eventual (se aplicavel)

Parametro de regulagem 1° nivel

bFr
Cdédigo Regulagem de fabrica |Ajuste do cliente
bFr 50

Menu regulagens |5 £ £ - ||l

Y

Cddigo |Regulagem de fabrica  |Ajuste do cliente Cddigo |Regulagem de fabrica Ajuste do cliente
ACLC |3s s r P2 |30% %
ACZ |5s s rF3 |60% %
dEZ |5s s - F4Y |90% %
dEL |3s s 5FZ |10Hz Hz
EA | |10% % 5F3 |15Hz Hz
EAZ |10% % 5F4 |20Hz Hz
EA3 |10% % 5F5 |25Hz Hz
EAY |10% % 5FE |30Hz Hz
L5F |OHz Hz 5F 1 |35Hz Hz
H5F |bFr Hz 5FH |40Hz Hz

IEH _Segundo o calibre do A 5F9 |45Hz Hz
inversor
UFr |20% % 5F |0 |50Hz Hz
FLL |20% % 5F | | |55HZ Hz
SEA |20% % S5F |2 |60Hz Hz
5LF |100Hz % SF I3 |70Hz Hz
IdC [0,71n(1) A 5P /4 [80Hz Hz
EdL |05s s 5F 15 |90Hz Hz

EdJL | |[05s S 5F |6 |100 Hz Hz

54C | [0,7In(2) A CL I [15In(1) A

EdLCZ |Os s CLZ (15In(1) A

5dC2 |05In(1) A EL5 |0 (sem limitagdo de tempo) s
JFPF |OHz Hz r5L 0
JFZ |OHz Hz LUF 2 [20% %
JGF |10Hz Hz FLLZ [20% %
rPL 1 SEAZ |20% %
r 1o 1/s /s 5L FZ2 |100% %
FES5 |1 FEd |bFr Hz
P ILC nO EEtd [100% %

CEd [In(D) A
545 |30
5Fr |4kHz kHz

(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalacéo e na etiqueta de identificagdo do inversor.

[ ]

Estes parametros somente aparecem se a fungao correspondente foi selecionada em um outro menu. A maioria é também
acessivel e regulavel pelo menu de configuragdo da fungéo.
Os itens sublinhados aparecem em regulagem de fabrica.
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Tabela de configuracdo/regulagens

Menu controle do motor

—

dr [ -[H=

Cddigo |Regulagem de fabrica |Ajuste do cliente Codigo |Regulagem de fabrica |Ajuste do cliente
bFr |50Hz Hz EUS |tAb
LI'n5 |Segundo o calibre do \% UFE n
inversor
Fr5 |50Hz Hz nr-d |YES
~ L~ |Segundo o calibre do A SFr |4kHz kHz
inversor
n5F |Segundo o calibre do RPM EFr |60Hz Hz
inversor
L 05 |Segundo o calibre do 5-F |nO
inversor
50 nO
l—‘
Menu Entradas / Saidas | | - [7 - |[l«—]
Cédigo |Regulagem de fabrica Ajuste do cliente Cédigo |Regulagem de fabrica  |Ajuste do cliente
Crc |2C A0 0A
ATV3leeeA: LOC
ELE |[trn d0 noO
-r5 |SetCC=2C,LI2 -l FLt
SetCC =3C, LI3
Se tCC =LOC: nO
CrL3 [4mA mA rc nO
CrH3 [20mA mA
l—‘
Menu comando |[ £ [ - ||l
Cédigo |Regulagem de fabrica  |Ajuste do cliente Cédigo |Regulagem de fabrica  |Ajuste do cliente
LALC L1 L dZ Mdb
Fr | J|AIL CLLCS5 |Cdl
AIP para ATV3leeeA
FrZ2 |nO COF |nO
rFLC Frl LCC noO
CHLCF |SIM F5E YES
Cd [l |tEr r Ok dFr
LOC para ATV3leeeA

:l Estes parametros somente aparecem se a func¢éo foi validada.
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Tabela de configuracdo/regulagens

Menu func¢des de aplicacdes

FUnrR -

|

Y

Cdédigo Regulagem Ajuste do cliente Cddigo Regulagem Ajuste do cliente
de fabrica de fabrica
rPC - -~ FE |LIn 406G - JO0L |SetCC=2C:nO
Se tCC =3C: LI4
Se tCC =LOC: nO
EA | |10% % JGF |10 Hz Hz
EAZ |10% % UFd- USF |nO
EAF |10% % d5F |nO
EA4Y |10% % 5t~ [nO
ACLC |3s S FI- F IF |nO
dEL |3s S rPL |1
rFP5% |nO r I |1
Frk 0 Hz FES |1
ACZ |5s F IC |nO
dEZ |5s Fr2 [nO
b-A |YES Fr4 |nO
SECLC - SEE |Stn -rFZ2 |30% %
F5E |nO -F3 |60% %
dCF |4 - P4 |90% %
dC 1 |nO 5L 0
IdL |0,7In A F Il |nO
EdL |05s s -F I 0% %
nSk noO bLL - ELLC |nO
AdLC - AdLC |YES b~ L |Segundo calibre Hz
EdL 1 |05s s /L~ |doinversor A
SdC I ]0,71In(1) A brE |05s s
EdLCZ |Os S LEA |NO Hz
S5dCZ |05In(1) A LEE |05s s
SH - SHZ A2 E IF |nO
5A3 [nO LLCZ- LLCZ |nO
F55 - F52 |SetCC=2C:LI3 CLZ [15In(1) A
Se tCC = 3C: LI4
SetCC=LOC:LI3
F54 |SetCC=2C:LI4 CHFP - LCHF |nO
Se tCC =3C:nO
SetCC=LOC: LI4
F5H |nO L'n 52 |Segundo calibre \%
do inversor
F5% 16 |nO Fr 52 |50Hz Hz
SPZ2 |10Hz Hz n L - 2 |Segundo calibre A
SF3 |15Hz Hz n 5P |doinversor RPM
5F4 |20Hz Hz cose2
5F5 |25Hz Hz UFEZ |n
SFE |30Hz Hz UF -2 [20% %
5F 71 |35Hz Hz FLLZ [20% %
SFH |40Hz Hz SEAZ |20% %
SF39 |45Hz Hz 5L FZ |100 Hz Hz
5F [0 |50Hz Hz L5SE - LAF |nO
S5F I | |55Hz Hz LA~ |nO
5F |2 |60Hz Hz LAS |nSt
5F I3 |70Hz Hz
SF |4 |80 Hz Hz (1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no
=P /5 90 Hz Az Manual de Instalacéo ? na etiqueta de identificagdo do inver~sor.
Estes parametros somente aparecem se a fungédo
5F 16 |100 Hz Hz :l foi validada. S&o também acessiveis no menu SEt.

95



Tabela de configuracdo/regulagens

Menu falhas |F [ £ - ||l

Cédigo |Regulagem de fabrica |Ajuste do cliente Cédigo |Regulagem de fabrica  |Ajuste do cliente
AEr nO SLL YES
EAr 5 CoL YES
r5F |nO EnlL YES
FL~r nO LFL noO
EEF nO LFF 10 Hz Hz
EFL YES drrn |NO
OoFL YES SEF |nO
IPL YES I H noO
OHL YES rPr noO
oLL YES

—
Menu comunicacéo [ 717 - ||l«—

Cédigo |Regulagem de fabrica  |Ajuste do cliente Cédigo |Regulagem de fabrica |Ajuste do cliente
Add |1 bJLCO 125
Ebr 19200 FLO |nO
EFO |8E1 FLOLC JAIL
EEO |10s AIP para ATV3leeeA

AdCO |0

I:l Estes parametros somente aparecem se a fungéo foi validada.
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indice dos codigos de parametros

ALCZ 61
ACLC 61
AdLC 64
AdCO 86
Add 86
Al IA 89
AIZ2A 89
A 13A 89
AO TE a7
AEr 83
bEdLCO 86
LEnR 77
EEE 77
bFr 43
b IFP 77
BLLC 77
brH 61
brlL 77
brE 77
crLs 58
Cdl 57
LdZ 57
CHLCF 57
CHF 79
cLe 78
cL i 41
cod 89
cCor 58
cos 43
cosée 80
CrH3F 47
crL3 a7
CEd 42
dLF 62
dC 1 62
dE 2 61
dEL 39
d0 47
drn 85
d5F 71
EFL 84
E-CO 86
EELF 84
Fkb5S 74
FLCS 45
FLEG 40
FLLZ 80
FLO 86

FLOLC 86 OFr 88 SFZ 68
FL~r 84 Ok r 88 SF3 68
Fr |l 56 FILC 74 5FH 68
Frcd 56 F IF 74 SF5 68
FrH 88 Frcd 74 SFE 68
Frbs 43 FrH 74 5F 1 68
Fr&é 79 F5 1B 68 SFA 68
FrkE 61 F5Z 67 5F5 68
F5E 62 P54 67 SFA 1 88
FEA 42 F5H 67 SFdZ 88
HS5F 39 F5E 58 SFd3 88
Ibr 77 -l 47 S5rF 45
Idr 62 = 47 SEA 40
ImH 85 rFLC 57 SEAZ 80
IPL 84 rFr 88 SEF 85
IEH 39 r 10 74 5Er 71
JFZ 41 -0 58 SEE 62
JLF 69 P2 74 ER I 60
4060 69 rFP3 74 EAZ 61
dFF 41 P4 74 EA3 61
LALC 56 rFPL 74 ERHY 61
LHAF 81 P 75 EA- 83
LHA-r 81 P 88 EEbr 86
LAS 81 rFPr 85 ELCLC 46
LCZ 78 rFP5 61 ELE 46
LCC 58 - PE 60 EdL 62
LLr 88 rr5 46 EdL | 64
LFF 85 -5 44 EdLZ 64
LFL 85 r5F 83 EFr 45
LFr 88 5L 75 EHA 88
LFE 88 rEH 88 EHrF 88
LI IA 89 SRS 65 ELS 41
L IZ2A 89 SA3 65 EEA 42
L I3A 89 5C5 45 EED 86
L IHA 89 S5dC 1 64 ELln 44
L I5A 89 S5dC 72 64 ELUS 44
L IERA 89 5d5 42 ELUS 89
L I5 89 S5Fr 45 udr 89
L5F 39 SLL 85 UF r 40
nlr 43 SLF 40 UFr~? 80
nlr 2 79 SLFZ 80 UFE 44
A d 45 SF 10 68 UFECZ 80
n5F 43 SF 1 68 UL nm 88
nS5F~2 79 SFPIZ 68 Unbs 43
5k 63 SF 13 68 Urms? 79
OHL 84 SF 14 68 UsFrP 71
oLL 84 SF 15 68

OFL 84 SF 1B 68
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indice das funcbes

+/- Velocidade

Comando a 2 fios / a 3 fios (Tipo de controle)

Saida analdgica / l6gica AOC/AQV

Religamento automatico

Injecdo de corrente continua automatica na parada (no fim da rampa)

Légica de freio

CANopen: endereco do inversor

Canais de comando e de referéncia

Comutacao do canal de comando

Limitacdo de corrente

Injecdo de corrente continua por entrada légica

Adaptacdo da rampa de desaceleracao

Protecdo térmica do inversor

Ventilacdo dos inversores

Parada rapida por entrada l6gica

Religamento automatico com retomada de velocidade (partida com motor j4 em rotacédo)

Passagem ao modo local

Parada por inércia por entrada légica

Nivel de acesso as funcbes

Passo a passo (JOG)

Controle de fim de curso

Modbus: endereco do inversor

Auto-reqgulagem do motor

Comutacado de motores

Protecdo térmica do motor

Protecdo térmica do motor - corrente térmica maxima

Regulador Pl

Velocidades pré-selecionadas

Comutacao de rampa

Rampas

Comutacéao de referéncia

Relé r1

Relé r2

Rearme da falha em curso

Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuracéo

Memorizacao da configuracado

Escolha do tipo de relacdo tensao / freqiiéncia

Fregliéncia oculta

Modos de parada

Entradas somatérias

Comutacao da segunda limitacdo de corrente

Fregiéncia de chaveamento
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